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Mvario2 - eresimiter
@ Popis a funkce

ERES limiter je speciélni typ firmware pro MVARIO2 uréeny pro
soutézni kategorii elektricky pohanénych kluzaku (ERES). Méfeni a
vypocty vysky odpovidaji specifikaci kategorie F5J. Nastaveni a
telemetrie jsou striktné omezeny dle potfeb soutéze ERES.

V JETI Studiu Ize tento specidlni firmware nahrat do sensoru
MVARIO2 pies USB adapter.

Port ESC-In je vstupniport pro pfipojenikandlu plynu z pfijimace.
Port ESC-Out je vystupniport pro pfipojeniregulatoru motoru.

Telemetricka data senzoru:
e Nastavena vypinacivyska

e Nastaveny vypinacicas

e Verzefirmware

Nastavenisenzoru:

e \lypinaciimpuls motoru (ve vychozim stavu 1.1ms)
e Nastavenivypinacivysky (ve vychozim stavu 90m)
e Nastaveni¢asu vypnuti(ve vychozim stavu 30s)

Dalelze zobrazit data:

e Stav, ve kterém se nachazi sensor (Inicializa¢ni, Necinny,
Pripraven, Bézici, Méfici, a Hotovo nebolizméren)

e Maximalninamérenarelativnivyska

e 10hodnotrelativnivysky
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Senzor Ize konfigurovat jen v pripadé, kdyZ po pfipojeni napéjeni
k senoru neni pfipojen ECS-in kandl plynu(impuls). Jakmile jednou
dojde k ptipojeniimpulsu na ESC-in, uz nelze sensor nastavovat, az
do resetu jeho napajeni. Nastaveni Ize provadét pomoci Jetiboxu
nebovysilace DC/DS (vmenu ,pfipojena zafizeni”).

Data z méfeni Ize prochazet, pokud se senzor nachazi ve stavu
,Necinny”nebo,Hotovo". Sensor si ukldda dataz posledniho méreni
a Ize je opétovné vycist po pfipojeni napajeni. Ve stavu Nec¢inny
Ize prohlizet data z posledniho méfeni. Daty z méreni se rozumi
Maximalni dosazena relativni vyska mérena béhem chodu motoru
a 10s po ném, a 10 hodnot relativni vysky uklddané po 1s od
zastavenichodu motoru.

Do stavu Pfipraven se sensor dostane, pokud je na vstup ESC-in
pfipojen fidici impuls plynu s vychylkou pod nastavenou urovni
Vypinacihoimpulsu motoru.

Do stavu Bézici se sensor dostane, pokud vychylka plynu piekroci
uroven vypinacihoimpulsu motoru.

Po zastaveni motoru se sensor dostane ze stavu Bézici do stavu
Méficia senzor jesté po dobu 10s vyhodnocuje méfeni.
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Kzastaveni motorudojde bud®

e Dosazenim nastavené vysky

o Dosazenim nastaveného ¢asu

e Stahnutim plynu motoru pod nastavenou Uroven

K zastaveni motoru tedy dojde podle toho, kterd z podminek
nastane dfive. Po zastaveni motoru nelze motor opétovné spustit,
dokud nedojde k odpojeni/pfipojeni napéjeni sensoru a navratu
sensoru do stavu Pripraven.

Pro vypocet vysky se pouziva tlak u hladiny more
1013,25 hPa - ISA (International Standard Atmosphere)
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@ Nastaveni sensoru ve vysilaci DC/DS:

] ‘13:41:22

Senzory/ukladanidat &

Napéti prijimace/signal antén Ano[7]
Informace o stavu vysilace >
ERES A
1 Setaltit mF] Ao
2 Set time s Ano [7]
3 Version ano® |
Lauto] | @ | X | oK |

T’_(.||IJ| Vvychozi | ‘13:40:56

30s

I3 30..30s
ERES: Version

2.05

Strana 1/1] || 2.05 .. 2.05

Ed ¢« & EXm

il vchozi W |130134
PFipojend zafFizeni ]

REX7 v o>
L ERes 3] v >
RC spinac >

EEREE T

Pro korektni zobrazeni
telemetrickych nazvi
parametr( je nutné znovu
nacist telemetrii sensorli - v
menu Casovaée/Senzory-
>Senzory/ukladani dat
vybérem Auto (F1).

Zobrazeni telemetrickych udaji:

o Nastavend vyska pro vypnuti
motoru

e Nastaveny cas pro vypnuti
motoru

e Verze ERES Firmware

Zobrazenisenzoruvmenu
,PFipojena zafizeni”
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Pro zobrazeni ERES limiteru v, pfipojenych zafizenich” je nutné mit
ve slozce Devices ve vysilaci konfigura¢ni soubor ERES.bin.
Sensor musi byt pfipojeny k EXT vystupu pfijimace a pfijimac
musi mit tento vystup nastaven jako EXBUS.

TX gl | vychozi || | 13:45:06
ERES LIMITER

ERES Nastaveni >>
Stav: Necinny I
ERES Max Vyska 0.0m
ERES Vyska 1 0.0m
ERES Vyska 2 00m
ERES Vyska 3 0.0m
FRFS Vigka 4 nom

 zpet | K | & lkhcws| OK |

Tl | vychozi W 13521
ERES Nastaveni

Limiter Nastaveni

Vypinaci vychylka motoru: 1.100ms
Vypinaci vy3ka: 90m
Vypinaci Cas: 30s

Reset do vychoziho nastaveni...

 zpst| X | & lEhcws| Ok |

T’_‘..“" Vychozi | | 13:46:16
ERES LIMITER

ERES Verze

Stav: PFipraven

 zpat| K | o [bhcw| OK |

Zobrazeni deseti méfenych
vysek.

Hlavninastaveni.

Zobrazenisenzoru ve stavu
,Pripraven”
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@ Nastaveni JETIBOXu

K prohlizeni 10 namérenych vysek, mérenych po 1s, Ize pouzit
DC/DS vysila¢ v menu , pFipojena zafizeni” nebo Jetibox. Na
Jetiboxu se po pfipojeni napajeni na 3s zobrazi inicializa¢ni
obrazovka s informaci o verzi ERES firmware s oznacenim ,E” jako
ERES. Tento cas 3s je také potiebny pro inicializaci poc¢atecni
vysky sensoru. V aplikaci,Jetibox” vysilace DC/DS nelze data

vycitat ani nastavovat.

Diagram menu Jetiboxu:

Sipkami nahoru a dolu na Jetiboxu se ptepina mezi jednotlivymi
obrazovkami. Sipkami doleva a doprava se provadi nastavovani
hodnot.

ERES die 93m ERES Inicializa¢ni obrazovka
1:907 2:908m it vE205 | oty

Hodnoty vysek jsou zobrazeny jen ve stavu sensoru
Necinny nebo Hotovo. Pokud jsou hodnoty 10 vysek

7866 sssm | zméfeny nulové, nejsou zobrazeny.
9:85.5 10:85.2m

Cut-off Altit. s . , .
s | Nastaveni je zobrazeno jen dokud neni detekovan

impuls vychylky plynu na ESC-in.

Cut-offTime

305 —

Motor Off
« 1.100sm —
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Zapojeni s JETIBOXem:

Napdjeci napéti: 5 - 8,4V
© @
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@ Moznosti zapojeni s regulatory:

Moznostizapojeni ERES limiteru ve verzi reguldtoru BECa OPTO.

~
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@ Technicka data:
Rozméry 35x16x7 mm
Hmotnost s vodici 59
Presnost méreni relativni (absolutni) vysky +/-3 m (+/-9m)
Rozliseni mérené vysky 0,1m
Rozsah méreni 300 + 1200 hPa
Provozni teplota -10+85°C
Napdjeci napéti 35+84V
Spotieba 15mA

Dodrzujte zésady instalace azachazeni se sensorem dle navodu pro
MVARIO2.

@ Zaruka:

Na vyrobek se poskytuje zaruka 24 mésicli ode dne prodeje za
predpokladu, Ze byl provozovan v souladu s timto navodem, na
predepsané napéti a neni mechanicky poskozen. Pfi reklamaci
vyrobku vzdy prilozte doklad o zakoupeni vyrobku. Zaru¢ni i
pozérucniservis poskytuje vyrobce.

Prijemné modeléiské zazitky Vam preje vyrobce:
JETImodels.r.0., Pribor, www.jetimodel.com


http://www.jetimodel.com

1=

JETI model s.r.o.
Lomena 1530, 742 58 Piibor
Czech Republic

www.jetimodel.com
info@jetimodel.cz

C€



	Stránka 1
	Stránka 2
	Stránka 3
	Stránka 4
	Stránka 5
	Stránka 6
	Stránka 7
	Stránka 8
	Stránka 9
	Stránka 10
	Stránka 11

