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@ Uvod

Do zadkladniho menu se dostanete z hlavni obrazovky stisknutim kla-
vesy "menu”.

1.

Hlavni menu ma dvé sekce, zakladni a uzivatelskou. V zakladni
sekci je pevné rozlozeni menu s fazenim do tématickych pod-me-
nu.

- Model

« Prlivodce nast. vrtulniku (pouze modely vrtulnik()

- Jemné ladéni/let. rezimy

+ Pokrocila nastaveni

- Casovace/senzory

- Aplikace

- Systém

Do uzivatelské sekce hlavniho menu se prepnete tlacitkem
F3(Uziv.). V této sekci si sami mlzete vytvorit menu podle Vasich
potieb.

vychozi | 12:22:25

Hlavni menu

o0l

3. Ve vychozim nastaveni menu neobsahuje zadné polozky.

4. Tlacitkem "F5(Uprav)” piejdete do nastaveni uzivatelské sekce
menu.

5. Vlevé ¢asti je Cislem vyjadieno poradi polozek menu.
6. Tlacitky "F1” a "F2"” ménite poradi oznacené polozky menu.

7. Tlacitkem "F3(Novy)” vytvofite novou polozku v uZivatelské sek-
ci hlavniho menu. Stisknutim 3D tlacitka” na poloZce menu pre-
jdete na vybér menu pro danou polozku.

8. Tlacitkem "F4(Smaz)” smazete oznacenou polozku menu.

9. Tlacitkem "F5(Vse)” vlozite do uzivatelského menu veskeré po-
lozky pod-menu.

Tx 00| vychozi | 12:22:49
Nastaveni vlastniho menu
Vybér modelu [7]

-

Zakladni konfigurace [7]
Swash Mix [7]
Parametry funkci [
Pfifazeni serv [7]

1allbhenrn mnm (2]

- B R~ ¥

V obou sekcich jsou dostupné funkce zdmek plynu a servo monitor
pfes tlacitka "F1 (THR)” a "F2 (Vystupy pfijimace)”.
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1.1 Ochrana heslem Xl

Vychozi | 12:22:34

Zamknout model

Jestlize pljcujete vysila¢ cizi osobé a chcete zajistit, aby v konfiguraci o o R ]
modelu nebyly provedeny Zidné zmény, které by mély viiv na funkci p'::’:::':?s'::;':::":::‘::::;::';:;’2“
vysilace nebo modelu, Ize s vyhodou pouzit funkci Zamknuti modelu.

1. V Hlavnim menu stisknéte tlacitko F4, ¢imz se zobrazi dialog pro
zadéni jednorazového hesla.

o0l

vychozi | 12:22:13

Hlavni menu

3. Kod si zapamatujte a stisknéte tlacitko F5 "OK”. Nyni potvrdte
bezpecnostnidotaz typu "Aplikovat zmény?”.Veskera prace s SD

‘ @ Jemné ladéni/let. rezimy kartou tedy probiha pouze v rezimu &tent.

£n Pokrocila nastaveni
® Casovace/senzory
Aplikace T 0l vychozi |12:22:47
A Crrmt&vmn

‘ Zamknout model

Pro zabranéni nechténych zmén zadejte
dvoumistny kod. Ten si zapamatujte.

2. Zadejte dvoumistny kéd pomocitlacitek F1-"1/2/3",F2-"4/5/6"
aF3-"7/8/9".Tento kdd se zobrazi na displeji a pozdéji bude slou- 1
Zit pro odemknuti vysilace. Tlac¢itkem F4 "Vymaz” |ze smazat za-
dané ¢islo a zacit znovu.

Vysila¢ bude od tohoto okamziku zamcen proti:

- zménam v konfiguraci,

- vybéru modelu,

- zalozeni nového modelu,
7
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- kalibraci ovladacich prvkd,
- logovani telemetrie,

- pfipojeni USB,

- vypnuti.

4. Odemknout model Ize opét pomoci tlacitka F4 v Hlavnim menu.
Nyni je potfeba zadat stejny kdd jako pfi zamykani modelu. Po-
tvrdte tlacitkem F5 "OK”. Nyni se zobrazi dotaz, zda chcete prove-
dené zmény v konfiguraci modelu uloZit nebo ne. Stiskem tlacitka

F1 ”NE” se vSechny provedené zmény zrusi a dojde k novému na-
¢teni veskerych udajd z SD karty.

Poznamka: Tuto funkci nelze v zadném pfipadé pouzit ke zvyseni
bezpecnosti, napt. proti odcizeni vysilace. Vysila¢ je zamknut proti
Upravam konfigurace od okamziku zadani kodu pouze do nasledu-
jiciho vypnuti nebo opétovného zadéani kédu. V okamziku vypnu-
ti (napf. stiskem kombinace POWER+ESC nebo vytazenim napajeci
baterie) dochazi k automatickému odblokovéni vysilace.




@ Model

2.1 Vybér modelu

V této nabidce je zobrazen seznam uloZzenych modeld v paméti s je-
jich jmény, daty zalozeni a typem modelu. Aktualné zvoleny model
je oznaceny symbolem zatrzeni.V menu Ize vybrat model a provadét
spravu viech ulozenych model, jako kopirovani modelu, mazani mo-
delu, organizace poradi uloZzeni model(.

T):DI]DH‘| vychozi |12:22:1o

Vybér modelu

2 Model 1 1980/00/00 T‘
3 Model 2 1980/00/00 &
4 Model 3 1980/00/00 m
£ hdadal 4 1000INAINN e

V seznamu modeld vyberte pozadovany model a potvrdte stiskem
”3D tlacitka” nebo tlacitkem "F1(0k)”. Budete vyzvani k potvrzeni
nacteni modelu.

Vysila¢ nabizi funkci “Model checking” kontrolujici sériové ¢islo pfi-
jimace ulozeného k modelu se sériovym cislem pfijimace, se kterym
navéze vysila¢ komunikaci. LiSi-li se sériova Cisla, vysila¢ upozorni na
displeji informaci, ze detekoval jiny pfijimac, nez ktery je prifazeny
k modelu. V této situaci uZivatel rozhodne, zdali:
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« Potvrdi zménu - pfifadi novy pfijimac k modelu.

« Odmitne zménu - vysila¢ nebude s nalezenym pfijima¢em komuni-
kovat do té doby, nezZ se zapne pfijimac pfifazeny k modelu.

- Vlybere jiny model z paméti vysilace.

Informace o nesouladu pfijimacu se také zobrazi po vytvoreni nového
modelu a sparovani nebo navazani komunikace s ptijimac¢em. Timto
ukonem pfifadite pfijimac k modelu pro nasledujici kontroly.

2.1.1 Popis modelu

Popis modelu je zobrazen béhem prochazeni seznamu model(. Ma
informativni vyznam a slouZi k rozliseni navzajem si podobnych mo-
del(i, viz menu Model » Zakladni konfigurace.

2.1.2 Kopirovani modelu

Kompletni nastaveni modelu miZzete zkopirovat a vytvofit tak novy
model se stejnym nastavenim.V seznamu model{i vyberte model, kte-
ry chcete zkopirovat, a tlacitkem "F3(Kopie)” vytvofite kopii. Na konci
seznamu se vytvoii kopie vybraného modelu a soucasné prejdete do
editace nazvu kopie modelu.

2.1.3 Smazani modelu

Model ze seznamu mUizete odstranit z paméti.V seznamu modeld vy-
berte model, ktery chcete smazat, a stisknéte tlacitko "F5(Smaz)”.
Z dlvodu bezpecnosti nelze smazat aktivni model.



Poznamka: Jestlize budete chtit provést zménu v nastaveni jiz vy- 2.2 Novy model
tvofeného modelu, pak si radéji vytvorte zlohu ve formé kopie. To
Vam mize pomoci, jestlize byste se chtéli vratit k nastaveni modelu Tato polozka v menu spousti priivodce vytvofeni nového modelu.
pred Upravou. Pravodce postupné prochazi menu pod polozkou “Novy model”.
Novy model se vytvofi az pfi potvrzeni predposledniho menu "P¥i-
Poznamka: Vytvaéfite-li novy model a ten je podobny modelu, ktery fazeni serv”, do té doby neni model v paméti uloZen.
jiz mate vytvoreny v paméti, mizete ho pouZzit jako Sablonu a vytvo-
fit z néj kopii. T§DDUU’|Wchozi |12:22:5B
Novy model
Poznamka: Pri kopirovani modell z jednoho vysilace na jiny je tie- N&zev Aero &
ba mit na zieteli, ze vysilace nemusi mit stejnou softwarovou vyba-
. : ’ D Z Typ modelu:
vu, takZe konfigurace aktivovanych moduld si vzéjemné nemusi od- e m
) . .. ¢ X ., ulnik Koptera Obecny
povidat. V tomto pripadé je potreba zkontrolovat jednotlivé funkce T‘ G
modelu, nebot pokus o nacteni v jiném vysila¢i mize skoncit chy- " G)(@ ‘%
bovou hlaskou (viz Systém » Instalované moduly).
2.1.4 Volba pofadi modela
U modelu ozna¢eného kurzorem muzete ménit jeho pozici tla¢itkem T::-IJUUH’|W”“’Zi |’2122:°9
"F1()” o jednu pozici dolG a "F2()” o jednu pozici nahoru. Vysila¢ Uprav
umoznuje uklddat do paméti mnoho modeld, ale obvykle jen nékolik | Aero ‘ -
modeld mé aktudlni vyuziti.
b cid e f g h i j
Poznamka: Casto pouzivané modely se snazte fadit na zacatek se- kI mnopa9qr.s :
znamu modeld, abyste nemuseli prochazet cely seznam model(i pii Y W RN LS o B
0 1:2. 3 4 56 7 8 9

vybéru modelu.




Moznosti nastaveni vysilace DC/DS jsou velice rozsahlé. Z dlivodu pre-
hlednosti jsou néktera nastaveni dostupnd pouze pfi urcitych kombi-
nacich osazeni kfidel, ocasnich ploch, brzdicich stit(, podvozk( a po-
¢tu motord.

Poznamka: Z dlvodu bezpecnosti zacnéte model vytvaret s vy-
pnutym pfijimac¢em v modelu. Dbejte zvysené opatrnosti u modeltd
s elektropohony nebo u dorazl serv, kde muze dojit pfi nevhodné
konstrukci ndhonu k jejich zniceni. U modeld s elektropohony radéji
demontujte vrtuli pfi vytvareni modelu nebo ladéni.

2.2.1 Jméno modelu

Do polozky "Nazev” zadejte nazev modelu, pod kterym bude ulo-
zen v pameéti vysilace. Potvrzenim polozky "Nazev” prejdete do menu
"Uprav”, ve kterém pres ”3D tlaéitko” zadate jméno. Tla¢itkem ”F1()”
a "F2()” ménite polohu kurzoru.

Tlacitkem "F3(ABC)” ménite mald pismena na velkd a naopak.
Tlacitkem "F4()"” mazete znak na pozici kurzoru.

Tlacitkem "F5(OK)” potvrdite jméno a vrétite se zpét do menu "Novy
model”.

Jméno modelu muizete zménit i po uloZzeni modelu v menu "Hlavni
menu » Model » Zakladni konfigurace”.
2.2.2 Typ modelu

Typ modelu rozhoduje, jaké dal3i moznosti vysila¢ nabidne v privodci
a v dalsich nastavenich vysilace. Moznosti na vybér jsou letadlo, vr-

1Al
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tulnik, multikoptéra nebo obecny model. Po ulozeni modelu nelze
typ modelu dale ménit.

Tlac¢itkem "F5(Dalsi)” prejdete do dalsiho kroku privodce menu ”Za-
kladni konfigurace”, ale jen pokud budou obé dvé polozky, jméno a
typ modelu, nastaveny.

2.3 Konfigurace - plosnik

Nastaveni konfigurace kfidla, ocasnich ploch, poc¢tu motord, poctu
aerodynamickych spoilerd a poctu podvozkovych serv. Podle nasta-
vené konfigurace v tomto menu se vygeneruji letové funkce a budou
pfistupné konkrétni mixy.

T).:nﬂﬂﬂ‘| vyichozi | 12:22:42

ZAakladni konfigurace

l s1 s2 j

Standard 1VOP 1S0P [7]

i

Typ ocasu

PoZet motor( 13
serva brzd. klapek 0@
Podvozkova serva o™
PouZit gyro 1 Ne [7]
PouZit gyro 2 Ne 7]
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2.3.1 Typkridla 2.3.4 Pocet ovladanych aerodynamickych spoilert mo-
Vysila¢ nabizi tyto moznosti osazenikidla, jeZ se sklddé z kfidélkovych delu
a klapkovych serv. ‘ Moznosti konfigurace 0-2 spoilery. Podle po¢tu spoiler(i se vygeneruji
Oznaceni Popis . C Lot . vy , Vo aa
O KLA e D, Pouze jedny s2rvo kiidelek sztupy pro ovladani jednotlivych serv s pfifazenim ovladacu vysila
OKLAP. | 2KRID. DVé serva kfidélek ce.

1 KLAP. 2 KRID. Jedno servo klapek, dvé serva kridélek
2 KLAP. 2 KRID. Dvé serva klapek, dvé serva kridélek

2 KLAP. 4 KRID. Dvé serva klapek, Ctyfi serva kridélek
4 KLAP. 2 KRID. Ctyfi serva klapek, dvé serva kiidélek
4 KLAP. 4 KRID. Ctyfi serva klapek, ctyfi serva kridélek

2.3.5 Pocet servv modelu ovladajicich podvozek

Moznosti konfigurace 0-4 serva. Podle poctu podvozkovych serv se
vygeneruji vystupy pro ovlddani jednotlivych serv s pfifazenim ovla-
i dact vysilace. Tlacitkem "F5(Dalsi)” prejdete do dalsiho kroku pra-
2.3.2 Typ ocasnich ploch vodce menu "Pfifazeni funkci”,

Vysila¢ nabizi nasledujici konfigurace ocasnich ploch.

2.3.6 Pouzitgyro(1-3)

Standard TH1V Standardni ocasni plochy s jednou fizenou vyskovkou L. o Lo . R
a jednou smérovkou Je mozné vytvorit az tfi nezavislé funkce fizeni zisku gyra. Tyto funkce
SdruZene ocasni plochy do "v” se aktivuji v nabidce “Model » Zakladni konfigurace”.
Pozor: Mix Motylek bude automaticky aktivovan
Ocasni plochy se dvéma servy pro vyskovku
a jednou smérovkou

Motylek 2H

Poznamka: Jestlize dodatecnou funkci gyra aktivujete u stavajiciho

Ailevator 2H1V Pozor: Mix Ailevator bude automaticky aktivovan modelu, je tfeba po opusténi Zakladni konfigurace provést pfifaze-
Standard 2H2V. sl [pled iy 52 @i Sk EOZKORKD ni ovladace (Parametry funkci) a déle zvolit vhodny vystupni kanl
I pro smerovku vev , , L. YR T .
Model je fizen Sdru;;ny,m ovladanim ploch na kfidle (Pfifazeni serv). Samotné nastavovani zisku gyra se provadi v nabid-
Zadny - a smérovky ce "Jemné ladéni/let. rezimy » Nastaveni gyra”
Elevon/Delta Pozor: Mix Delta/Elevon bude automaticky aktivovan
Zadny Model bez ocasnich ploch

2.3.3 Pocet motori v modelu

Pocet motorl v modelu. Moznosti konfigurace 0-4 motory. Podle po-
¢tu motor( se vygeneruji vystupy pro ovladani jednotlivych motord
s pfifazenim ovladacl vysilace.
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2.4 Konfigurace - vrtulnik

|12:22:11

Zakladni konfigurace

A 7/ \‘\]‘

Pozice ¢elniho serva Predni [7]
Uhel 120°[F]  Rotace 0° [
Délky pak (Serva 1-3):

100% ] 100% (] 100% [7]

00| vychoui

Governor Ne [7]
PouZit gyro 2 Ne [7]
PouZit gyro 3 Ne [7]

2.4.1 Usporadani desky cykliky

najdete v ndvodu k Vasemu vrtulniku.

- "3 Serva (vych 120°)” - deska cykliky, kde letové funkce klopeni,
klonéni a kolektivu jsou ovladany soucinnosti tii serv. V konfigura-
ci desky cykliky Ize posouvat jednotlivé body bliz nebo dale od osy
a tim eliminovat nelinearitu serv parametrem "Lever lengths”. V pii-
padé, Ze pozadujete konfiguraci desky cykliky 3 serva (140°) nebo 3
serva (90°), parametrem "Angle” doladite potfebné nastaveni s kro-
kem 1°.
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- "4 Serva (90°)” - deska cykliky, u které jsou letové funkce klopeni,
klonéni a kolektivu ovladany soucinnosti ¢tyf serv orientovanych po
90°. Konfigurace poskytuje stejné moznosti jako u predchozi desky
cykliky.

- "Mechanicka” - desky cykliky, kde kazdé servo ma vyhrazenou jed-
nu letovou funkci.

2.4.2 Otoceniorientace desky cykliky o 180°

PoloZka "Pozice ¢elniho serva” je dostupnd pouze u varianty cykliky
"3 Serva (vych 120°)”. Podle konfigurace cykliky u modelu Ize v na-
staveni otocit desku cykliky o 180°.

2.4.3 Uhel desky cykliky

Polozka "Uhel” je dostupna pouze u varianty cykliky ”3 Serva (vych
120°)". Uhel svirajici mezi sebou body cykliky 1 -2 a 1 - 3 Ize uziva-
telsky konfigurovat. Tim Ize doladit pozadovanou konfiguraci desky
cykliky.

2.4.4 Otoceni

Polozka "Rotace” je dostupnd u varianty cykliky ”3 Serva (vych
120°)” a "4 Serva (90°)". Otoceni celé desky cykliky o definovany
Uhel. Tim Ize doladit pozadovanou konfiguraci desky cykliky.

2.4.5 Délka pak (Servo 1-4)

Posunuti bodl cykliky bliz nebo dal od osy rotace. Touto moznos-
ti muzete kompenzovat nelineédrni prabéh serv nebo jejich rozdilné
vlastnosti.



2.4.6 Governor

V nékterych pfipadech fizeni vrtulniku se pro ovladani motoru vyu-
zita funkce governor - regulace konstantnich otacek bez zavislosti na
kolektivu. Jestlize je model vrtulniku opatfen timto fizenim motoru,
zapnéte tuto funkci. Nastavite-li tuto funkci, pak se v menu 3 Jemné|

ladéni/let. rezimy|zpfistupni konfigurace governoru.

2.4.7 Pouzitgyro(2-3)

Je mozné vytvorit az tfi nezavislé funkce fizeni zisku gyra. Ve vycho-
zim stavu je vzdy aktivni gyro ¢. 1, ostatni se aktivuji v této nabidce
spole¢né s funkci Governor.

Poznamka: Jestlize dodatecnou funkci gyra aktivujete u stavajiciho
modelu, je tieba po opusténi Zakladni konfigurace provést priraze-
ni ovladace (Parametry funkci) a dale zvolit vhodny vystupni kanal
(Prifazeni serv). Samotné nastavovani zisku gyra se provadi v nabid-
ce|3.12 Jemne ladeni/let. rezimy » Nastaveni gyral

2.5 Swash mix

Velice jemné doladéni serv desky cykliky. Zde mUzete definovat veli-
kosti vychylek jednotlivych letovych funkci vrtulniku.

duplex« e=xex

|12:22:01
Swash Mix
Klon&ni 50% [¥]

Klopeni 50% [7] / \
Kolektiv 50% [¥]

% o0l}] vychozi

Hodn. 100% [7]

2.5.1 Cyklické omezeni fizeni hlavy rotoru (Swash Ring)

V nabidce "Model » Swash Mix” Ize aktivovat funkci cyklického ome-
zeni pro rotorovou hlavu vrtulniku. Aktivovanim této funkce dojde
k omezeni drahy serv pii spolecném plném vychyleni ovladact kloné-
ni a klopeni tak, aby celkova velikost vychylky byla vzdy v rdmci vnitini
plochy zobrazeného kruhu.Vné kruhu se nachdzi jakasi mrtva zéna fi-
zeni.

Editaci pole "Hodnota” ovliviiujete primér zobrazeného kruhu, tzn.
velikost maximalni povolené vychylky. Nastaveni je globdlni pro cely
model.
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Az 4 serva pro podvozek/pfistavani mohou byt zvolena, kazdé servo
muze byt pfipojeno do jiného slotu pfijimace.

X 0]} vychozt |12:22:36

Zakladni konfigurace

2.7 Konfigurace - obecny model

Gx\}

& & I
Lad&ni T):(.I:IDDH |Vy(h02| |12:22:56
Pouzit gyro 1 Ne 7] Zakladni konfigurace
PouZit gyro 2 Ne [7]
PouZit gyro 3 Ne [7]

Typ motoru Jednosmérny [¥]

Podvozkova serva o[®

2.6.1 Stabilizace kamery

Zde mUzete nastavit, jaky systém stabilizace kamery bude v modelu
pouzit. Mlzete vybrat tyto rezimy: "Vypnuto” (kamera neni fizena),

"Zakladni” (fizeni dvou os - klonéni a klopeni kamery) a ”"PlIna stabi- 2.7.1 Pocet motorti v modelu

lizace” (fizeni viech tfi os - klonéni, klopeni a otaceni kamery). Pocet motord v modelu. Moznosti konfigurace 0-4 motory. Podle po-
¢tu motord se vygeneruji vystupy pro ovladani jednotlivych motort
2.6.2 Pouzit gyro (1-3) s pfifazenim ovladac(i vysilace.

Uzivatel mGze zvolit az tfi nezavisla nastaveni pro letovy stabiliza¢ni
systém. Toto vdm umoziuje nastavit citlivost stabilizace kazdé letové
osy pfimo za letu. Maji-li motory v modelu pouze jeden smér otéceni, nebo zdali jsou
schopny otéacet se v obou smérech.

2.7.2 Typ motoru
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2.8 Obrazek modelu a barvy 2.9 Prirazeni funkci
DC/DS-24 DC/DS-16 11 DC/DS-14 11 DS-12
24 16 14 16
T o0l vyrchozi |12:22:22
Obrazek modelu & barvy Na zakladé predchozi konfigurace se vytvofi seznam viech letovych
funkci s vychozim prifazenim k ovladactim vysilace.
Barevny profil
Light Red [7] Menu nabizi moznost prejmenovani letovych funkci, pfitazeni leto-

. . vé funkce libovolnému ovladadi vysilace a dodatecné nastaveni trimu
Obrazek na pozadi X , .
/ImE/tiX-2.jpg k letové funkci.

Vlychozi nastaveni obnovite tlacitkem “"F2(Auto)”.

T’.fnl]l]ﬂ'| vychozi | 12:22:09

2.8.1 Obrazek modelu PFiFazeni funkci
Funkce oOvladac Trim Trim-MAX

Muzete k modelu prifadit obrazek, jenz se déle zobrazi na hlavni ob-
razovce vysilace (nastavitelné v menul|5.6 Casovace/senzory » Udaje na|
hlavni obrazovce).

vyikovka @ P4l L.[F
smérovkatd p3[] ..
Motor®® P2 ..[F
vztlaky & ps [ =

moswN

2.8.2 Obrazek na pozadi

Pozadi je vzdy viditelné. Prihlednost obrazku je v rozmezi 0 - 100%.
Podporované formaty obrazk(i: PNG (az 320x240) a JPG (az 1024x768).
Vétsi obrazky mohou zpomalit nacitani paméti modelu. 2.9.1 PFejmenovaniletové funkce
2.8.3 Barevné Profily Ec’iitaci polooi!(y "Fur,lk(,:e” pfejmenujete letovou funkci z vychoziho
nazvu na svyj vlastni nazev.

Vysila¢ obsahuje fadu vestavénych barevnych profil(i. Tyto barevné
profily mlzete zvolit pro kazdy model zvlast podle vasi vlastni pred-
stavy.

16
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2.9.2 Prifazeni ovladace k letové funkci

Editaci polozky "Ovlada¢” muzete prifadit libovolny ovlada¢ vysila-
Ce k dané letové funkci. Oznaceni P1-P8 jsou proporciondlni kanaly
1-8. Oznacenim Sa-Sj jsou oznacené prepinace stejné jako na celnim
panelu vysilace.

Vybérem této polozky prejdete do menu(8.2 Viyber ovlddaciho vstupu}
Prifazeni pfekontrolujete velice jednoduse podle grafického symbo-
lu vedle popisu ovladace v sekci "Ovladac’, ktery zobrazuje aktualni
nastaveni pfifazeného ovladace.

2.9.3 Volba dodateéného trimu

Vysila¢ umoznuje k jakékoliv letové funkci doplnit dodatecny trim,
¢imz muzete lépe vyladit nastaveni modelu. Editaci polozky ”Trim”
mUzete pfifadit libovolny ovladac pro dodatecny trim zvolené letové
funkce. Vybérem této polozky prejdete do menu|8.2 Vyber oviddaciho|
Pfifazeni pfekontrolujete velice jednoduse podle grafického
symbolu vedle popisu ovladace v sekci "Trim"”, ktery zobrazuje aktu-
alni nastaveni pfifazeného ovladace.

U proporcionalnich ovladacii P1-P4 jsou automaticky pfifazeny

trimovaci tlac¢itka pod kfizovymi ovladaci. Neni nutné je rucné
prifazovat.

2.9.4 Rozsah dodatec¢ného trimu

Polozkou ”Trim-Max” muzete nastavit maximalni vliv trimu na pfi-
slusnou letovou funkci, vyuzijete-li funkci dodate¢ného trimu. Vycho-
zi hodnota je 50%. Pfi nastaveni hodnoty 0% ovlada¢ dodatec¢ného tri-
mu nebude mit Zadny vliv na letovou funkci. Pfi hodnoté 100% ovla-
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dac¢ dodatec¢ného trimu bude ovladat letovou funkci v jejim plném
rozsahu.

2.9.5 Pridani funkce

Tlac¢itkem "F3(Novy)” mizete pridat vlastni letovou funkci.

2.9.6 Smazanifunkce
Tlac¢itkem "F4(Smaz)” smazete oznacenou letovou funkci.

Ujistéte se, Ze mate ke vsem letovym funkcim pfitazené pozadované
ovladace vysilace, popt. spravné dodatecné trimy. Tlacitkem ”"F5(Dal-
$i)"” prejdete do dalsiho kroku priivodce menu ”P¥ifazeni serv”.

Poznamka: Vychozi prifazeni se provede podle nastaveni médu vy-
silace. Neni-li vychozi pfifazeni spravné, prekontrolujte nastaveny
mad vysilace v menu "Hlavni menu » Systém » Konfigurace » MOD
1-4".

2.10 Prifazeni serv

DC/DS-24 DC/DS-16 11
24 24

DC/DS-14 11
10 (az 14)

DS-12
8(az16)

Toto menu ukazuje pfidéleni vychozich funkci vysilace do kanald pfiji-
mace. Toto pridéleni mazete zménit jakkoliv si prejete. Porfadové cislo
na zacatku sloupce ukazuje cislo kandlu a prifazena funkce je hned
vedle. Jakakoliv funkce muze byt pfifazena libovolnému kanalu. Jedi-
ny limit je pocet kanall které vysila¢ dokéaze ovladat (24 kandl(i podle
vybavy vysilace). Vysila¢ dokaze nastavit kanaly automaticky podle



preddefinovaného schématu. Jestli chcete, aby vysila¢ nastavil serva
automaticky v zadkladnim pofradi, stisknéte “F3(Auto)” tlacitko a poté
"F5(Ano)”.

| 12:22:38
PFiFazeni serv
2 Kridélko 1[7]

Tful]ﬂm vychozi

3 Klapka1[F] 4 Klapka 2 [7]
5  Kfidélko2[F] 6 vyikovka [7]
7 Smérovka[F] 8 |
9 . 10 .
1 -~ 12 |
an <=1 aa <=1

Poznamka: V zakladnim nastaveni vysilace DC/DS-16 a DC/DS-24
pouzivaji pouze 16 prvnich kanall. Vice kanall se aktivuje automa-
ticky poté, co pfifadite jakoukoliv funkci k jednomu z kanald 17-24.
Stav mUzete zkontrolovat v menu Pokrocila nastaveni - Bezdratové
rezimy/U¢itel-Zak na Fadku "24-kanalovy multimod”.

2.10.1
ce

Pfifazeni vystupni funkce vysilace kanalu pfijima-

Oznacte pozadovany kandl pfijimace a stisknéte ”3D tlacitko”. Nyni
muzete vybrat, kterou funkci pfitadite zvolenému kandlu pfijimace.
Tlacitkem "F5(Dalsi)” prejdete do dalsiho kroku priivodce, kterym je
uloZzeni modelu do paméti vysilace.

18
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| 12:22:44

™ o0l}] vychozi

Vytvofit a vybrat model?

Privodce pozadd o potvrzeni vytvofeni modelu "Vytvofit a vybrat
model?”. Odpovite-li na potvrzeni tlacitkem ”"F1(Ne)”, vratite se zpét
do privodce a mGzete model dale konfigurovat. Potvrdite-li tlacitkem
"F5(Ano)”, model se ulozi do paméti, soucasné se i aktivuje. Poté au-
tomaticky prejdete do menu "Kalibrace serv”. Ulozeny model ma-
Zete samoziejmé kdykoliv konfigurovat i po ulozeni v menu ”"Hlavni
menu» Model” polozky “Zakladni konfigurace”, "Parametry funk-
ci” a "PFifazeni serv”.

Poznamka:V tomto okamziku mizete sparovat pfijimac s vysilacem
a nasledné pokracovat v konfiguraci “Kalibrace serv”.

2.11 Kalibrace serv

Menu pro doladéni vystupnich funkci vysilace » kanali pfijimace »
serv. Pfitazeni vystupni funkce vysilace ke kandlu pfijimace je zobra-
zeno v horni ¢asti menu (prvni polozka pod popisem menu).



|12:22:55

Kalibrace serv

0]} vychozi

Motor 1 (1) %
Stfed (Subtrim) 0%
Max. vychylka 100%
Min. vychylka -100%
Max. fyzicky limit 125%
Min. fvzick¥ limit -125%

2.11.1 Zobrazeni vychylky kanalu pfijimace

V horni ¢asti menu je zobrazena aktudlni vychylka pro zvoleny kanal.
Budete-li ménit nastaveni v tomto menu, ihned uvidite, jak se zména
projevi na vystupu.

2.11.2 Vybér kanalu pfijimace

Na prvni pozici F1 ve spodni listé je aktuélné vybrany kanal. Tlacitkem
F2 a F3 nebo editaci polozky “Servo ¢”si vybirate kanal pfijimace, kte-
ry chcete konfigurovat.

2.11.3 Stired (Subtrim)

Touto polozkou v menu si nastavite stfedni polohu serva na vybraném
kanale prijimace.
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Poznamka: Snazte se uz pfi stavbé modelu co nejvice doladit stred
mechanicky. Budete-li muset nastavit velkou hodnotu "Stred (Sub-
trim)” pro stfedni polohu serva, bude vysledna vychylka serva ome-
zena.

2.11.4 Max./Min. vychylka

Tato polozka definuje koncové hodnoty vystupni funkce vysilace, tzn.
jaké hodnoty bude nabyvat vystupni funkce vysilace v krajnich polo-
hach ovladace. Funkce by méla byt pouzita k vymezeni bezpecného
rozsahu serv, aby nedoslo k jejich mechanickému poskozeni.

Poznamka: Velikost maximalni vychylky dale m{ze ovlivnit nasta-
veni trim0, dvojitych vychylek a dalSich proporcionalnich nastaveni.

2.11.5 Max./Min. fyzicky limit

Omezeni vychylky kanalu pfijimace. Zadnou kombinaci nedojde
k prekroceni nastavené hodnoty vychylky serva.

Poznamka: Zde mUzete nastavit omezeni vychylky jesté pred me-
chanickym dorazem nebo néjakou prekazkou v draze serva, ¢imz se
vyhnete mechanickému poskozeni serva.

2.11.6 Reverzace serva

Nastaveni obraceného smyslu otaceni serva.



2.11.7 Zpozdéninahoru/dolu

Nastaveni doby pfechodu kandlu z jedné krajni polohy do druhé. Lze
definovat pro kladnou zménu a zapornou zménu zvlast, napf. otvirani
podvozku je pomalejsi nez zavirani podvozku.

Poznamka: Funkce se da s vyhodou pouzit pro podvozkova serva.

2.12 Servobalancer

DC/DS-14 11 DS-12
Rozsifitelné Rozsifitelné

DC/DS-24 DC/DS-16 11
Ano Ano

Funkce balancovani drahy serv slouzi pro velké modely, které maji fi-
dici plochy ovladané nékolika spfazenymi servy. Jelikoz mize byt kaz-
dy kus serva z vyroby jinak nastaven a ani montaz v modelu nemusi
byt vzdy pfilis pfesna, je vhodné algoritmicky vyrovnat drahy serv tak,
aby dochazelo k minimalnimu mechanickému naméhani pfi pohybu
kormidel.

Kazdému vystupnimu kandlu je tedy mozné pfifadit vlastni kfivku,
kterd se aplikuje jako posledni operace pfed odeslanim vychylek do
modelu. Kfivka se tedy ve vysledku aplikuje i na trimy, mixy, dvojité
vychylky apod., takze serva jedné plochy se vzdy pohybuiji spole¢né
stejnou mérou.

Servobalancer dokaze upravit kiivku serva maximalné o +10% s roz-
lisenim 0,1%.

duplex« e=xex

| 12:22:01

Kalibrace serv

Kiapka 2 (4) %

% o0l}] vychozi

Servobalancer

Po najeti kurzoru na graf servobalanceru stisknéte 3D tlacitko, ¢imz
povolite editaci kfivky serva. Nyni se vzdy zvyrazni jeden Fidici bod
podle aktudlni vychylky serva. Jestlize bude aktualni vychylka serva
napr. -30%, zvyrazni se nejblizsi kontrolni bod v -25%. Timto bodem
je pak mozné pohybovat smérem nahoru a dold otac¢enim 3D tlacit-
ka doprava, resp. doleva. V rezimu "Auto” (zvyraznéné tlacitko F2 )
dochazi k sou¢asnému posunu okolnich kontrolnich bodd, takze vy-
slednd kivka je precizné vyhlazend. Posunutim ovladace serva lze da-
le vybrat jiny kontrolni bod a ten pak upravovat do té doby, nez bude
vzajemna odchylka pozice serv pti pohybu minimalni.
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X0 | vychozi |12:22:57 Poznamka: Nastaveni zobrazeného telemetrického tdaje na horni
Kalibrace serv listé displeje se uklada jako soucast konfigurace modelu a po zapnu-
Kispka 2 (4 s0% ti vysilace se opét zobrazi. Alternativné je mozné nastavit zobraze-
servobalancer (5.0%, 5.0%) ny udaj i v nabidce "Casovaée/Senzory » Detaily” hlavni obrazovky.
‘ . ‘ Je mozné zvolit jakykoliv jednoduchy ¢iselny udaj, nikoli vsak napf.
—— Yl D GPS souradnice ani status vysilace.
‘ -100% k_mr’ % 50%  100% ‘
Tﬁnnuﬂ'| vychozi |12:22:za
Detaily hlavni obrazovky
Skok na predchozi stranu (]
Po stisku tlacitka F1 pfi zvyraznéném servobalanceru se zobrazi rychla Skok na ndsledujici stranu -0
volba, kde si muzete zvolit jeden telemetricky Gdaj, jenz se bude ob- Yelemetrle zobraz. iwa panelu hodn:

jevovat v misté digitalnich hodin na horni listé displeje. Timto si napf.
muzete navolit zobrazeni okamzitého proudu z pfijimacovych baterii,
jenz velmi pom(ize pfi vyrovnavani rozdild drahy serv.

T):DI]DHI| vychozi | 12:22:09

Kalibrace serv

Tlacitkem F2 "Auto” v rezimu editace servobalanceru prepinate mezi
automatickym a manuélnim vybérem kontrolnich bodu. Pfi manual-
Telemetrie zobraz. na panelu hodin: nim vybéru kontrolnich bod stisknéte 3D tlacitko pro pfesun k na-
sledujicimu bodu; tlacitkem ESC aktivujete predchozi kontrolni bod.
Pfi editaci v manudlnim rezimu pohybujete (na rozdil od automatic-
kého mdédu) pouze jednim kontrolnim bodem, ostatni zGstavaji beze
zmény. Kratky stisk tlacitka F3 ”"Vymaz"” slouZi k rychlému resetu jed-
noho kontrolniho bodu (musi byt zvyraznén). Po delsim stisku tlacitka
F3 "Vymaz” dojde k resetu celé kfivky serva do vychoziho stavu.

Stisknutim tlacitka F4 mizete uzamknout pohyb funkce. Pak nemusi-
te drzet ovladac¢ po celou dobu ve stejné pozici.
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Poznamka: Jestlize pouzivate nékolik serv sprazenych k ovladani
jednoho kormidla modelu jako v tomto pfikladu, doporuc¢ujeme na
prijimaci nastavit vsechna serva nalezejici danému kormidlu do jed-
né skupiny vystupu (Group A-C). Na obréazku je toho docileno pomo-
ci aplikace Pfipojena zafizeni. Serva tak budou pfijimat fidici pulzy
ve stejny okamzik a jejich pohyb tedy bude synchronni.

T):DDDH.| vychozi | 12:22:18
REX10 Vystupy
Vystupni pin Servo C. Skupina
Vystup 1 Motor 1 (1) [ AT
Vystup 2 Kiidélko 1 (2] B[
Vystup 3 Klapka 1 (3) [] c®
Vystup 4 Kfidélko 2(4)[F]  A[T]
Vistnin & WiEknwka 1 (51 [¥] R

Poznamka: Pro optimalizaci dréhy serv pomoci servobalanceru do-
porucujeme pouzit ampérmetr (nebo napt. okamzity proud z cidla
MUI zobrazeny v telemetrickém okné) a vzdy sledovat, kdy je proud
prochazejici servy co nejmensi.
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@ Jemné ladéni Poznamka: U této akce budte obezretni. Po prepnuti rozsa-
hu platnosti z globalniho na letovy rezim se konfigurace pred

e fepnutim (globalni) ulozi do vsech existujicich letovych rezi-
3.1 Letové rezimy :m'p 9 ’ Y

DC/DS-24 DC/Ds-16 11 DC/DS-141i DS-12

70 10 3 (a210) 3(a26) « Je-li polozka v menu pevné definovana a rozsah platnosti bude na-

staven na hodnotu S, mdze byt nastaveni polozky v kazdém letovém
rezimu rGzné. Pfepnutim do jiného letového rezimu polozka bude
nabyvat hodnot pro vybrany letovy rezim.

Letové rezimy jsou velice pfinosné pro Upravu letovych vlastnosti a
ovladatelnosti modelu pii rdznych situacich letu, jako napf. start, lé-
tani v termice, pfistani s pouzitim klapek a brzd. Tato schopnost by se
dala vyuzit nejen u vétrond, ale také u akrobatickych modeld pfi hlad-
ké akrobacii nebo 3D akrobacii. Ve vsech popsanych situacich by bylo
vhodné, aby model reagoval odlisnym zptsobem.Toho vieho jde jed-

Je-li polozka volitelna (Ize pridat do seznamu) a rozsah platnosti bu-
de nastaven na hodnotu S, bude nastaveni pouze v aktualnim leto-
vém rezimu. Pfepnutim do jiného letového reZzimu se zobrazi konfi-
gurace pro aktualni letovy rezim.

noduse docilit, staci jen vyuzit letovych rezimu. - Kazdy model jiz pfi vytvoreni obsahuje vychozi letovy rezim.
K dispozicije az 10 letovych rezimdi (podle vybavy vysilace) pro kaz- Poznamka: Pokud nechcete pouzivat letové rezimy, pak nevytvarej-
dy model. Letové rezimy si mGzete pro lepsi prehlednost pojmeno- te z4dny novy letovy reim a pouzivejte pouze vychozi.

vat. V jednom okamziku mize byt aktivni pouze jeden letovy rezim,
proto ma kazdy vytvoreny letovy rezim svoji prioritu danou pofadim
v seznamu letovych rezimd. Splni-li se podminky a mohlo by byt ak- T‘f.uﬂl]ﬂ'| Rychlost |12;22;25
tivnich vice nez jeden letovy rezim, pak se vybere ten z nich, ktery ma
nejvétsi prioritu. Letové rezimy lze aktivovat libovolnym ovladacem
vysilace, jako napf. pfepinacem.

Letové reZimy

Popis ZpoZdéni Spinaé Ji
1 Termika (4 035 Sh X
2 Rychlost (£ 035 Shv I
3.1.1 Konfigurace vysilace pod letovy rezim. 3 wchoi @ 03s e

- Nékteré menu obsahuji polozky rozsahu platnosti se symbolem (ze-
mékoule) a pismenem G. Pfepnutim polozky rozsahu platnosti na
symbol (seznamu) s pismenem S zménite nastaveni z globalniho na
nastaveni pro kazdy letovy rezim zvlast.
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3.1.2 Pridaniletového rezimu

Tlac¢itkem "F3(Novy)” pridate novy letovy rezim. Budete-li chtit vy-
tvofit novy letovy rezim jako kopii jiz vytvofeného letového rezimu,
oznacte zdrojovy letovy rezim a stisknéte tlacitko "F3(Novy)”. Zobra-
zi se menu s dotazem, zda-li chcete kopirovat zvoleny letovy rezim.

- Tlacitkem “"F5(Ano)” vytvofite kopii letového rezimu se stejnym na-
zvem.
- Tlacitkem "F3(Ne)” vytvofite novy letovy rezim.

- Tla¢itkem "F1(Esc)” nevytvofite letovy rezim a vratite se zpét do
menu "Letové rezimy”.

| 12:22:39

Letové rezimy

T’E‘DDDH' Rychlost

Kopirovat zvyraznény letovy rezim?

Vychozi

3.1.3 Prejmenovaniletovych rezimu

Letové rezimy si mlzete zptehlednit pojmenovanim, které vystizné
popisuje dané nastaveni, napt. Start, Termika, Autorotace, atd.

Editaci polozky "Popis” muizete pojmenovat letové rezimy.
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3.1.4 Zpozdéniletového rezimu

Doba postupného pfechodu mezi dvéma letovymi rezimy. Zména le-
tového rezimu s sebou pfindsi ¢asto zésadni zmény zékladnich po-
loh serv. Kdyby byla zména letového rezimu okamzit4, mohla by vést
k okamzité zméné v fizeni modelu - prudké pohyby. Zpozdime-li leto-
vy rezim, dojde k postupnému pfenastaveni z jednoho letového rezi-
mu do druhého letového rezimu za definovany cas.

Poznamka: Vzdy se snazte nastavit alespor néjaké minimalni zpoz-
déniletového rezimu. Okamzitd zména by mohla vést ke zméné po-
lohy vice serv najednou, coz by mélo za nésledek vznik proudové
$picky v napéjeni.

Poznamka: Letova funkce plynu neni ovlivnéna zpozdénim letové-
ho rezimu. U této letové funkce se konfigurace uplatni ihned.

3.1.5 Aktivace letového rezimu

X

Letovy rezim Ize aktivovat pfepinacem. Editaci polozky "Spina¢” se
prepnete do menu “Vyberte ovladaci vstup” a zvolite, ktery prepi-
na¢ ma aktivovat zvoleny letovy rezim viz.|8.2 Vyber ovlddaciho vstu-|
Ke kazdému letovému rezimu mUzete pfifadit jakykoliv prepinac,
proporciondlni ovlada¢, nebo vysledek logické operace, kterym akti-
vujete letovy rezim. Splnéni podminky pro aktivaci letového rezimu
je vyjadieno symbolem ve sloupci “Spinac”:

- zatrzeni - podminka pro aktivaci je spInéna,
- kiizek - podminka pro aktivaci neni splnéna.

Ve stavovém radku je zobrazen nazev aktudalniho letového rezimu.



3.1.6 Priority letovych rezimu

V pfipadé, ze jsou spInény podminky pro aktivaci vice letovych rezimu
v jeden okamzik, rozhoduje priorita letového rezimu. Pofadovym ¢is-
lem v seznamu letovych rezim{ je pfitazena priorita. Cim nizsi pora-
dové cislo, tim vyssi priorita letového rezimu. Vychozi letovy rezim

3.1.7 Pievedeni vybraného letového rezimu do vychozi-
ho letového rezimu

Zvoleny letovy rezim muizete prevést na vychoziletovy rezim. Vyberte
pozadovany letovy rezim a tlacitkem "F4(Opt.)” zobrazite moznosti
nastaveni. Polozkou “Nastavit jako vychozi let. rezim” letovy rezim
zménite na vychozi. Pfedesly vychozi letovy rezim se zméni na nor-
malni letovy rezim.

3.1.8 Smazaniletového rezimu

Letovy rezim muzete odstranit nasledovné:

1. vyberte pozadovany letovy rezim a tla¢itkem “F4(Opt.)"” zobrazi-
te moznosti nastaveni.

2. polozkou "Smazat letovy rezim” vymazete vybrany letovy rezim.
Vychozi letovy rezim nelze odstranit.

3.1.9 Resetvsech letovych rezimi do vychoziho letového
rezimu
Vsechny letové rezimy mUzete najednou prevést do nastaveni vycho-

ziho letového rezimu. Na jakékoliv polozce v menu stisknéte tlacitko
"F4(Opt.)” a zobrazi se moznosti nastaveni. Polozkou "RESET vsech
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letovych rezimii” se nastavi veskeré letové rezimy stejné jako vychozi
letovy rezim a rozsahy platnosti budou nakonfigurovény na globaini
platnost.

T‘:nl]ﬂﬂ'| Rychlost

| 12:22:53

Letové reZimy

Termika

Oznameni aktualniho let. reZimu

Nastavit jako vychozi let. reZim
Smazat letovy reZim
RESET viech letowych rezima

Poznamka: Prekontrolujte stav jednotlivych letovych rezim( po ja-
kékoliv zméné v konfiguraci letovych rezim(.

3.1.10 Oznameni aktualniho letového rezimu

Moznost pfifazeni zvukového souboru WAV, jenzZ se prehraje v oka-
mziku aktivace daného rezimu.

3.1.11 Oznameniletového rezimu po prepnuti spinace

Po stisku tlacitka F4 je mozné pfifadit spinac, po jehoz stisku bude
oznamen aktudlni letovy rezim, resp. se prehraje pfislusny zvukovy
soubor WAV.




3.2 Digitalni trim

Trimovani hlavnich letovych funkci se provadi pres Ctvefici tlacitek
umisténych pod kfizovymi ovladaci. Definice kroku a rozsahu jednot-
livych letovych funkci se provadi v menu "Digitalni trim”. Kazda le-
tova funkce mdize mit nastavené jiné meze, krok trimu a rozsah plat-
nosti.

Dialog digitélnich trim0 byl rozdélen do dvou obrazovek, mezi nimiz
Ize prepinat pomoci tlacitek "F1 Doleva” a ”"F2 Doprava”. Tlacitkem
"F3(Trim)” piejdete do menu piehledu trim{ hlavnich letovych funk-
ci, kde si mlizete vyzkouset, jak se projevi jednotlivé zmény v nasta-
veni.

‘ 12:22:58

T)fnl]ﬂl]‘| Rychlost

Digitalni trim

Trim Funkce Hodn. UloZen Mod Krok - Rozsah+
Lo Motor["] @G 0% D?%IynDulniEl 2% 100% 100%
@ smérovkal] @G 0% 0 tiedovy[T] 2% 100% 100%
KoL vyskovkal] @G 0% 0% | Stiedowy[T] 2% 100% 100%
| LEO@®E % 0% 2% 100% 100%

Kazdému trimu je mozné pfifadit ovladaci funkci, kterd bude timto
trimem ovliviiovana. Je mozné trim i kompletné deaktivovat tak, aby
nemél zadny efekt - jednoduse zruste prifazeni k jakékoliv funkci. To-
to je dllezité zejména pro piloty rliznych vicerotorovych koptér nebo
vrtulnik( s pokrocilou stabiliza¢ni elektronikou.
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3.2.1
Digitalni trimy je mozné pouzit nezavisle jako obecny ovlada¢ mode-
lovych funkci. Jakémukoliv digitadInimu trimu muzete pfifadit special-
ni funkci "Trim.Ovla.” & "Trim.Nulov”.

Specialni funkce trima

 Trim.Ovla. (trimovy ovladac) - umoznuje pouzit dany trim oddéle-
né od ovladacich funkci. Vysila¢ si pamatuje hodnotu trimu po vy-
pnuti. Po stisku tlacitka nedochazi k trimovani nadfazené funkce,
pouze se inkrementuje interni stav trimu.

Trim.Nulov (trimovy ovladac s automatickym nulovanim) - umoz-
nuje pouzit dany trim oddélené od ovladacich funkci. Vysilac si ne-
ukldda hodnotu trimu po vypnuti. Po nac¢teni modelu ma trim vzdy
hodnotu 0%. Ve spojeni s logickymi spinadi je tato volba vhodna
napt. pro sekvencni prepinani mezi letovymi rezimy ¢i prehravani
sekvence zvukd.

- Otocny ovladac - umoziuje pouzit dany trim oddélené od ovla-
dacich funkci. Po stisku trimovaciho tlacitka se vzdy inkrementu-
je/dekrementuje hodnota trimu o ptednastaveny krok. Po prekro-
¢eni 100% se pokracuje dale od -100%. Vhodné napt. pro emulaci
vicestavového prepinace.

3-poz. spinac - umoznuje pouzit dany trim oddélené od ovlddacich
funkci a emuluje tfipolohovy mzikovy prepinac. Jestlize neni stisk-
nuto zadné tlacitko, je na vystupu hodnota 0%.
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T)E(DDDH‘| Rychlost

|12:22:26

Digitalni trim
Trim Funkce Hodn. UloZen
S DG % 0%
@& TrimNulov®] @G 0% 0%
fot smérovka[™] @G 0% 0%
okl vyikovkaT] @G 0% 0%
.7 LOBG % 0%

Operacni pisobnost trim byla rozsitena o nové moznosti, takze nyni
jsou dostupné tyto volby:

Globalni - konfigurace a hodnota zvoleného trimu bude konstantni
napti¢ vsemi letovymi rezimy.

Separatni - kazdy letovy rezim ma svou vlastni nezévislou konfigu-
raci trima.

Skupina letovych reziml (A/B) - jestlize pouzivate nékolik leto-
vych rezimd a chcete, aby se nastaveni trimG sdilelo napt. pouze
mezi dvéma zvolenymi rezimy, pfifadte trim u obou rezimd do jed-
né ze skupin FA nebo FB. Kazd4 skupina ma své vlastni nastaveni,
jez je potom sdileno napfic¢ letovymi rezimy.

T).:nﬂﬂﬂ.| Rychlost

| 12:22:17

Zvolte moZnost

=% Separatni
ZF4 Skupina letovych rezimi A

ZFg  Skupina letovych rezimh B

Poznamka: Pro prvni let doporucujeme pouzit vétsi trimovaci kro-
ky. Po seznameni se s vasim modelem muzete pfepnout na mensi
kroky pro jemnéjsi trimovani.

Poznamka: Pokud zménite plsobnost trimu z globalni na libovol-
nou skupinu letovych rezimd, ve zbyvajicich letovych reZimech se
plsobnost zméni na separatni.

Dalsi konfigurovatelné parametry:

Hodnota - aktualni pozice trimu.

2. Ulozen - zobrazuje ulozenou pozici trimu, kterd se uplatni diky
funkci Pamét trimu.

3. Mdd - zde muzete specifikovat zékladni chovani trimu:
- Stfredovy méd - nastaven jako vychozi. Trim ovliviiuje pouze
stredy serv, vychylky v koncovych bodech nejsou dotceny.
- Linearni - posunuje celou drahu serva v¢etné koncovych bodu.
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« PlynDolni - ovliviuje vychylku serva v dolnim koncovém bodé
a umérné i cely zbytek drahy serva. Horni koncovy bod zlstava
nedotcen.

- PlynD:50% - ovliviuje drédhu serva od dolniho koncového bo-
du ke stfedové pozici. Draha od stfedu do horni koncové pozice
zUstdva nezménéna.

« PlynHorni - ovliviiuje vychylku serva v hornim koncovém bodé
a umérné i cely zbytek drahy serva. Dolni koncovy bod zlstava
nedotcen.

4. Krok - indikuje, o kolik procent se hodnota trimu zméni pokazdé,
kdyz je stisknuto trimovaci tlacitko.

5. Rozsah (+,-) - ur¢uje maximalni rozsah z drahy serva, jenz je pou-
zity pro trimovani.

Zobrazeni, jak jednotlivé médy trimi ovliviuji vyslednou drahu
serva (trimovano cca do 50% celkového rozsahu).

Pamatujte si, ze neni mozné pouzit ve vsech pripadech libovolny
méd trimu:

Maximum A A

stied - | stied

r
Plyn - dolnich 50% Plyn horni

Minimum Y
Stredovy méd

Linearni méd Plyn dolni

- Konfigurace motylkovych ocasnich ploch: Méd trimu je mozné
specifikovat pouze pro funkci vyskovky a nikoli pro smérovku, ne-
bot obé funkce jsou vzdjemné sprazeny.

- Konfigurace Delta/Elevon: Zde je mozné mod specifikovat pouze
pro kfidélka a nikoli pro vyskovku.

+ Vrtulnik pouzivajici fizeni CCPM: Mdd je mozné nastavit pouze
u funkce kolektivu a nikoli u klonéni nebo klopeni.

- Jestlize pouzijete nékolik trim0 pro jednu funkci, vysledna hodno-
ta trimu odpovida souctu hodnot viech trimd, které ovliviuji tuto
funkci. Dale je pouZit pouze jeden mod trimu, a to ten, ktery je defi-
novan pro trim prvni v poradi.

Dalsi moznosti se zobrazi po stisknuti tlacitka ”F4”. MUzete zde ulozit
hodnotu aktualné zvoleného trimu (napf. funkce kiidélek jako na ob-
razku) do skryté paméti, ale |ze takto i ulozit vSechny trimy najednou.

Rychlost | 12:22:32
Digitalni trim

L2 Kridélka

eonll

Ulozit viechny trimy do paméti
Vynulovat vybrany trim
Vynulovat viechny trimy

Funkce je nasledujici: Aktualni hodnota zvoleného trimu (resp.
vsech trimU) je prekopirovana do specialniho registru a samotny trim
je vynulovan. Toto se vzdy aplikuje pro véechny letové rezimy. Funkce



paméti trimu je vyhodnd v tom pfipadé, Ze chcete mit vzdy vynulova-
né obrazovky trim(, avsak jisté trimovani bylo potieba ke stabilizovani
modelu.

Poznamka: Jestlize je funkce Autotrim aktivni, pak vzdy plsobi na
modelové funkce pfitazené k danym trimovacim tlacitkim (vyjim-
kou je funkce plynu, na niz se Autotrim nikdy nevztahuje). Autotrim
nebere v potaz doplrkové inkrementalni trimy. Prosim budte velmi
opatrni v okamziku, kdy prifadite trimovaci tlacitka modelové funk-
ci, kterd neni ovladana centrovanymi ovladaci.V takovém piipadé je
doporuceno kompletné zakazat funkci Autotrim.

3.3 Trimy letovych rezimu

Definovani trim0 serv jednotlivych letovych funkci.

Konfigurace mohou byt globalni nebo se mohou ménit s letovymi re-
Zimy. Hlavnim smyslem této moZznosti je mit polohu jednotlivych serv
konfigurovatelnou letovym rezimem.

|12:22:14

Trimy letovych reZimu
S1 s2 s3 sS4

X 0l)] vychozi

Vyikovka 0% DG
Smérovka 0% DG
Motor 0% DG
vztlaky 0% 0% DG

[sym.]
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3.3.1 Polohy serv

Vlystup letové funkce mize byt rozdélen na vice kandll pfijimace -
- serv. Editaci jednotlivych sloupct s oznacenim ”S1- S4” ménite po-
lohu serva vybrané letové funkce. Vychylka serva je udavana v pro-
centech.

Tlacitkem "F3(Vymaz)” nulujete nastaveni celého fadku.

Tla¢itkem "F1(Sym.)” - zapinate/vypinate soucasnou editaci viech
hodnot na fadku.

3.3.2 Rozsah platnosti

Vlychylky serv mohou byt platné pro viechny letové rezimy - symbol
zemékoule a pismeno G. Kazdy letovy rezim m{ize mit vlastni definici
vychylek serv - symbol seznamu a pismeno S.

3.4 Dvojité/Expo vychylky

Chcete-li ovladacem vysilace, napt. pfepinacem, ovliviiovat rozsahy
vychylek nebo priibéh letovych funkci, nastavte si dvojité ¢i trojité
rozsahy vychylek s moznosti exponencialni zavislosti. Exponencialni
zavislost letovych funkci je velice vhodng, jelikoz v okoli stfedu je Fi-
zeni velice presné. Blizime-li se maximu, je charakteristika velice str-
ma. Menu obsahuje letové funkce modelu se souhrnnym piehledem
jejich konfigurace.



| 12:22:21

™ 0l)] vychozi

Dvaojité/Expo vychylky
Funkce Dvojité Expo
vyikovka 100% 100% 0% 0% @G
Smérovka 100% 100% 0% 0% @G
Motor 100% 100% 0% @G
vztlaky 100% 100% 0% 0% @G

Nazev letové funkce
V procentech vyjadien rozsah vychylek letové funkce
V procentech vyjadiena exponencialni zavislost letové funkce

o~ o i

Rozsah platnosti

Oznacenim kurzorem jedné z letovych funkci a stisknutim tlacitka
"F4(Uprav)” nebo 3D tlacitka” vstoupite do editace nastaveni.

0] | vychozi |12:22:48
Editace DR/Expo

Pozice 2 - + /
Rozsah 100% 100%

Expo o% 0%
Spina& sg v /

Symetrické DR == ¥

[sym.]
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Nazev letové funkce s rozsahem platnosti
2. Cislo nastaveni - pro dvojité vychylky 1-2; pro trojité vychylky 1-3
3. V procentech vyjadiend poloha koncového bodu funkce s nasta-
venim pro oba sméry funkce

4. V procentech vyjadien exponencialni pribéh s nastavenim pro
oba sméry funkce

5. Nastaveni ovladace pro pfechod mezi jednotlivymi nastavenimi
spolu s volbou proporcionalniho ladéni vychylek.

6. Symetrické/asymetrické vychylky
7. Zobrazeni funkce ulozené pod zvolenym nastavenim

3.4.1 Rozsah platnosti

Rozsahy vychylek letovych funkci mohou byt platné pro vsechny le-
tové rezimy - "symbol zemékoule” a "pismeno G". Kazdy letovy re-
Zim muze mit vlastni definici rozsahd vychylek - “symbol seznamu”
a”pismeno S”.

3.4.2 Vybér ovladace pro pirepinani mezi konfiguracemi

Zvolte polozku "Spinaé”, tim se piepnete do menu[8.2 Vybér ovidda]
Nastavte ovlada¢, kterym budete prepinat konfigurace.
U dvojitych rozsahl vychylek vyberte libovolny ovladac s nepropor-
ciondlnim vyhodnocenim. Chcete-li nastavit trojité rozsahy vychylek,
méli byste zvolit tfipolohovy prepinac nebo jeden z proporcionalnich
ovladacl. Po vybéru ovladace nezapomente nastavit proporcionalni
vyhodnoceni ”"Vyberte ovladaci vstup” tlacitko "F2(Prop.)”. Sprav-
nost nastavenisilehce ovéfite tim, Ze zménou polohy ovladace se mé-
ni i ¢islo konfigurace rozsahu v menu “Editace DR/Expo”. V pripadé



dvojich vychylek se hodnota konfigurace rozsahu bude ménit z ”Po-
zice 1” na "Pozice 2”. U trojich vychylek se hodnota konfigurace roz-
sahu bude ménit "Pozice 1, "Pozice 2" a "Pozice 3".

3.4.3 Rozsah vychylek

Kazda konfigurace rozsahu (pozici ovladace) mize definovat jiny roz-
sah vychylek funkce a exponencialni zavislosti. Pfi zméné konfigurace
se zaroven upravuje i graf funkce.

Rozsah vychylek funkce se definuje polozkou “Rozsah”. NarUstajici
hodnotou se zvétsuje rozsah letové funkce. Snizujici hodnotou se roz-
sah zmensuje.

Exponencidlni priibéh vytvarite polozkou "Expo”. Je-li exponencial-
ni zavislost nulova, je letova funkce cisté linedrni. NarGsta-li hodnota
exponencialni zavislosti, v prlibéhu se projevuje exponencialni cha-
rakter.

Vse mlzete jesté zkombinovat s letovymi rezimy. Ve vysledku muze-
te mit v kazdém letovém rezimu jinou definici kazdého z nastaveni
rozsahu vychylek.

3.4.4 Symetrické/asymetrické vychylky

Vysilace DC/DS nabizeji moznost asymetrickych vychylek pro smérov-
ku a kfidélka. Vyberte polozku "Symetrické DR"a oznacte kfizkem. Po-
té stisknéte tlacitko F1 (Sym.). Bude mozné nastavit vychylky kiidélek
levé/pravé nezavise.

Poznamka: Doporucujeme nastaveni exponencialnich pribéhu.
Ovladéni je pak velice presné.
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3.5 Krivky funkci

DC/DS-24
Ano

DC/DS-16 11
Ano

DC/DS-14 11
Rozsifitelné

DS-12
Rozsifitelné

Pribéhy letovych funkci - jakd zavislost bude platit mezi polohou
ovladace a vychylkou serva. Menu zobrazuje piehled viech letovych
funkci, nastaventi jejich kfivek (prabéhu) a zpozdéni. Disledky nasta-
veni si mlZete ihned po nastaveni zkontrolovat pres zobrazeni vystu-
pU ptijimace - tlacitkem "F2()".

| 12:22:14

™% oll}] vychozt

KFivky funkci
Funkce Krivka -Zpoi. + Zpoi.Rei.
L1
Vytkovka [—] 0.0s 0.0s| v |@BG
smérovka [—] 00s o0.0s| v @G
Motor =1 o0s o.0s| X @G
vztlaky =1 oo0s oo0s| v (@G

1. Nazev letové funkce

2. Kfivky/pribéhy letové funkce

3. Zpozdéni vychylky pro kladnou a zdpornou zménu polohy ovla-
dace

4. Povoleni zpozdéného nabéhu pii prepnuti letového rezimu

5. Prepinani globalniho nastaveni v rdmci letovych rezim(
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3.5.1 Povolenizpozdéni letového rezimu % o0l}] vychozi |12:22:25
Zde je mozné aktivovat, popt. zakazat zpozdéni pro kazdou funkci KFivky funkci

v ramci prepinaniletovych rezim(. Konkrétné na obrazku je tato volba kFidélka«

predstavovéna patym sloupcem (Zpoz.Rez). Aktivace zpozdéni mlize Typ kFivky Bod -

byt téz specifickd pro kazdy letovy rezim zvlast (tzn. v jednom rezimu "

bude zpozdéni povoleno a v druhém zakdzéno). Jsou zde vsak urcité out

podminky, kdy tato volba u jedné funkce ovlivni i jinou funkci. ®c

« Pokud mame zvoleny ocasni plochy typu Motylek, tato volba ovliv-
fuje jak funkci smérovky, tak i vyskovky.

. Egzl{?knjén:\:ekzvckﬂeno kiidlo typu Delta, tato volba ovlivni funkce 1. Typ predpfipravené kfivky s moznosti vyhlazeni
riaelia tvyskovigy. 2. Graf aktualni kfivky

- Jestlize mdme nastaven elektronicky mix pro rotorovou hlavu vrtu- M. . m. ay )
Iniku (CCPM), tato volba ovlivni viechny funkce rotorové hlavy (klo- Priibéh letové funkce si mlZete vybrat bud 'z pfednastavenych, nebo
néni, klopeni a kolektiv). vytvofenim nové funkce tak, Ze editujete predpfipravenou funkci. Se-

znam predpfipravenych funkci:

Linearni prabéh, nastaveni posunuti pribéhu

Standard ve svislé ose
3.5.2 Nastaveni kfivky letové funkce R — Jen jedna hodnota, je mozno nastavit,
jakou bude mit vystup hodnotu
Chcete-li nastavit kfivku jedné z letovych funkci, editujte polozku 3-body, x>0, | Tribodova kfivka, je mozné nastavit polohu
s ” Y X . v, x<0, |x| kteréhokoliv bodu
Krivka”, nebo kurzorem oznacite letovou funkci a stisknete tlacitko - PETbodova Kiivka, je moZng nastavit polohu
"F4". Pfejdete do nastaveni kivky letové funkce. >-bodd kteréhokoliv bodu
7-bodd Sedmibodova kfivka, je mozné nastavit polohu
kteréhokoliv bodu
9-bod Devitibodova kfivka, je mozné nastavit polohu
kteréhokoliv bodu
:\Zozégz' Ctytbodova kFivka, je mozné nastavit polohu
gatlv, kteréhokoliv bodu
+-symetr.
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3.5.3 Editace kfivky letové funkce
Rozhodnete-li si vytvofit vlastni kfivku, postupujte nasledovné:

Ujasnéte si, z kolika bodt (3-9) Ize kfivku sestavit a tuto variantu zvolte
z pfednastavenych.

Editujete graf funkce - oznacte graf kfivky a stisknéte ”3D tla¢itko”

Vytvorte vlastni kfivku - polohou jednotlivych bod(. Body muzete
pohybovat ve vertikalnim a horizontalnim sméru. Rotaci “3D tlacit-
ka" nebo tlacitky “F3” a "F4" pohybujete body ve vertikalnim smé-
ru. V horizontélnim sméru bodem pohybujete tlacitky "F1” a "F2".
Stisknutim ”3D tlaéitka” piejdete na definici dalSiho z bodu kfivky.
Stisknutim tlacitka "esc” se vratite na definici polohy pfedchazejiciho
bodu. Vlevo od grafu jsou informace o soufadnicich vybraného bodu.
Hodnota ”In” je poloha ovladace a hodnota "Out” je vystupni hod-
nota.

3.5.4 Zpozdénireakce v kladném/zaporném sméru

Reakce serva na ovladac vysilace se rozprostie do ¢asu, definované-
ho v polozce "Zpoz.”. Kladna doba zpozdéni je definovana jako ¢as,
za ktery prebéhne funkce od - 100% do +100%. Zaporna doba zpoz-
déni je definovana jako cas, za ktery prebéhne funkce od +100% do
-100%.

3.5.5 Platnost nastaveni

Prabéhy letovych funkci mohou byt platné pro viechny letové rezimy
- symbol zemékoule a pismeno G. Kazdy letovy rezim mlze mit vlastni
pribéh letové funkce - symbol seznamu a pismeno S.

duplex« e=xex

3.5.6 Vyhlazené krivky funkci

Pomoci zatrzitka "Vyhladit” nastavite plynulé vyhlazeni kfivky mezi je-
jimi kontrolnimi body..

3.6 Diferenciace kridélek

Viyuzivate-li k ovladéani modelu kfidélka pro klonéni modelu a profil
kidla modelu je nesoumérny nebo tenky, urcité vyuzijete funkci di-
ferenciace - rozdilné vychylky kfidélek pro smér nahoru a dol{. Tato
funkce zabranuje nespravnému vyboceni modelu pfi vychyleni kfi-
délek. Profil kiidla s kridélkem vychylenym dolG ma vétsi aerodyna-
micky odpor nez profil kiidla s vychylenym kfidélkem nahoru. Kdyby
se vychylila obé kfidélka stejnou vychylkou, model by pfed zatackou
vybocil smérem ze zatacky. Pouzitim funkce Diferenciace kfidélek je
mozno tomuto predejit. Funkce je dostupnd, pouze pouzivéte-li pro
ovladani kiridélek minimalné dvé serva a vice.

T’f.unl]ﬂ'| vychozi | 12:22:23

Diferenciace kridélek

Ovladac Vliv Mod
L]
5 52
Nahoru 100% 100%
(110} (1o
Dolii 100% 100%
(20) (20)
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3.6.1 Platnost nastaveni

Konfigurace diferenciaci kiidélek mohou byt platné pro viechny leto-
vé rezimy - "symbol zemékoule” a "pismeno G”. Kazdy letovy rezim
muze mit vlastni konfiguraci diferenciaci kfidélek - symbol seznamu a
pismeno ”S".

3.6.2 Diferenciace

Kazdy smér vychyleni kfidélek miize mit jiny rozsah. Radky oznacené
"Nahoru” a "Doli” obsahuji tolik sloupcti (oznaéenych S1- S4), ko-
lika servy ovladate kiidélka. Pro kazdé servo Ize urcit rozsah v daném
sméru. Oznacenim fadku s popisem "Nahoru” nebo "Dold” kurzo-
rem a stisknutim ”3D tlacitka” prejdete do editace rozsahu jednotli-
vych serv. Tlac¢itkem "F1(Sym.)” pfi editaci zapinate/vypinéte soucas-
nou zménu vsech polozek na radku.

3.6.3 Ladéni diferenciace kridélek

Muzete ptifadit proporcionalni ovladac a jeho vliv na diferenciaci kii-
délek. Pokud jim budete pohybovat, budou se vychylky kfidélek ade-
kvatné ménit: horni vychylka kridélek je zvétsena, naproti tomu dolni
vychylka kridélek se zmensi. Skute¢né hodnoty diferenciace jsou zob-
razeny na obrazku v zavorkach.

Pokud stisknete tlacitko ”F3 Pouzit”, vliv proporcionalniho ovladace
se vynuluje a hodnoty diferenciace kazdého serva jsou prekopirovany
do editovatelnych poli. Diferenciace tedy zistane napevno nastavena
podle posledni pozice proporciondlniho ovladace.

3.7 Mix Ailevator

Ovlddani vyskovky je rozdéleno mezi dvé serva. Prava a leva strana
vyskovky mize byt ovlddéna nezavisle. Funkci "Ailevator” je dosaze-
no soucinnosti mezi letovou funkci kiidélek a vyskovky. Vychyli-li se
napt. levé kfidélko nahoru a pravé doll, soucasné se vychyli ve stej-
ném sméru i levd a prava ¢ast vyskovky. Timto mixem se u modelu
zvysi citlivost funkce klonéni. Mix je aktivovan automaticky po zalo-
zenimodelu s osazenim ocasni plochy "Ailevator 2H1V”.Vychozi na-
staveni mixu "Ailevator” je 100% rozsah letové funkce vyskovky a 0%
funkce kridélek.

| 12:22:19

T‘f.uﬂl]ﬂ'| vychozi

Ailevator
51 s2
Vyskovka 100% [7] 100% [7]
KFidélka 0% [7] 0% [7]

[sym.]

3.7.1 Platnost nastaveni

Konfigurace mixu muze byt platna pro vsechny letové rezimy - sym-
bol zemékoule a pismeno G. Kazdy letovy rezim mulze mit vlastni
konfiguraci mixu - symbol seznamu a pismeno S.




3.7.2 Rozsahy vyskovky a kridélek

Jednotlivé letové funkce mohou mit rdzné rozsahy. Radky oznacené
"Vyskovka” a "K¥idélko” obsahuji dva sloupce (oznacené S1,S2), kte-
ré reprezentuji serva ovladajici vyskovku. Pro kazdé servo dané letové
funkce Ize urcit rozsah. Oznacenim fadku s popisem "Vyskovka” ne-
bo "K¥idélko” kurzorem a stisknutim ”3D tlacitka” prejdete do edi-
tace rozsahu jednotlivych serv. Tla¢itkem "F1(Sym.)” pfi editaci zapi-
nate/vypinate sou¢asnou zménu viech polozek na fadku.

3.8 Mix Motylek

Je-li model vybaven ocasni plochou typu "Motylek”, ovladani vys-
kovky a smérovky je sdruzené. Tyto letové funkce jsou realizovany mi-
xem. Mix je aktivovan automaticky po zaloZzeni modelu s timto osaze-
nim ocasni plochy. Vychozi nastaveni mixu "Motylek” je 50% rozsah
letové funkce vyskovky a smérovky.

|12:22:55

T):DDDHl| vychozi

Mix Motylek
51 s2
Vyskovka 50% [7] 50% [7]
smérovka 50% [7] 50% [7]

[sym.]
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3.8.1 Platnost nastaveni

Konfigurace mixu muze byt platna pro viechny letové rezimy - sym-
bol zemékoule a pismeno G. Kazdy letovy rezim mudze mit vlastni
konfiguraci mixu - symbol seznamu a pismeno S.

3.8.2 Rozsahy letovych funkci vyskovky a smérovky

Jednotlivé letové funkce mohou mit rGzné rozsahy. Radky oznacené
"Vyskovka” a "Smérovka” obsahuji dva sloupce (oznac¢ené S1,52),
které reprezentuji serva ovladajici “motylkovou” ocasni plochu. Pro
kazdé servo dané letové funkce lze urcit rozsah. Oznacenim fadku
s popisem "Vyskovka” nebo "Smérovka” kurzorem a stisknutim ”3D
tlacitka” prejdete do editace rozsahu jednotlivych serv. Tlacitkem
"F1(Sym.)” pfi editaci zapinate/vypinate sou¢asnou zménu vsech po-
lozek na radku.

3.9 Mix Delta/Elevon

Provozujete-li model se sdruzenym ovlddanim ploch na kidle, pak vy-
uzivate kiidélek zaroven i pro letovou funkci vyskovky. Letové funkce
vyskovky a kfidélek mohou nabyvat rdznych rozsah. Toto menu je
dostupné v pripadé, ze aktuaini model ma konfiguraci ocasnich ploch
"Zadny - Elevon/Delta”.




T’.fnnﬂﬂ'| vychozi |12:22:1o

Mix Delta/Elevon

51 s2
Vyskovka 50% 50%
Kridélka 50% 50%

[Sym.]

3.9.1 Platnost nastaveni

Konfigurace rozsahu smérovky a kiidélek mohou byt platné pro
vsechny letové rezimy - “symbol zemékoule” a "pismeno G”. Kazdy
letovy rezim mdze mit vlastni konfiguraci rozsahu smérovky a kiidélek
- symbol seznamu a pismeno "”S”.

3.9.2 Rozsahy vyskovky a kridélek

Jednotlivé letové funkce mohou mit réizné rozsahy. Radky oznace-
né "Vyskovka” a "K¥idélko” obsahuji tolik sloupct (ozna¢enych S1-
- $4), kolika servy ovladate kridélka. Pro kazdé servo dané letové funk-
ce lze uréit rozsah. Oznacenim fadku s popisem “Vyskovka” nebo
"K¥idélko” kurzorem a stisknutim ”3D tlacitka” prejdete do edita-
ce rozsahu jednotlivych serv. Tlacitkem ”F1(Sym.)” pfi editaci zapina-
te/vypinate soucasnou zménu vsech polozek na fadku.
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3.10 Butterfly

Konfigurace aerodynamické brzdy, kterd mdze byt tvofena z letovych
funkci kridélek, klapek a vyskovky. Aerodynamickou brzdu Ize akti-
vovat ovladacem vysilace. Po aktivaci brzdy se mohou vyse zminéné
letové funkce nastavit do pozic podle konfigurace, ve kterych dojde
k brzdéni modelu. Samoziejmé Ze letové funkce pfi brzdéni mohou
nabyvat hodnoty i podle letovych rezim(.

| 12:22:43

% oll}] vychozi

Butterfly
P2 15% 055 055 (DG
Nastaveni kridélek/klapek >>
Nastaveni vyskovky >
Ladéni >

[Sym.]

3.10.1 Aktivace aerodynamické brzdy

Pod polozkou menu ozna¢enou "Ovladac¢” prifadite ovlada¢, kterym
aktivujete aerodynamickou brzdu. U aerodynamické brzdy Ize nasta-
vit plynulé nebo skokové fizeni, coz Ize urcit vybérem ovladace, viz.
sekce(8.2 Vyber ovlddaciho vstupul

3.10.2 Zpozdéni brzdy

Cas, za jaky se aktivuje/deaktivuje aerodynamicka brzda - dosahne
pozadované polohy. Polozkou "Zpoz.+" pfifazujete cas "nastupu”



aerodynamické brzdy. Polozkou "Zpoz.-” pfifazujete ¢as "uvolnéni”
aerodynamické brzdy.
3.10.3 Platnost nastaveni

Konfigurace aerodynamické brzdy muze byt platna pro vSechny leto-
vé rezimy - "symbol zemékoule” a "pismeno G". Kazdy letovy rezim
muze mit vlastni konfiguraci aerodynamické brzdy - symbol seznamu
a pismeno ”S".

3.10.4 Ofset ovladace

Muzete nastavit ofset ovladaciho prvku a tak specifikovat ur¢itou mrt-
vou zénu pfi zacatku jeho pohybu.

3.10.5 Nastaveni kiidélek/klapek

T):DDDDl| Vychozi | 12:22:05
Nastaveni k¥idélek/klapek

s 52
) [
Uprava dif. 0% 0%
(] [
Vztlaky 20% 20%

@G (S} L)

[sym.]

V Nastaveni kridélek/klapek muizete zadat vsechny potiebné velikosti
vychylek pro brzdici klapky a kfidélka. Rovnéz Ize nastavit parame-
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tr zvany Uprava dif,, jenz ovliviuje diferenciaci kfidélek pfi vysunu-
tych brzdach. Pozitivni hodnoty zde znamenaji zvétSeni horni vychyl-
ky u kfidélkovych serv, kdezto negativni hodnoty zvétsi jejich spodni
vychylku.

Poznamka: V zdvorkach jsou vzdy zobrazené aktudlné platné vy-

chylky. Hodnoty zavisi na Upravach provedenych v menu Ladéni
Butterfly.

3.10.6 Nastaveni vyskovky

| 12:22:20

Nastaveni vy5kovky

X oll}] vychozt

i2]e]
s2 0% () Bod-
Typ kFivky In /$
standard[7]
Out

[Sym.]

Tato obrazovka umoznuje nastavit kiivku pro kompenzaci vyskovky.
Mix Butterfly funguje vzdy z nuly az do pIné vychylky, proto je zobra-
zena kfivka nepatrné upravena oproti standardnim kiivkam. Muzete
zvolit vychozi kiivku, konstantni priibéh nebo X-bodové typy krivek.



3.10.7 Ladéni Butterfly

| 12:22:32

T‘.,‘unﬂﬂ'| vychozi

Butterfly
Ladéni oG
Uprava dif. 0% ]
Kridélka Vztlaky Vyskovka
0% [7] 0% [7] 0% [7]

Jemné doladéni vsech dulezitych vychylek pomoci jednoho zvolené-
ho proporciondlniho ovladace.

Hodnoty, které zde nastavite, jsou pficteny nebo odecteny k odpovi-
dajicim parametrdm v ostatnich obrazovkach nabidky Butterfly. Zpa-
sob, jak zadané konstanty ovliviuji vychylky serv, zavisi na pozici hlav-
niho ovladace funkce Butterfly, ale také na vychylce ovladace specifi-
kovaného v nabidce Ladéni Butterfly.

Tlacitko "F3 Pouzij” funguje obdobné jako v nabidce Diferenciace
kridélek. Pokud toto tlacitko stisknete, vsechny hodnoty specifikova-
né v menu Ladéni Butterfly jsou napevno prekopirovany do adekvat-
nich polozek v Nastaveni kfidélek/klapek/vyskovky. Poté jsou vech-
ny hodnoty zde v obrazovce ladéni nastaveny na vychozi nulu, takze
ovladac pro jemné doladéni jiz nebude mit zadnou ucinnost.
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3.11 Volné mixy

DC/DS-24 DC/DS-16 I
30 20 (az 25)

DC/DS-141i DS-12
10 (az 20) 5 (az20)

Vlyzadujete-li, aby se nékteré z letovych funkci mezi sebou ovliviio-
valy, funkci "Volné mixy” toho lehce docilite. Zvolite si, z jaké letové
funkce ma vychéazet mix a do které letové funkce se ma promitat. Vy-
sila¢ umoznuje provozovat az 30 volnych mix{ (podle vybaveni vy-
silace) v jednom modelu. Menu obsahuje prehled viech existujicich
volnych mixt modelu. Sloupec oznaceny "Master” vyjadfuje letovou
funkci, ze které se vychazi - vstup. Sloupec s popisem "Slave” cha-
rakterizuje letovou funkci, do které se ma mix promitnout - vystup.
Jakou mérou bude vystup ovlivnén vyjadiuje sloupec "Hlavni hod-
nota”. Posledni sloupec zndzornuje platnost konfigurace mixu.

| 12:22:13

Volné mixy

™ o0l}] vychozi

Master Slave Hodn.




3.11.1 Kopirovani mixu

Oznacenim mixu kurzorem ze seznamu mixu a stisknuti tlacitka
"F1(Kopie)” vytvofite kopii vybraného mixu. Ten se ulozi na konec
seznamu.

3.11.2 Vytvoieni volného mixu

Tlacitkem "F2(Novy)” zaloZite novy mix. Po stisknuti tlacitka se zob-
razi menu pro konfiguraci zékladnich parametr mixu. Prvni polozka
"Master” vyjadiuje letovou funkci, ze které se vychazi - vstup mixu.
Druha polozka ”Slave” charakterizuje letovou funkci, do které se ma
mix promitnout - vystup mixu. Posledni polozka “Hlavni hodnota”
je vaha mixu. Nakonfigurovanim zékladnich moznosti a potvrzenim
"F5(Dalsi)”, prejdete do seznamu mixd. Chcete-li zobrazit pokrocilou
konfiguraci mixu ze seznamu volnych mix{, oznacte kurzorem poza-
dovany volny mix a stisknéte tlacitko “F4(Edit)”.

Xoll) | vyehozi |12:22:06
Volné mixy
Master KFidélka [7]
Slave Vyskovka [7]
Hlavni hodnota 20% [7]

3.11.3 Smazani volného mixu

Tlac¢itkem "F3(Smaz)” smazete oznaceny volny mix.
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3.11.4 Editace konfigurace

Zéakladni konfiguraci provedete pres “3D tlacitko”. Oznacite volny
mix a stisknutim 3D tlacitka” prejdete do editace zakladnich para-
metrd. Rozsifenou konfiguraci vyvolate oznacenim piislusného mixu
ze seznamu a stisknutim tlacitka "F4(Uprav)”.

3.11.5 Platnost nastaveni

Konfigurace mixu muze byt platna pro viechny letové rezimy - "sym-
bol zemékoule” a "pismeno G”. Kazdy letovy rezim mize mit vlastni
konfiguraci mix{ - symbol seznamu a pismeno ”S".

Tx 000  vwrchozi | 12:22:25
Volné mixy
Hlavni hodnota Spinac Krivka
20% [F] (20 - =
- Zdroj + - Spinaé +
Zpozdéni 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s
51 52
Vystup mixu + 100% 100%
= 100% 100%
Jednosmérny o x
Master Link X
Slave Link x
Trim x
Slave Dual-Rate x



3.11.6 Aktivace volného mixu

Pod polozkou menu oznacenou ”“Spinac” prifadite ovladac, kterym
aktivujete volny mix. U vahy volného mixu muizete nastavit skokové
nebo proporcionalni fFizeni, které urcite vybérem ovladace, viz. sek-
ce[8.2 Vyber oviaaaciho vstupu}

3.11.7 Krivka volného mixu

Stejné jako u prdbéhu letovych funkci "KFivky funkci” muizete edi-
taci polozky "K¥ivka” definovat priibéh volného mixu. Coz znamensg,
podle jaké zavislosti se zména vstupu projevi na vystupu mixu ,viz.
"Krivky funkci”.

Zpozdéni reakce vystupni funkce pii kladné/zaporné zméné

Reakce serva na ovladac¢ vysilace se rozprostie do ¢asu definované-
ho v polozce “Zdroj". Kladna doba zpozdéni je definovana jako cas,
za ktery prebéhne funkce od -100% do +100%. Zaporna doba zpoz-
déni je definovana jako cas, za ktery prebéhne funkce od +100% do
-100%.

3.11.8 Zpozdéni reakce vystupni funkce po aktivaci/de-
aktivaci mixu

Doba postupného prechodu mezi aktivaci a deaktivaci mixu. Po de-
aktivaci mixu se postupné piejde na novou polohu serva za cas defi-
novany polozkou "Spinac-". Po aktivaci mixu se postupné prejde na
novou polohu serva za ¢as definovany polozkou ”Spinac+”.
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3.11.9 Vahy vystupii letové funkce

Ma-li letova funkce vice vystupl nez jeden, Ize nastavit vahu pro jed-
notlivé vystupy. Radek menu s oznacenim ”Vystup mixu” vyjadfuje,
do jaké miry budou vystupy letovych funkci (S1- S4) ovlivnény mi-
xem. Tato polozka v menu nemusi byt zobrazena, mé-li letova funkce
pouze jeden vystup - ovlada pouze jedno servo.

3.11.10 Orientace vyhodnoceni mixu

Je-li letova funkce tvorena vice vystupy (servy), mate moznost nasta-
vit, jestli se mix bude pficitat k vystuptm (serviim) nebo od nich ode-
¢itat. Vysledek mixu se promitne na vystupy (serva) jako pohyb v jed-
nom nebo obou smérech.

3.11.11 Ovlivnéni vstupu mixu jinym volnym mixem

Jako vstup pro volny mix muGzete vyuzit bud'letovou funkci, nebo le-
tovou funkci s volnym mixem. Mate-li v imyslu vytvofit novy volny
mix, jehoz vstup bude letova funkce ovlivnénd jiz existujicim volnym
mixem, postupujte nasledovné:

- U konfigurace mixu, ktery chcete pouzit jako zdroj (vstup) povolte
moznost “Slave Link”. Tim umoznite tento volny mix pouzit jako
vstup pro dalsi volné mixy. Pfi povoleni zaroven urcite, zda se ma
mix pficitat nebo od¢itat od dal3iho volného mixu.

- Pro volny mix, ve kterém chcete vyuzit jako vstup letovou funkci
s mixem, vyberte danou letovou funkci a povolte moznost “Master
Link”. Timto pouzijete letovou funkci i s mixem jako vstup pro ten-
to volny mix. Zda se mix pfi¢te nebo odecte od tohoto mixu, urcuje
znaménko.



3.11.12 Ovlivnéni vystupni funkce volného mixu trimem

Polozkou menu "Trim”volného mixu aktivujete/deaktivujete ovlivrio-
vani vystupni funkce trimem vstupni letové funkce.

3.11.13 Ovlivnéni vystupnifunkce volného mixu dvojity-
mi vychylkami

Polozkou menu "Slave Dual-Rate” volného mixu aktivujete/deakti-
vujete ovliviiovani vystupni funkce dvojitymi vychylkami vystupni le-
tové funkce.

Tlacitkem "F2" vyvolate menu vystupU pfijimace. Tlacitkem "F4” zob-
razite definice kfivky volného mixu. Tlacitkem "F5(OK)” potvrdite na-
staveni a prejdete zpét do seznamu volnych mixu.

3.11.14 Diferenciace kridélek

Tato volba se zobrazi po vytvoreni mixu z libovolné funkce do funk-
ce kiidélek. Lze ji povolit nebo zakazat. Pokud je povolena, na vystup
mixu bude aplikovana diferenciace kiidélek podle nastaveni v pfislus-
ném menu. V opacném piipadé bude vystup mixu bez Uprav prene-
sen na dané kridélkové servo.

3.12 Governor/Gyro

DC/DS-24 DC/DS-16 11
3 3

DC/DS-14 11
1(az3)

DS-12
1(az3)

U modelu vrtulniku se gyroskop pouziva ke stabilizaci vrtulniku ve
svislé ose. U gyroskopu se da nastavit citlivost, s jakou reaguje nazmé-
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nu polohy. Jeden kanal je u modelu vrtulniku vyhrazen pro dalkové fi-
zeni zisku gyroskopu. Konfigurace zisku gyroskopu v zavislosti na po-
loze ovladace se definuje pravé v tomto menu. Zaroven se v menu
konfiguruje funkce governoru (konstantni otacky rotoru), je-li funkce
pfi vytvareni modelu povolena.

3.12.1 Konfigurace gyroskopu

Tfnuﬂﬂ'| Vychozi |12:22:B

Nastaveni gyra

Pozice 3 B | Ladeni [Gyro senz.]
[ 50)

Pozice 3 B | Ladéni [Gyro senz2]

50% [7] 1 s0) .. 0% 1 @G

Pozice 3 B | Ladéni [Gyro senz3]

50% [7] 1 s0) . | 0% 1 @G

Ve vychozi konfiguraci modelu je k ovladani zisku gyroskopu pred-
volen nejpravéjsi tfipolohovy piepinac¢, tzn. gyroskop lIze konfiguro-
vat ve tfech krocich pomoci polozek v menu "Pozice 1”, "Pozice 2" a
"Pozice 3". Editaci polozek "Pozice” nastavujete zesileni gyroskopu
v jednotlivych polohéch prepinace. Zesileni gyroskopu lIze i ovliviio-
vat proporciondlné, napt. oto¢nym ovlada¢em (v menu "Model » Pfi-
fazeni funkci” pro ovladani citlivosti gyroskopu zvolite jeden z pro-
porcionalnich ovladacu s proporciondlnim zpracovanim).

Konfigurace gyroskopu mohou jesté podléhat letovym rezimGm.
Konfigurace zisku gyroskopu muze byt platna pro vsechny letové re-



Zimy - symbol zemékoule a pismeno G. Kazdy letovy rezim muize mit
vlastni konfiguraci zisku gyroskopu - symbol seznamu a pismeno S.

V nabidce Nastaveni gyra Ize editovat u kazdé funkce az tfi hlavni hod-
noty v kazdém letovém rezimu v zavislosti na pozici fidiciho prepina-
ce.

Pfesunutim prepinace do zvolené polohy se automaticky aktualizuji
zobrazené hodnoty v pfislusném fadku. Nastavte hlavni hodnotu zis-
ku gyra pro danou pozici (na obrazku zvyraznéno), pfipadné pfifad-
te i dodatec¢ny ovladac pro jemné doladéni - zde je tfeba zadat navic
i procentualni rozsah vlivu ovladace. Pro kazdou pozici hlavniho pre-
pinace Ize samostatné pfifadit nezavisly ovlada¢ pro doladéni zisku
gyra. Vyslednd aplikovana hodnota zisku je zobrazena v zavorce.

Poznamka: Zaporné hodnoty zisku gyra uddvaji zisk v rezimu "Nor-
mal’; kladné hodnoty nastavuji zisk v médu "Heading-lock”.

3.12.2 Konfigurace governoru

| 12:22:47

Nastaveni governoru

T 00])] vychozi

Pozice 3 B | Ladéni
(100

[Governor]
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Povolite-li funkci governoru v konfiguraci modelu, zpfistupni se
v tomto menu sekce nastaveni governoru. M{izete nastavit tfi pozice
pro zadani pozadovanych otacek, které jsou vyjadieny v procentech.
Ve vychozim stavu je pfitazen pro pfepindni nastaveni jeden z tfipolo-
hovych prepinach. Otacky Ize i ovliviiovat proporciondlné, napf. oto¢-
nym ovlada¢em (v menu "Model » P¥ifazeni funkci” pro ovladani go-
vernoru zvolite jeden z proporciondlnich ovladacu s proporciondinim
zpracovanim).

Konfigurace governoru mohou jesté podléhat letovym rezimtm. Kon-
figurace governoru muze byt platnd pro vsechny letové rezimy - sym-
bol zemékoule a pismeno G. Kazdy letovy rezim muze mit vlastni
konfiguraci zisku governoru - symbol seznamu a pismeno S. Obdob-
né jako pfi nastavovani zisku gyra lze i u funkce Governor zvolit v kaz-
dém letovém rezimu az tfi hlavni hodnoty otac¢ek governoru (0% zna-
mena volnobéh, 100% maé vyznam plného plynu). Kazdé pozici fidi-
ciho prepinace Ize navic pfifadit zvlastni ovladac (spina¢, tahovy po-
tenciometrapod.), jimz se presné doladi pozadované otacky - vtomto
pfipadé je nutné jesté zadat rozsah vlivu ladiciho ovladace na otacky.
Vysledna aplikovana hodnota funkce Governor je zobrazena v zévor-
ce.

Nastaveni mlZe byt globdlni pro viechny letové rezimy nebo speci-
fické pro kazdy rezim zvlast.

3.13 Omezovac motoru

DC/DS-24 DC/DS-16 11
Ano Ano

DC/DS-14 11 DS-12
Rozsiritelné Rozsifitelné
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Pokud mate nastavenych nékolik letovych rezimd a kazdy z nich po-
uziva vlastni specifickou kfivku motoru, miiZzete pouzit funkci Ome-
zovace motoru, abyste bezpe¢né a plynule doséhli rozjezdu na ma-
ximalni otacky rotoru, které jsou jiz kontrolované plynovou kfivkou

pribéhu.

Muizete si zvolit libovolny ovladaci prvek (proporcionalni nebo tieba
i spinac), ktery bude fungovat jako omezovac otacek. Tato funkce ne-
dovoluje motorové otacky vyssi, nez jaké jsou nastaveny ovlada¢em
omezovace. Omezovac pracuje v rozmezi vymezeném parametrem -
- Rozsah +. Nastavuji se nejmensi otacky, od kterych bude limiter pra-
covat (negativni rozsah); pozitivni rozsah déle predstavuje maximalni
otacky, jichz je mozné dosdhnout na vystupu kanalu plynu. Pokud po-
tfebujete plny plyn, je lepsi nastavit pozitivni rozsah na vice nez 100%,
aby nebyl vystup na kanale v zadném pfipadé omezen.

Jestlize pfifadite Ovladac¢ néjakému prepinaci, mlzete dale nasta-
vit zpozdéni funkce limiteru, abyste tak predesli skokovym zméndm
v otdckach motoru. Ten se pak bude plynule rozbihat z nizkych otacek
az do maximalnich (a opacné). Nakonec je zde volba Expo, jez vkla-

™ 0l)| vychozi

| 12:22:33

Omezovaf motoru

- Rozsah +

100% 120%

Expo

0.0s

da do rozbéhu urcité procento exponencialniho pribéhu a umozniuje
jemné doladit nizké otacky a celou kfivku akcelerace.

Omezova¢ motoru ovliviiuje i mixy, kde funkce plynu funguje jako
zdroj (master). Funkce trimovani neni omezovacem ovlivnéna. Pokud
nemdte pfifazen ovlddaci prvek, omezovac se automaticky vypina.

3.14 Kopany vykrut - Snap Roll

| 12:22:58

Snap Roll

il | Default

1/ /2 t/e e

Ailerons 100% 100% -100% -100%
Elevator -100% 100% -100% 100%
Rudder 100% -100% -100% 100%
Switch Sbw shbx shx _[7]
Delay + 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s
Delay - 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s

Funkce kopaného vykrutu je urc¢ena pro piloty akrobatickych modeld
letadel, ktefi chtéji mit tento obrat fizeny na povel spinace. Implemen-
tovéany jsou dva médy:

1. Master - akrobaticky prvek je proveden v okamziku sepnuti hlav-
niho spinace (zde Sa). Ostatni prepinace urcuji smér kopaného vy-
krutu.
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2. Single - akrobaticky prvek je proveden okamzité po aktivovani
nékterého smérového spinace (zde Sh).

Muzete zde nastavit pozadované vychylky pro kfidélka, vyskovku a
smérovku nezavisle pro kazdy smér obratu. Jsou dostupné celkem 4
moznosti (nahoru/doprava, dold/doprava, nahoru/doleva, doli/dole-
va), kazdy smér je aktivovan zvlastnim spinacem. Lze nastavit i zpoz-
déni pii ndbéhu a dobéhu kopaného vykrutu, které je definovano fad-
ky "Zpozdéni +"” a "Zpozdéni -”.

Veskeré moznosti mohou byt specifické vzdy pro jeden letovy rezim,
nebo globalni pro viechny rezimy. V levém dolnim rohu displeje mu-
Zete vidét ikonu kopaného vykrutu, ktery je pravé aktivni.

Poznamka: Tato funkce neni dostupna pro modely s ocasnimi plo-
chami typu motyl, ani pro samokiidla.
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@ Pokrocila nastaveni funkce, tzn. normalné ovladate model, jen se zaroven nastavuji i hod-
noty trim0.
4.1 Dalsi moznosti modelu Poznéamka: Aktivaci této funkce si fadné promyslete a po zaletu mo-

delu spousténi této funkce radéji deaktivujte.

Menu obsahuje pfifazeni rozsitujicich funkci vysilace DC/DS k ovlada-

¢am.

4.1.2 Funkce Uéitel/Zak

Tl vychozt |12:2232 Pitazeni ovladace pro aktivaci rezimu ucitel/zak.
Dal3i moZnosti modelu

4.1.3 Spousténi zaznamu
Spina Auto-Trimu

- [¥]
Spinat Ucitel-Zak w 5] Ptifazeni ovladace pro spusténi telemetrického zaznamu dat na inter-
SE'"“Z“Z"*"“” telemetrle g ni pamét vysilace. Po spusténi zaznamu se v interni paméti v adresafi
Maod Aut Vs , e vz 4 s
© ute /Log/ vytvofi novy soubor a ve stavovém fadku je blikdnim symbolu

Zastaveni motoru zdznamu indikovan zapis dat.
Spinac zastaveni motoru Sc v
Pozice plynu pro zastaveni -100% [7] ,

4.1.4 Madd

Posun volnob&hu
Spinat volnob&hu - [ Zaznam telemetrie je mozné zapnout i zastavit prepnutim jednoho
Posun volnobehu 0% (] spinace.V této nabidce nastavte parametr “Méd” na “Start/Stop”. Ve
vychozim stavu je zvolena hodnota “"Auto” (jako na obrazku), pricemz
zaznam telemetrie zacina pokazdé, kdyz je aktivovan libovolny caso-
va¢, Spinac zdznamu telemetrie je pfepnut nebo je stisknuto tlacitko
4.1.1  Automatické trimovani Start na hlavni obrazovce. Jestlize je zvolen reZim Start/Stop, je stav

PFifazeni ovladace pro spousténi automatického trimovani. Po zapnu- zaznamu telemetrie fizen vzdy pozici Spinace zaznamu telemetrie.

ti automatického trimovéni se nastavuje trim podle aktudini vychyl-
ky kfizovych ovladacd. Cim vétsi vychylka kfizového ovladace, tim 4.1.5 Zhasinani motoru
rychleji se hodnota trimu nastavuje v daném sméru. Samoziejmé, ze

e . ) . e X Tuto funkci vyuZijete pfedevsim u modeld pohdnénych spalovacim
soucasné s funkci auto-trimu, nastavujete kfizovymi ovladaci i letové yuzijete p P yeh sp

motorem jako zhasinani motoru, ale mizete ji stejné dobie pouZit
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i u modeld pohanénych elektromotorem jako odjisténi/zajisténi ply-
nu. Funkcizhasindni motoru mlzete pfifadit libovolnému ovladaci vy-
silace. Po aktivaci se letova funkce plynu nastavi na hodnotu defino-
vanou v poloZce menu “Pozice plynu pro zastaveni”.

4.1.6 Nastavenivolnobéhu

Funkce volnobéhu upravi prabéh letové funkce plynu tak, ze minimal-
ni hodnota plynu bude definovana poloZzkou v menu “Posun volno-
béhu”. Je-li funkce aktivni, tzn. ovlada¢ splnuje podminku aktivace,
je minimalni hodnota plynu dédna souc¢tem: "Max. vychylka” plynu a
"Posun volnobéhu”. Plyn dale reaguje na ovladac vysilace.

4.2 Nastaveni knipli/spinaca

Vlastnosti proporciondlnich i neproporcionélnich ovladacud vysilace.
Zména konfigurace predletové kontroly ovladacl nebo jiny zptsob
vyhodnoceni proporcionalnich ovladacd.

|12:22:12

Nastaveni knipld/spina&l

X0} vychozi

Typ prvku KFiZova paka

Spinaé zapnut 75% &)
Spina€ vypnut -75% [7]
Predletova pozice Zadny 7]
Status =
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4.2.1 Nazev ovladace s jeho typem

Prvni polozka menu vyjadfuje nazev ovladace a druhd polozka typ.
Konfiguraci ovladacd mazete prochazet tlacitkem "F2” a "F3”.

"Typ prvku” definuje aktudlni platny typ spinace. Detekce typu pro-
biha automaticky u vsech vysila¢l kromé DS-12. Je mozné jakémuko-
liv spinadi pfifadit vlastni typ prvku. Moznosti jsou nésledujici:

+ "Auto” - pouzije vychozi typ prvku, ktery byl detekovén automatic-
ky ("Vychozi u DS-12" - pouZzije se vychozi konfigurace z vyroby).
- "Zadny” - kompletné zakéze zadany vstup.

- "2-poz. spinac”, "3-poz. spinac”, "Tlacitko”, a "Prop. ovladac”
zvoli tento typ standardniho vstupu.

Jakékoli hodnota jind nez "Auto” zakaze autodetekci pro specifikova-
ny vstupni prvek. Pamatujte si, Ze nastaveni typu ovladaciho prv-
ku je globalni a plati pro vSechny modely. Jedinymi ovladaci, kde
Ize nastavit typ prvku pro kazdy model nezavisle, jsou spinace
k¥izovych ovladacu Sk a Sl (nedostupné u DS-12).

4.2.2 Rozhodovaci trovné

Kazdy proporcionalni ovladac vysilace muize zaroven fungovat i jako
prepinac. Proto jsou u proporcionalnich ovladac¢l polozky pro kon-
figuraci rozhodovacich drovni, pfi kterych se vyhodnoti zapnuty/vy-
pnuty stav ovladace.

"Spinac zapnut” - pfi jaké Urovni vychylky je ovlada¢ vyhodnocen ja-
ko zapnuty

"Spinac vypnut” - pfi jaké urovni vychylky je ovlada¢ vyhodnocen
jako vypnuty



Ve vychozim stavu jsou rozhodovaci Urovné ovladact nakonfiguro-
vény tak, ze se proporciondlni ovladace vyhodnocuiji jako tfipolohové
piepinace.

- Poloha ovladace se vyhodnocuje nad Urovni ”"Spina¢ zapnut”.

- Poloha ovladace se vyhodnocuje mezi Urovni ”"Spina¢ zapnut” a
"Spinac vypnut”.

- Poloha ovladace se vyhodnocuje pod trovni "Spinac¢ vypnut”.

Nastavite-li stejnou hodnotu “Spina¢ zapnut” a "Spina¢ vypnut”,
docilite toho, ze se proporcionélni ovladace budou vyhodnocovat ja-
ko dvoupolohové.

4.2.3 Predletova konfigurace ovladacti

U kazdého z ovladact vysilace mUizete prifadit, v jaké poloze vyzadu-
jete, aby se ovlada¢ nachazel pfed na¢tenim modelu. Dokud nejsou
vsechny ovladace v polohach predletové konfigurace, neaktivuje se
model a na displeji vysilace je zobrazen obrazek vysilace s vyznace-
nym ovladacem, ktery ma jinou polohu, nez je poloha predletové kon-
figurace.

4.2.4 Zobrazenistavu ovladace

Posledni polozka v menu je vyjadreni aktudlniho stavu ovladacei s je-
ho vyhodnocenim.

U dvoupolohového prepinace bez aretace je mozno nastavit funk-
ci pamétového tlacitka. V normalnim rezimu je stav prepinace dany
pouze pozici.V rezimu pamétového tlacitka se v paméti vysilace ucho-
vava stav tlacitka a pohybem prepinace do krajni nearetované polohy
zménite stav tlacitka v paméti.
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4.2.5 Konfigurace prepinace v pace kfizového ovladace

Konfigurace se uklada do paméti modelu, proto u modeld, u kterych
chcete pouzit pfepinac v pace kiizového ovladace, nezapomerite na-
stavit typ prepinace. Neprovedete-li tento Ukon, prepinac¢ nebude vy-
silacem vyhodnocovan.

Postup konfigurace
V seznamu ovlddacich prvkd vyberte prepinac ”Sk’, mate-li in-
stalovany prepinac v levém kiizovém ovladaci nebo ”SI”, mate-
-liinstalovany pfepinac v pravém kfizovém ovladaci (nedostup-
né u DS-12).

Polozku "Typ prvku” konfigurujte podle typu prepinace:

+ 2 polohovy pfepinac - "2-poz. spinac”

- 3 polohovy prepinac - "3-poz. spinac”

- Tlacitko - "Tlacitko”

Samoziejmé ze pro prepinac v pace kiizového ovladace mizete po-

volit predletovou konfiguraci.

4.3 Bezdratové rezimy/Uditel-zak

Zavisi na vybaveé vysilace.

Vysila¢ Ize provozovat v jednom ze tfi zakladnich bezdratovych rezi-
mu. Popis naleznete v kapitole VF Moduly vysilace. Dalsi funkce spoje-
né s jednotlivymi rezimy naleznete v menu "Bezdratové rezimy/Uci-
tel-zak”.Volba bezdratového rezimu se uklada do paméti modelu. Pfi



vybéru modelu se zaroven i nakonfiguruje bezdratovy rezim pro na-
¢teny model. Vyjimka je v rezimu Uéitel/Zak. Z bezpec¢nostniho hle-
diska se rezim ucitel/zak zméni na rezim ”"Vychozi” po prepnuti na
jiny model ¢i ndsledném znovunacteni modelu.

Vysilac je mozné pouzit k vyuce pilotaZze model(. Vyuka probiha tak,
ze pilot-zak vysilacem ovlada model pres uciteliv vysilac. Ucitel roz-
hoduje, kdy pfeda Fizeni zakovi. Zakovsky a ucitelsky vysila¢ mezi se-
bou komunikuji bezdratové, alternativné pomoci kabelu Ucitel-zék se
signdlem PPM. Je-li vysila¢ v rezimu "Bezdratovy ucitel’, jeho primarni
modul komunikuje s modelem a sekundarni s zakovskym vysilacem.
Je-livysila¢ v rezimu "zak”, jeho oba moduly komunikuji s u¢itelskym
vysilacem (vyjimkou je DS-12, kterd ma jeden modul Duplex 2,4GHz).
Provozujete-li dva vysilace DC/DS, pak nepotiebujete Zzadné dalsi vy-
baveni. Provozujete-li vysila¢ DC/DS v rezimu ucitel/Zak z vysilaci ji-
ného typu nez je DUPLEX 2,4GHz, k realizaci je zapotiebi bezdratovy
modul uditel/zak - napf. Rsat2.

4.3.1 Bezdratovy rezim "Vychozi”

T):ul]ﬂm Vychozi | 12:22:19
Bezdrat. Modul/Ugitel-Zak

Méd Vychozi [7]
Povolit zalohu na 900MHz x
24-kanalovy multiméd aktivovan X
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- Mod - Volba rezimu

- Parovani hlavniho modulu - Povel pro parovani primarniho vysi-
la¢ového modulu s pfijimacem

4.3.2 Bezdratovy rezim "Zak”

V rezimu "Zak"” se neuplatnuji zadné mixy, dvoji vychylky, atd.

0] | vyehozi |12:22:45
Bezdrat. Modul/Ugitel-Zak

» Parovani hlavniho TX modulu X

Povolit zdlohu na 900MHz x

24-kanalovy multiméd aktivovan X

Funkce Kanal

Kridélka = 105

VyEkovka B 2

Smérovka O 3@

Motor H 4[7]

Emulované ovladaci prvky:

Ovladac Aktivni Kanal
w[F = 6 [
[ = 7
. g 8 [

- Mad - Volba rezimu

- Parovani hlavniho modulu - Povel pro parovani primarniho vysila-
¢ového modulu s vysilatem DC/DS ve funkci ucitele nebo s bezdra-
tovym modulem ucitel/zak.



- Prifazeni letové funkce vystupnimu kanalu (pfifazuje se ovladac vy-
silace)

4.3.3 Bezdratovy rezim "Uc¢itel”

T):DDDH.| Vychozi |12:22:57
Bezdrat. Modul/U¢itel-Zak

Spinat Utitel-Zak |
» Parovéani hlavniho TX modulu X
» Parovani sekundarniho TX modulu x
Povolit zdlohu na 900MHz X
24-kanalovy multiméd aktivovan x
Funkce Aktivni Hodn. Kanal
Kidélka x Hiwow 13
Vyikovka x Hiwow 2F
Smérovka x [Hio0w 303
Motor x Hiwow 4[]
Emulované ovladaci prvky:
ovladaé Aktivni Kanal
N = 6 [
w [ B 73
= B 8 [

- Méd - Volba rezimu.
- Spinac - Definice prepinace pro pfepnuti fizeni. Jestlize je pfepinac
aktivni (symbol zatrzitka), je fizeni modelu pfedano zakovi.

- Parovani - Povoleni parovani sekundarniho modulu s zékovskym
vysila¢em. Primédrni modul je sparovany s modelem.
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- Aktivni - Povoleni/zakdzani fizeni letovych funkci zdkem. V ucitel-

ském vysilaci se povoluji/zakazuji funkce, které muéze Zak fidit. Napf.
zak mlze mit povolené pouze letové funkce vyskovky/smérovky.
Zbytek letovych funkci pIné ovlada ucitel. V zékladu dochézi ke slu-
¢ovani poveld ucitele a zaka dohromady (volba Mix), toto chovani
Ize ale prepnout tak, aby danou funkci ovladal pouze zék (volba Na-
hradit - vhodné napt. pfi fizeni plynu nebo ovladani brzdicich kla-
pek).

- Hodnota - Vahy letovych funkci - do jaké miry je letova funkce ovla-

dana po predani fizeni zékovi. Napt. je-li hodnota 50%, pak zak po-
uziva polovi¢ni vychylky oproti uciteli. Ucitel fidi vzdy se ziskem
100%.

- Kanal - Pfifazeni vstupnimu kanalu z Zdkovského vysilace letové

funkci ucitelského vysilace.

Emulované ovladaci prvky - Rezim Ucitel/Z&k dovoluje emulovat
az Ctyfi libovolné fyzické vstupy vysilace. Seznam téchto vstupt na-
leznete dole pod prehledem funkci. Chovani zavisi na nastaveném
rezimu:

- Rezim Zak. Zde mizete jednoduse pfifadit vychylku libovolného
ovladaciho prvku (spinace, potenciometru, kiizového ovladace,
nebo i logického spinace) pfimo na vystup urcitého kanalu zaka.
Polozkou Aktivni je mozné tento ovladac bud' povolit, nebo zaka-
zat.

- Rezim Ucitel. Zde rozhodujete, které ovladaci prvky budou emu-
lovany nékterym kanalem Zéka. V okamziku, kdy zak dostane fi-
zeni, jsou tyto ovladace kompletné prepsény hodnotami od Zaka
z odpovidajiciho kanalu. Zak tedy napf. mGze p¥imo Fidit funkci
Butterfly, ale Ize takto i prepinat letové rezimy.
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4.3.4 Uditelsky vysilaé je DC/DS a zakovsky je DC/DS:

1.

Zapnéte vysilac ucitele. Nakonfigurujte model, aby viechny letové
funkce mély spravny smysl, velikosti vychylek atd. Sparujte vysila¢
s pfijimacem v bezdratovém rezimu “Vychozi". Zalétejte model.
Pfepnéte uitelsky vysila¢ do bezdratového rezimu Ucitel. Zapné-
te povoleni parovani sekundarniho modulu.

. Zapnéte zdkovsky vysila¢ a pfepnéte jej do bezdratového rezimu

zak. Nakonfigurujte vystupni kanaly.

4.3.5 Ucitelsky vysila¢ je DC/DS a zakovsky je jiny nez
DC/DS:

1.

Zapnéte vysila¢ ucitele. Nakonfigurujte model, aby viechny letové
funkce mély spravny smysl, velikosti vychylek atd. Sparujte vysila¢
s pfijimacem v bezdratovém rezimu “Vychozi". Zalétejte model.
Pfepnéte ucitelsky vysila¢ do bezdratového rezimu Ucitel. Zapné-
te povoleni parovani sekundarniho modulu.

. Zé&kovsky vysila¢ by mél byt vybaven systémem Duplex 2,4GHz,

jestlize jej chcete provozovat jako studentsky vysilac. Zapnéte za-
kovsky vysila¢, ktery se spéruje s ucitelskym.

Na ucitelském vysilaci (DC/DS) prejdéte do menu "Bezdratové
rezimy/U¢itel-Zak”, ve kterém vstupnim kanalim (z zékovského
vysilace) pfifadite odpovidajici letové funkce (ucitelského vysila-
ce).
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4.3.6 Ucitelsky vysilac je jiny nez DC/DS a zakovsky je
DC/DS:

1.

Zapnéte vysilac ucitele. Nakonfigurujte model, aby véechny letové
funkce mély spravny smysl, velikosti vychylek atd. Sparujte vysila¢
s pfijimacem v bezdratovém rezimu “Vychozi”. Zalétejte model.

Na konektor vysilace "trainer” (viz. ndvod k vysilaci) pfipojte bez-

lu zapnéte parovani (zastrcte propojku do konektoru "Ext.”).
Zapnéte zakovsky vysilac (DC/DS) a pfepnéte jej do bezdratového
rezimu zak.

Na zdkovském vysilaci (DC/DS) prejdéte do menu "Bezdratové
rezimy/U¢itel- Zak”, ve kterém vystupnim kanalGm prifadite od-
povidajici letové funkce (ucitelského vysilace).

4.3.7 Bezdratovy rezim "Double Path”

00 vchozi | 12:22:51

Bezdrat. Modul/U¢itel-Zak

Méd Double Path [7]
» Parovani hlavniho TX modulu X

Povolit zalohu na 900MHz x
Alarm pfi: Ztraté jakéhokoli Rx [¥]
24-kanalovy multiméd aktivovan x

- Mod - Volba rezimu
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- Parovani hlavniho modulu - Povel pro parovani s hlavnim pfijima-

cem

- Parovani sekundarniho modulu - Povel pro parovéni se sekundar-

nim pfijimacem
Alarm pfi - Doplnujici nastaveni pro generovéni alarm0 ztréty sig-
nalu.

4.3.8 Nastavenialarmu ztraty signalu

Rezim Double Path je doplnén o moznost nastaveni alarmu pfi ztraté
signalu z jednoho nebo vice pfijimacd. Moznosti alarmu jsou:

Pii ztraté jakéhokoli Rx - alarm bude ohldsen pokazdé, kdyz do-
jde ke ztraté signalu ze kteréhokoliv piijimace. Tento méd pouzijte
napf. tehdy, jestlize ovladate rlizné funkce modelu dvéma prijimaci
nezdvisle. Po sparovani se ceka vzdy na ptipojeni obou pfijimaci.
P¥i ztraté prijimace Rx1 - alarm bude ohldsen pouze tehdy, kdyz
dojde ke ztraté signalu z primarniho pfijimace. Tento mod je vhod-
ny, pokud pouzivéte primdrni pfijimac¢ v modelu a druhy méte jako
kontrolni, napt. u nékterych soutéznich disciplin. Pfijimace jsou po-
vazovany za nezavislé a tudiz nemusi byt pro fizeni modelu pfitom-
ny oba dva.

P¥i ztraté prijimace Rx2 - alarm bude ohldsen pouze tehdy, kdyz
dojde ke ztraté signalu ze sekundérniho pfijimace. Pouziti a chova-
ni je obdobné jako u pfedchoziho bodu.

- P¥i ztraté vSech Rx - alarm bude ohla3en az tehdy, dojde-li ke ztra-

té signélu z obou pfijimach. Pouzivejte tehdy, jestlize jsou oba pfiji-
mace redundantné spojeny napft. propojkami EnLink nebo centraini
fidici jednotkou. Po spéarovani se ¢eka vzdy na pfipojeni obou pfiji-
maca.
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4.3.9 Sparovanivysilace s pfrijimaci vrezimu Double Path

1.

Ujistéte se, ze v pfijimacich je nastaven rezim Normal a nikoli P¥i-
poslech.

Poznacte si, ktery pfijimac bude prvni a ktery druhy pro usnadnéni

Zapnéte vysila¢ s vytvorenym modelem, v nabidce Pokrocila
nastaveni - Bezdratovy modul/U¢itel-Zk nastavte méd Double
Path.

Zasunte propojku BIND PLUG do vystupu EXT prvniho pfijimace.
Prijimac zapnéte. Nyni pfijima¢ ocekava sekvenci pro spdrovéni
(tato doba je omezena maximalné na 60s).

Ve vysilaci stisknéte 3D kolec¢ko nad piikazem "Parovat primarni
modul”.V okamziku, kdy je pfijimac nalezen, zobrazi se dotaz pro
potvrzeni - nyni stisknéte tlacitko OK. Pfijimac vypnéte a vyjméte
parovaci propojku.

Zasunte propojku BIND PLUG do vystupu EXT druhého pfijimace.
Prijimac zapnéte.

Ve vysilaci stisknéte 3D kolec¢ko nad pfikazem "Parovat sekundarni
modul” V okamziku, kdy je pfijimac nalezen, zobrazi se dotaz pro
potvrzeni - nyni stisknéte tlacitko OK. Vyjméte parovaci propojku.
Zapnéte oba pfrijimace. Spojeni by se mélo okamzité navazat, po-
sléze se povoli ovladani serv.

Nyni mUzete uptesnit rezim Double Path tak, aby vysilac¢ korektné
reagoval na vypadek nékterého prijimace.

4.3.10 Pouziti zalohy 900MHz
Vysila¢e DC/DS-24, DC/DS-16 Il a DS-12.



T{fnnﬂﬂj vychozi | 12:22:39
Bezdrat. Modul/U¢titel-Zak

Maéd vychozi [7]
» Parovani hlavniho TX modulu X
Povolit zalohu na 900MHz v
24-kanalovy multimod aktivovan x

Zalohovy Tx modul mUze byt aktivovan pro vsechny bezdratové rezi-
my pro dalsi zvyseni bezpecnosti provozu. Jednoduse zaskrtnéte “Po-
volit zalohu 900MHz", Modul 900MHz mUzete nastavit stejné jako
standardni pfijimace Duplex.

1. Vlozte BIND PLUG do pfijimace Duplex 900MHz.

2. Zapnéte pfijimac.

3. Zvolte nabidku "Parovani modulu 900MHz".

4. Jestlize je pfijimac nalezen, zazni zvukovy signal.

Je mozné nastavit zvukovy alarm v pfipadé, ze 2.4GHz ztrati pfipojeni
za letu a zalohovy modul pfevezme operaci (viz|7.5 Systém » Systemove|

Zviky).

Poznamka: Systém "Duplex 900MHz" neni kompatibilni se systé-
mem "Duplex 900MHz NG". VZdy se prosim ujistéte, ze vysilac i pfiji-
mac pouzivaji shodnou technologii.
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4.3.11 Zablokovani bezdratového vysilani

|12:22:54

Bezdrat. Modul/Utitel-Zak

| Vychozi

) X

Stiskem "F1” a naslednym potvrzenim Ize kompletné vypnout bez-
drétové vysilani vysilace. VF modul se jinak vypind automaticky po pfi-
pojeni k USB.

Poznamka: Jestlize zablokujete vysilani s pfipojenym aktivnim mo-
delem, bude oznamen alarm ztraty signalu.

4.4 Logické spinace

DS-12
0(az16)

DC/DS-24 DC/Ds-16 I
24 16 (az 24)

DC/DS-141i
4 (az16)

Chcete-li, aby se funkce vysilace aktivovaly na zékladé stavu vice ovlé-
dacich prvkl, miZzete vytvofit logickd pravidla pro jejich kombinaci.
Logické vyrazy (pravidla) se skladaji z logické funkce a operandi -
- stavy ovladacu. Vystupem logického prepinace jsou, v zavislosti na



konfiguraci, tfi stavy - zapnuto, vypnuto a stiedni poloha (tfeti stav).
Alternativné je mozné vystup nastavit jako proporcionalni.

Pozice ovladac¢e | Vysledek s operatorem

Spinac1 | Spinat2 | AND | Multi
-1 -1 -1 -1 -1
=l +1 =1 el 0
+1 -1 -1 +1 0
el +1 el el el

Vychozi | 11:44:19
Logické spinace @)
L2 S
L3 =
L4 >
L5 =
L6 B
vychozi | 114739 (B
Logické spinace L2
A) Ovladac 1 Sa v
B) Ovladac 2 Sh v
Podminka OR[] f 00s % 0.0s
v
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4.4.1 Vytvorenilogického piepinace

Ze seznamu az 24 logickych prepinact (dle vybavy vysilace) edituj-
te jeden. Polozku "Aktivni” nastavte na hodnotu "Ano”. Po aktivaci
logického prepinace se zobrazi pozice pro vytvoreni logického vyra-
zu. Prvni polozkou na fadku vyberete ovlada¢, jehoz stav se vyuzije
pfi logické operaci. Druha polozka je logicka funkce. Na vybér je lo-
gicky soucin AND, logicky soucet OR a Multi, viz. pravdivostni tabulky.
Posledni poloZkou vyberete ovlada¢, jehoZ stav se vyuZzije pfi logické
operaci. Ve spodni ¢asti menu je vysledek logického vyrazu. V sezna-
mu logickych funkci je zobrazena rekapitulace nastaveni i se stavem
logickych pfepinaca.

4.4.2 Proporcionalni vyhodnoceni

| Vychozi | 12:00:56

Logické spinace L2

A) Ovladag 1 Pl H [ 20%

B) Ovladai 2 P2 @ x<F 80%

Podminka AND [F] f 0.0s % 0.0s
X

Logicka pravidla Ize vytvaret i pfi proporcionalnim zplsobu vyhod-
noceni ovladact. Povolite-li proporcionalni zpracovani, pfibude moz-
nost konfigurace vyhodnocovacich mezi, coz je definice od jaké polo-
hy ovladace bude vyhodnocen stav zapnuto/vypnuto. Toto vyhod-
noceni se vyuzije pfi logickém vyvozeni pravidla.
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- Spojka AND: Vysledna hodnota vracena logickym spinacem bude
brana jako minimum z obou fidicich proporcionélnich vstupt. Po-
kud médme napf. dva potenciometry, na prvnim je vychylka +25% a
na druhém je nastaveno -25%, ve vysledku dostaneme -25%.

- Spojka OR:Vysledna hodnota vracena spinacem je vypocitana jako

- Spojka Multi: Tato volba stale funguje jako emulator prepinace se
tremi pozicemi. Vysledna hodnota logického spinac¢e mze nabyvat
vychylek -100%, 0% a 100%.

4.4.3 Proporcionalnilogické spinace

Logické spinace nabizeji moznost kompletné proporcionédlniho vy-
hodnocovani, které mlze byt aplikovdno na oba vstupni ovladace.
Staci vybrat nékterou paku nebo potenciometr, ve stejné nabidce
stisknout tlacitko ”"F3 Prop.” a potvrdit. Pak je potieba editovat vybé-
rové pole s moznostmi ”X<”, ”X>", ”Lin” a zadat volbu "Lin”.V tomto
bodé se nds logicky spinac za¢ne chovat jako proporciondini ovladaci
prvek. Nyni mizete spojit vice vstupti za pouziti logickych podminek.

vychozi |12:m:|2

Logické spinace 7
A) ovladaé 1 P7 H Lin[
B) Ovladai 2 P @ Lin[

Podminka OR[] [ 00s Y 00s

-64%

Povoleni/zakazani funkce Butterfly pomoci spinace.
Mnoho pilotli pozaduje mit moznost vypnout nebo zapnout
funkci Butterfly nezavisle na kterémkoli letovém rezimu. Zde si
ukazeme, jak toho docilit.

| ychozi | 12:16:45

Logické spinace L2
A) oviadag 1 P2 B Ln[
B) ovladac 2 Sh v

Podminka AND [F] / 0.0s % 0.0s
50%

1. Vyberte jakykoli spinac jako Ovladac 1 (napf. dvoupolohovy Sj).
Tento spina¢ prepise chovani Ovladace 2, kdyZ to budeme poza-
dovat.

2. Jako Ovlada¢ 2 vyberte proporciondlni vstup, kterym se bude
funkce Butterfly plynule fidit (standardné naptiklad P2). Ujistéte
se, ze je tento vstup zpracovavan proporcionalné na vsech urov-
nich.

3. Ovladac¢ 1 a Ovladac 2 jsou vzdjemné spojeny za pouziti logické
funkce AND. To znameng, ze kdykoli je spinac Sj deaktivovan, je
funkce vstupu P2 zablokovéna. V pfipadé sepnuti Sj bude aerody-
namicka brzda fungovat standardné.
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4. V nabidce[3.10 Jemné ladéni » Butterfly| pfifadte standardnim zp(-
sobem takto vytvoreny logicky “spinac¢” L1 a vyzkousejte jeho

funkcnost.

4.4.4 Emulace tfipolohového piepinace

Logicka funkce "Multi” emuluje tiipolohovy prepinac. Mate-li dva
prepinace dvoupolohové a chtéli byste jejich kombinaci vytvofit lo-
gicky prepinac tfipolohovy, vyuZijte log. funkci "Multi”.

Vychozi |12:22:m

Logické spinace @)
A) Ovladac 1 Sc v
B) Ovladac 2 Sh

Podminka Multi 7] f 00s 1\ 00s
0

4.5 Zvuky na udalost

DC/DS-24 DC/DS-16 11
40 20 (az 30)

DC/DS-14 11 DS-12
10 (az 20) 5 (az 20)

Na zakladé stavu ovladace Ize spustit pfehravani zvukového souboru,
ulozeného v interni paméti vysilace. Zvukovy soubor mize obsahovat
napt. popis jednotlivych akci jako zatdhnuti podvozku, pfepnuti leto-
vého rezimu atd. Dojde-li pfi pfehravani zvukovych soubor(i z paméti

pozadavek zvukové signalizace napf. stopek, ¢asovacq, trimd, zvuky
se mezi sebou prolnou.

| vychozi | 12:22:39

Zvuky na udalost

Spinac Soubor Zpoidéni Opakuj

1. Prifazeni ovladace
Editaci polozky ”Spinac¢” vyberete ovlada¢, ktery bude
spoustét prehravani, viz. "Vyberte ovladaci vstup”.

2. Vybér zvukového souboru
Vybér zvukového souboru, ktery chcete spoustét vybranym
ovladacem, provedete editaci polozky "Soubor”. Nabidnuté
zvukové soubory se vybiraji z interni paméti vysilace v adre-
séfi /Audio/.

3. Zpozdéni spusténi
Pfehranizvuku se po splnéni podminky spusténi prehraje po
Case definovaném v polozce "Zpozdéni”.

4. Opakované spousténi
Opakované spousténi prehravani zvukového souboru pfi
splnéni podminky spusténi.




4.6 Sekvencer

DS-12
0 (az 6)

DC/DS-14 11
3(az6)

DC/DS-24 DC/DS-1611
10 6(az10)

Funkce sekvenceru je vhodnd pro pfimé fizeni podvozkovych serv,
avsak jeji uplatnéni je velmi univerzalni a mize byt pouzita v nejriz-
néjsich situacich. V kazdém sekvenceru je mozné nastavit dvé neza-
vislé drahy pro situaci po zapnuti ¢i vypnuti fidiciho spinace.

Muzete definovat az 10 sekvencerl (podle vybavy vysilace), znace-
nych Q1-Q10. Lze nastavit az 16 kontrolnich bodu pro drahu v kaz-
dém sméru sekvenceru. Pfepinani mezi zobrazenim jednotlivych sek-
vencerd je uskutecnéno pomoci tlacitek "F1 DolG” a "F2 Nahoru”.

|V}'rchczi |12:22:59
Sekvencer
Q1-100% @'
Dvere .
1 2 2 4
Q2 o%
spinaf  Sg»® {€as 0.6s Hodn.100%

K tomu, abyste sekvencer aktivovali, je tfeba postupovat podle
nékolika nasledujicich kroku:

1. Pfifadte zdrojovy spinac. Po aktivaci spinace se spusti sekvencer,
avsak predtim musi znat drdhu pohybu, kterd je zadand pomoci
sekvence kontrolnich bodt distribuovanych v case.
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2. Pro pfidani kontrolniho bodu v uritém case je zapotrebi editovat
polozku "Cas”, ¢imz pohnete s ¢asovou osou. Jakmile dosahnete
pozadované doby od zacéatku sekvence, stisknéte tlacitko "F3 +”.
Timto se vytvoli novy kontrolni bod, jenZ je zvyraznén a je mozné
editovat jeho hodnotu pomoci polozky “Hodn.”. Obecné je moz-
né editovat vzdy ten bod, ktery se nachdzi nejblize aktudlné na-
stavenému casu.

3. Nenimozné pohybovat kontrolnimi body v ¢asové doméné, aviak
libovolny bod mUzete smazat pomoci tlacitka "F4 X” a vytvorit
novy na jiném misté.

4. Kdyz nyni aktivujete zdrojovy spina¢, ¢asova osa se za¢ne pohy-
bovat a vystup sekvenceru bude adekvatné aktualizovén. Pokud
spinac vypnete, sekvencer se bude pohybovat opac¢nym smérem
az do uplného pocatku.

|12:22:5o

Sekvencer - pokrocilé

Vychozi

PFepsat kanal -M
Typ trasy Symetricka [7]
Cyklovani x
Vzdy dokoncit sekvenci x

V nabidce Pokrocilé se nachazeji jesté nékteré dodatecné para-
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- Mlzete pfifadit kazdému sekvenceru kratky popisek pro usnadnéni

pozdéjsi identifikace.

- Volba pro piepsani konkrétniho kanalu vystupem sekvenceru.

Pokud mate v modelu napfiklad nainstalovano nékolik podvozko-
vych serv, zde mizete nastavit, které servo bude piimo ovladano
timto sekvencerem. Jakékoli dalsi operace, jakymi jsou napf. mixy
nebo DR/Expo, nebudou na vystup aplikovany.

- Typ trasy (Symetrickd/Asymetrickd). Timto sekvenceru oznamuje-

te, Ze ma pouzit bud' jednu symetrickou trasu tam i zpét, anebo
zda pouzije dvé nezavislé trasy - jednu po aktivaci spinace a dru-
hou po jeho vypnuti. Pokud zvolite moznost Asymetrickd, sekvence
zacne vzdy od pocatec¢niho casu a nezélezi nikdy na tom, jestli by-
la pfedchozi sekvence dokonéena nebo ne. Doporucujeme pouziti
této volby dohromady s aktivovanou polozkou Vzdy dokoncit sek-
venci.

- Cyklovani - pokud si piejete, aby se rizné majaky, délové véze ne-

bo radarové instalace pohybovaly maketové v cyklech, zaskrtnéte
tuto moznost.

Vzdy dokoncit sekvenci - po zaskrtnuti této volby nebude mozné
béh sekvenceru prerusit uprostred jeho trasy, sekvencer vzdy doje-
de od zacétku az do konce.

- Tladitko "F3 Vymaz” - resetuje veskeré nastaveni sekvenceru a vra-

ci ho do jeho vychoziho stavu, kdy nejsou zadané zadné kontrolni
body.
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4.7 Akcelerometr (Pouze DS)

DS-1611
Ano

DS-24
Ano

DS-1411
Ano

DS-12
Rozsifitelné

Vysilace DS-12 az DS-24 (aktivni podle vybavy) jsou vybaveny iner-
cidlni jednotkou, kterd je schopna precizné méfit orientaci zarizeni
v prostoru. Tato jednotka sestava ze tfiosého gyroskopu, tfiosého ak-
celerometru a dodate¢nych matematickych operaci. Inercidlni jednot-
ku mUzete ptiradit jako ovladac pro kteroukoliv funkci, Ize ji i spoustét
hlasové oznamovani telemetrie nebo prepinat obrazovky na hlavni
obrazovce.

| 12:22:29

Akcelerometr
GY

Vychozi

1E 15
Citlivost [x,y,z]
100%[F] 100%[F] 100%[F]
Mrtva zéna [x,y,z]

0%E 0%

15

GX
0%[F] -

Za pouziti aplikace Pokrocila nastaveni » Akcelerometr mizete na-
stavit vybrané parametry inercidlni jednotky. Osy GX, GY a GZ jsou
definovany jako naklon, stoupdni a fizeni sméru v tomtéz poradi.
V grafu jsou zndzornény aktudlni hodnoty po tom, co byly provedeny
veskeré matematické korekce. V této nabidce Ize nastavit nasledujici
parametry:



Filtrovani - vyhlazuje pohyb pro kazdou osu nezavisle. MGzete nasta-
vit rozsah vrozmezi od 0 do 10. Nulovéd hodnota znamen4, Ze nebude
pouzito zadné filtrovani a reakce na zménu orientace vysilace budou
potom okamzité. Cim vy3si bude Uroven filtrace, tim pomalejsi a ply-
nulejsi budou vysledné reakce.

Citlivost - ovliviiuje rozsah odezvy inercialni jednotky pro kazdou osu
nezavisle. Pokud citite, Ze reakce ovladané funkce je pfilis mala pro
dany pohyb vysilacem, mUizete jednoduse zvysit hodnotu citlivosti,
¢iselné az do 400%.

Mrtva zéna - Tento parametr urcuje oblast okolo stredu, kde je nu-
lova odezva inercidlni jednotky na zménu orientace je zde zobrazen
zamérny kfiz). Pokud tedy budete lehce vysilacem pohybovat okolo
stredové pozice, vystup inerciadlni jednotky zGstane stale nulovy.

Posun osy Y - Posunuje osu GY tak, abyste nemuseli drzet vysila¢ ne-
ustale v horizontdlni roving, a umoziuje tedy drzet vysila¢ v urcitém
néklonu.

Po stisku tlacitka "F1” si téZ mUZzete zobrazit surova data, jez pfichaze-
ji od integrovaného akcelerometru a gyroskopu. Lze tak |épe doladit
nastaveni této jednotky.

duplex« emex

| ychozi | 12:22:03

Akcelerometr

e LA

X
Alpha: 0.00° 0.000
Beta: 0.00° 2.048
‘Gamma: 08.75° 0.0000

Jakmile budete hotovi s konfiguraci inercidlni jednotky samotné, ma-
Zete prifadit vysledné proménné jako vstup pro libovolnou funkci. Po-
uzijte standardni dialog pro vybér ovladaciho prvku. Aby bylo moz-
né vybrat nékterou proménnou inercialni jednotky, je tfeba stisknout
tlacitko "F2 Gsens”. Posledni parametry, zvané "Posun L/R", pfed-
stavuji urcity druh pohybového gesta. Jestlize svizné pohnete vysila-
¢em smérem doleva, aktivuje se na kratky ¢as spina¢ "G/L". Obdobné
jestlize vysila¢ posunete smérem doprava, aktivuje se spina¢ "G/R".
Tato gesta je mozné vyuzit pro hlasové oznameni telemetrie, pfepi-
nani mezi stranami na hlavni obrazovce a jiné.
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|vychozi |12:02:27 4.8 Telemetrické ovladace
Vyberte ovladaci vstup

DC/DS-24 DC/DS-16 11 DC/DS-14 11 DS-12

| ] 16 8 0(az16) 0(az16)
GY OsaY 0%
Gz Osaz 100% Telemetrické Gdaje si mUzete nejen zobrazit, zaznamenavat na SD kar-
G/L Posun /R -100% .. . v L. e, o oY .
G/R  Posun LR 100% tu ¢i nechat si hlasové oznamit aktualni hodnoty - vysila¢ umozriuje
GXL Osa X «« ~100% pfimo pomoci senzord ovladat nékteré funkce modelu. Lze takto zau-
GXR 0OsaX»» -100% tomatizovat nékteré ukony, které bylo dfive nutné provadét manudl-
GHI X#v+z 100% né na zakladé vizualniho odhadu ¢i alarma.

0] | vyenozi 122213

Telemetrické ovladace

Parametry "Osa X«” a "Osa X»” predstavuji virtualni dvoustavové spi-

nace, jez se aktivuji vzdy po néklonu vysilace doleva, resp. doprava N - s
okolo osy X. M3 >>
Prepinac "GHi” mUze byt pouzit pro detekci vyhozu napf. u hazedla ::: :
s kruhovym hodem (F3K). Ovlada¢ GHi se aktivuje vzdy pfi vysokych Mx6 >>

hodnotach zrychleni a rotace vysilace a Ize jej ptitadit jako vstup k ja- ot =
kékoli funkci modelu, sekvenceru nebo spinaci.

100% | Roll (6X) . K dispozici je az 16 ovladacti (podle vybavy vysilaée) zna¢enych MX1

- MX16 v zavislosti na typu vysilace a jeho vybavé. Telemetrické ovla-
dace nabizeji funkénost ve dvou rezimech:

+ ReZim Spina¢ dovoluje vytvofit virtudlni dvoupolohovy pfepinac¢
zhodnoty jednoho telemetrického parametru. Tento pfepinac bude
aktivni vzdy na zakladé spInéni urcité logické podminky.

-100%

- Rezim Proporcionalni ovlada¢ umoznuje transformovat urcity roz-
sah hodnot senzoru do podoby plné proporcionalniho ovladace.
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Lze tak plynule automaticky fidit libovolnou funkci pomoci jakési Aktivni - Zatrhnéte pro povoleni funkce telemetrického ovladace.

telemetrické zpétné vazby. Senzor - Zde vyberte konkrétni telemetricky parametr.

4.8.1 Priklady moznych pouziti telemetrickych ovladacii Typ prvku - Zvolte reZim Spinac nebo Proporcionélni ovlada¢ podle
pozadované funkcnosti.
+ Pokud je rychlost modelu mensinez X m/s, vysunou se automaticky

klapky. Podminka (X<, X>, X=) - Zvolte podminku, pfi které chcete, aby byl

ovladac aktivni (tedy sepnut). Ve stejném radku vyplrte ¢iselnou hod-
notu rozhodovaci Urovné a hodnotu hystereze (uvozena znakem +).
Dostupné v rezimu Spinac.

Pokud je proud vétsi nez X ampér, spousti se ¢asovac¢ doby chodu
motoru.

Pokud je teplota motoru vetsi nez 80 °C, bude mixem omezen ma-
ximalni rozsah plynu. T’.fnl]l]ﬂ'| Vochod |4‘2:22:43
- Pokud je detekovano sepnuti koncového spinace, spusti se automa-
ticky sekvencer (napt. po otevieni krytl podvozkovych Sachet se za-
¢ne vysouvat hlavni podvozek).

Telemetrické ovladale
[Mx1] Popis Ry[hlustﬂ Aktivni v

Typ prvku Spinaé [@
Tful]ﬂﬂ'| Vychozi |"2522506 Podminka X<[F] 200 ,+ 20mis
Telemetrické ovladatce Trvdni 0.0s [
vychozi 0% spinag  ..[7
[Mx1] Popis  Rychlost @ Aktivni «
Typ prvku Prop. ovladat [7]
Rozsah 0.0 75 15.0 m/ - . s .
TR ade o e - Priklad 1: Zapis "X < 20.0 m/s - 2.0 m/s"znadi, ze telemetricky ovla-
Filtrovani 10 da¢ spiné pravé tehdy, kdyz hodnota telemetrického parametru je
vychozi 0% ( » spinat .7

mensinez 18 m/s (diky hysterezi 2 m/s). Ovladac¢ pak symetricky ro-
zepind v okamziku, kdy rychlost prekro¢i 22 m/s.
- Priklad 2: Zapis "X > 0 + 0” oznacuje spinac, jenz je aktivovan vzdy,

4.8.2 Nastaveni parametri telemetrického ovladace kdy? je telemetricka hodnota kladna.

Trvani - Minimalni doba sepnuti spinace. Jestlize néjaky jev trva vel-

Popis - Nazev senzoru, ktery se bude zobrazovat v prehledu pro jed-
P y P proJ mi kratkou dobu, je mozné prodlouzit dobu sepnuti telemetrického

nodussi orientaci.

60
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ovladace na dobu specifikovanou timto parametrem. Dostupné v re-
zimu Spinac.

Rozsah - Zde nastavte pracovni rozsah senzoru (minimalni hodno-
tu, sttedovou hodnotu a maximalni hodnotu). Tento rozsah pak bu-
de proporciondlné transformovan do rozsahu ovladace (-100%, 0%,
100%). Dostupné v rezimu Proporcionalni ovladac.

Filtrovani - UrCuje stupen vyhlazeni (filtrace) pfijaté telemetrické
hodnoty. Cim vyssi je stupen filtrace, tim plynulejsi bude priibéh,
avsak reakce budou pomalejsi. Dostupné v rezimu Proporcionalni
ovladac.

Vychozi - Vychozi hodnota ovladace, pokud senzor neni pfitomny
v modelu nebo model neni zapnut.

Spinac - Timto parametrem lIze ur¢it libovolny spinag, jimz se bude
¢innost telemetrického ovladace aktivovat a deaktivovat.

4.9 Oznameni pozice ovladacu

DC/DS-24 DC/DS-16 11 DC/DS-14 11 DS-12
6 6 6 6

V této nabidce muizete nastavit akustické oznameni az pro Sest neza-
vislych ovladacich prvka (v zavislosti na vybavé vysilace). Je mozné
zvolit zakladni pipnuti ve stfedové pozici ovladace (mdd Stred-tén),
avsak je dostupné i hlasové ozndmeni aktualni pozice (mod Hlas).

| 12:22:39

Zvuky proporc. ovladagt

% o0l}] vychozi

ovlada& Méod Soubor
e @ Hlas [] M|
[ Zadny [7]
| Zadny [7]

- Mad Stied-ton - vysilac pipne vzdy, kdyz dany ovlada¢ umistite do
stfedové pozice (jeho vychylka je tedy 0%).

- Mad Hlas - vysila¢ hlasové oznami numerickou hodnotu aktualni
vychylky ovladace. Hodnota je ozndmena vzdy po zméné pozice
ovladace a az po ustaleni pohybu. V tomto rezimu mizete navic vy-
brat zvukovy soubor, ktery bude upozornovat na oznameni zmény
pozice ovladaciho prvku.

Vibracni alarm - vysila¢ zavibruje vzdy, kdyz ovladacem prejedete
pfes stfedovou polohu (zavisi na vybavé vysilace, DC/DS-16 1l a
DC/DS-14 Il neni vybavena vibra¢ni odezvou).

Priklad: Jestlize jste si vygenerovali soubor “"OVLADAC.WAV” a ten
pak prifadili jako parametr Soubor, vysila¢ ozndmi napf. "Ovladac:
dvacet pét procent”.

Nastaveni je platné vzdy pro aktudini model.
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4.10 Hlasové prikazy

DC/DS-24 DC/DS-16 1l
16 0 (az 16)

DC/DS-141i DS-12
0(az16) 0 (az 16)

Funkce hlasového ovladani (dostupnost dle vybavy vysilace) byla
vestavéna, aby pomoci rozpoznani hlasu pilotovi umoznila ovladat
nékteré funkce vysilace, napf. hlaseni telemetrie. Algoritmus rozpo-
znéni hlasu nezahrnuje zédnou predem nahranou definici pro jazyky,
takze vysilac je nejprve nutné naucit, aby reagoval na specifické fraze
podle vasivolby.Vysilacem pouzivany rozpoznavac hlasu je zavisly na
mluveim, takZe nejlépe bude reagovat na pokyny stejného ¢lovéka,
ktery proved| trénovani rozpoznavace. Vysila¢ automaticky detekuje
pfitomnost mluveného slova ve zvukovych vzorcich (tzv. voice-activi-
ty detection, VAD).

Muzete vytvorit az 15 hlasovych pokyn( (plus klicovou frazi), které
jsou sdilené pro vsechny vase modely. Pro kazdy specificky model se
da upfresnit, ktery povel je a neni aktivni. MUzete pouzivat hlasové po-
kyny jako standardni vstupni zafizeni v menu vybéru ovladaciho prv-
ku, napt. pro aktivovani hlasového oznameni telemetrie, piehrani zvu-
kového zaznamu ¢i dalSich funkci.

Je mozné pouzit interni mikrofon nebo mikrofon externé pfipojeny
skrz 4-pinovy sluchatkovy jack konektor. Doporucujeme pouzit stan-
dardni headset od mobilniho telefonu (kompatibilni s Apple ¢i Sam-
sung).

Poznamka: Hlasové prikazy jsou stale povazovény za experimen-
talni funkci. Prosime nepouzivejte je pro jakykoliv zpGsob ovladani
modelu, ktery by mohl zavinit havarii. MGze se stat, Ze pokyn nebu-
de rozpozndn spravné nebo bude zaménén za jiny.

4.10.1 Mdédy rozpoznani hlasu

a) Mod Aktivace spinacem
Hlasovy pokyn se musi vyslovit béhem drzeni tlacitka aktivuji-
ciho tuto funkci. Tato funkce je vice odolna vici rozpoznavacim
chybam, protoze ocekava rozkaz po stisknuti daného tlacitka.

T‘:nl]ﬂﬂ'| Vychozi | 12:22:22
Hlasové pFikazy

Méd Aktivace spinatem [¥]

Popis  Aktivni

vo1 vyska @ v Naugit >>
Vo2 Rychlost & v Naugit >>
Vo3 Cas @@ v Nautit >>
nema rd - TUTR P
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b) Klicové slovo (pofad poslouchd) urcuje zacéatek a konec vaseho nahravani. Doporucujeme pouzit
Rozpozndavani hlasového ptikazu se zapne po Uspésném rozpo- prepinac bez aretace.
znaniklicové fraze.To znamena, Ze prvné vyslovite klicovou fra- 3. Stisknéte prepina¢ a vyslovte povel. Jakmile je Aktivaéni spina¢
zi a vysilac pipne pro potvrzeni, ze bylo rozuméno spravné. Po- sepnut, vysila¢ ¢ekd na vysloveni povelu. Kdyz je hlasova aktivi-
té vyslovite pozadovany povel. Protoze vysilac pouzivé rozpo- ta detekovéna, maly obdéInik se zobrazi v horni ¢asti obrazovky.
znani hlasove aktivity, nemusite mackat zadna tlacitka. Je tfeba Vyslovte frézi, jako byste ji vyslovili na letisti, aviak hlasitéji a co
vyslovit povel do 2 sekund po zaznéni pipnuti, jinak vas povel nejzietelngji.

nebude prijat. 4. Pustte prepinac jakmile domluvite. Vas hlasovy pokyn se ulozi na

SD kartu a dvojité pipnuti potvrdi, Ze proces byl Gspésny.

Tx_ 0" vychozi 12:22:01 4% . . , . -

“””DMW | 5. Je nutné tento trénovaci proces provést 3x se stejnym poky-
Hlasoveé pfikazy nem.Tento postup by mél zlepsit Uspé&snost rozpoznani hlasu.

Mad Klicové slovo [7]
Popis  Aktivni 4.10.3 Rozpoznavani Frazi

Vo1 vyska (f v Naugit >>

Vo2 Rychlost & v Naugit »> a

Vo3 Cash Naugit >> T):DIJUMWChﬂﬂ |’2:22:51

vn4 * o Nanfit  >>

Hlasové prikazy

Vzdalenosti klicovych slov
Uroveit Eumu: 10dE
KEY ...

4.10.2 Uceni frazi

£a8E5ES

Vysila¢ se musi naucit hlasové fraze predem. Jakmile bude fraze nau-
¢ena spravné, mize byt pouzita u vsech modeld. NejdUlezitéjsi je po-
skytnout vysilaci ty nejlepsi podminky pro nahrévani audio zaznam.
Ujistéte se, Ze jste v tiché mistnosti bez zvukového ruseni, které by
mohlo ovlivnit u¢ebni proces vysilace.

1. V menu Hlasové ptikazy, zvolte méd Klicové slovo. re. Stisknutim tlacitka "F1” (te¢ky) v menu Hlasovych pfikazl si zob-
2. Oteviete nastaveni Kli¢ového slova. Zde nastavte Aktiva¢ni spi- razite tabulku se skore, kde se viechny referencni pokyny srovnavaji
nat. | pfi rozpoznani Kli¢ového slova je toto tladitko déilezité jelikoz s aktualnim vzorkem. Nizké skore znamend, ze vzorky jsou si podobné
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anaopak, vysoké skére znamena, ze jsou rozdilné. Pro rozpoznani jed- rozpoznani hlasu zhorsi, hlasové povely by se mél vysila¢ naucit zno-
notlivych pokynt by vechny 3 skére v jednom fadku nemély prekro- vu za pouziti externiho mikrofonu.

¢it urcitou hranici, kterd se da nastavit v detailech hlasovych piikaza.
Jinak pokyny nebudou rozpoznany.

Stisknutim tlacitka "F2” mUzete zobrazit analyzu frekvence zvuku,
ktera je uzite¢na pokud se snazite najit jakékoliv zvukové ruseni, které
muzZe zhorsit kvalitu nahravek.

Tlacitko "F3” Smaz vymaze vybrany hlasovy povel, takze ho budete
muset znovu natrénovat pred pouzitim.

Tlacitko "F4" vas pfesméruje do dialogu zvukového uceni.

T’éunﬂﬂ'| vychozi |12:22:zz
Hlasové prikazy
[V01] VEka

Citlivost  50% [¥] Hlasitost 50% [7]
1) Pifadte aktivani spinat.

2) Stisknéte tento spinaf a vyslovte pFikaz.

3) Ten bude ulofen po kratkém pipnuti.

4) Opakujte body 2-4 pro lepsi detekei pFikazd.

4.10.4 Limitace
« Rozpoznani hlasu poskytuje nejlepsi vysledky v tichém prostredi
bez hluku. Neni uré¢eno pro prostredi s vice mluvicimi.

- Charakteristika jiného externiho mikrofénu muaze vést k jinému hla-
sovému rozpoznani ve srovnani s vestavénym mikrofonem. Jestli se
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@ Casovaée/Senzory

5.1 Casovace
DC/DS-24 DC/DS-1611 DC/DS-1411 DS-12
10 10 5(az10) 3(az10)

Casovace Ize vyuzit pro méfeni doby trvani mnoha rdznych udalos-
ti, napf. motorového ¢asu nebo doby jednotlivych okruh( atd. Vysila¢
umoznuje provozovat az 10 nezavislych casovaci najednou (dle vy-
bavy vysilace). Aktudlni stav ¢asovacu se zobrazuje na hlavni obra-
zovce v uzivatelskych blocich. Jednotlivym ¢asovactim muzete piifa-
dit jméno. V menu je zobrazen souhrnny prehled ¢asovacud. Aktudlni
hodnoty ¢asovacu se ukladaji do paméti modelu.

| 12:22:40

Casovace

T):DDDH.| vychozi

5.1.1 Casovace resetované pri startu

Po stisku tlacitka ”"F1” m{zete nastavit, které casovace se budou rese-
tovat po zapnuti vysilace nebo po zméné modelu. Ve vychozim stavu
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jsou vynulovany vzdy ¢asovace s nastavenou kratkou dobou resetu
(tzn. Tla¢itko Clr/Vymaz na Gvodni obrazovce stadi stisknout jen krat-
ce).

|12:22:56

Casovate

Tlgunuﬂ‘| vychozi

Casovate resetované pFi startu:

Letovy €as
11:51:27

Dalsimi volbami jsou: Reset vsech ¢asovacu po startu nebo reset zad-
ného a ponechani predchozich hodnot.

Letovy cas bézi inkrementdlné béhem letu, po stisku tlacitka "F4
Start” na Uvodni obrazovce nebo po aktivaci libovolného ¢asovace.

Tlacitko "F3" v této nabidce resetuje letovy cas na nulu.

Jako dodatek je rovnéz mozné zobrazit letovy ¢as na hlavnim displeji
(pomoci nabidky|5.6 Casovace/Senzory » Udaje na hlavni obrazovce).

5.1.2 Vytvoreni nového ¢asovace

Tlacitkem "F2(Novy)” vytvofite novy casovac. V seznamu casovacud
na posledni volné pozici se vytvofi nova polozka. Editaci polozky no-
vého casovace prejdete do konfigurace.



5.1.3 Smazani casovace

Oznacenim pfislusného radku a stisknutim tlacitka “F3(Smaz)” sma-
zete dany ¢asovac.

5.1.4 Editace nastaveni ¢asovace

T‘.,‘unﬂﬂ'| vychozi | 12:22:24

Detail casovace

Pocatecni hodnota +00: 00: 0O
Cilova hodnota +00: 00: 00
Typ £asovace standard [7]
Typ signalizace Zadny [7]
Spinat P2 ¥
Spinat resetu I |
Typ resetu Kratky reset [7]
Aktivni v reZimech Vie [7]

Tlac¢itkem "F3(Uprav)” nebo stisknutim ”3D tlacitka” vyvolate kon-
figuraci kurzorem oznaceného casovace.

5.1.5 Moznosti nového ¢asovace
Jméno c¢asovace

Polozka oznacend "Popis” vyjadiuje jméno ¢asovace. Pfi zaloZzeni no-
vého ¢asovace se automaticky na hlavni obrazovce vytvofi uzivatelsky
blok s ndzvem casovace.

Startovaci hodnota ¢asovace
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Hodnota c¢asovace, ze které se bude vychazet. Nabyvat muize kladné
nebo zédporné hodnoty.

Cilova hodnota casovace

Hodnota startovaci a cilova udavaji smér ¢asovace, tzn. jestli se bu-
de ¢as pricitat (startovaci hodnota je mensi nez cilova hodnota) nebo
odecitat (startovaci hodnota je vétsi nez cilova hodnota). Cilova hod-
nota mlze nabyvat kladné nebo zdporné hodnoty.

Typ casovace
Vysila¢ podporuje 3 typy ¢asovacu:

- Standardni - spusténim ¢asovace se zacne pocitat ¢as podle nasta-
veni startovaci a cilové hodnoty. Pokazdé, kdyz se ¢asovac vypne je-
ho spousti, casovac se zastavi. Pfi opétovném spusténi casovac po-
kracuje v aktualizovani casu.

- MéFeni mezicasu - spusténim casovace se za¢ne pocitat ¢as pod-
le nastaveni startovaci a cilové hodnoty. Pokazdé, kdyz se ¢asovac
znovu spusti jeho spousti, zaznamena se mezicas a inicializuje se ca-
sovac na startovaci hodnotu. Na Uvodni obrazovce v uzivatelském
bloku ¢asovace je zobrazen udaj o poradi mezicasu a aktudlné mé-
feny mezicas. Maximalni pocet mezicast je 20 (dle vybavy vysila-
ce). Po zastaveni ¢asovace z hlavni obrazovky tla¢itkem “F4(Stop)”
muzete prochazet jednotlivé mezicasy ”3D tlacitkem” (otacenim
doleva/doprava).

Volné bézici - spusténim casovace se za¢ne pocitat ¢as podle nasta-
veni startovaci a cilové hodnoty. Pfi vypnuti ¢asovace jeho spousti
¢asovac dale aktualizuje ¢as. Tlacitkem "F4(Stop)” z hlavni obrazov-
ky se ¢asovac zastavi.
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Tlac¢itkem "F5(Vymaz)” z hlavni obrazovky se ¢asovace inicializuji na Casova¢ mdze byt aktivni ve viech letovych rezimech nebo jen ve vy-
startovaci hodnotu. braném. Letovym rezimem muzZete spoustét casovac.
Nema-li ¢asovac pfitazen ovladag, kterym se spousti, pak se spousti Jakoukolivzménou v konfiguraci ¢asovace provedete jeho inicializaci.
tlacitkem ”F4(Start)” z hlavni obrazovky nebo zapnutim jiného ¢a- Hodnota ¢asovace v konfiguraci je zobrazena v prvni pozici funk¢nich
sovace. Je-li k ¢asovaci pfifazena spoust, je aktivovan pouze touto tlacitek.
spousti.
Zpusob zvukové signalizace 5.2 AIarmy
Pfed dovrsenim cilového ¢asu Ize nastavit zvukové upozornéni na tu-
to skute¢nost. Na vybér je nékolik druht zvukového upozornéni. pED2Y BEDRICI peRIAIE 2Eei ]

- Na vyoer) : 40 40 15 (a2 40) 10 (a2 40)

Spousténi casovace
Vyuzivate-li JETI telemetricky systém, mdzete si vtomto menu defino-
vat mezni hodnotu (alarm), pfi jehoz prekroceni/podkroceni budete
upozornéni prehranim zvoleného zvukového souboru. Vysila¢ pod-
Spinac resetu poruje oba zpUsoby alarm( - l.generace i EX. Pocet definovatelnych
alarmU zavisi na vybavé vysilace.

Prifazeni ovladace, kterym se bude spoustét casovac, viz kapitola
\Vybér ovladaciho vstupu}

Prifazeni ovladace, kterym se bude ¢asovac resetovat na vychozi hod-

notu.
. X oll}] vychozi | 12:22:50
Zpusob nastaveni vychoziho stavu ¢asovace
Alarmy
Tlacitkem "F5(Vymaz)” z hlavni obrazovky se ¢asovac inicializuje, tzn. sty Maorseouich kidh.. —

hodnota ¢asovace se nastavi na startovaci hodnotu.

- "Kratky reset” - kratkym stisknutim tlacitka "F5(Vymaz)” z hlavni
obrazovky se inicializuje ¢asovac.

"Dlouhy reset” - dlouhym stisknutim tlacitka "F5(Vymaz)” z hlavni
obrazovky se inicializuje ¢asovac.

Letové rezimy
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5.2.1 Alarmyl. generace muze chvili trvat. Seznam pfipojenych senzorll je dostupny v menu
15.5 Senzory/ukldadani dat|

Alarmy telemetrického systému I. generace funguiji tak, ze pfi prekro-
¢eni mezni hodnoty nastavené v senzoru se odesila Morsetv kéd, kte-

ry se zvukové signalizuje. Provozujete-li telemetrii |. generace, potvrd- aonl[[] vychozi | 122249
te polozku "Alarmy Morseovych kédt ...". Prejdete do konfigurace Alarm
Alarmu senzord |. generace. Polozku "Povolit alarmy Morseovych
kédd” zménte na zatrzeni stiskem ”3D tlaéitka”. Zobrazi se seznam. Aktivni v
V prvnim sloupci je zobrazeni Morseovy abecedy. Druhy sloupec vyja- Podminka X<=[] 9.0v [
dfuje pfifazeni zvukového souboru, ktery se prehraje pii vyhodnoce- Soubor -
ni daného alarmu. Zvuky se vybiraji z adreséafe /Audio/ interni paméti Spinat aktivace -
vysilace. Posledni sloupec s ndzvem “Aktivni” je povoleni/zakazani Opakuj v
Yy : . p . Jep . Ohlasit aktualni hodnotu x
vyhodnoceni alarmu. Konfigurace se ukladé pod nastaveni modelu. Nastavit volnobéh x
PouZit pouze pfi predletové kontrole X
T):DDDH.| Vychozi |12:22:09 VibraZni alarm vyp. 7]
Alarmy
‘ 5°“"°'I'E| Altived 5.2.3 Vytvoieni Alarmu
A v
B*-.* - | v Tlacitkem "F2(Novy)” prejdete do menu editace alarmu. V poloz-
et g : ce "Senzor” vyberete veli¢inu senzoru, jejiz mezni hodnotu (alarm)
b chcete nastavovat.
5.2.4 Povolenialarmu
5.2.2 Alarmy EX Vyberte polozkou "Aktivni” a stisknutim 3D tla¢itka” povolite alarm

. - e - , a zobrazi se parametry alarmu.
U telemetrie EX Ize definici alarmu provést pfimo ve vysilaci. V prvni P y

fadé je nutné pfipojit senzor k pfijimaci a navazat spojeni mezi vysi-
la¢em a prijimacem, aby se nacetl senzor do vysilace. Tato procedura
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5.2.5 Definice mezni hodnoty

Polozka "Podminka” definuje podminku, pfi jejimz spInéni se vyvola
alarm. Hodnota ”X"” je povazovana za veli¢inu senzoru.

5.2.6 Zvukovy soubor

Definice zvukového souboru, ktery se prehraje pfi vyskytu alarmu.Tla-
¢itkem "F1(Play)” je umoznéno pfehrat vybrany zvukovy soubor. Tla-
¢itkem "F2(Stop)” zastavite prehravani zvukového souboru.

5.2.7 Spinac aktivace

Jestlize zde prifadite néktery spina¢, bude spousténi alarmu podfize-
no tomu, zda je tento spinac aktivni. V opac¢ném piipadé viibec k ak-
tivaci alarmu nedojde.

5.2.8 Opakované piehravani

Je-li podminka alarmu splnéna po dobu delsi nez je délka zvukové-
ho souboru, maze se zvukovy soubor pfehrat jednou nebo spoustét
opakované. Jestlize je polozka "Opakuj” povolena (zatrzeni), pak se
zvuk pfifazeny k alarmu pfehrava opakované. Neni-li polozka "Opa-
kuj” povolena (kfizek) zvuk alarmu se prehraje jednou.

5.2.9 Ohlasit aktualni hodnotu

Jestlize chcete, aby se pfi aktivaci alarmu rovnéz hlasem oznamila ak-
tudIni hodnota daného senzoru, zaskrtnéte tuto moznost.
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5.2.10 Aktivace volnobéhu

Pri aktivaci alarmu se mize zéroven zapnout volnobéh na plynu.

5.2.11 Pouziti béhem predletové kontroly

MuizZete nastavit jakykoliv alarm tak, aby byl soucasti vasi predletové
kontroly. Vytvoite napf. novy alarm nizkého napéti (je zapotrebi sen-
zor napéti). Pokud pouzivate 4S Li-Pol baterie, podminka alarmu by
méla byt "X<16V" (méné nez 4V na jeden ¢lanek). Povolte moznost
"Pouzit pouze pfi predletové kontrole” To zaktivuje alarm pouze bez-
prostfedné po zméné modelu nebo v pfipadé zapnuti vysilace.

Od tohoto okamziku budete vzdy upozornéni, pokud omylem pfipo-
jite vybité baterie.V pravidelném intervalu bude na hlavni obrazovce
vyskakovat informativni okénko. Alarm bude aktivni, dokud nevlozite
jiny, pIné nabity akumulator, nebo dokud nestisknete tlacitko F3 (KFi-
zek) v informativnim okénku, coz zrusi veskeré predletové alarmy.

5.2.12 Vibrace

Pro kazdy alarm muzete urcit typ vibraci (dle vybavy vysilace,
DC/DS-16 Il a DC/DS-14 Il neni vybavena vibracni odezvou). Leva
a prava ovladaci paka je schopna soucasné provést nékolik vibracnich
impulzl (1-3 impulsy, dlouhé nebo kratké). DS-12 mé vibra¢ni motor
integrovany pfimo v téle vysilace.

5.3 Vario
DC/DS-24 DC/DS-16 11 DC/DS-14 11 DS-12
Ano Ano Ano Rozsiritelné




V této nabidce mUizete volit mezi dvéma zpUsoby akustické signaliza-
ce varia (dostupné dle vybavy vysilace). Prvni zp(sob je fizen pfimo
alarmem nastavenym v daném senzoru a je urcen predevsim pro ne-
-EX senzory typu MVARIO. Je mozné nastavit spinac, jimz se povoli ¢i
zakaze funkce indikace variometru. V kazdé poloze spinace si mizete
definovat, jestli bude indikace aktivni nebo ne. Posuvnik vespod uka-
zuje aktudlni rychlost stoupani/klesani.

|12:22:5o

Vario

T 0]} vychozi

Spinac Sa H Aktivni v
‘ €£LLL m >3>>

Druhy méd signalizace variometru je uréen pro senzory EX/EX Bus.
Akusticky vystup zavisi pfimo na aktualnich &iselnych hodnotach, jez
senzor posild z modelu. Je opét mozné pfifadit az tfipolohovy pre-
pina¢, jimz se bude aktivovat akusticka signalizace - v kazdé poloze
prepinace si mizete definovat, jestli bude indikace aktivni nebo ne,
navic je mozné kompletné zménit nastaveni signalizace.

duplex« e=xex

| 12:22:39

T o0l}] vychozi

Vario
Spinal Sa H Aktivni v
Parametr EX vario  [m/s] [
Mrtva zéna -0.08 0.08 m/s
Rozsah -2.00 0.00 5.00 m/s
€L m 333>

0.00mJds

Dalsi volby v této nabidce znamenaji:

- Parametr EX. Zde mUZete nastavit konkrétni senzor a jeho parame-
tr, jimz se bude signalizace fidit. Pokud je detekovano MVARIO EX,
je automaticky zvolen parametr Vario. Oviem muzete si zvolit libo-
volny jiny parametr - napf. sondu otacek, ktera bude napfiklad indi-
kovat vysoké otéacky.

+ Mrtva zéna (negativni a pozitivni). Tato polozka umoznuje nastavit
mrtvou zénu okolo stfedu rozsahu, kde vysila¢ nebude generovat
zadny akusticky signdl.

+ Rozsah (minimum, stfed a maximum). Zde mUzete definovat plny
rozsah senzoru tak, aby byl sprdvné indikovdn na zvukovém vystu-
pu varia.

Aktualni hodnota na senzoru a jeji adekvatni vystup po zpracovani
jsou indikovény ve spodni ¢sti obrazovky.




Negativni mrtva zéna Stied rozsahu Pozitivni mrtva zéna

Minimum Maximum
Stdly tén Ticho Prerusovany tén
5.4 Hlasovy vystup
DC/DS-24 DC/DS-16 11 DC/DS-14 11 DS-12
Ano Ano Rozsiritelné Rozsifitelné

Tato dulezitd funkce usnadriuje zivot kazdému modeldfi, jenz chce
znat aktualni hodnoty na telemetrickych cidlech, avsak nemze si je
precist na displeji. Pfeostrovani na displej totiz mdze byt nepohodiné,
ale nékdy i nebezpecné.

5.4.1 Hlasovy vystup pro ¢asovac

Prvni fadek této obrazovky pfedstavuje nastaveni hlasového vystupu
pro ¢asovac.Vysila¢ dokaze hlasem oznamit aktualni ¢as jednoho kon-
krétniho casovace.V tomto nastaveni je potfeba zadat, ktery ¢asovac
se ma oznamovat, a také spinac, jehoz sepnuti spousti ozndmeni.

Pokud je ¢asovac nastaven jako typ s "Mezicasy’, zobrazi se jako druhy
fadek parametr Oznamit predchozi kolo. Pokud tento radek zaskrt-
nete (bude tedy zobrazena ikona zatrzitka), ohlasi se vzdy cas pred-
choziho kola. Budete tedy presné védét, jak rychlé to kolo bylo.
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5.4.2 Hlasovy vystup pro telemetrii

o0l | vivchozi

| 12:22:18

Hlasovy vystup
Let [7]

Casov. Spinaé  Sa *

Telemetrie
Opakovat po: 20s
Spoust okamzitého hlaseni

Sh v
Sa X

Spinac

Jednotliva hlasova oznameni 5

Pro telemetrii jsou vyhrazeny dvé nezavislé fronty oznamovanych pa-
rametr0. Prvni fronta, uvozena radkem "Opakovat po’, slouzi k opako-
vanému oznamovani hodnot kazdych x sekund. Pocet sekund ubéh-
lych od pfedchoziho hlaseni je pfitom zobrazen namisto tlacitka F(1).
Muizete také specifikovat spina¢, kterym se bude povolovat nebo za-
kazovat opakované hlaseni. Pokazdé, kdyz je tento spinac aktivovan,
dojde k okamzitému oznameni danych parametrd a déle je odstarto-
van odpocet pred dal$im oznamovanim.
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T’:DDDH'|Wchozi |12:22:05 vysilace), které budou hlasové ozndmeny pomoci pfedem ptifaze-
nych prepinacu. Pfejdéte doll na polozku "Jednotlivé hlasovéa ozna-
meni”a oteviete nabidku. Stisknutim tlacitka F3 (Pfidat) se vytvoii no-
vé telemetrické ozndmeni. Vyberte vhodny prepinac a hodnotu tele-

Senzory, promé&nné

Senzor Opakuj SpouSt Priorita

Anténa 1 x v Nizké [7] metrie, ktera bude oznamena.
Anténa 2 x v Nizka [7]
TimeStamp x x Nizka [7] T ¥ g . e

& Vychozi 12:22:30 4%
Quality x x Nizkd [7] oll] | |
--------- et ot sirt2 10 Hlasovy vystup

Spinat Senzor
2) sb x Speed [m/s] [7]
Druha nezavisla fronta parametrd je uréena pro okamzité oznameni 3)  scx Let [Casov.] [}

po aktivaci nékterého spinace (viz Spoust okamzitého hlaseni). Tyto
parametry jsou ozndmeny pouze jednou po kazdém sepnuti.

Po najeti na fadek Senzory, proménné a nasledném stisku ”3D tla¢it-
ka"” se zobrazi seznam dostupnych senzor(, jejichz hodnoty je mozné
hlasové oznamit. Prvni sloupec oznacuje nadzev parametru, popt. sen-

. X N N i . Dostupné moznosti pro hlasova ozndmeni:
zoru. Polozka Opakuj zde predstavuje zafazeni parametru do prvni P P

fronty, jez se periodicky opakuje. Pokud néktery parametr zaskrtnete, - VSechny hodnoty senzor(i kromé soufadnic GPS.
bude se periodicky oznamovat. . Casovace modeld.
Polozka Spoust slouzi k pitifazeni parametru do druhé fronty, kterd - Stav pfijimace (napdjeci napéti, Uroven antény a kvalita signélu).

oznamuje parametry pouze jednou po aktivaci spinace. Pokud jej tedy
aktivujete, za¢nou se prehravat parametry odshora dold, navic podle
nastavené priority - od vysoké az po nizkou. Prioritu kazdého parame-
tru je mozné zvolit bud’ Nizkou, Stfedni nebo Vysokou.

5.5 Senzory/ukladani dat

Seznam senzorl EX provozovanych v modelu. Pfipojite-li senzor EX

k pfijimaci a navazete spojeni mezi vysilatem a pfijimacem, nactou

se informace ze senzoru do vysilace. Tato procedura miize chvili trvat.

V pfipadé, Ze potfebujete vice hlasovych zprav, mizete vytvofit az de- V tomto menu je dostupny seznam pfipojenych senzord s jejich ve-

set nezavislych telemetrickych proménnych (v zavislosti na vybavé licinami a moznosti vybéru, které z veli¢in chcete ukladat do paméti
72
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pfi telemetrickém zdznamu. Ve vychozim stavu jsou ukladany viech-
ny veli¢iny z pfipojenych senzor(.

| 12:22:20

Senzory/ukladani dat

™ 0l)| vychozi

Senzor Zaznam
Napéti pfijimace/signal antén Ano [7]
Informace o stawu vysilace >>
MGPS
& Altitude m[  Ano[7]
8 Speed Ano [7]

Nachdzi se zde i moznost uklddat na SD kartu servisni zpravy vysilace,
alarmy a pozice az 4 ovladacich prvkd (ve smyslu markeru). Data jsou
pak soucasti letového zaznamu modelu. V nabidce “"Casovaée/sen-
zory » Senzory/ukladani” dat najedte na polozku Informace o stavu
vysilace a stisknéte 3D tlacitko. V nasledujici nabidce Ize zvolit, zda se
budou ukladat textové informace o alarmech a obecné zpravéch vysi-
lace (ve vychozim stavu vypnuto). Pro zobrazeni vyuZijte vestavénou
funkci Analyza dat, ptipadné PC program JETI Studio, ktery je volné ke
stazeni.
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| 12:22:36

Informace o stavu vysilace

% o0l}] vychozi

Ukladani ovladacich prvki
1) oOvladag
2) Ovladaf
3) oOvladac
4) Ovladat

i Ry
M Em *

V této nabidce je rovnéz mozné vybrat az Ctyfi ovladaci prvky, je-
jichZ poloha se bude zaznamenévat do souboru na SD karté. Lze zvo-
lit mezi zaznamen&vanim proporciondini nebo dvoustavové hodnoty
(0% - 100%). Pozice ovladacu jsou zaznamenavany s pevnou perio-
dou 0,2 s. Data jsou soucasti standardniho zdznamu telemetrie a Ize
je zobrazit jako ostatni parametry.

Tuto funkci Ize snadno pouzit jako znackovac pro zvyraznéni zajima-
vych situaci béhem letu.

5.5.1 Konverze velicin

Je mozné nastavit prepocty jednotek délek, rychlosti a teploty pro
hlasovy syntezator i zobrazeni na hlavni obrazovce. Teplota je pfepo-
¢itdvana automaticky podle nastaveni v Konfiguraci. Ostatni jednotky
je mozné zvolit z této nabidky:

- Vzdalenost:
Metry (m), kilometry (km), stopy (ft.), yardy (yd.), mile (mi.).
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- Rychlost: veskeré provozni informace od ndzvu modelu pres silu signalu az po
Metry za sekundu (m/s), kilometry za hodinu (km/h), stopy za stav akumulatoru vysilace. Nejvétsi rozsah hlavni obrazovky je prostor
sekundu (ft/s), mile za hodinu (mph) a uzly (kt). pro uzivatelské bloky.

- Objem:

Mililitry (ml), litry (1), hektolitry (hl), tekuta unce (fl 0z), galony Tﬁnnuﬂ'| Vychozi |12:22:56
(gal). Udaje na hlavni obrazovce
- Pratok: ;G Telemetrie Zvétsit

Mililitry za minutu (ml/min), litry za minutu (I/min), tekutd un-
ce za minutu (0z/min), galony za minutu (gpm).

- Tlak:
Kilopascal (kPa), hectopascal (hPa), psi, atmosféra (atm), bar
(b).

5.5.2 Moznost smazani senzoru

Nad funkénim tlacitkem ”F3” je zobrazen pocet telemetrickych udajd 5.6.1 Piehled uZivatelskych bloku:
ze senzorl (vysilace mohou detekovat az 80 parametrt dle vybavy). Je
mozné smazat jakykoli nepotiebny udaj pomoci tlacitka "F4”. Pokud
vsak mate nadale pfipojen senzor, u néhoz byl dany parametr smazan,
dojde pozdéji k jeho opétovnému nactent. 3. "Baterie Tx" - Status vysilacového akumuldtoru

1. "Letovy rezim” - Nazev aktudlniho letového rezimu
2. "Napéti Rx” - Napéti pfijimace

- Aktudlni nabijeci/vybijeci proud.

5.6 Udaje na hlavni obrazovce » Napéti akumulatoru vysilace.

- Odebrana kapacita z akumulétoru. Pfi akumuldtorovém provo-
DC/Ds-24 DC/Ds-16 11 DC/Ds-1411 Ds-12 zu se hodnota kapacity zvy3uje. Nabijenim se odebrana kapacita
80 80 80 80 snizuje az do nuly.

Konfigurace uzivatelskych blokd zobrazenych na hlavni obrazovce vy-
silace. Jak jiz bylo zminéno v Uvodu, hlavni obrazovka je primarnim
zobrazenim vysilace.V hlavni obrazovce jsou srozumitelné zobrazeny
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| 12:22:48

0]} vychozi

Strana 1/1

4. "Anténa” - Informace o sile signélu kazdé antény. Je zobrazen také
procentudlni daj Uspésnosti obousmérné komunikace v rozmezi
0-100%.

5. "Jméno uzivatele” - Uzivatelské jméno

6. "Jetibox” - Aktudlni obrazovka emulace JETIBOXu. Po stisku kla-
vesy ESC Ize pouzivat standardni ovladaci prvky Jetiboxu. Emu-
lator Jetiboxu umi rovnéz zobrazit informace z obou Tx moduld,
resp. pfijimaci. Okno Jetiboxu muzete v rezimu Double Path spe-
cifikovat vybérem moznosti JB1 nebo JB2.

7. "Cas” - Casovac

8. "Telem” - Telemetrie podle pfipojenych senzor(i

| 12:22:48

% 0l}] vychozi

10.0m

.12.

strana 1/1

9. "Trim” -Trimy jsou volitelné zobrazitelné do telemetrického okna
na hlavni obrazovce. Pokud jsou trimy takto zobrazené, obrazovka
se neprepina do specidlniho okna pfi stisku trimovacich tlacitek.

o0l | vichozi |12:22:59
P oo °H|lo% 0% |
L 0% 0% |

strana 1/1

10. "Obrazek modelu” - zobrazuje obrazek modelu (mUze byt ptifa-
zen v menu Model » Obrazek Modelu & Barvy).




| 12:22:42

x0])| vychozi

Strana 1/1

Uzivatelské bloky mohou mit standardni nebo zdvojenou velikost. Pfi
zdvojené velikosti zabiraji bloky vice mista z hlavni obrazovky, ale né-
které mohou zobrazovat vice Udaju a jiné zobrazi sice stejné udaje,
zato vétsim pismem.

Definici (rozlozeni) uzivatelskych blokd je mozné navazat na letové re-
zimy. Kazdy letovy rezim muize mit rizné nastaveni uzivatelskych
bloki » jiné zobrazeni hlavni obrazovky.

5.6.2 Vytvoreni nového uzivatelského bloku

Tlac¢itkem "F3(Novy)” zalozite novy prazdny uzivatelsky blok. Editaci
prvni polozky zvolite typ uzivatelského bloku, viz. vySe zminéné typy.
Druhou polozkou na fadku je definice velikosti uzivatelského bloku.

5.6.3 Zména poradi bloku

Uzivatelské bloky mdzete snadno preskupovat. Oznacenim bloku kur-
zorem a tlacitky “F1(Dolt)” a "F2(Nahoru)” ménite pofadi oznace-
ného uzivatelského bloku.
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5.6.4 Smazanibloku

Oznacenim bloku kurzorem a stisknutim tlac¢itka ”"F4(Smaz)” smazete
uzivatelsky blok.

5.6.5 Rozsah platnosti

V prvnim fadku menu je konfigurace rozsahu platnosti. Stisknutim
"3D tlacitka” provedete zménu nastaveni. Nabyva-li polozka hodno-
tu "G (symbol zemékoule)”, je konfigurace uzivatelskych blokd plat-
na pro viechny letové rezimy, tzn. zménou letového rezimu se zob-
razeni hlavni obrazovky nezméni. Je-li hodnota polozky rozsahu plat-
nosti ”S (symbol seznamu)”, je konfigurace bloku platna pro aktualni
letovy rezim, tzn. zménou letového rezimu docilite zménu zobrazeni
hlavni obrazovky.

5.7 Detaily hlavni obrazovky

DC/DS-24 DC/DS-16 11
40 40

DC/DS-14 11
20 (az 40)

DS-12
10 (az 40)

Tato nabidka zobrazuje dodate¢né parametry hlavni obrazovky.

Libovolné prepinace mohou byt pouZity pro pfepindni mezi strdnka-
mi na hlavni obrazovce. Zde miizete pfifadit dva nezavislé prepinace
- jeden bude slouzit k pfepnuti na pfedchazejici stranu a druhy vzdy
prepne na nasledujici stranu hlavni obrazovky. Pfepnuti je signalizo-
véano pipnutim. M{iZete pouZit i tfipolohovy pfepinac nebo gesta in-
tegrovaného akcelerometru (pouze u DS).
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T’.fnnﬂﬂ'| vychozi | 12:22:03

Detaily hlavni obrazovky

skok na nasledujici stranu |

Telemetrie zobraz. na panelu hodin:
vychozi (zobrazeni hodin) (d]

5.7.1 Telemetrie zobrazena na panelu hodin

Zde si mlzete zvolit jeden telemetricky Udaj, jenz se bude objevovat
v misté digitalnich hodin na horni listé displeje. Timto si napf. mlze-
te navolit zobrazeni okamzitého proudu z pfijimacovych baterii, jenz
velmi pomUze pii vyrovnavani rozdild drahy serv (viz kapitola Servo-
balancer).

Poznamka: Nastaveni zobrazeného telemetrického Udaje na horni
listé displeje se uklada jako soucast konfigurace modelu a po zapnu-
ti vysilace se opét zobrazi. Je mozné zvolit jakykoliv jednoduchy ¢i-
selny udaj, nikoli vSak napt. GPS souradnice.
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@ Aplikace berete, budete presmérovani zpét na Uvodni obrazovku. Zde muizete
zvolit az tfi veli¢iny, mezi nimiz se budete moci v grafu pfepinat.

6.1 Analyzadat T gl [vweno [r2225
DC/DS-24 DC/DS-16 11 DC/DS-14 11 DS-12 Vyberte soubor
Ano Ano Rozsifitelné Rozsifitelné

P 2015/1111
Tato funkce umoznuje pohodIné zobrazit a analyzovat zaznamena- > 20151010
nou telemetrii po kazdém letu (dostupnost dle vybavy vysilace). Jiz B 201509109
neni tieba si nosit svlj PC na letisté a telemetrii pracné stahovat. Apli-
kace je schopna zobrazit az tfi proménné nezavisle na sobé. Po stisku
tlacitka "F5"” 1/2/3 se jednotlivé veli¢iny budou stfidat mezi sebou.

T ol vychozi 122: . ooy T 9 p o, M
Satll| vychoa 122213 Stiskem tlac¢itka ”F3 Smaz” pfi soucasném prohlizeni obsahu slozek
Analyza dat s telemetrickymi zdznamy Ize snadno vymazat jakykoli telemetricky
Vyberte soubor se zaznamem: zaznam a dokonce i celou slozku se zd&znamy bez nutnosti pfipojeni
k PC.
Vyberte parametr:
1) — MVAR2: Rel. altit [m] 7] TR M werroas o
a Vychozi 12:22:23 4“/
2) — MVARZ: Vario [m/s] [7] ”DDM | [ 20
3) MVARZ: Temp. [°C] 7] Vyberte soubor
I 15:44:27 Glider 361.6KB

Chcete-li zobrazit pribéh telemetrickych dat, je tfeba otevfit hlavni
okno aplikace analyzatoru, jez se nachazi v nabidce Aplikace. Zvyraz-
néte fadek pod textem "Vyberte soubor se zaznamem” a stisknete
"3D tlacitko”. Vyberte pozadovany soubor se zdznamem, jenz se na-
chazi na SD karté. VSechny soubory jsou sefazené podle data a casu,
takZze je jednoduché vyhledat nejnovéjsi zéznam. Jakmile soubor vy-
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Nyni, po stisku tlacitka "F4”, se zobrazi vysledny graf. Osa X reprezen-
tuje casovou doménu v sekunddch a zacina vzdy od nuly. Osa Y zobra-
zuje hodnoty mérenych veli¢in v rozsahu od jejich zméfeného minima
az do zndmého maxima. Osa Y ma dynamicky rozsah, jenz vzdy zalezi
na aktualnich hodnotdch. Nasleduje prehled funkci ovladacich prvka
grafu:

T):ul]ﬂm Vychozi |12:22:14

Zobrazeni grafu
-0.63m/s

\\

0 / e e

7.19 Vario

mis

- Pomoci tlacitek “F1” a "F2" Ize rychle prochédzet mezi celymi ¢aso-
vymi Useky v daném souboru. Kazdy stisk tla¢itka posune graf o ce-
lou obrazovku v ¢ase dopredu nebo dozadu.

Muzete si zobrazit presné hodnoty v konkrétnich mistech grafu. Sta-
¢i pootocit rota¢nim enkodérem doleva nebo doprava a ¢asova osa
se zacne pohybovat. Soucasné bude vzdy zobrazena aktudlni namé-
fend hodnota v daném bodé. Po stisku tlac¢itka "Menu” (nebo ”3D
tlacitka”) se ¢asova osa bude pohybovat se zvétsenym krokem.
Tlacitka ”F3 Priblizit” a "F4 Oddalit” priblizuji resp. oddaluji graf
vzhledem k ¢asové ose.

Tlacitko "F5 1/2/3"” prepind mezi jednotlivymi veli¢cinami, jez byly
vybréany v zékladni obrazovce.
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Poznamka: Neni mozné zobrazit obsah souboru, do néhoz je pravé
zapisovano. Pro otevieni nejaktudlnéjsiho souboru se zaznamem za-
stavte nahravani telemetrie a vymazte letova data za pouziti tlacitka
"F5Vymaz"na hlavni obrazovce. Pak miizete soubor otevfit v aplika-
ci Analyza dat.

6.2 Audio prehravac

DC/DS-24 DC/DS-16 11 DC/DS-14 11 DS-12

Ano Ano Ano Rozsiritelné

Soucasti prehravace je prazkumnik adresaid ulozenych v paméti.

T::DDUH'| Vychozi |12:22:13

Audio pfehravac

Pres prlizkumnik se dostanete do adresare, ve kterém chcete prehrat
zvukovy soubor. “3D tlacitkem” se pohybujete po adreséarich/sou-
borech. Stisknutim ”3D tlacitka” vstoupite do adresare nebo spus-
tite prehravani zvukového souboru. Postupné se prehravaji viechny
soubory v adresafi. Pfehravani se automaticky ukon¢i po prehravani
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posledniho souboru v adresafi. Manualné mUzete prehravani ukoncit - Pritadte prepinace s nazvy "Prehrat dalsi” a "Pfehrat pfedchozi”.
tlacitkem "F3(Stop)”. Soubory se prehravaji i po opusténi menu. MuizZete pouzit také mzikovy prepinac k listovéni zvukovymi soubo-

Soubory audia jsou podporovény v *.mp3 (podle vybavy vysilace) ry. Tyto prepinace maji také zviastni funkce:

a *.wav formatu. - Kratky stisk tlacitka "Pfehrat dalsi” vyhleda nasledujici zvukovy
soubor v poradi.
6.2.1 Inkrementalni prehravani - Kratky stisk tla¢itka ”Ptehrat pfedchozi” vyhleda zacatek prehra-
vaného souboru. Kazdy dalsi stisk tohoto tlacitka zahaji prehrava-
T’.fuﬂﬂﬂ'| vychozi |ﬂﬂ:34 ni pfedchoziho souboru v sekvenci.

- Dlouhy stisk kteréhokoliv z tlacitek vede k resetovani sekvence a

Audio pFehravac M . Y
prehravani prvniho souboru ve slozce.

Model: Aero
Vyberte soubor: - Zaskrtnéte volbu "Pokracovat v prehravani”, pokud si piejete, aby
vysila¢ pokracoval v prehravani celé slozky.
PFehrat dalsi Sa X
Pfehrat pfedchozi Shb X
Pokracovat v prehravani x
oKracovat v prenravani 6.3 JETIBOX
Tﬁnnuﬂ'| vychozi |12:22:53
Aplikace Audio pfehravac nabizi moznost piehravat zvukové soubo- Jetibox

ry inkrementélné v rdmci slozky. Tato vlastnost je uzite¢néd zejména pfi

provadéni akrobatickych prvka - vysila¢ vdm vzdy nahlasi nazev dalsi

figury. Pfipadné miiZzete pouzit tuto funkci coby spoustéc¢ pro hudbu

na pozadi. Pak hudba nemuize byt pferusena zadnymi pfichozimi alar-
my nebo zvuky na udélost.

- Stisknéte tlacitko "F1” Naradi.
- V dialogovém menu muzete vybrat zvukovy soubor, ktery vzdy za-
zni jako prvni v pofadi. Soubory jsou sefazeny abecedné. Pokud

chcete zménit poradi prehravani souborl, prejmenujte je vhodnym Z dlivodl maximalni kompatibility se systémem DUPLEX I. generace,
zpUsobem. jevysila¢ vybaven funkci emulace JETIBOXu. Ve dvou fadcich se zobra-
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zuje menu vysilatového modulu DUPLEX 2,4GHz. Funkénimi tlacitky |12:zz:39
se pohybujete v menu nebo ménite parametry podle instrukci na dis-
pleji. Pfes menu vysilacového modulu miizete pristupovat bezdrato-
vé k menu prijimace nebo telemetrickych senzord. Pfes emulovany
JETIBOX je umoznéno zobrazovat telemetrii l. generace, konfigu-

rovat pfijimace atd.

% o0l}] vychozi

6.4 Hry

Zde naleznete nékolik jednoduchych her, jez jsou uréeny pro relaxaci

a zabavu. MuizZete pustit prezentaci nékolika obrazk(. Stisknutim ”F1” Naradi si
e muzete vybrat slozku obsahujici obrazky.
- Tetris

- Piskvorky (Gomoku)
- Sachy (Chess)

6.6 Mikrofon

DC/DS-24 DC/DS-16 11 DC/DS-14 11 DS-12
Ano Ano Ano Ano
6.5 Obrazky
X0 | vyenozi |12:22:14

DC/DS-24 DC/DS-16 11 DC/DS-14 11 DS-12

Ano Ano Ano Ano

Mikrofon
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Funkce mikrofonu mdze byt pouzita pro vytvoreni vasich vlastnich Pro spravné pouziti FM radia, musite zasunout externi anténu do vstu-
zvukl. MUZete vytvorit zvukovy zéznam s maximalni délkou 10s a pu FM antény.

ulozit jej jako .wav format (11025 Hz vzorkovaci frekvence).Tlacitko
"F1” za¢ne nahravat a "F2” nahravani ukonci. MiiZete si prehrat vami

‘ . ; v Ground/ FM ant.
nahranou stopu stisknutim tlacitka ”"F3” Hrat a ulozZit stopu stisknu-
tim "F4" tlacitka a poté stopu pojmenujte. PPM IN i
PPM OUT—»
6.7 FM Radio (DC/DS-24)
"xoqq)] vychozi | 122249 6.8 Uzivatelské Aplikace
FM Radio
DC/DS-24 DC/DS-16 11 DC/DS-14 11 DS-12
10 10 10 10
i AKAS S A -
I m 1\!\'|MIHIIIM\-1 Q Mnunl-\Iw;m T):EIDDU‘| Vychozi |12:22:19
RSSI: 42dB, SNR: 11dB UzZivatelské aplikace
Aplikace Verze Status

Aplikace ladéni FM radia je schopna naladit a prehrat stanici ve zvo-
lené FM radiové frekvenci. Pfed pouzitim aplikace je nutné zasunout
externi anténu do vstupu FM antény.

Pouzitim ”F1” a "F2” tlacitek mUzete hledat dalsi a predeslé stanice
FM (88 - 108 MHz).

V tomto menu mizete vidét aplikace, které jsou povoleny a bézi pro
pravé zvoleny model. Aplikace uZivatele by mély byt umistény na SD
karté ve slozce "Apps”. Zjednodusenég, toto jsou skripty naspané v Lua

Tlacitka "F3" a "F4"” mohou byt pouZita pro manualni hledéni stanic,
po kazdém stisknuti je krok 0.05 MHz.
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programovacim jazyce, které se mohou spustit pfimo uvnitf vysilace.
AZ 10 aplikaci mUze bézet soucasné.

Muzete aktivovat dalsi aplikace z SD karty stisknutim tlacitka “F3” Pi-
dat, nebo v pfipadé, ze aplikace uz neni potrebna tlacitkem "F4” apli-
kaci odstranite. Obé tyto operace nezméni obsah SD karty, aplikace
budou pouze odstranény z modelové paméti.

"F1" CMD tlacitko vas presmeéruje do Debug Konzole - odkud mUizete
patrat po moznych chybach v aplikaci.

"F2" Obnovit tlacitko znovu nacte viechny aplikace a restartuje Lua
instanci.

Pro dalsi informace o programovacim jazyku Lua prosim vyhledejte
dokument "JETI DC/DS-24 Programovaci API”, ktery mUze byt sta-
Zzenzhttp://www.jetimodel . com.



http://www.jetimodel.com
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@ Systém 7.1.2 Uzivatelské jméno

"Jméno uzivatele” pozice pro vlozeni uzivatelského jména, které je

7.1 Konfigurace napt. mozné zobrazit na hlavni obrazovce.

7.1.3 Méod vysilace

T o0l vy i 122 s A T o 0y M

Xaall| vchos 122205 Udaj ”"MOD 1-4” vyjadiuje nastaveni médu vysilace. Zménu provede-

Konfigurace te editaci polozky nebo stisknuti tlacitka “F3()”. Zména moédu vysilace
se projevi az pfi vytvafeni nového modelu. Stavajici modely ulozené

Jméno uZivatele JETI model & v paméti vysilace jiz konfiguraci médu nezméni.

MOD 1-4 1: RUD+ELE | THR+AIL

Zvukovy profil T6n + hlas [7] .

Datum (rrrr/mm/dd) 2016/ 09/ 01 7.1.4 Zvukovy profil

Cas 12: 22: 05 L, . u , y & ,

Jednotky délky Metry [ Polozkou "Zvukovy profil” vybirate zvukovy profil vysilace. Prifazeni,

Jednotky teploty Celsius [7] kterym akcim je povoleno prehrat zvuky.

Vysilaci frekvence 100Hz [7]

Rychlé zapinani Ne [7] .

Reverz navigace v menu Ano [7] 7.1.5 Datumadas

- Nastaveni aktudlniho data “Datum” a ¢asu "Cas”. Vysila¢ automatic-

Spinac pro uloZeni obrazovky

Typ wstupu PPM Vy.;;. = ky posouva ¢as podle letniho a zimniho ¢asu. Udaj o ¢ase a datu se
Konektor PPM Jack vyp. 7] vyuziva pfi ukladani telemetrie a vytvareni nového modelu.

Kontrola signélu pred letem Ano [7]

Intenzita vibraci .,

Levy Nizkd ] Pravy Nizka [7] 7.1.6 Jednotky delky

Vybér vychozich jednotek délky. Podle této konfigurace se telemet-
rickd data automaticky prevedou do pozadovanych jednotek.

7.1.1 Jazykvysilace 7.1.7 Jednotky teploty

Editaci polozky "Jazyk” volite jazyk vysilace. Veskeré popisy menu a

systémové zvuky se automaticky prepnou do vybraného jazyka. Vlybér jednotek teploty. Je mozné nastavit stupné Celsia a Fahrenhei-

ta. Teplota bude ddle zobrazovana v téchto jednotkach.
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7.1.8 Vysilaci frekvence

Moznost nastavit obnovovaci frekvenci vysildani na 10 ms (volba
100 Hz). Prosim méjte vSak na paméti, ze pro pouziti obnovovaci
frekvence 10 ms musite rovnéz nastavit urcité parametry v pfiji-
macdi. Jedna se o vystupni periodu pfijimace, kterd by méla mit hod-
notu “Auto” nebo "Dle vysilac¢e”. Soucasné je nutno pouzit skupiny
vystupl serv pouze v rozmezi A az C.

Poznamka: Pouzivejte pouze digitalni serva, kterd dokazou zpraco-
vat obnovovaci kmitocet 100 Hz.

7.1.9 Potvrzeni zapnuti

PoloZzka menu "Rychlé zapinani” aktivuje/deaktivuje potvrzeni za-
pnuti vysilace (viz. kapitola Zapnuti vysilace).

7.1.10 Reverz navigace v menu

Tato polozka umozriuje zménit smér navigace v hlavnim menu, jestli-
Ze otécite 3D rota¢nim enkodérem.

7.1.11 Rolovaci menu (nahoru a doli)

Moznost Upravy chovani rota¢niho enkodéru pfi navigaci struktura-
mi menu. Pokud zde nastavite hodnotu Ne, nebude dochézet pfi pro-
chazeni strukturou menu k preskakovani z posledni polozky na prvni
a naopak.
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7.1.12 Spinac pro ulozeni obrazovky

Volba pro generovani screenshot(. Jakmile pfifadite a aktivujete ten-
to spinac, sejme se grafickad podoba displeje a nasledné se ulozi do ko-
fenového adresare na SD kartu jako soubor typu BMP, pfipadné PNG.
Takto je mozné vytvorit az 1000 screenshotd.

7.1.13 Typ vystupu PPM

Tato polozka predstavuje moznosti nastaveni interniho konektoru
oznaceného jako PPM vystup (viz kapitola Konektor PPM vstup/vy-
stup):

- Vypnuto - na vystupu konektoru (pin ¢.4) se nebude generovat zad-
ny signal.

- PPM8 Pozitivni - na vystupu konektoru (pin ¢. 4) se bude generovat
standardni osmikanalovy signal PPM s kladnymi pulzy.

- PPM8 Negativni - na vystupu konektoru (pin ¢. 4) se bude genero-
vat invertovany osmikanalovy signal PPM se zapornymi pulzy (uro-
ven 0V).

- Telemetrie EX - na vystupu konektoru (pin €. 4) se bude genero-
vat digitaIni signal, obsahujici data telemetrie EX. Pfendseji se tdaje
senzor( a pfijimace ve formatu specifikovaném v dokumentu Tele-
metricky komunikaéni protokol JETI. Pfenos je pouze jednosmérny.
Jestlize pfipojujete zafizeni RCDroidBox k vysilaci, je potfeba zvolit
tuto moznost.

- PPM16 Pozitivni - vystupni konektor (pin ¢. 4) generuje 16-kana-
lovy PPM signdl. Ten je mozné pouzit pro urcité druhy externich VF
moduld.



7.1.14 Funkce konektoru PPM Jack

Tato funkce umozniuje konfigurovat externi konektor typu Jack, ktery

se nachazi v ¢elni ¢asti vysilace. (MONO konektor by se mél pouzit):

- Vypnuto - Nebude generovat zadny signal.

- PPM8 pozitivni - Konektor bude generovat standardni 8-kanalovy
PPM signdl s pozitivnimi pulsy.

- PPM8 Negativni - Konektor bude generovat inverzni 8-kanalovy
PPM signal s negativnimi pulsy (OV level).

PPM16 Pozitivni - Toto nastaveni mize byt pouzito s nékolika ex-
ternimi bezdratovymi moduly, které potrebuji 16 kanald.

Vstup PPM - MozZnost pfipojeni externiho PPM signalu.

7.1.15 Pouziti externiho mikrofonu

Jestlize vysila¢ obsahuje vestavény mikrofon, mizete zde nastavit
chovani po pripojeni konektoru audio Jack. Zda se pouzije stale in-
tegrovany mikrofon, pfipadné vysila¢ pfepne na ten v headsetu.

7.1.16 Kontrola signalu pied letem

Moznost kontroly sily signalu po zapnuti modelu. Jestlize zvolite moz-
nost Ano, bude pfi zapnuti modelu kontrolovana sila signélu pfijima-
¢ovych antén, a v okamziku, kdy jeji hodnota bude mensi nez 8, zob-
razi se varovné hlaseni. Pro spravné pouziti této funkce se predpokla-
da, Ze vysila¢ bude v okamziku zapnuti modelu od pfijimace vzdalen
v ramci maximalné nékolika metr(. Jestlize se i presto varovna hlaska
objevi, provedte prosim test dosahu, piipadné zkontrolujte instalaci
elektroniky v modelu.
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7.1.17 Intenzita vibraci

Je mozné upresnit Uroven vibraci pro levy a pravy ovlada¢ zvlast
(u DS-12 se nastavuje globalni intenzita). Intenzita mdze byt nasta-
vena ve 3 Urovnich (nizka, stfedni, vysoka). DC/DS-16 Il a DC/DS-14 Il
neni vybavena vibra¢ni odezvou.

7.2 Testserv

Menu testovani serv a spousténi testu dosahu. Pro testovani vystupt
pfijimace a serv disponuje vysila¢ funkci, ktera postupné nastavuje vy-
stupni kanaly. Servo pfipojené k testovanému kanalu pfejizdi z jedné
krajni polohy do druhé polohy s konfigurovatelnou rychlosti prebé-
hu. Omezeni vychylek je definované v konfiguraci modelu. Vyberete,
které vystupni kandly chcete testovat a definujete rychlost prebéhu.
Testovat Ize pouze ty vystupni kandly, které maji pfifazenou vystupni
funkci v konfiguraci modelu.

T):nﬂﬂﬂ.| Vychozi |12:22:17

Test serv/dosahu

Rychlost serva 1.0s [
Servo &.

1 2 3 4 5 6 7 8
X X X X X € ¥ ¥
9 0 11 12 13 14 15 16
£ R X X X X X X
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7.2.1 Rychlost piebéhu

Na fadku menu s oznacenim "Rychlost serva” je definice rychlos-
ti pfebéhu serva. Rychlost serva je vyjadiena casem prebéhu serva
z jedné krajni polohy do druhé krajni polohy.

Poznamka: Servo se bude pohybovat po své maximalni draze (vy-
chylce).

7.2.2 Vybér testovanych vystupi

Posledni dva fadky menu vyjadfuji seznam vystupnich kandl{. Kfiz-
kem je oznacen neaktivni vystup. Zatrzenim se oznacuje aktivni vy-
stup. Vyberte vystupni kanaly, jejichz funkci chcete otestovat.

7.2.3 Spusténi servo testeru

Tlacitkem "F3(Start)” spustite servo tester na aktivnich vystupech.
Servo tester probiha neustale, i kdyz opustite toto menu. Zména para-
metru pfi spusténém servo testeru neni mozna. Pro zménu parametru
(rychlost, vystupni kandl) je nezbytné, aby servo tester byl zastaveny.
7.2.4 Zastaveni servo testeru

Tlacitkem "F4(Stop)” zastavite servo tester.

7.2.5 Zobrazeni vystupi pFijimace

Tlac¢itkem "F2” zobrazite vystupy pfijimace.

7.2.6 Testdosahu

Prvni polozka v menu aktivuje test dosahu. Viz. kapitola Test dosahu.

7.3 Zobrazeni vstupt

T":DDUU.| Vychozi | 12:22:53

Zobrazeni vstupt (1/2)

Lﬁ”L?WDDDD

3

Zobrazeni vyhodnocené polohy proporcionalnich ovladacd a stavy
prepinacli na ukazatelich. Menu nabizi spusténi privodce kalibrace
proporcionalnich ovladacu. Kalibraci proporcionalnich ovladact pro-
vadéjte z téchto divodu:

- Zména moddu 1-2 nebo 3-4 (prohozeni kiizovych ovladaci)

« PFi maximalni vychylce proporciondiniho ovladace vyhodnocovana
vychylka nedosahuje maxima rozsahu na ukazatelich.
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7.3.1 Kalibrace proporcionalnich ovladaca
Tlguuuﬂ'|wchozi |12:22:53

Zobrazeni vstupt (1/2)

AN

Nékolikrét zahybejte avladati
do jejich kencovych poloh. Nésledné
presufite ovladafe do stfedu a znovu

stisknéte tlatitko 'Kalib'.
Kalib

Stisknéte tlac¢itko "F1(Kalib)”. Jste dotdzani, jestli opravdu chcete
provést kalibraci. Potvrdte volbu ”F5 (Ano)”. Nyni se provadi kalib-
race. Pokracujte tak, Ze postupné vsemi proporcionalnimi kanaly po-
hybujte nékolikrat z jedné krajni polohy do druhé krajni polohy. Ovla-
dace, které nemaji mechanicky jasny stfed, nechte v krajni poloze. Ty
ovladace, jez maji mechanicky stfed, nechte ve stfedni poloze. Az pro-
jdete vSechny proporcionalni kanaly, stisknéte tlacitko ”F1(Kalib)”.
Tim dokoncite kalibraci a pfejdete zpét do menu "Zobrazeni vstupi
(1/2)".

7.3.2 Zobrazeni stavu proporcionalnich ovladaci

V menu “Zobrazeni vstupti (1/2)” je graficky znazornéna vyhodno-
cend poloha jednotlivych proporcionalnich ovladact.
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7.3.3 Zobrazeni stavu piepinaci

| 12:22:42

Zobrazeni vstupu (2/2)

o0l | vichozi

Se Sf

Tlacitkem "F3()” prejdete do menu ”Zobrazeni vstupt (2/2)” zobra-
zeni vyhodnocené polohy prepinacd.

Vybérem a editaci jednoho z prepinact prejdete do menu “Nastave-
ni kniplti/spinac¢a”. Prepinace Sk a Sj jsou rezervovany pro ovladace
instalované do pak kfizovych ovladacd.

veers

7.4 Vystupy prijimace

Zobrazeni jednotlivych vystupl pfijimace tak, jak vysila¢ generuje
jednotlivé kanaly. Toto menu mUzete vyvolat i pres funk¢ni tlacitko
v konfigurac¢nich menu, kde je na spodni listé zobrazen symbol zob-
razeni vystupu pfijimace. V nékterych pfipadech se mohou vystupy
z pfijimace lisit. To zejména, jestli konfigurace pfijimace néjakym zp(-
sobem pozménuje vystupy. Ve vychozim rezimu jsou pfijimace nasta-
veny, aby neovliviovaly vystupy.
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T’.fnl]ﬂﬂl| vychozi 122220 | 1 T{jnnﬂﬂ'| vyichozi |12:22:26
Vystup pFijimace Systémové zvuky
I 2 0% Funkce Soubor Hodn.
2 L 0%
5 0% 6 0%
7 P o5 Pfijimat sparovan .7
o 0% 10 % Nizké nap&ti Tx .71 3.40v
11 % 12 % -
i sl g Slabgf 5!gni’|I. A2 .7 1
48 o 8 oy Slaby signal: Q [l 50%
= Ane o e Zadny signal |
PFepnuto na zalohu =
Test dosahu 7]
Autotrim aktivni |
Alarm pFi neginnost ...[*] 5min
‘ T’:DDDH'|V}"(huzi |12:22:10
Vystup pFijimace
KFidélko 1 (2) 0% re vev 7 . v z s 7] v
i 200 o Niharkst i o - Zapnuti - pfifazeny soubor je pfehrén po zapnuti vysilace.
T = o i - Prijimaé sparovan - pfifazeny soubor je pfehran po zapnuti pfiji-
(9 0% ..(10) o% mace a zahdjeni komunikace s vysilacem.
e (11) 0% ..{12) 0%
- (13) 0% .14 0% - Nizké napéti Tx - volitelny soubor s varovanim pti nizkém napéti
e [15) 0% ..(16) 0%

vysilace. Nastavitelnd je i napétova uroven, kdy alarm za¢ne byt ak-
tivni.

Slaby signal - volitelny soubor s varovanim pfi nizké drovni signélu.
Soubor je pfehran v okamziku, kdy trover na obou anténdch klesne
pod konstantu zadanou v parametru “Hodnota”.

7.5 Systémové zvuky

Slaby signal: Q - Pokud sila signalu klesne pod nastavenou procent-

ni hodnotu, ptehraje se pfifazeny audio soubor.
Systémové udalosti, k nimz Ize pfiradit libovolny zvuk uloZeny v pa-

méti vysilace v adresafi /Audiol. - Zadny signal - pfifazeny soubor je piehréan po ztraté signalu z piji-

mace.
- Test dosahu - prifazeny soubor je prehravan opakované v rezimu
"Test dosahu”.
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- Pfepnuto na zalohu - pfifazeny soubor se spusti, kdyz se fizeni pre-
pne ze systému 2,4GHZ na zélohu 900MHz.

- Autotrim aktivni - pfifazeny soubor je prehrdvan opakované v re-
Zimu Autotrim.

- Alarm pf¥i necinnosti - mlzZete pfifadit zvukovy soubor a ¢asovy in-
terval varovani pfi necinnosti. Alarm se spusti opakované v pfipadé,
ze neni stisknuto zadné tlacitko a ovladace drzi své pozice béhem
dané doby.

7.6 Hlasitost audia

Zde mUzete nastavit hlasitosti pro rlizné ¢asti audio systému nezavis-
le. Mlizete rovnéz priradit jakykoliv ovladaci prvek (napft. oto¢ny po-
tenciometr) pro rychlé dynamické nastavovani hlasitosti. Prvni fadek,
"Hlasitost”, pfedstavuje hlavni nastaveni zvukové hladiny pro cely vy-
silac (prevzato z menu Opt. na hlavni obrazovce). Ostatni polozky na-
stavuji hlasitost vzdy relativné k této hlavni hodnoté.

T):uﬂﬂﬂl| vychozi | 12:22:59

Hlasitost audia

Hodn. Ovlada&
Hlasitost Ps [
Hlasitost pipani 100% ..[f]
Hlasitost varia 100% ... 7]
Hlas. soubort WAV 100% ...[7]

920
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- Hlasitost pipani - Nastaveni hlasitosti pro veskeré pipani véetné in-
dikace pfi trimovani.

- Hlasitost varia - Intenzita signalizace ténu variometru.

- Hlasitost souborti WAV - nastaveni pfi pfehravani vsech audio sou-
borl (menu Alarmy, Audio Pfehravac a Zvuky na udalost).

- Spinac pro zruseni piehravani - Po aktivaci pfifazeného spinace
jsou zastaveny vsechny WAV soubory, které jsou pravé prehravany.
Tato volba nema vliv na Zddné budouci prehravéni.

7.7 Instalované moduly

Tato prehledova tabulka slouzi pro rychlé zobrazeni viech moduld
dostupnych ve vysilaci. Je mozné zjistit, zda je dana funkce povolena
¢i zakdzana (indikace zaskrtnutim, resp. kfizkem). Déle zde naleznete

vyuzitelny pocet prvki u aktivnich modult a také maximalni hodnoty,
které jsou dostupné po zakoupeni pfislusnych rozsifujicich balickd.

7.8 Kopirovani modeli mezi vysilaci

Pfi kopirovani model( z jednoho vysilace na jiny je nutné mit na zfe-
teli, ze vysilace nemusi mit stejnou softwarovou vybavu, takze je moz-
né, ze konfigurace aktivovanych modult si vzajemné nebudou odpo-
vidat.V tomto pfipadé je potfeba zkontrolovat jednotlivé funkce mo-
delu. Nacteni paméti modelu v jiném vysilaci s rozdilnymi aktivovany-
mi moduly mGze probéhnout, ale podle vyuziti jednotlivych moduld
muze vysila¢ zobrazit varovani nebo nepovoli nac¢teni daného mode-
lu.
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7.9 USB

Chcete-li navazat komunikaci mezi PC a vysilatem, méli byste propojit
zatizeni USB kabelem a ve vysilaci aktivovat propojeni.

Aktivace Ize provést:

- Manualné - pfejdete do menu "Systém » USB”. Opusténim menu
deaktivujete spojeni.

- Na dotaz z hlavni obrazovky - nachazite-li se v hlavni obrazovce
vysilace a propojite-li USB kabelem vysila¢ s PC, zobrazi se dotaz na
navazani spojeni. Potvrzenim pfejdete do menu ”Systém » USB”.
Opusténim menu deaktivujete spojeni.

Poznamka: Pfi opusténi této obrazovky se automaticky deaktivuje
USB spojeni.

7.10 Info

Menu s informacemi o oznaceni vyrobku, verzi firmwaru vysilace, vy-
robni Cislo a dostupné misto v paméti.
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Tipy & Triky

8.1 Zamek plynu

Funkce zédmek plynu je bezpecnostni funkce vysilace. Aktivujete-li
funkci zdmku plynu, nebude zadné vystupni funkce pfifazend ply-
nu reagovat na ovlada¢ plynu. Aktivace/deaktivace se provadi pres
"Hlavni menu” tlacitkem "F1(THR)”. V horni listé je zobrazen stav
zamku plynu. Je-li funkce aktivni, je ve stavové listé zobrazena ikona
zamku.

Tfunﬂﬂ'| vychozi | 12:22:38

Hlavni menu

@ Jemné ladéni/let. reZimy
£ Pokro€ila nastaveni

® Casovate/senzory
Aplikace

BB Cormb Komn

Poznamka: Funkci zdmku plynu pouzivejte vzdy, kdyz manipuluje-
te s modelem, u kterého hrozi, ze by se motor mohl roztocit, napf.
pii nechténém posunuti ovladace plynu.

8.2 Vybér ovladaciho vstupu

Menu pro vybér fidiciho ovladace. Chcete-li néjakou funkci vysilace
(napt. letovy rezim) zapinat/vypinat nebo proporcionalné ovladat,
méli byste vybrat ovlada¢, ktery toto bude realizovat. V nékterych
konfiguracnich menu vysilace naleznete polozku definice pfepina-
ce/ovladace, pfi jejiz editaci se dostanete do tohoto menu.

| 12:22:14

Vyberte ovladaci vstup

T):nﬂﬂﬂ.| Default

Presuiite dany Fidici prvek do aktivni
polohy. Toto bude automaticky
detekovano

8.2.1 Prifazeniovladace

Po zobrazeni menu bud'vyberete tlac¢itkem ”F1(+)"” ze seznamu logic-
kych ptepinacli nebo pohybem/prepnutim jakéhokoliv ovladace vy-
berete ovladac vysilace. Pfi detekci ovladace zéroven vyberete i pozici,
ve které bude ovlada¢ zapnuty/aktivni. Nazev vybraného ovladace a
stav se zobrazi v menu. Tlacitky spodni listy miizete prepinac konfigu-
rovat.




duplex« e=xex

T’:DDDH'| Default

| 12:22:31

Vyberte ovladaci vstup

P2
68%

Poznamka: Rozmyslete si pred pfitazenim ovladace, ve které pozi-
ci chcete, aby byl ovladac aktivni, a pfi detekci ovladac presunte do
pozadované aktivni polohy.

8.2.2 Proporcionalni vyhodnoceni

Tlacitkem "F2(Prop.)” provedete zménu vyhodnoceni ovladace (pro-
porciondlné, neproporcionalné).V nékterych menu toto nastavenine-
ni dostupné.

Vyhodnoceni pfi ovladani aerodynamickych brzd:

- Neproporcionalni - brzda muize nabyvat pouze dvou poloh

- Proporcionalni - brzda m{ize nabyvat vice poloh, podle zvoleného
ovladace

8.2.3 Nastaveni obraceného smyslu vyhodnoceni

Tlac¢itkem "F3(Rev.)” zménite smysl vyhodnoceni ovladace. Poloha
ovladace bude vyhodnocovéana v opa¢ném smyslu. Dojde k proho-
zeni koncovych hodnot.

8.2.4 Zruseni prifazeni ovladace

Tlacitkem "F4(Vymaz)” zrusite vybér ovladace a mlizete provést no-
vou detekci.

Nastaveni potvrdite tlacitkem ”"F5(0k)” nebo stisknutim ”3D tlacit-
ka".

8.2.5 Nastaveni bodu sepnuti

Jestlize mate nastaveno neproporcionalni vyhodnoceni pro vybrany
ovlddaci prvek, mizete tlacitkem "F1” zvolit jeho Uroven sepnuti a
vypnuti. Bod sepnuti mizete také upravovat otacenim 3D tlacitka. Ak-
tualni spinaci troven se zobrazi v poli “Spinac zapnut”.

Default | 12:22:57

Vyberte ovladaci vstup

eorll]

Spinac zapnut: « 0% »

P2
100% v




8.2.6 Vybér dalsich ovladacich prvku

Po stisku tlacitka ”F1(+)” mUZzete vybirat z nékolika dalsich typt ovla-
dacich prvka.

| 12:22:20

Vyberte ovladaci vstup

T):DDDH.| Default

8 Akcelerometr >
/- Sekvencer >>
A vstup PPM >
< Digitalni trim >>
ili Telemetrické ovladace >>
Ufivatelské aplikace >
ili Funkce >
= Kanal >
= Letové reZimy >
@ E&asovate >

[+ ]

Pro vybér jsou dostupné tyto typy:

+ P1-P10 - Fyzické proporcionalni (kfizové ovladace a otocné ovla-
dace). 1)

- Sa - Sp - Fyzické konfigurovatelné a vyménitelné spinace. 1)

+ L1-L24 - Logické spinace. 2)

« MAX - Logické maximum, Ize brét jako spinac¢, ktery je vzdy sepnut.

- GX, GY, GZ - Jednotlivé nezdvislé osy vestavéného akcelerometru
(nedostupné u fady DC). 2)

94

duplex« e=xex

- G/L, G/R - Virtudlni ovladace spinané pfi posunu vysilace doleva,
resp. doprava (nedostupné u fady DC). 2)

- GXL, GXR-VirtudIni ovladace spinané pfi naklonénivysilace doleva,
resp. doprava (nedostupné u fady DC). 2)

GHi - detekce mohutného rychlého pohybu vysilace - uzite¢né pro
detekci hodu modelu F3K (nedostupné u fady DC).

Q1 - Q10 - Jednotlivé sekvencery. 2)
Tr1 - Tr6 - Digitalni trimy jako nezavislé ovladace.

CH1 - CH8 - Kanalové vstupy PPM signalu, ktery je pfiveden k inter-
nimu konektoru.

- MX1 - MX16 - Telemetrické vstupy jako ovladac. 2)
- Lua - AZ 10 vystupl z uzivatelskych aplikaci . 2)

- Funkce - Vystupy letovych funkci modelu po aplikaci dvojich vychy-
lek.

- 01 -024 - Pfimé vystupy kanall pro serva. 2)

+ FMO-FM?9 - Letové rezimy (FMO - vychozi rezim). Vzdy je aktivni pra-
vé jeden. 2)

- T01-T10- Casovace. Vystup ovladace se vypocitava z aktuélni hod-
noty ¢asovace a rozdilem mezi cilovou a poc¢atecni hodnotou. 2)

1) Konfigurace spinacd zavisi na typu vysilace a také na tom, které spi-
nace mate osazeny.

2) Ovladace jsou dostupné podle vybavy vysilace.

8.2.7 PPM vstup

Vlysila¢ dokéze zpracovat az 8 kanall vstupniho signélu PPM na ser-
visnim konektoru, pin ¢. 1 (viz kapitola Konektor PPM vstup/vystup) Je



nutné pouzit 3V logiku s pfedfadnymi ochrannymi prvky. Kanal PPM
vstupu je mozno pfifadit k libovolné funkci pomoci standardniho dia-
logu pro vybér ovlddaciho prvku. PPM vstup neni svézan se systémem
ucitel-zak. Je mozné pouzit se systémy typu head-tracking apod.

8.2.8 Aplikace

Uzivatelské aplikace poskytuji nékolik vystupt (proporcionélni nebo
dvou-stavové). V tomto dialogu si mlzete vybrat vystup aplikaci a
kontrolovat nékteré funkce modelu.

8.3 Zpusob zpracovani a vyhodnoceni vystupnich
funkci vysilace

Vysila¢ podle pfesné definovanych pravidel sestavuje vystupni funk-
ce pro ovladani serv. ZpUsob sestaveni vystupnich letovych funkci je
popsan obrazkem.

duplex« emex

Ovladace
l | Mixy
Kfivky letovych funkci l
l Servo setup
Yo
Dual Rate - Exponen. Kanaly
Trimy
l Trimy letovych
Dual Rate - rozsah — rezimd

Prvnim blokem v fetézci zpracovani jsou pozice ovladact, jejichz vy-
hodnocend poloha se patti¢cné upravi podle kfivek letovych funkci
("Jemné ladéni/let. rezimy » Krivky funkci”). Zaroven se aplikuje
v tomto kroku i zpozdéni letové funkce definovatelné ve stejném me-
nu. Nasleduje aplikace exponencialni korekce a uplatnéni dvojich vy-
chylek. Dalsi krok upravi vychylky o mixy pfednastavené a volné. Po-
sledni krok je prizpUsobeni vychylek vystuplm-serviim s uplatnénim
trimud a trimu letovych rezimd. V bloku servo setup se vykonava re-
verzace, pri¢teni trimd, uplatnéni subtrimd, zpozdéni prejezdu serva,
omezeni vychylek.
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