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English

Version 1.10 (March 2018)

- Telemetry support by DITEX Servos has been implemented. In the receiver configuration (either
via JETIBOX or the Device Explorer menu at DC/DS transmitters), go to Alternative Pins Functions
and select the "DITEX" output type instead of "Servo" for each receiver port where the DITEX
servo is connected. Minimum required version of the DITEX servos firmware is 1.17.

- If one of the E1/E2 ports is now configured as a PPM or UDI output and the other of these ports is
a PPM input with a connected satellite receiver, the data signal is generated on the PPM or UDI
output even though the receiver itself loses signal from the transmitter — it takes data from the
satellite.

o If the "Direct" output type is selected in the receiver, the PPM/UDI signal is generated only
if the receiver has valid data from the transmitter or satellite receiver.

o If the "Computed" output type is selected in the receiver, the PPM/UDI signal is generated
synchronously with the servo signal so that if there is no data from both PPM input and the
transmitter, the Fail-Safe is applied accordingly (beneficial e. g. for multicopter flight
controllers to use two receivers).

Version 1.03 (September 2016)

- solved an issue regarding lost binding at the switch-on moment on some receivers

- default value of channels that are not used has been set to a defined value (0%)

Version 1.02 (April 2016)

- reduced glitches on servo outputs during startup
- all REX receivers can use 16 computed channels (servo/PPM/UDI)

- optimised EX Bus output frames (needed for some FBL systems)
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Version 1.01 (December 2015)

Added:
- 24 channel support for servos and EX Bus

- outputs in JBOX/Sensor mode (E1, E2 or Ext) automatically switch to EX Bus when EX Bus compatible
sensor is connected

Modified:
- increased minimal gap between UDI and EX Bus data packets

- UDI packets period is also controlled by "Output period" value (like servo outputs)
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Deutsch

Version 1.10 (Marz 2018)

- Telemetrie-Unterstiitzung von DITEX Servos wurde implementiert. Andern Sie in der
Empfiangerkonfiguration (entweder (ber JETIBOX oder das Gerite-Ubersicht-Menii bei DC/DS-
Sendern) zu Alternative Pins-Konfiguration und wahlen Sie fir jeden Empfangeranschluss, an den
das DITEX-Servo angeschlossen ist, den Ausgangstyp "DITEX". Die minimale erforderliche Version
der DITEX-Servos-Firmware ist 1.17.

- Wenn einer der E1/E2-Ports jetzt als PPM- oder UDI-Ausgang konfiguriert ist und der andere von
dieser Ports ein PPM-Eingang mit einem angeschlossenen Satellitenempfanger ist, wird das
Datensignal am PPM- oder UDI-Ausgang selbst vom Empfanger selbst erzeugt verliert Signal vom
Sender - es nimmt Daten vom Satelliten..

o Wenn der Ausgangstyp "Direkt" im Empfanger gewahlt ist, wird das PPM / UDI-Signal nur
dann erzeugt, wenn der Empfanger giiltige Daten vom Sender oder Satellitenempfanger
hat.

o Wenn im Empfanger der Ausgangstyp "Berechnet/Computed" gewdhlt ist, wird das
PPM/UDI-Signal synchron zum Servosignal generiert, so dass bei fehlendem Datenempfang
sowohl vom PPM-Eingang als auch vom Messumformer das Fail-Safe entsprechend
angewendet wird (Vorteilhaft) zB flir Multicopter-Flugsteuerungen, um zwei Empfanger zu
verwenden).

Version 1.03 (September 2016)

- Bindung verloren (Problem geldst)

- Standardwert der nicht Gbertragenen Kanale auf 0% gesetzt

Version 1.02 (April 2016)

- reduziert Servozucken wahrend des Einschaltens

- der REX Empfanger gibt bis zu 16 Kanale im Modus ,computed” aus (Servosteckplatze/PPM/UDI)




®

REX receivers Release Notes EN-DE-CZ [JET] %]ael]

- optimierte Ausgabe der ,EX BUS” Datenpakete fiir FBL Systeme

Version 1.01 (Dezember 2015)

Neu hinzugefiigt:
- Unterstitzung von 24 Kandlen auf den Servoausgangen und EX Bus

- Externsteckplatze (E1, E2 oder Ext.) im Mode "JetiBox/Sensor" schalten automatisch auf "EX Bus" beim
Anstecken eines EX Bus-tauglichen Sensors

Modifikationen:
- Pause in UDI- und EX Bus Datenpaketen optimiert

- UDI Datenpaketdauer durch "Impulsgeschwindigkeit" einstellbar
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Cesky
Verze 1.10 (Bfezen 2018)

- Implementovana podpora telemetrie ze serv DITEX. V nastaveni pfijimace (bud pres JETIBOX nebo
menu Pripojend zarizeni u vysilacl DC/DS) najedte na polozku Alternativni konfigurace pind a u
kazdého portu prijimace, kde je pfipojeno servo DITEX, zvolte typ vystupu , DITEX“ namisto typu
»,Servo”. Je vyzadovana verze firmwaru DITEX serv alespon 1.17.

- Jestlize je nyni néktery z portl E1/E2 nakonfigurovan jako PPM ¢i UDI vystup a druhy z téchto
portl jako PPM vstup s pfipojenym satelitnim prijimacem, datovy signal je na PPM ¢i UDI vystupu
generovan, i kdyzZ ptijimac¢ samotny ztrati signal z vysilace — poutZiji se data ze satelitu.

o lJestlize je v pfijimaci zvolen typ vystupu ,Pfimy“ (Ci ,,Direct”), je signal PPM/UDI generovan
pouze tehdy, ma-li pfijimac platna data z vysilace anebo ze satelitniho pfijimace.

o Jestlize je v pfijimaci zvolen typ vystupu ,Pocitany” (¢i ,Computed”),.je signdl PPM/UDI
generovan synchronné se signdlem pro serva, takze se pfi sou¢asném vypadku PPM vstupu
a vysilate aplikuji korektné ipozice Fail-Safe (vhodné napf. pro fFidici jednotky u
multikoptér pro pouziti dvou pfijimaca).

Verze 1.03 (Z4aFi 2016)

- odstranén problém s moznou ztratou parovani pfijimace s vysilaéem

- vychozi vychylky nepfendsenych kanal( nastaveny na hodnotu 0%

Verze 1.02 (Duben 2016)

- omezena moznost trhnuti serv béhem zapnuti
- v rezimu ,Pocitany” Ize pouzit 16 kanall pro vsechny pfijimace REX (pro serva/PPM/UDI)

- doplnéno prednastaveni linky pro ExBus pakety (vyZzadovano nékterymi FBL systémy)
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Verze 1.01 (Prosinec 2015)

Doplnéno:
- podpora 24 kanal( na servo vystupy a ExBus

- vystupy v rezimu JBOX/Sensor (E1, E2 nebo Ext) se automaticky prepnou na ExBus, pokud je pfipojen
ExBus kompatibilni senzor

Upraveno:
- zvétSeny minimalni prodlevy mezi pakety s UDI a ExBus zpravami

- perioda zasilani zprav UDI nastavena podle hodnoty ,Vystupni perioda“ podobné jako servo vystupy




