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English

Version 1.09 (October 2017)

- A possibility to use 3™ receiver input has been added. The Central Box 400 supports it only via EX Bus
protocol and is available on Extl. Primarily it is used for Duplex 900MHz receiver but it could be used for an
additional Duplex 2.4GHz receiver as well.

- Ext1 has now the following options: Expander, EX Bus, and Receiver.

For activation of the 3" receiver input it is necessary to reconfigure the Ext1 port to the “Receiver” mode.
For correct function it is necessary to update the file CBOX400.BIN in the “/Devices/” folder of your
transmitter.

Device Explorer

Xl | Defaut W (202200 [ A

CBOX400 Settings

<< Back I
Qutput period Auto (¥

Ext3: EXBus @)

FwvtA- FY Riic @ «

Back| X [ & [&scwd| Ok

Version 1.08 (February 2017)
- Improved capacity measurement.
- Fixed issue; generating incorrect values for channels 2 - 24 when the Group A of all channels is unused.

Version 1.07(May2016)

- Fixed start-up behavior for channels 17 - 24. As soon as the Central Box receives correct data from the receiver it
will be generate servo outputs for all particular outputs.

- Added symmetrical discharging from both battery inputs in the “Basic” mode of the internal BEC. The
symmetrical discharging is active if the BEC voltage is set to more than 5,4V. Otherwise the symmetrical
discharging is inactive which results in the same behavior as in “Advanced” mode.

- By default: The output voltage has been changed to 5.5V.
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CBOX400 Settings

xt Expander (#)
Ext3: Expander (#)
Extd: JETIBOK (#)
Yoltage Settinas
Setting tvee Basic®)
Basic output voltage b0y I

Back| X | & |Escms| Ok

Note:May/2016

There are fuses on EXT1 - EXT4, RX1 and RX2 against short circuit, which causes voltage drop
0.6V. Therefore, the receivers and sensors have power voltage equal voltage BEC minus 0.6V.

The alarm voltage of receiver is recommended to set to the BEC voltage minus 0.6V. For instance if
the output voltage for Central Box 400 is set to 5,0V the alarm of receiver voltage should be set to range of
4,2-4,4V.

The level of alarm voltage is possible to set up in the menu ,,Main menu ->Timers/Sensors->Alarms*
of transmitter DC/DS.

T4l |Defautt W 100200 [ 530

Alarms

torse Code Alarms..

1 Voltage Rx Ho=d a0V v

Critical state of Central Box 400

Red LED is on:
- the power voltage to one of inputs is lower than 4V
- the thermal fuse of BEC was activated
- output voltage is lower than set output voltage, BEC voltage (with a hysteresis)

Parallel connection of power supply

By Central Boxu 400 is possible a parallel connection of power supply of individual channels. There is an
option to connect up to 8 power supplies of channels for one Servo. The Connection of two power supplies
for one servo we recommend mainly for powerful servos with a torque 35kg/cm and higher. An example of
connection you can see below in the picture 2. For connection of two outputs to one servo is possible to use
the EnLink 2RS.
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Version 106 (August 2015)
Added: The Central Box supports 24 channels EX Bus.
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Deutsch

Version 1.09 (Oktober 2017)

- Ein dritter Eingang fiir einen Empfanger wurde hinzugefiigt. Dieser Eingang unterstiitzt ausschlieBlich das
»EX Bus‘“ Protokoll. Es ermoglicht die Anschaltung des zusitzlichen 900Mhz Backup-Empfangers beim
Betrieb mit den JETI Duplex Sendern DC/DS-24 ohne zusitzliche Gerédte (wie dem EnLink). Am RSAT
900MHz bitte ,,EX Bus‘ als Ausgabeprotokoll einstellen.

- der Steckplatz “Extl” hat nun folgende Optionen: Expander (Telemetriesensoranschufl), EX Bus,
Empfénger.

Um die Option “dritter Empfanger” nutzen zu konnen, bendtigen Sie die FW 1.09 auf der CB400 und
zusitzlich die neue Geritedatei ,,CBOX400.BIN“ im Ordner ,,Devices* auf der Speicherkarte Thres Senders.
Dann konnen Sie iiber die Gerétetlibersicht die CB400 anwéhlen und dort in den ,,Expandereinstellungen*
beim Steckplatz ,,Ext1“ die Option ,,Empfanger* auswihlen.

Gerdtelibersicht:
T 11l | Default W (202246 | A
Einstellungen
<< Zuriick I
Impulsgeschwindigkeit Auto (¥
Empfange
Ext3: EXBus@®
FawtA- FY Riic ) &
e |Hwcmp| Ok
Veersion 1.08 (Februar 2017)

- Die Kapazititsmessung wurde optimiert.
- Korrektur: wird Gruppe A der Kanalzuordnung nicht genutzt, werden nun korrekte Werte auf den Kanélen 2-24
ausgegeben.

Version 107 (Mai 2016)

- Einschaltverhalten bei Kanal 17 — 24 geédndert. Servosignale auf diesen Kandlen werden sofort nach dem
Einschalten generiert.

- Im BEC-Modus “Basic” werden beide Akkus symmetrisch entladen. Dazu muss die BEC Spannung auf
mehr als 5,4V eingestellt sein. Andernfalls wird die symmetrische Entladung der Akkus inaktiv und die CB

400 verhalt sich wie im Modus “ Advanced”.

- Die Ausgangsspannung ist im Lieferzustand auf 5.5V eingestellt.
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T 41l | pefaunt B 14:40:26 m

Einstellungen

Expander (#)
Extd: JETIBOX (%)

Moduseinstel lung Basic(#®
Basic Ausgangsspannung 5,0

Reset in den Lieferzustand... I
<< | X | @ |&&wwd| Ok

Hinweis: Mai/2016
Die Steckplitz EXT1 - EXT4, RX1 und RX2 werden tiiber die Sicherungselektronik (wie bei den

Servosteckpldtzen) abgesichert, es ergibt sich eine Spannungs Differenz von 0,6V. Dadurch zeigt die
Empfingerspannung immer eine um ~0,6V niedrigere Spannung als die im BEC eingestellte Spannung an.
Evtl. sollte der Spannungsalarm in den Empfangern entsprechend angepasst werden.

Tl [stndard W |123043 (S0

Alarme

hWorsecode-Alarme einstellen

1 ReSpannung A <4504 v

Die rote LED leuchtet in normalerweise wenn:
- die Spannung auf einem Eingang ist kleiner als 4V
- die Temperatursicherung von BEC hat sich aktiviert
- die Ausgangsspannung ist Kleiner als eingestellte BEC Spannung (mit einer Hysterese)

Bei Central Box 400 ist moglich die parallele Verbindung der Servo-versorgungsspannung zu haben. So
kann man bis zu 8 Versorgungsspannungen fiir einen Servo verbinden. Die Verbindung zwei
Versorgungsspannungen empfehlen wir fiir stirkere Servos mit dem Moment 35kg/cm und hoéher. Das
Beispiel der Verbindung zwei Ausgéinge zu einem Servo ist auf dem Bild.2. Es kann man auch der EnLink
2RS fiir diese Verbindung benutzen.

Version 106 (August 2015)
Hinzugefiigt: Der Central Box unterstiitzt 24 Kanéle EX Bus.
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Servo
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Cesky

Verze 109 (iffen 2017)

- Byl pfidan tieti vstup pro pfipojeni piijimace. Na portu Extl je mozno nakonfigurovat vstup pro pfipojeni
piijimace. Vstup podporuje pouze protokol EX Bus a je primarné urcen pro piipojeni ptijimact na 900MHz.
- Extl ma nyni tyto moznosti: Expander, EX Bus, Pfijimac. Pro aktivaci vstupu pro tfeti pfijimac je nutné
piekonfigurovat Extl na rezim ,,PFijimac¢“. Dale je nutné aktualizovat soubor CBOX400.BIN v adresari
Devices na vysilaci.

Pfipojena zatizeni

Tx 41l | Defaut M [22:05:03 | 43
CBOX400 Nastaveni
<< Zpét |
Yystupni perioda Auto ()

Verze 108 (Unor2017)
- ZlepSena piesnost méteni kapacity.
- Opraveno nekorektni generovani kanalti 2-24 pti nevyuZziti Skupiny A u servovystupd.

Verze 107 (Kvéten 2016)

- Bylo opraveno chovéani Central Boxu po startu. Central Box generuje servo impulsy pro dany vystup,
jakmile obdrzi platna data z ptijimace pro tento vystup.

- Byl pfidan mod symetrického vybijeni obou akumulatorti. Pfi nastaveni BEC na hodnotu ,,Zakladni* a
napéti BEC na hodnotu vétsi nez 5,4V je aktivovana funkce symetrického vybijeni akumuldtoru. Pro hodnotu
nastaveného napéti stejnou nebo mensi nez 5,4V je funkce neaktivni stejné jako v médu BEC ,,Pokrocilé®.

- Bylo zménéno vychozi vystupni napéti Central Boxu na 5,5V.

TX a1l |vichozi W 112342 ()
CBOX400 Nastaveni

Expander (#)
Bt JETIEOX (#)

Mastaveni vyst. napéti

Zplisob nastaveni Zakladni (#)
Wystupni napéti .04

Reset do vyechoziho nastaveni...
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T

Pozn.Kvéten/2016

Na vystupech EXT1 az EXT4, RX1 a RX2 je pojistka proti zkratu, na které vznika ubytek napéti
pfiblizné 0,6V.
Proto piijimace a ¢idla pfipojena k témto vystupiim budou mit napéjeci napéti rovno napéti BEC minus 0,6V.
U pfijimact je nutné paticné nastavit alarm napajeciho napéti.
Je doporuceno nastavit alarm napéti ptijimace na hodnotu 0 0,6V nizsi, nez je vystupni napéti Central boxu.
Naptiklad kdyz vystupni napéti Central Boxu 400 je 5,0V, alarm pro napéti pfijimace by mél byt nastaven
4,2-44V. Alarm napéti pfijimade nastavite v menu vysilaée DC/DS ,,Hlavni menu->Casovaée/Senzory-
>Alarmy*.

Tl [vichozi M | 11:39:53
Alarmy

Alarmy Morseowych kodi.

T Mapéti Rx Ao 4 L0y v

Vyznam svitu ¢ervené LED na CetralBoxu400, sviti, pokud:
- nap¢ti na nékterém ze vstupll je mensi nez 4V
- byla aktivovana tepelnd ochrana BEC
- Vystupni napéti je mens$i neZ nastavené vystupni napé€ti, napéti BEC (s urcitou hysterezi)

U Central Boxu 400 je moZné paralelni spojovani napdjeni jednotlivych kanald, je tak mozné propojit aZ 8
kanald na jedno servo. Spojeni dvou napajeni serv doporucujeme u silngj$ich serv s momentem 35kg/cm a

vice. Ptiklad zapojeni viz. Obr.2. niZe. Pro propojeni dvou vystupli na jedno servo lze pouZit naptiklad
EnLink 2RS.

Verze 106 (Srpen 2015)
Pfidéno: Central Box podporuje 24 kanalovy EX Bus.
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Servo
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Francgais

Version 1.09 (Octobre 2017)

- La possibilité d’utiliser une troisiéme entrée récepteur a €té ajoutée. La Central Box 400 la prend en charge
uniquement via le protocole EX Bus et elle est disponible sur Extl. Principalement, elle est utilisée pour le
récepteur Duplex 900 MHz, mais peut également étre utilisée pour un récepteur Duplex 2,4 GHz
supplémentaire.

- Extl a maintenant les options suivantes: Expander, EX Bus et récepteur.

Pour I’activation de la troisiéme entrée récepteur, il est nécessaire de reconfigurer le port Extl en mode
“Récepteur”.

Pour un fonctionnement correct, il est nécessaire de mettre a jour le fichier CBOX400.BIN dans le dossier
“/Devices/” de votre émetteur.

Device Explorer

Tf.||”Default | JE:ECRI 100%
CBOX400 Réglages
<< Retour I

Fériode sortie Alto (W

teur (¥

2. C

Ext3: EXBus @® |
F+ Bic -

(=
|Back| X | & [G&hcwd| Ok

Version 1.08 (Féwier 2017)

- Capacité de mesure améliorée.

- Probléme résolu; génération de valeurs incorrectes pour les voies 2 a 24 quand le Groupe A de toutes les
voies n’est pas utilisé.

Version 107 (Mai 2016)

- Résolu le comportement au démarrage pour les voies 17 a 24. Des que la Central Box recgoit des données
correctes du récepteur, il sera généré des signaux de sortie servo pour toutes les sorties particulieres.

- Ajout de la décharge symétrique des deux entrées d’accu dans le mode "Basique" du BEC interne. La
décharge symétrique est active si la tension BEC est réglée sur plus de 5,4V. Dans le cas contraire, la
décharge symétrique est inactive, ce qui entraine le méme comportement que dans le mode "Avancé".

- Par défaut: La tension de sortie a été modifiee a 5.5V.

10-
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=l ‘Default M | 5:38:53
CBOX400 Réglages
. Expander (#)

Exta: Expander (#)
Extd: JETIBOX @)
Tension de sortie
Type De base @) |
Tension de sortie o.0Y

Note:Mai 2016

Il'y a des fusibles sur EXT1 - EXT4, RX1 et RX2 contre les court-circuits, ce qui provoque une chute
de tension de 0,6V. Par conséquent, les récepteurs et les capteurs ont une tension d'alimentation égale a la
tension BEC moins 0,6V.

Le réglage de la tension d'alarme du récepteur recommandée est la tension BEC moins 0,6V. Par
exemple, si la tension de sortie de la Central Box 400 est réglée a 5,0V, l'alarme de la tension du récepteur
doit étre réglée sur une plage de 4,2 a 4,4V.

Le niveau de tension d'alarme peut étre réglé dans "Menu principal -> Timers / Capteurs-> Alarmes”
de I'émetteur DC / DS.

Ti‘.||| ‘ Default [ ‘ 8:39:28 100%
Alarmes

Alarmes Code Morse. .

1 Tension Rx Ao d A0 v

Etat critique de la Central Box 400

La LED rouge est allumée si:
- Latension d’alimentation a une des entrées est inférieure a 4V
- Le fusible thermique du circuit BEC a été activé
- Latension de sortie est plus faible que la tension de sortie réglée, tension BEC (avec un hystéresis)

Connexion paralléle de [’alimentation

Avec la Central Box 400, il est possible d’avoir une connexion parall¢le de I’alimentation pour des voies
particuliéres. Il y a une option pour connecter jusqu'a 8 alimentations de voies pour un servo. Nous
recommandons la connexion de deux alimentations pour un servo principalement pour les servos puissants
avec un couple de 35kg* cm et plus. Vous pouvez voir un exemple de connexion ci-dessous schéma 2. Pour
la connexion de deux sorties a un servo, il est possible d'utiliser 'EnLink 2RS.

11-
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