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@ Introduccion
1.1 DC/DS

Las emisoras DC/DS han sido desarrolladas y fabricadas en
cooperacion con profesionales y campeones mundiales. Estas
emisoras han sido creadas con el objetivo de la méxima utilidad,
manejo simple, méxima durabilidad y fiabilidad de sus partes
mecanicas. El chasis metalico, con su tratamiento exterior resistente
a los productos quimicos ofrece la maxima proteccion para los
componentes interiores. Su disefio simple permite asimismo un facil
mantenimiento. Los sticks con cuatro rodamientos y sensores Hall
son un disefo revolucionario que hace que las emisoras DC/DS se
encuentren entre las mas avanzadas del mundoR/C.

Colocada a propésito en la parte superior de la emisora, la pantalla
retro-iluminada LCD de 3.8" ofrece un gran dngulo de visién en
cualquier condicion de iluminaciéon. Gracias a su pantalla de gran
resoluciéony a la utilizacion de graficos avanzados es posible crear de
formasimple eintuitiva visualizaciones de los datos de telemetria.

La familia de productos DUPLEX EX cuenta con un sistema mejorado
de transmision de telemetria que puede visualizarse en la pantalla
LCD o salvarse para un analisis posterior en un PC. La emisora
permite programar notificaciones sonoras (creadas opcionalmente
por el usuario) referidas a valores actuales de telemetria o a alarmas
sonoras o sefales asignadas a condiciones de varios elementos de
control.

1.2 DS-14

La emisora DS-14 han sido afadidas a la linea JETI Duplex, este
nuevo diseio se basa en el modelo de gama alta DS-16. A diferencia
de la DS-16, la DS-14 ofrece un concepto Unico de ajustes
disponibles seguin las necesidades de cada cliente. La emisora viene
de fabrica con unas configuraciones basicas que cumplen con las
necesidades de la mayoria de modelos. Para elegir individualmente
los ajustes de la emisora existe un configurador disponible en
swshop.jetimodel.com. Tras un simple registro de su emisora, se
puede elegir funciones adicionales segun las necesidades
particulares. Por ejemplo, si vuela Unicamente helicépteros, puede
necesitar las funciones "Throttle Limiter" o "Gyro Settings" sin
necesidad de incrementar por ejemplo el nimero de modos de
vuelo. Estos son masadecuados paraveleros.

La DS-14 cuenta con un nuevo disefio de sticks. Hemos intentado
mantener todas las caracteristicas de los sticks fabricados en metal
de la DS-16 gracias a los materiales de mas alta calidad y a la
utilizaciéon de sensores Hally rodamientos de alta calidad.

Como resultado, la DS-14 es una potente herramienta con la
posibilidad de elegir de manera individual diferentes funciones con
un precio muy atractivo.
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1.2.1 Método de activacion para los médulos de software JETI
model

1.Asegurese de tener la Ultima versién de firmware en su emisora.

2. Registreseen swshop.jetimodel.com.

":uuﬂl]|ﬂefwlt .|,2:22;3, Eﬁ 3. Tras hacer click en el botén
. " .
Installed Modules ,,Re.g:st.er new product sera
redireccionado a un formulario en
4444-4444-7402- 17FA el que introducira el tipo de
Accelerometer v prOdUCtO (DS-14), seguido del
Double Path « | ,serial number” (SN: xxxxxxxxx)
Data Analyzer v | (se encuentra en la parte trasera de
Audio Player v | la emisora, detrds de la pantalla) y
oo DT ¥ | después ,16 digit registration
SR (s Y | code” (ox-x0x-300x-Xxxxx) (vea
Function Curves Y4 ,
L el menu ,System -> Installed
Throttle Limit v 4 ” .
. Modules”. Tras registrar su
ario v . .
No. Chamnels 14 of 14| emisora, puede seleccionar los
Flight Modes 6 of 6| moddulos que quiere activar de
Free Mixes 12 of 12| formaindividual.
Logical Switches 10 of 10
Dev. Explorer: No. Commands 8 of 8| 4, E||Ja los mdédulos deseados y
st 3 of 31 contindeconlacompra.
Timers 6 of B
e 20 of 20 5 Después se le pedira realizar el
Sounds on Event 10 of 10 T I'mi .
P 20 of 20| Pago.Traselmismo, segeneraraun
Gyro settings 3 of 3| Unico fichero con el nombre
Function 14 of 14| “Activation.bin” . Sera enviado a
Telemetry Controls 8 of 8] sucuentadecorreoelectrénico.

6. Conectela DS-14asuordenadoryactive elmodo USB.

7. Copieelfichero “Activation.bin” ala tarjeta SD de laemisoraenel
raiz.

Los contenidos delaemisora serdn parecidos alos mostrados:

vy ~ ~ ~ |
TR TIA T T
Audi;: C.'u.néi-g Dewces Expurt Lﬁng Log

 — ~ ~ ~
A [T 1 I

MQnﬁ-aI Mdci-el I'v'lus-ic U;;da.fe Voice Acti:_ation.

n
8. Desconecte la emisora del ordenador (No olvide retirar el

hardware con seguridad). Después confirme en su emisora que
deseaactualizarla yreiniciela.

Si la activacion es satisfactoria, se le mostrard un listado de los
modulos activados tras encender de nuevo la emisora. Después
puede utilizarlaemisora de formanormal.
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1.3 Caracteristicas

Duplex 2,4GHz - las emisoras DC/DS-16 cuentan con el sistema de
salto de frecuencia, digital y con canal de datos Duplex 2.4GHz,
desarrollado originalmente por Jeti Model en la Republica Checa.
Este sistema se ha utilizado con fiabilidad durante muchos afios.

Telemetria Integrada - desde el comienzo, las emisoras DC/DS-16
fueron disefiadas con muchas caracteristicas atractivas e incluyen la
completaintegracion detodoslos sensores de telemetria Duplex.

Emisoras - sus disefios ponen énfasis en el confort, una apariencia
sin precedentesy la utilizacion de materiales de muy alta calidad.

Sticks Metdlicos Precisos — los sticks de las emisoras estan
equipados con sensores Hall y rodamientos para un movimiento
preciso con unaduracién casiilimitada.

Pantalla LCD - pantalla LCD retro-iluminada sobredimensionada
de 3.8" con una resolucion de 320x240 la cual es altamente visible
bajo cualquier condicion de luz.

Bateria Li-lon - proporciona una fuente de energia probada y fiable
conalta capacidad (3200mAh)y larga vida.

Carga Fdcil - conecte su emisora al cargador de pared. La DC/DS 16
puede cargarse también mediante su interfaz USB a PC El progreso
decargase muestraenlapantalladelaDC/DS16.

Antena Integrada - las antenas estan localizadas internamente en
las cajas de las DC-16 y DS-16 protegiéndolas contra cualquier dafio
mecénico.

Gran Memoria - 4GB de memoria de almacenamiento para
modelos, sonidosy datos de telemetria

Conector USB - |la conexién adecuada para su PC. Actualizaciones
de firmware y sonidos rapidas asi como descarga de datos de
telemetria..

Navegacion Rdpida - la interfaz estilo rueda 3D combinada con
teclas de funcién permiten una rapida navegacion por los menus de
lasDC/DS-16.

Trims Digitales - trims completamente programables y con la
revolucionaria funcién de trimado automatico.

Interruptores Intercambiables y Asignables - todos los
interruptores de las emisoras DC/DS-16 (2- o 3-posiciones) pueden
ser intercambiados facilmente y asignados para crear una
configuracion personalizada para adaptarse a cualquier aplicacién.

Programado - el firmware légico e intuitivo de la emisora esta
diseflado para resultar simple al uso. Siga simplemente las pantallas
paso a paso. La creacion de un nuevo modelo puede llevarse a cabo
€N UNoSs PoCos pasos.

Sonidos/Alarmas - las emisoras DC/DS-16 estan equipadas con
alarmas sonoras o alarmas grabadas por el usuario que le
mantendraninformado sin distraerle.



Dependiendo del equipamiento - Las funciones especificas se
encontrardn disponibles si el médulo correspondiente esta
activado. Las emisoras DC-16 'y DS-16 en su version basica cuentan
con todos los médulos disponibles. Con la DS-14 es posible
aprovecharse del sistema que hace posible la compra separada de
funcionesavanzadasdesde swshop.jetimodel.com.

1.4 Tabla de Contenidos

Para hacer la navegacién mas rapida, el Manual de Instrucciones de
lasemisoras DC/DS-16 se hadividido en 5 grupos bésicos:

Introduccién ysoporte del producto.
Descripcion Basicay ajustes mecanicos.
Primera puestaen marcha. Ajuste Basico de helicépteroy
avion.
Programacién Avanzada. Descripciones detalladas.
Actualizaciones, informacion de seguridad, mezclas especiales.

Las partes masimportantes del manual se encuentran separadas del
textoy sombreadasde acuerdo a suimportancia.

Los modelistas mas avanzados pueden comenzar en el grupo 3
donde se muestra la informacion basica de programacion. Es la
manera mas rapida de comprender las ideas bdasicas de la
programacion de las DC/DS-16, con esta informacion bésica podra
comenzar a crear su propio modelo. Las funciones mas avanzadas se
encuentran en el grupo 4. Alli encontrard descripciones detalladas
de todas las funciones de las emisoras DC/DS-16. La Ultima seccion
ofrece una descripciéon detallada de las actualizaciones de firmware,
transferencia de datosy mezclas especiales.
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1.5 Soporte Técnico

Si no se encuentra seguro a la hora de ajustar una funcién en
particular de su emisora, no dude en hacer uso de nuestro servicio
técnico:

1. SitioWeb

En la web de Jeti Model (fabricante) o en la de su distribuidor local
encontrard unaampliagama de soporte para las emisoras DC/DS-16.

Encontrara consejo, trucos o las preguntas mas frecuentes (FAQ) que
normalmente contendran larespuestaa sus preguntas.

2.Distribuidor, Fabricante

Podra recibir soporte de su tienda habitual, distribuidor o
directamente desde el fabricante Jeti Model s.r.o..

3.Servicioy Coberturadela Garantia

Jeti Model CZ garantiza que sus productos no tienen defectos en
materiales o en fabricacién por un periodo de 24 meses desde la fecha de
compra por parte del cliente. Esta garantia cubre solo los productos
comprados a un distribuidor autorizado Jeti Model CZ. Las transacciones
por terceras personas no estan cubiertas por esta garantia. Sera necesaria
la prueba de compra para cualquier reclamaciéon en garantia. Las
decisiones sobre reparaciones o reemplazos dependen Unicamente de
Jeti Model CZ o de un servicio autorizado. Esta garantia no cubre dafos
fisicos o danos debidos a un accidente, mala utilizacién, abuso,
negligencia, utilizacién comercial o para investigacion, o modificacién de
cualquier componente del producto. Esta garantia no cubre dafios por
mala instalacion, operacién, mantenimiento, o intento de reparacién por
otrapersonaque no seaJetiModel CZ o un servicio autorizado.

Jeti Model CZ se reserva el derecho a modificar esta garantia sin
noticiay renunciar a otras garantias expresas o implicadas.
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1.6 Contenido del Pack DC-16

1. Emisora Jeti DC-16, 2. Cargador de Pared, 3. Caja de Aluminio
emisora Jeti DC-16, 4. Cable USB PC, 5. Set Llaves Allen (1,5mm;
2mm), 6. Pafiode Limpieza, Manual de Instrucciones

|:|L.I|:I|EX<(

compubEer radig o
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1.7 Contenido del Pack DS-16 1.8 Contenido del Pack DS-14
1. Emisora Jeti DS-16 , 2. Cargador de Pared, 3. Caja de Aluminio 1.Emisora Jeti DS-14, 2. Cargador de Pared, 3. Cable USB PC, 4.Set
Emisora Jeti DS-16, 4. Cable USB PC, 5. Set Llaves Allen (1,5mm; Llaves Allen (1,5mm; 2mm).

2mm), 6. Paio de Limpieza.
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@ Especificaciones del Sistema

2.1 DC-16
Frecuencia 2.4GHz
Dimensiones 180x270x40 mm
7.1x10.6x1.6",
AnchoxLargoxAlto (230427 0040mm)

(con Antena)

(9.1x10.6x1.6")

Peso 1.5kg (53 0z)
Numero de Canales 16
Numero de controles incluidos Hasta 20
Sticks/Interruptores/Diales
Resolucion 4096 pasos
Bateria Li-on 3200mAh 3.6V

Tiempo de Uso

Hasta 11 horas

Memoria Interna microSD 4GB
Telemetria Si
Conexion PC USB mini

Pantalla Grafica

3,8" - 320x240px

Temperatura de Uso

-10a 60 °C, (14 a 140°F)
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2.2 DS-16
Frecuencia 2.4GHz
Dimensiones 194x172x40 mm
7.7x6.8x1.6"
AnchoxLargoxAlto (194x233x40 mm)

(con Pantalla)

(7.7x9.2x1.6")

Peso 1.25kg (44 oz)
Numero de Canales 16
Numero de controles incluidos Hasta 18
Sticks/Interruptores/Diales
Resolucion 4096 pasos
Bateria Li-on 3200mAh 3.6V

Tiempo de Uso

Hasta 11 horas

Memoria Interna microSD 4GB
Telemetria Si
Conexion PC USB mini

Pantalla Grafica

3,8" - 320x240px

Temperatura de Uso

-10a 60 °C, (14 a 140°F)
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2.3DS-14 modulos Software Basico Extendido
Nudmero de canales 8 14
Frecuencia 2.4GHz Acelerémetros o hd
. . 194x172x40 mm Médulo de transmisién secundario en . o °
Dimensiones " Imodo Profesor/Alumno o,,Double Path”
7.7x6.8x1.6
AnchoxLargoxAlto
(194x233x40 mm) Numero de modos de vuelo 3 6
(con Pantalla) "
(7.7)(9.2)(1 .6 ) Mezclas 5 12
Telemetria y analisis de graficos o ®
Peso 1.25kg (44 oz) ay =t g, !
Reproductor de Audio o (]
Numero de Canales 16 Interruptores Logicos 0 10
Numero de Controles Incluidos Numero de coma.ndos de control 0 8
N N Hasta 18 Secuenciadores 0 3
Sticks/Interruptores/Diales
Cronémetros 3 6
Resolucion 4096 pasos Numero de items de telemetria en el LCD 10 20
Bateria Li-on 3200mAh 3.6V Sonidos en eventos 5 10
Alarmas 10 20
Tiempo de Uso Hasta 11 hours Reproduccién de Voz 19) PY
Memoria Interna microSD 4GB Funcién Giréscopo U E
Equilibrador de Servos o] [ J
Telemetria Si Curvas de funcién o °
e . Controles de tel tri 0 5
Conexion PC USB mini ontrofes de telemetria
Limitador de motor Q ®
Pantalla Grafica 3,8" - 320x240px Vario Q °
*) El modo Double Path le permite operar con dos receptores separados en un mismo modelo. Incluso si el
Temperatura de Uso -10a 60 ocl (1 4ai 40°F) mddulo no esta activado, ambos transmisores se comunican con el receptor para conseguir la mayor
calidad de conexién y seguridad.
Q - Elmédulo no se encuentra incluido en la versién bdsica

® - [afuncion se encuentra disponible tras adquirir el médulo

13



I:|LI|:I|EX(( sisEema radio contErol compuEerizadno BS

@ Descripcion de la Emisora DC-16

I
Deeoeeoee

e

. . power

® - : o

cluplex«< a4

Enrded sere

phones compubte= redo conkraol syskem

Wb 0 &bbh

3.1. Identificacion de los Mandos

1. Stick Derecho 1, 2 - la Emisora DC-16 Soporta Modos 1-4, vea Control
Sticks->mode change

2. Sticklzquierdo 3, 4-1a Emisora DC-16 Soporta Modos 1-4, vea Control
Sticks->mode change

3. InterruptoresIntercambiables:Sa, Sb, Sc, Sd, Se, Sf, Sg, Sh, Si, Sj
4. TrimsDigitales parael SticklzquierdoT3,T4
5. TrimsDigitales parael Stick Derecho T1,T2
6. DeslizadordelLado Derecho5
7. DeslizadordelLadolzquierdo 6
8. Dial7

9. Dial8

10. PantallaLCD

11. TeclasdeFuncién F1-F5

12. Interruptor ON/OFF de laemisora

13. ControldeSeleccion3D

14. TeclaMenu

15. TeclaESC

16. Antena/AsaEmisora

17. JackdeCarga

18. InterfazUSBPC

19. JackAuriculares

20. LEDON/OFF & Carga

21. Altavoz

22. AgujerosdeInstalacién de Soportes paralaCorrea




3.2. Identificacion de los Componentes

23.
24,
25.
26.
27.

Conectorde Bateria

Pack de Bateria de laEmisora
Conector Salida PPM

Stick de Control Izquierdo
Stick de Control Derecho

15
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3.3 Montaje del Stick de Control

Nota: Cuando maneje la emisora con la tapa trasera
quitada, apague la emisora y desconecte la bateria
(desenchufe el conector). Tampoco conecte el

cargadoro el cable USB.

A

Aiad

3.3.1. Ajuste de la Longitud del Stick de Control
La longitud del stick es ajustable para adecuarse a su estilo de vuelo.

Elstick se divide en dos partes.

1. Lalongitud del stick es
ajustable para adecuarse a
su estilo de vuelo. El stick se
divide endos partes).

2. Gire la parte superior
del stick a favor de las
agujas del reloj para
hacerlo mas corto o en
contradelasaguas del reloj
paraalargarlo.

3. Ajuste la parte inferior
parafijarla parte superior.
4. Para terminar apriete
ambas piezas una contra
otra.
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3.3.2. Ajuste del Angulo de los Stick de Control

Para adecuar el tacto de su emisora puede ajustar el angulo del
mecanismo del stick.

1. Apague laemisoray retire los 10 tornillos que aseguran la tapa
trasera. Después, retire la tapa trasera con cuidado .
Aseguirese de desconectar labateriade laemisora.
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2. Sueltelosdostornillos del mecanismo de control del Stick.

3. Ajuste(rote) hastala posicion deseada.

4. Apriete los dos tornillos asegurando el mecanismo de control
del stick.

5. Reconectelabateriay montelatapatraseray sustornillos.

3.3.3. Ajuste de la Tension del Stick de Control

La tension del stick es ajustable para cada eje. Esto permite adecuar
su emisora a sus preferencias. Ajuste simplemente cada muelle a la
tension deseada.

1. Apague laemisoray retire los 10 tornillos que aseguran la tapa
trasera.Después, retire latapa trasera con cuidado.
Aseguirese de desconectar labateria de laemisora.

2. Utilice los tornillos indicados para cambiar la tension del
muelle.
Girando el tornillo en contra de las agujas del reloj, ablandara
el muelle. Comoresultado, la resistencia al movimiento del stick
de control serd menor. Girando el tornillo a favor de las agujas
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del reloj, endurecera el muelle. Como resultado, la resistencia
almovimiento del stick de control serd mayor.

3. Reconectelabateriay montelatapatraseray sustornillos.

3.3.4. Ajuste de la Tension de la Carraca

Prefiere un tacto suave del acelerador o el tacto de una carraca?
Puede ajustar la emisora DC-16 de las dos maneras permitiéndole
ajustar el funcionamiento de su radio. Cada tensién se ajusta
mediante untornillo diferente.
1. Apague la emisoray retire los 10 tornillos que aseguran la tapa
trasera.Después, retire latapa trasera.
Asegurese de desconectarla bateriadelaemisora.

2. Para la tension de la carraca, utilice el tornillo "A". Girelo
lentamente (en contra de las agujas del reloj) hasta que
consiga la tensién deseada. Para un ajuste suave de tension,
utilice el tornillo "B". Girelo lentamente (a favor de las agujas
del reloj) hasta que consigala tension adecuada.



3. Reconectelabateriay montelatapatraseray sustornillos.

3.3.5. Ajuste del Recorrido del Stick de Motor

El recorrido del stick de motor se puede ajustar para adecuarse a su
estilodevuelo.

1. Apague la emisoray retire los 10 tornillos que aseguran la tapa
trasera. Después, retire la tapa trasera. Asegurese de
desconectarlabateriadelaemisora.

2. Utilice los tornillos indicados para limitar el recorrido del stick.
Gire el tornillo a favor de las agujas del reloj para recortar el
recorrido del stick.

3. Reconectelabateriay montelatapatraseray sustornillos.

Tras ajustar el limite del recorrido del stick de motor, debe re-calibrar
el stick de motor en el menu correspondiente, lea la seccion 9.6.3-
Calibracion delos Controles Proporcionales
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3.3.6. Cambio del Modo de la Emisora

La emisora DC-16 le permite cambiar entre los Modos de stick 1, 2, 3,
y 4 mediante unos simples pasos. Para realizarlo, es necesario
intercambiar los mecanismos de control del stick.

1.

3.

Apague la emisora y retire los 10 tornillos que aseguran la tapa
trasera. Después, retire la tapa trasera. Asegurese de
desconectarlabateriadelaemisora.

Desconecte los mecanismos de control del stick de la placa del
emisor (3 cablesX,Y,S).

Retire los cables de conexion de los mecanismos del stick de



sus alojamientos. Puede ser necesario retirar los tornillos que
aseguran el circuito RF paraliberarel grupo de cables.

4. Retire los tornillos de fijacion de los mecanismos de control de
ambos stick.

5. Concuidado, retire ambos mecanismos de control del stick. Tire
de ellos con cuidado hacia usted (hacia la parte trasera del
emisor).

3.3.7. Instalacionde Sticks con InterruptoroBotén
Sidesea utilizarlaemisora DC-16 usando los botones o interruptores
parastickopcionales, debe comprarlos por separado:

+ Stickinterruptor 2 posiciones

 Stickinterruptor 3 posiciones ]

+ Stickconbotén

* Stickconpotenciémetro —\ \ N

Aviso: Para la instalacién de los botones o interruptores para
stick opcionales, recomendamos que mande su emisora
aun centro de servicio autorizado o asu distribuidor.

6. Intercambie ambos mecanismos de control del sticky moéntelos

ensu posicion correcta.
7. Montey apriete los tornillos de fijacion de los mecanismos de
1. Apague la emisoray retire los 10 tornillos que aseguran la tapa

trasera.Después, retire la tapa trasera.
Asegurese de desconectarlabateriadela emisora.

2. Desconecte los cables de los mecanismos de control del stick
delaplacadelemisor (3 cablesX)Y,S).

3. Retirelos cablesde conexion delos mecanismos del stick.
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Retire los tornillos de fijacién de los mecanismos de control de
ambos stick.

Con cuidado, retire ambos mecanismos de control del stick. Tire
de ellos con cuidado hacia usted (hacia la parte trasera del
emisor). El proceso se continuara con el mecanismo fuera de la
emisora.

8. Ajustelalongitud delstick paraadecuarse a su estilo de vuelo.

6. Desenrosque laparte superiordelstick (antihorario).

Inserte los cables de conexidn por el interior del stick.

Pase los cables por el mismo agujero que los cables del sensor
hall (a través del agujero central del mecanismo).

10. A continuacién, inserte los terminales de los cables por la

abertura del circuito impreso y suéldelos de manera que
correspondan los cables del mismo color uno encima del otro.

Con cuidado, alargue los sticks hasta sus limites para verificar
que existe suficiente cable, si es necesario ajustelo
adecuadamente. Los cables de conexién de todas la unidades
deben contar con lalongitud adecuada para no producir dafios
fisicos o estreses por doblado.




12. Monte los mecanismos del stick en su posicidn correcta.

13. Monte y apriete los tornillos de fijacién de los mecanismos de
control delstick.

14. Conecteloscablesde control del stickalaplaca (3 cables X, Y, S).
Preste atencion a la longitud de los cables. Conecte primero el
cable mas largo en la parte exterior de la emisora (3 conectores
X,Y,S).

15. Fijeloscablesen susalojamientos.

16. Reconecte labateriay montelatapatraseraysus tornillos.

Instalacion y Configuracion delos Interruptores de Stick

Tras el montaje del interruptor, debe re-configurar y activar el
software de la emisora antes de utilizarlos. Esto puede realizarse en
el menu "Main menu->Advanced setup->Sticks/ switches setup",
vealaseccion9.3.2.
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3.4. Interruptores Intercambiables y Asignables

Una de las caracteristicas mas importantes de las emisoras Jeti es la
flexibilidad de asignacion de las funciones a los interruptores. La
emisora DC-16 detecta automaticamente el tipo de interruptor y le
asigna una funcién. Los siguientes tipos de interruptor se
encuentrandisponibles:

» Interruptorde dos posiciones largo o corto
* Interruptor de 2 posiciones largo con retorno por muelle
» Interruptorde 3 posiciones cortoolargo

Usted puede intercambiar los interruptores disponibles o utilizar
accesorios originales para personalizar suemisora.

Configuraciondeinterruptoresde fdbricaparalaemisoraDC-16
Sa-interruptorde 2 posiciones con retorno por muelle
Sb-interruptor de 3 posiciones corto

Sc-interruptor de 2 posiciones corto

Sd-interruptor de 2 posicioneslargo

Se-interruptor de 3 posiciones corto

Sf-interruptor de 3 posiciones corto

Sg-interruptor de 3 posicioneslargo

Sh-interruptor de 2 posiciones corto

Si-interruptor de 2 posiciones corto

Sj-interruptor de 3 posicioneslargo
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Intercambio de Interruptores:

: i ) 3.5. Trims Digitales
1. Apague la emisoray retire los 10 tornillos que aseguran la tapa

trasera.Después, retire latapa trasera. Los sticks de la emisora se utilizan para controlar las funciones
Asegurese dedesconectarlabateriadelaemisora. basicas como motor, alerén, elevador y cola. Al lado de los sticks
2. Mediante la llave especial (no incluida) desenrosque y extraiga podraencontrar 4 botones que sonlos trims programables.

con cuidado latuerca defijacion.

3. Coja el interruptor por su circuito impreso y tire de él con
cuidado. Utilice este método para retirar y cambiar otros
interruptores. Tras montar de nuevo la emisora'y encenderla, el
software mostrard una advertencia recordandole que ha
realizado un cambio. Verifique siempre las funciones asignadas
alosinterruptoresantes devolar.

Los trims digitales se utilizan para realizar un ajuste fino del modelo.
Cuando la emisora se apaga, los valores del trim se guardan en
memoriay se cargan cuando el sistema se enciende de nuevo.

Cada modelo tiene su ajuste de trim. También cada modo de vuelo
puede ser configurado para tener diferentes configuraciones de
trim. Pulsando uno de los botones, la pantalla mostrara
gréficamente el cambio de la posicién del trim. Los trims de la
emisora cuentan con un aviso sonoro de pasoy centro.

En el menu "Digital trim" es posible activar una funcién especial
llamada automatic trimming. Los ajustes de paso y rango de los
trimes digitales se explican en "Main menu->Fine tuning/flight
modes->Digital trim".
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3.6.2. Cambio delaBateria

Sidesea cambiar la bateria de laemisora, siga los siguientes pasos:
La emisora DC-16 estd alimentada por un pack de bateria Li-lon que 1.
viene equipado con su propio circuito de gestion y carga. Cuando se
encuentra encendida, el LCD de la emisora muestra el estado y la
condicion del pack de bateria. La bateria Li-lon viene instalada de
fabrica.

3.6. Pack de Bateria de la Emisora

Apague la emisora y retire los 10 tornillos que aseguran la tapa
trasera. Después, retire la tapa trasera. Asegurese de
desconectarlabateriadelaemisora.

2. Desconecteelcabledelabateria.

3. Suelte elvelcrodefijacionyretirela bateria.
3.6.1.Carga o 1 &l
La emisora DC-16 puede ser cargada con el cargador de pared
incluidooatravésdel puerto USB.

Para una carga répida utilice el cargador de pared incluido. El tiempo
de carga es de alrededor de 3 horas. Durante el proceso de carga la
emisora puede encenderse o apagarse. El estado de la carga se
muestra con los diodos LED rojo y verde. Si enciende la emisora
mientras que esta cargando podra visualizar el proceso de carga
directamente en la pantalla LCD..

CargadelaEmisora:

1.  Conecte elcargadorde paredaunenchufe.

2. Conecte el cable de carga a la emisora. Si el LED verde se
apaga, laemisora no estd completamente cargada. EI LED rojo
indicael estado de carga.

- Bateria descargada - LED rojo parpadea lentamente, LED
verde apagado

« Bateria casi cargada - LED rojo encendido, LED verde
apagado

* Bateriacargada-LED rojoyverde encendidos
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3.7. Conector de Entrada/Salida PPM 3.8. Manejo
La salida PPM es accesible gracias al conector etiquetado "B". Este La emisora DC-16 puede ser transportada sujeta por el asa/cubierta
conector cuenta con alimentacion de bateria no estabilizada en el de antena como se muestraen lafigura.
rango de 3.2 - 4.2V (max. 1A) que puede utilizarse como fuente de
alimentacion para modulos HF o para la salida de sefal PPM. Las
funcionesde salida de laemisoratienen el formato de sefal estandar
PPM.
1. EntradaPPM (I6gica3V)
2. Pinpositivo (+)
3. Pinnegativo(-)
4. SalidaPPM (I6gica 3V, configurableen

("System->Configuration")
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@ Descripcion de la Emisora DS
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4.1 Identificacion de los Mandos DS-16

Stick Derecho 1, 2 - la emisora DS-16 Soporta Modos 1-4, vea Control
Sticks->mode change

Stick Izquierdo 3, 4 - la emisora DS-16 Soporta Modos 1-4, vea Control
Sticks->mode change

Interruptores Intercambiables: Sa, Sb, Sc, Sd, Se, Sf, Sg, Sh
Trims Digitales para el StickIzquierdo T3, T4

Trims Digitales para el Stick DerechoT1,T2

Deslizador del Lado Derecho 5

Deslizador del Lado Izquierdo 6

Dial 7

Dial 8

. PantallaLCD
. TeclasdeFunciénF1-F5
. InterruptorOn/Off de laemisora

Control de Seleccion 3D

. TeclaMenu

TeclaESC

. Antena
. JackdeCarga
. InterfazUSBPC

Jack Auriculares

. LED ON/OFF & Carga

. Altavoz

. AgujerosdeInstalacion de Soportes paralaCorrea
. GanchoCorrea




duplex: 2-Ex

computar redo corkral sustEn
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4.2 Identificacion de los Mandos DS-16

Stick Derecho 1, 2 - la emisora DS-16 Soporta Modos 1-4, vea Control
Sticks->mode change

Stick Izquierdo 3, 4 - la emisora DS-16 Soporta Modos 1-4, vea Control
Sticks->mode change

Interruptores Intercambiables: Sa, Sb, Sc, Sd, Se, Sf, Sg, Sh
Trims Digitales para el StickIzquierdo T3, T4

Trims Digitales para el Stick DerechoT1,T2

Deslizador del Lado Derecho 5

Deslizador del Lado Izquierdo 6

Dial 7

Dial 8

. PantallaLCD
. TeclasdeFunciénF1-F5
. InterruptorOn/Off de laemisora

Control de Seleccion 3D

. TeclaMenu

TeclaESC

. Antena
. JackdeCarga
. InterfazUSBPC

Jack Auriculares

. LED ON/OFF & Carga

. Altavoz

. AgujerosdeInstalacion de Soportes paralaCorrea
. GanchoCorrea
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4.3 Identificacion de Componentes

23.
24,
25.
26.
27.

Conectorde Bateria
Pack deBateriade la Emisora
Conector SalidaPPM

Stick de Controllzquierdo
Stick de Control Derecho
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4.4 Montaje del Stick de Control

A
Aia\

4.4.1. Ajuste de la Longitud del Stick de Control
La longitud del stick es ajustable para adecuarse a su estilo de vuelo.

Elstick se divide en dos partes.

1. Sujete la parte superior
del stick con firmeza y
desenrésquela (girela al
contrario que las agujas del
reloj).

2. Gire la parte superior
del stick a favor de las
agujas del reloj para
hacerlo mds corto o en
contrade lasaguas delreloj
paraalargarlo.

3. Ajuste la parte inferior
parafijarla parte superior.
4. Para terminar apriete
ambas piezas una contra
otra.
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4.4.2, Ajuste del Angulo de los Stick de Control

Para adecuar el tacto de su emisora puede ajustar el dngulo del
mecanismo del stick.

1. Apague la emisora y retire los 8 tornillos que aseguran la tapa
trasera.Después, retire latapa trasera.

Asegurese de desconectarla bateriade laemisora.
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2,

5.

Suelte los dos tornillos del mecanismo de control del stick

Ajuste (rote) hasta la posicion deseada.

Apriete los dos tornillos asegurando el mecanismo de control
delstick.

Reconectelabateriay montelatapatraseray sustornillos.

4.4.3. Ajuste de la Tension del Stick de Control

La tension del stick es ajustable para cada eje. Esto permite adecuar
su emisora a sus preferencias. Ajuste simplemente cada muelle a la
tension deseada.

1.

Apague la emisora y retire los 8 tornillos que aseguran la tapa
trasera.Después, retire latapa trasera.

Asegurese de desconectarla bateriadelaemisora

Utilice los tornillos indicados para cambiar la tensién del
muelle.

Girando el tornillo en contra de las agujas del reloj, ablandara
el muelle.Como resultado, la resistencia al movimiento del stick
de control serd menor. Girando el tornillo a favor de las agujas
del
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reloj, endurecera el muelle. Como resultado, la resistencia al
movimiento del stick de control serd mayor.

3. Reconectelabateriay montelatapatraseray sustornillos.
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4.4.4. Ajuste de la tension de la carraca

Prefiere un tacto suave del acelerador o el tacto de una carraca?
Puede ajustar la emisora DC-16 de las dos maneras permitiéndole
ajustar el funcionamiento de su radio. Cada tensidn se ajusta
mediante untornillo diferente.
1. Apague la emisora y retire los 8 tornillos que aseguran la tapa
trasera.Después, retire latapa trasera.
Asegurese de desconectarlabateriadelaemisora.

2. Para la tension de la carraca, utilice el tornillo "A". Girelo
lentamente (en contra de las agujas del reloj) hasta que
consiga la tension deseada. Para un ajuste suave de tension,
utilice el tornillo "B". Girelo lentamente (a favor de las agujas
delreloj) hasta que consigalatensién adecuada.

3. Reconectelabateriay montelatapatraseray sustornillos.

4.4.5. Ajuste del recorrido del stick de motor

El recorrido del stick de motor se puede ajustar para adecuarse a su
estilodevuelo.

1. Apague la emisora y retire los 8 tornillos que aseguran la tapa
trasera. Después, retire la tapa trasera. Asegurese de
desconectarlabateriadelaemisora.

2. Utilice los tornillos indicados para limitar el recorrido del stick.
Gire el tornillo a favor de las agujas del reloj para recortar el
recorrido del stick.

3. Reconectelabateriay montelatapatraseray sustornillos.
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Tras ajustar el limite del recorrido del stick de motor, debe re-calibrar
el stick de motor en el menu correspondiente, lea la seccién 9.6.3-
Calibracién delos Controles Proporcionales.
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4.4.6. Cambio del Modo de la Emisora

La emisora DC-16 le permite cambiar entre los Modos de stick 1, 2, 3,
y 4 mediante unos simples pasos. Para realizarlo, es necesario
intercambiar los mecanismos de control del stick.

1.

Apague la emisora y retire los tornillos que aseguran la tapa
trasera.Después, retire latapa trasera.

Asegurese de desconectarlabateriadelaemisora.

Retire los tornillos del circuito superior (la placa en forma de
"T).

Retire la placaenformade"T" cogiéndola por sus bordes al lado
de los tornillos inferiores. Levante la placa para desconectar sus
cables de la placa inferior. Una vez desconectada, incline la
placahacialapantalla paradejarlazonalibre.

Desconecte los mecanismos de control del stick de la placa del
emisor (3cables X,Y,S).

Retire los cables de conexion de los mecanismos del stick de sus
alojamientos dela placa principal.

Retire los tornillos de fijacion de los mecanismos de control de
ambos stick.

Con cuidado, retire ambos tornillos de fijacion del stick. Tire de
ellos con cuidado hacia usted (hacia la parte trasera del emisor).
Intercambie ambos mecanismos de control del sticky moéntelos
en su posicion correcta.

® 1




4.4.7.

Monte y apriete los tornillos de fijacién de los mecanismos de
control deambos stick.

. Conecte los cables de control del stick a la placa (3 cables X, Y,

S).
La orientacién delos cables estdindicadaenlaplaca

. Fije los cables en sus alojamientos. (Vea el mensaje en la

pagina 31)

. Monte la placa en forma de "T" en su sitio. Inserte primero los

conectores de la placa en forma de "T" en la emisora y después
inserte la placa en forma de "T" en sus conectores de la placa
principal. Tenga cuidado cuando sujete los cables inferiores de
la placa en forma de "T" para evitar forzarlos cuando instale la
placa en forma de "T". Si los cables causan alguna resistencia,
por favor revise su posicién y guiado y pruebe a instalar la placa
enformade"T" denuevo.

. Montede nuevolos tornillos de la placaenformade"T".

. Reconectelabateriay montelatapatraseray sustornillos.
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Instalacion de Sticks con Interruptor o Boton

Sidesea utilizar laemisora DS-16 usando los botones o interruptores
parastickopcionales, debe comprarlos por separado:

Stickinterruptor 2 posiciones [a I
Stickinterruptor 3 posiciones T
Stick con botén -

Stick con potenciometro _\

Aviso: Para la instalacion de los botones o interruptores para

stick opcionales, recomendamos que mande su emisora
aun centro deservicio autorizado o asu distribuidor.

Apague la emisora y retire los 10 tornillos que aseguran la tapa
trasera. Después, retire la tapa trasera. Aseglrese de
desconectarlabateriadelaemisora.

Retire los tornillos del circuito superior (la placa en forma de
"T").

Retire la placaenformade"T" cogiéndola por sus bordes al lado
de los tornillos inferiores. Levante la placa para desconectar sus
cables de la placa inferior. Una vez desconectada, incline la
placahaciala pantalla paradejarlazonalibre.

Desconecte los cables del mecanismo del stick de la placa del
emisor (3 cablesX,Y,S).

Retire los cables de conexidn de los mecanismos del stick de sus
alojamientos.

Retire los tornillos de fijacién de los mecanismos de control de
ambos stick.



7. Concuidado, retire ambos mecanismos de control del stick. Tire
de ellos con cuidado hacia usted (hacia la parte trasera del
emisor). (El proceso se continuara con el mecanismo fueradela
emisora).

8. Desenrosque la parte superior del montaje del stick
(antihorario).

9. Inserteloscablesde conexién porelinteriordel stick.

®

10. Ajuste la longitud del stick para adecuarse a su estilo de vuelo.
(Vea4.3)




Pase los cables por el mismo agujero que los cables del sensor
hall (através del agujero central del mecanismo).

A continuacioén, inserte los terminales de los cables por la
abertura del circuito impreso y suéldelos de manera que
correspondan los cables del mismo color uno encimadel otro.

Con cuidado, alargue los sticks hasta sus limites para verificar
que existe suficiente cable, si es necesario ajustelo
adecuadamente. Los cables de conexion de todas las unidades
deben contar con la longitud adecuada para no producir dafos
fisicos o estreses por doblado.

Monte los mecanismos del sticken su posicién correcta.

Monte y apriete los tornillos de fijacién de los mecanismos de
control delsstick.
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16. Conecteloscablesde control delstickalaplaca (3 cablesX,Y,S).
Preste atencion a la longitud de los cables. Conecte primero el
cable mas largo en la parte exterior de la emisora (3 conectores
X,Y,S).

17. Fijeloscablesensus alojamientos.
(Veaelavisodelapagina31)

18. Monte la placa en forma de "T" en su sitio. Inserte primero los
conectores de la placa en forma de "T" en la emisora y después
inserte la placa en forma de "T" en sus conectores de la placa
principal. Tenga cuidado cuando sujete los cables inferiores de
la placa en forma de "T" para evitar forzarlos cuando instale la
placa en forma de "T". Si los cables causan alguna resistencia,
por favor revise su posiciony guiadoy pruebe a instalar la placa
enformade"T"denuevo.

19. Monte denuevolostornillos delaplacaenformade"T".

20. Reconectelabateriay montelatapatraseray sustornillos.

Instalacion y Configuracion de los Interruptores de Stick

Tras el montaje del interruptor, debe re-configurar y activar el
software de la emisora antes de utilizarlos. Esto puede realizarse en
el menu "Main menu->Advanced setup->Sticks/ switches setup”,
vealaseccion9.3.2




4.5 Interruptores Intercambiables y Asignables

Una de las caracteristicas mas importantes de las emisoras Jeti es la
flexibilidad de asignacion de las funciones a los interruptores. La
emisora DS-16 detecta autométicamente el tipo de interruptor y le
asigna una funcion. Los siguientes tipos de interruptor se
encuentrandisponibles:

* Interruptorde dos posiciones largo o corto

* Interruptor de 2 posiciones largo con retorno por muelle
* Interruptorde 3 posiciones cortoolargo

e Interruptorde 2 posiciones con bloqueo

* Potenciémetro

Usted puede intercambiar los interruptores disponibles o utilizar
accesorios originales para personalizar su emisora.

Configuracion de interruptores de fdabricaparalaemisoraDC-16
Sa-interruptorde 3 posiciones corto

Sb-interruptorde 2 posiciones largo

Sc-interruptorde 2 posiciones corto

Sd-interruptorde 2 posiciones largo

Se-interruptorde 3 posicioneslargo

Sf-interruptorde 2 posiciones corto

Sg-interruptorde 2 posiciones con retorno por muelle
Sh-interruptorde 2 posiciones corto

Configuracion deinterruptores de fdbricaparalaemisoraDC-14

Sa-interruptorde 3 posiciones corto
Sb-interruptorde 3 posiciones largo
Sc-interruptor de 2 posiciones corto
Sf-interruptor de 3 posiciones corto
Sg-interruptorde 2 posiciones con retorno por muelle
Sh-interruptorde 2 posiciones corto
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4.5.1 Procedimiento de Retirado de Interruptores

1.

2.

3.

Apague la emisora y retire los 8 tornillos que aseguran la tapa
trasera.Después, retire la tapa trasera.
Asegurese de desconectarlabateriadela emisora.

Mediante la llave especial (no incluida) desenrosque y extraiga
con cuidado latuerca defijacion.

Coja el interruptor por su parte trasera y tire de él hacia usted,
hasta que el interruptor salga de la emisora.
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4. Desconecte el cable plano flexible de su conector en la placa
principal.
Los cables planos flexibles unen el circuito principal con los
interruptores tal y como se muestra en la figura (4a). El cable
siempre tiene un extremo coloreado en ambos extremos (4b).
Las marcas deben orientarse taly comoseveenlafigura.

4.4.2 Procedimiento de ensamblaje

1. Inserte el cable plano flexible en el conector del interruptor.
Tengaen cuentalaorientacion como se muestraarriba.

2. Introduzca el interruptor en su agujero de la carcasa de la
emisora.

3. Apriete la tuerca de fijacion del interruptor desde la parte
delanteradelaemisora. Utilice lallave especial (noincluida).

4. Conecte el cable plano flexible en el circuito principal de la
emisora. Tenga en cuenta la orientaciéon como se muestra
arriba.

El cable debe ser insertado en el conector que le corresponde
segun la posicién en el panel frontal.

5. Reconectelabateriay montelatapatraseraysustornillos.
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Al encender la emisora la primera vez después de realizar algun
cambio en los interruptores, podra notar que la configuracion para
elmodeloyano corresponde.

Nota: Cuando remplace el interruptor Sa es necesario retirar
losinterruptores Sby Scdelacarcasadelaemisora.
Cuando remplace el interruptor Sc es necesario retirar el
interruptor Sb delacarcasadelaemisora.

Cuando remplace el interruptor Sh es necesario retirar
losinterruptores Sgy Sfdelacarcasadelaemisora.
Cuando remplace el interruptor Sf es necesario retirar el
interruptor Sgdelacarcasadelaemisora..
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4.6 Trims Digitales

Los sticks de la emisora se utilizan para controlar las funciones
basicas como motor, alerén, elevador y cola. Al lado de los sticks
podra encontrar4 botones que son los trims programables.

Los trims digitales se utilizan para realizar un ajuste fino del modelo.
Cuando la emisora se apaga, los valores del trim se guardan en
memoriay se cargan cuando el sistema se enciende de nuevo.

Cada modelo tiene su ajuste de trim. También cada modo de vuelo
puede ser configurado para tener diferentes configuraciones de
trim. Pulsando uno de los botones, la pantalla mostrara
graficamente el cambio de la posicion del trim. Los trims de la
emisora cuentan con un aviso sonoro de pasoy centro.

En el menu "Digital trim" es posible activar una funcion especial
llamada automatic trimming. Los ajustes de paso y rango de los
trimes digitales se explican en "Main menu->Fine tuning/flight
modes->Digital trim".




4.7.2. RemplazarlaBateria

Sidesea cambiar la bateria de laemisora, siga los siguientes pasos:

La emisora DS-16 esta alimentada por un pack de bateria Li-lon que 1. Apague la emisora y retire los 8 tonillos que aseguran la tapa
viene equipado con su propio circuito de gestiéon y carga. Cuando se trasera. Después, retire la tapa trasera.

encuentra encendida, el LCD de la emisora muestra el estado y la

condicion del pack de bateria. La bateria Li-lon viene instalada de
fabrica. 3. Suelteelvelcrodefijacionyretire la bateria.

4.7 Pack de Bateria de la Emisora

2. Desconecteelcabledelabateria.

4.8.1.Carga

La emisora DS-16 puede ser cargada con el cargador de pared
incluidooatravésdel puerto USB.

Para una carga répida utilice el cargador de pared incluido. El tiempo
de carga es de alrededor de 3 horas. Durante el proceso de carga la
emisora puede encenderse o apagarse. El estado de la carga se
muestra con los diodos LED rojo y verde. Si enciende la emisora
mientras que esta cargando podra visualizar el proceso de carga
directamente en la pantalla LCD.

CargadelaEmisora:
1.  Conecte elcargadorde paredaunenchufe.

2. Conecte el cable de carga a la emisora. Si el LED verde se
apaga, laemisora no estd completamente cargada. EI LED rojo
indicael estadode carga.

- Bateria descargada - LED rojo parpadea lentamente, LED
verde apagado

« Bateria casi cargada - LED rojo encendido, LED verde
apagado

* Bateriacargada—-LED rojoyverde encendidos
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4.8 Conector de Entrada/Salida PPM

La salida PPM es accesible gracias al conector etiquetado "B". Este
conector cuenta con alimentacion de bateria no estabilizada en el
rango de 3.2 - 4.2V (max. 1A) que puede utilizarse como fuente de
alimentacion para modulos HF o para la salida de sefal PPM. Las
funciones de salida de la emisora tienen el formato de sefal estandar

PPM..

1.  EntradaPPM (I6gica3V)

2.  Pinpositivo (+)

3. Pinnegativo(-)

4. SalidaPPM (légica 3V, configurableen

"System->Configuration")
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4.9 Manejo

La emisora DS-16 viene equipada con un asa metalica para
transportarlataly como seindicaen lafigura.




@ Médulos RF de transmisién

Para conseguir la mayor calidad de emisién y fiabilidad de las
emisoras DC/DS-16, hemos decidido equiparlas con dos médulos
de transmision independientes DUPLEX 2,4GHz. Los moédulos
tienen antenas separadas. Desde el lado de la transmisiéon son
completamente independientes uno del otro. Los médulos RF de la
emisora puedenfuncionarenlos siguientes modos:

e Modo ,Default” - los transmisores RF primario y secundario
estan activos. Ambos moédulos se comunican de forma alterna
con el receptor. Esto aumenta la seguridad y ayuda a cubrir
angulos muertos.

e Modo, DoublePath”- los transmisores RF se comunican de
forma separada con dos receptores diferentes. Los receptores
pueden ser conectados entre si mediante un sintetizador
inteligente, por ejemplo el JETI Enlink, o las funciones basicas
del modelo pueden ser divididas entre los dos receptores. En
este modo una parte del modelo puede ser controlada con un
receptor utilizando el primer transmisor RF y la otra parte con
un segundo receptor y el segundo transmisor RF. En un
momento ha creado un sistema de vuelo dual redundante con
dosreceptoresy dostransmisores RF.

Este modo mejora en gran medida la seguridad y fiabilidad ya
que ambos moédulos RF alternan la comunicaciéon con los dos
receptores.

*  Modo ,Trainer” - uno de los transmisores RF se asigna a la
comunicacién con la emisora del instructor/alumno. La
comunicacion con el modelo se realiza Unicamente con la

emisora del instructor. Si la emisora DC/DS-16 se encuentra en
modo "Instructor", el transmisor RF primario se comunicara con
el modelo y el secundario se comunicara con la emisora del
alumno. En modo "Student" la emisora DC/DS-16 se
comunicara mediante el transmisor RF primario con la emisora
del "Instructor”. Si utiliza dos emisoras DC/DS-16; una de ellas
en modo "Instructor" y la otra en modo "Student’, las emisoras
se comunicaran entre ellas mediante transmisores RF
dedicados. Con este avanzado sistema NO es necesario un
equipamiento adicional.
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@ Encendido/Apagado de la Emisora

6.1. Encendido de la Emisora

El encendido se realiza pulsando y manteniendo el botén "Power"
(1). EI LED verde se encenderd y se mostrard la pantalla de
bienvenida.En este punto, la emisora esperala confirmacién — pulse
elboténF5 (Yes) (2).Tras la confirmacidn, se mostrara que laemisora
se encuentralista. El estado de encendido de las emisoras DC/DS-16
se muestra mediante el parpadeo del LED verde.

*Si no confirma el encendido en un cierto limite de tiempo, la
emisora se apagara automaticamente. Mediante ajustes puede
desactivar la confirmacién cambiando el menu "Main menu-
>System->Configuration->Fast switch-on'".

Consejo:Recomendamos que mantenga activada la confirmacion de
encendido ya que funciona para evitar un encendido accidental
yasievitarladescargadelabateriadelaemisora.
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6.2. Apagado de la Emisora

La emisora se apaga pulsando el boton "Power". Antes de apagarse
por completo se pedirad la confirmacién. En caso de emergencia,
puede realizarse un apagado répido si pulsa a la vez los botones
"Power" y "esc". NUNCA utilice esta alternativa en condiciones de
funcionamiento normal.

Consejo: Si desea verificar el estado de carga de la bateria con el equipo
apagado pulse el boton "Power" y aparecerd la pantalla de
bienvenida con el estado de la bateria. Si no confirma el
encendido, la emisora se apagard automdticamente. Durante
lacarga, estafuncion siemprese encuentraactivada.

6.3. Reinicio de la Emisora

En el caso de un funcionamiento erratico recomendamos que
reinicie laemisora DS/DC-16.

1.  Enciéndalaoapéaguelade formahabitual con el boton "Power".

2. Siesnecesario, utilice el Apagado de Emergencia pulsandoala
vezlosbotones "Power"y "esc".

3.  Desconectey conectelabateriadelaemisora.

[ a) Retire los tornillos que fijan la tapa trasera de la emisora.
Después retire la tapa trasera,, b) Desconecte el conector de la
bateria, c) Pulse el boton "Power" para descargar los
condensadores internos, d) Conecte de nuevo la bateria, e) Fije el
pack de bateriay montede nuevo la tapatraseray sus tornillos, f)
Reinicie elsistema. ]




I:|IJ|:I|EX(( sisEema radio contErol compuEerizadno

@ Encendido Inicial

Encienda la emisora pulsando y manteniendo el botén "Power
durante un par de segundos y pulse el botén "F5 (Yes)" para
confirmar, vea el apartado 6.1. La pantalla mostrara la pantalla
principaly elmodelo actual seleccionado.

1’:DD|]|]|Dafnult l‘1z:22:zs

JETI fiodel| OS-16

Heli

Start transmitter? 5

Puede cambiar inmediatamente otro modelo tras iniciar la emisora
pulsando el boton"F3".

Si pulsa el botén "F2" desactivard el guardado de telemetria para la
sesion actual. Si esta realizando ajustes de la configuracion del
modelo, pulse el botén "F2"y confirme. El guardado de la telemetria
sera desactivado hasta que reinicie la emisora. Para que se visualice
la pantalla de arranque, en el Menu de Configuracién debe
seleccionar"No"en laopcion "Disable startup question".
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7.1 Pantalla Principal

La pantalla principal muestra la informacién basica sobre la
operacién de su emisora, como nivel de bateria, tiempo, modo de
vuelo, etc. Esta pantalla muestra también la informacion a visualizar
definida por el usuario, por ejemplo: cronémetro, valores de
telemetria,etc. La pantalla principal se divide en tres partes: barra
de estado, escritorio y barrainferior.

La barra de estado de la parte superior muestra la siguiente

informacion: 0

1. Intensidad delaSefal
T’;umﬂ ‘I]e[‘ult !||2'.22:|4 E—@

. Estadode bateria

2
3. Tiempo m.
4. lcono de grabado de

telemetria

0
]
m

©SE©

5. Nombredelmodelo

6. Nombre del modo de

vuelo actual
El escritorio es la parte mas grande de la pantalla. Aqui es donde
podra ver los datos de telemetria y es donde se mostraran las
alarmas programadas. El escritorio muestra la informacién definida
por el usuario a través de multiples paginas. A medida que afade o
elimina elementos de telemetria o alarmas, el nimero de paginas
aumentard o disminuird automaticamente.

En este ejemplo, la pagina del escritorio muestra la siguiente
informacion: 7. Bloqueo de motor

8. Indicacion de corte de motor, ralenti
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Labarrainferior se encuentradebajo de la pantalla principal.

=00l |Defau|t El‘lz:zz:u =]

La barrainferior muestra:

JETI fodd| -1

Contrast
Telemetry n®
Yolune (— |

Back| ight tvee 105 durat. @
y [ |

1. Opt.-ajuste rdpido de la emisora: Contraste, Tele
Volumen, Duracién de la retroiluminacién, Brillo de la
Retroiluminacion.

2. Flecha lzquierda-moverse a la izquierda dentro de las paginas
del escritorio.

3. FlechaDerecha-moverse a la derecha dentro de las paginas del
escritorio.

4. Clr-resetea los contadores de tiempo o abre la aplicacion Data
Analyzer en la pantalla principal.

5. Stop/Start- comenzar y finalizar el crondmetro de vuelo,
contadoresole salvaguardado dela telemetria.

Use the corresponding F1-F5 buttons to select these options

Desde la pantalla principal puede acceder al menu principal
pulsando el botén "menu". Para volver desde el menu principal,
pulse unodelos botones "ment"o "esc".

Desde la pantalla principal, cuando pulsa cualquiera de los trim o el
Boton3D se mostrard el ment "Trim menu".
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7.2. Navegar por el Menu

Para navegar por los menus de la emisora utilice los siguientes
botonoes:

1. Elbotén ,menu” permite cambiar entre la pantalla principal y
elmenu principal.

Consejo:También, si pulsa este boton mientras gira el Boton 3D para
editar valores, los valores variardn mds rdpido. Con el boton
ment apretado se variardn 10valores porvuelta.

2. El botén ,esc” permite moverse un nivel hacia atrds en el
menu. Si pulsa este botdn mientras que edita un valor, volverd
unnivel haciaatrasy el valoreditado NO SERA almacenado.

3. Boton3D

3a - girando el control en contra de las agujas del reloj se
movera hacia arriba en el menu. Girando el control en esta
direccion disminuira cualquiervalor que este editando.

3b - girando el control a favor de las agujas del reloj.
Girando el control en esta direccion aumentara cualquier
valor que este editando.
3c - pulsando el Control confirmara su eleccién/entrara en el
menu seleccionado.

4. Losbotonesdefuncion,F1-F5”situadosdebajo delapantalla

se utilizan para elegir opciones relacionadas con la pantalla
actual.
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7.2.1 Navegar por el Menu

La eleccion del mend actual (cursor) se muestra mediante un
sombreado de texto invertido. Girando el Botén3D a
izquierda/derecha se moverd entre las lineas del menu..

Para elegir unitem, primero seleccione lalineay pulse el ,Botén3D",
para elegir. Gire el Boton3D para seleccionar el item de la linea,
luego pulse el ,Boton3D” para elegir. Gire el Botén3D a
izquierda/derecha para cambiar el valor del item seleccionado.
Pulsando el ,Boton3D” de nuevo confirmaré el almacenamiento
del valor elegido y volvera al item seleccionado anteriormente. Si
desea volver a elegir otra linea del menu anterior pulse el botén
nesc”.
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Nota: Por cada pulsacion del botdn,esc’, volvera un nivel atras.

7.2.2 Estructura del Menu Basico

* Model
-Select Model
-New Model
-Basic Properties
-Functions Assignment
-ServoAssignment
-Servo Setup
-Device Explorer
*Fine Tuning
-Flight Modes
-Digital Trim
-Flight Mode Trim
-Dual Rate/Expo
-Function Curves
- Aileron Differential
-Gyro Settings (Heli)
-Throttle Limiter (Heli)
- V-Tail, Delta Mix, Ailevator Mix
(Aero)
-Butterfly (Aero)
-Snap Roll
-Free Mixes
* Advanced Properties
-Other Model Options
- Sticks/Switches Setup
- Wireless Modes/Trainer
-Logical Switches

-Soundon Event

-Sound of Prop. Controls

-Telemetry Controls

-Sequencer

-Accelerometer (DS-16 only)
*Timers/Sensors

-Timers

-Alarms

-Vario

-Voice Output

-Sensors/Logging Setup

-Displayed Telemetry

-Main Screen
*Applications

-DataAnalyzer

-Audio Player

-JETIBOX

-Games (Snake, Tetris, Chess...)
*System

-Configuration

-Servo &Range Test

-ViewInputs

-Receiver Output

-System Sound

-SoundVolume

-USB

-Info

*) Los items mostrados en el menu dependen del equipamiento de la

emisoray delas funciones activadas.
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7.3 Guia de Ajuste del Modelo

En esta seccion le guiaremos paso a paso a través del proceso de
creacién de un nuevo modelo de avién o helicoptero. En cada paso
dela guia se hanincluido imagenes del menu de la emisora. Si sigue
esta guia paso a paso se familiarizara con el proceso de creacién de
un nuevo modelo. Puede también utilizar estos conceptos y el
modelo ,General” para crear su propio perfil de modelo pre-
definido.

7.3.1 Avidn

Vamos a crear un modelo de avion simple. Nuestro ejemplo serd un
velero a motor con alerones controlados mediante dos servos y
elevadory cola controlados porunservo.

Asignacion de Canales en el Receptor:

1. Motor

2. Alerén1

3. Alerén2

4. Elevador

5. Cola

Antes de comenzar a crear un modelo asegurese que ha elegido el
modo de la emisora en ,Main menu -> System -> Configuration ->

MODE 1-4“ Las asignaciones basicas estandarizadas de las
entradasdelaemisoraalasalidadeservos se basan en estaeleccion.

Para comenzar, es necesario crear un modelo en la emisora y
emparejar la emisora DC-16 con el receptor que controlard el
modelo. Veale capitulo 8.3: Receptor->Emparejado.
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Atencion:Por razones deseguridadrecomendamosretirarla hélice.

500 | vetaurt W 12:22:59

Main Menu

Model

Fine Tuning
Advanced Properties
Timers/Sensors
Applications

System

Tl ‘ Default

W[izzzn
Model

Select Model

New Model

Basic Properties
Functions Assignment
Servo Assignment
Servo Setup

Device Explorer

500l | pefaurt W|i2:22:18

New Model

Name: Glider &

Model type:

T:wﬂmnehnlt .‘|2:22:n|

Basic Properties
B 0

Tail tyee Normal — 1HIY@®

Engine count: 1
Airbrake servos 0®

1. Encienda la emisora. En la pantalla
principal, pulse el botén ,menu”. Elija el
item ,,Model”y pulse ,,Botén3D".

2. Elija el item ,New model” y pulse
~Boton3D".

3. Introduzca el nombre de su modelo y
pulse ,,F5(0K)” (Nota: debe introducir un
nombre para continuar.) Después elija el
tipo de modelo ,AERO“ Confirme
pulsando el botén ,,F5(Next)”.

4. Elija el tipo de ala. Debido a que el
ejemplo cuenta con dos servos de alerén,
elija,,Wing type”OFLP/2WING. No cambie
ningun otro item como la configuracion de
la cola, nimero de motores, nimero de
spoilers, o nimero de servos del tren
retractil. Pulse ,,F5(Next)”paracontinuar.
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T:wﬂmnehnlt .‘|2:22:27

Functions Assignment
Control Trim TrimMax|

Function
1 Ailerons @ P1 H
2 Elevator @ P4 B
3 Rudder@® P3|
4 Throttle@ P2 B

EE®

Back [ Auto| Add

m]izizzi0s Lol

0l ‘ Default

Servo Assignment
EESICE 2 fileron 1@
Aileron 2(® 4 Elevator ®

[
3

5 Rudder @ 6
7 .® 8
El L@
11 L® o

15 M

Back Auto Next
o0 | pefaurt M| 12:22:58

IEEE®

Create and activate model?

No Yes

W[z 22:10 Lo

T 0l |veraure

Servo Setup
Aileron 1 [ T ] 0X
Center (Subtrim) [__[ ] 0%
Max positive 100%
Max nesative -100%
Max positive |imit[____ NENEN] 125%
Max neaative |imit[ BN ] -125%

Reverse o ®
Delay positive/negative 0.0s 0.0s
(1) 2] » [@e| ok

5. Esta pagina muestra los controles de vuelo
y las asignaciones de los interruptores. Aqui
puede verificar que los controles estan bien
asignados a los interruptores/sticks de la
emisora. Si no lo estan, compruebe que ha
elegido le modo correcto de emisora.
Confirme las asignaciones pulsando le botén
~F5(Next)”.

6.Esta pagina muestralas salidas delos servos
en le receptor. Puede modificarlas editando
las salidas para cada canal del receptor.
Después confirme con le botén ,,F5(Next)”.

7.Ahorala pantallale preguntara sirealmente
quiere crear y activar le nuevo modelo.
Confirme conelbotén ,F5(Yes)“.

8. El menu Servo Setup es donde puede
ajustar el neutro de los servos, recorridos,
inversiones, retardos etc. Volvera aeste menu
tras emparejar le receptor con la emisora.
Pulse le botén ,F5(0OK)” y volvera a la pantalla
principal donde se mostrara su modelo en
una pdaginade escritorio.
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Empareje la emisora con el receptor, vea el capitulo 8.3 Receptor-
>Emparejado.

Una vez que emisora y receptor hayan sido emparejados y alimente el
receptor, lo Ultimo es ajustar las funciones de salida de los servos. vea el
capitulo 7.3.4 Ajuste delas Salidas del Receptor.

Con este tipo de configuracion de ala, se suele utilizar una mezcla para
elevar los alerones como si fuesen spoilers (spoileron). Siga los pasos
mas abajo para ajustar esta mezcla. En este ejemplo, utilizaremos le
»deslizador derecho(5)" para el control proporcional delos spoiler.

o0l [oetaurt W[i2:2204
Main Menu

a). Desde la pantalla principal, pulse le botén
»menu”. Elija ,Fine tuning” y pulse
~Botén3D”.

Model

Fine Tuning
Advanced Properties
Timers/Sensors
Applications

System

T’:nﬂﬂﬂ‘nehnlt .‘|2:22:29
Butterfly . .. “
= b). Después, elija ,Butterfly” y pulse el
i [ »~Boton3D".
Ailerons/Flaps Adjustment >>
Elevator Adjustment >>
Tuning >>

c). En la primera linea de menu pulse el
~Boton3D” ,elija ,Switch” y pulse
~Boton3D” de nuevo. Después mueva el
ndeslizador derecho(5)”. Confirme con
»F5(0K)”. Lo ultimo es elegir la cantidad de
movimiento de los alerones funcionando
como spoiler (o flaperon) y elegir si desea una
compensacion de elevador.

T’:nﬂﬂﬂ‘nenult I‘|z:22:47
Ailerons/Flaps Adjustment

Ailerons

Dif. adjust 0%

Flaps
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Nota: cyando ajuste spoiler asegtirese que los alerones tienen
suficiente movimiento para controlar su modelo cuando los
spoiler se encuentren activados. En este ment, el boton ,,(Sym)
F1“unird o separardlos spoilersidesea ajustarlos por separado

7.3.2 Helicoptero

Creemos un modelo de helicéptero simple. En este ejemplo, el
helicoptero esta controlado por un plato ciclico con 3 servos a 120°
utilizando un motor sin governor.

Asignacion de Canales en el Receptor:

1. Motor

2. Elevador(Plato 1F)

3. Paso Colectivo (Plato 2L)

4. Alerdn (Plato3R)

5. Cola

6. Giréscopo (Ganancia)

Antes de comenzar a crear un modelo asegurese que ha elegido el
modo de la emisora en ,Main menu -> System -> Configuration ->

MODE 1-4“ Las asignaciones basicas estandarizadas de las entradas
delaemisoraalasalidade servos se basan en esta eleccion.

Fpara comenzar, es necesario crear un modelo en la emisora y
emparejar la emisora DC-16 con el receptor que controlard el
modelol. Vea el capitulo 8.3: Receptor->Emparejado.

Atencion: Por razones de seguridad recomendamos retirar las palas
principales y de cola o desconectar los cables del motor cuando
setrabaje conun helicoptero eléctrico.

T:nuﬂﬂ‘nehull I‘lz:zz:sa

Main Menu 1. Encienda la emisora. En la pantalla
Eiprinie principal, pulse el botén ,menu” Elija el
item ,Model” y pulse ,botéon3D"

Advanced Properties
Timers/Sensors
Applications

System

T 10 [oetau W12 .. .
Sl perens P 2. Elija el item ,New model” y pulse

~boton3D”

Select Model

Basic Properties
Functions Assignment
Serve Assignment
Servo Setup

Device Explorer

Floeen W[ W]

Neu Model 3. Introduzca el nombre de su modelo y

Rame: L2 pulse ,F5(0K)“ (Nota: debe introducir un
Model type: g , -

hero Hell nombre para continuar.) Después elija el

tipo de modelo ,,Heli”. Confirme pulsando
elboton ,F5(Next)”.

REI| ‘nefnult

W|i2:22i38
Basic Properties E% 4.Elijaeltipode plato,3servos (def 120°)".

Cambie el sequndo item ,,Position of front
servo”to ,Rear” - la orientacion del plato
girard 180°. Confirme el cambio pulsando
elbotén ,F5(Next)”.

Single servo position Front ®
bngle  120°®  Potation 0°®
Lever lengths (Servo 1-3):

1005® 100 @ 100%

Governor No®
Use gvro 2 lo®
Use gyro 3 o ®
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Cuando cree un nuevo modelo de helicdptero necesita definir la
configuracion del plato. Refiérase al manual de instrucciones de su
helicéptero y verifique que esta programando el plato correcto. Si
necesita cambiar la configuracién del plato, puede ir siempre al
menu, Model->BasicProperties” pararealizar dicho cambio.

il @[ W]

Functions Assignment

5. El menu,Functions Assignment”
muestra las funciones y las asignaciones de

Function  Control Trim TrimMax
1 Throttle@® P2 §H ®

2 Roll (& P1
3 Elevator & P4
4

5

: interruptores/stick. Si desea cambiar las
H

pitch @ P2 [
‘ o n

asignaciones, elija el item ,,Control” ide su
funcion y después elija el interruptor/stick
deseado para ella. Pulse ,F5(Next)” para
confirmar.

®
®
®
.®

e oo 2 ol

Back | Auto| Add [Del.

"] & 6.Elmenu, Servo assignment” muestra las
Servo Assignment .
T e P Sahd?? de los servos en le rgceptor. Puede
s mwatie® 4 Ader® | modificarlas editando las salidas para cada
5 Gyro sens. ® B Swash (L) @ , )
7 .o I @ | canal del receptor. Después confirme con le

botén ,,F5(Next)”.

TXgall] | ¥sehozi W |12:22:20 | 5[]

7.Elmenu,, Swash Mix“ muestra el rango de
movimiento de cada una de las funciones
del plato. El rango se muestra mediante un
porcentaje. Puede utilizare estos ajustes
para evitar forzar los brazos de los servos y
para ajustar el helicoptero a su modo de
vuelo. Puede también activar la reduccion

R
Elevator
Pitch

Swash Ring
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del mando de ciclico (Swash Ring) para que los servos no se daien al
trabajar en las esquinas de su stick. (Refiérase al manual de
instrucciones de su helicéptero.) Pulse ,,F5(Next)” para confirmar.

e w20 @] 8. Ahora la pantalla le preguntard si
realmente quiere crear y activar le nuevo
modelo. Confirme con el botén ,,F5(Yes)”

paraconfirmar.

Create and activate model?

% 0[] | vefaurt W |12:22:34

9. El menu ,,Servo Setup” es donde puede
ajustar el neutro de los servos, recorridos,
=i inversiones, retardos etc. Volvera a este
“:l menU tras emparejar le receptor con la
=5 emisora. Vea el capitulo 8.3: Receptor-
>Emparejado.

Servo Setup
Swash3 [T ] ox
Servo No.
C b

Max pos itive
Max nesative
Max positive limit[___ NN |

Mex neaztive limit TN | -

10. Una vez que emisora y receptor hayan sido emparejados y
alimente el receptor, lo Ultimo es ajustar las funciones de salida de
los servos, veael capitulo 7.3.4: Ajuste delas Salidas del Receptor.
En el menu ,Fine tuning -> Flight modes” podra ajustar las
funciones avanzadas de su helicéptero:

Curva de paso Colectivo, vea: Fine tuning -> Flight Modes-
>Function Curves

Curva de motor, vea:
Curves

Fine tuning -> Flight Modes->Function
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Dualrates, vea: Finetuning->Flight Modes ->Dual Rate/Expo
Autorotacion, vea: Finetuning->Flight Modes
Gyro/Governorvea: Finetuning-> flight modes->Gyro/Governor

Para ayudarle, puede acceder a todas estas funciones desde el menu
HeliTuning

Tl |Ilef||ult | ‘ 12:22:36 |_5yeq Tl ‘Defﬂult [ | ‘ 12:22:07 |5y
Main Menu Heli Tuning

Model Swash Mix »
Flight Modes »
Fine Tuning Function Curves »
Advanced Properties - Throttle curve »
Timers/Sensors - Pitch curve »
Applications Gyro settings

Cramd mme

7.3.3 General

La emisora DC/DS-16 no esta solo equipada con el asistente para
aviones y helicopteros sino que tiene también un asistente
,General” que puede usarse para crear cualquier otro tipo de
modelo. Si su modelo no se ajusta a la categoria de avién o
helicoptero, seleccione el modo general. El siguiente ajuste muestra
como crear un modelo de barco. Este proceso puede ser también
utilizado para otros modelos terrestres/acudticos/aéreos. En este
ejemplo, el modelo se controla con las funciones basicas motor y
timon asi como funciones avanzadas como un generador de sonido,
sistema de luces, sirena y generador de humo. Las tres primeras
funciones se controlan de manera proporcional y el resto no.
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Asignacion de Canales en el Receptor:

1. Motor

2. Timon
Médulo de sonido de motor

3.

4. Sistemadeluces

5. Médulodesonidodesirena
6.

Modulode humo

Antes de comenzar a crear un modelo asegurese que ha elegido el
modo de la emisora en ,Main menu -> System -> Configuration ->
MODE 1-4”.Las asignaciones basicas estandarizadas de las entradas
delaemisoraalasalidade servos se basan en esta eleccion.

Para comenzar, es necesario crear un modelo en la emisora y
emparejar la emisora DC-16 con el receptor que controlard el
modelo, vea el capitulo 8.3: Receptor->Emparejado.

a0l ‘Ilefnull I‘lz:zz:sn

1. Encienda la emisora. En la pantalla
principal, pulse el botén ,,menu”. Elija el
item,Model”y pulse ,Botén3D".

Main Menu

Fine Tuning
Advanced Properties
Timers/Sensors
Applications

System

000 ‘Ilefnull .‘IZ:ZZ:HU

Model
Select Model
New Model
Basic Properties
Functions Assignment
Serve Assignment
Servo Setup
Device Explorer

2. Elija el item ,New model” y pulse
~botéon3D"
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% 0[] | vefaurt MW |12:22:50

3. Introduzca el nombre de su modelo y
pulse ,F5(0K)" (Nota: debe introducir un
nombre para continuar.) Después elija el
tipo de modelo ,General”. Confirme
pulsando el botén ,,F5(Next)” button.

New Model

Name: Boat &
Model type:

& 0] | vefaurt W |12:22:31

4. El primer item del menu ,Basic
Properties” es el nUumero de motores del
modelo. En este ejemplo, no se ajustara
este item y se pasarad al segundo, que
muestra cémo se controla el motor-i.e.siel
motor gira en una direccién (Single) o en
ambas direcciones (double). Modifique el
item ,Motor type” eligiendo ,Double
direction”. Pulse el borén ,,F5(Next)” para
confirmar.

Basic Properties

Engine count 1@®
+ "

=l

Functions Assignment

Function
1 Enaine® P2 0
2 Ruderd P1H
3 E sound @ ®
4
5

5. En el menu ,Function Assignment”
utilice el botéon ,F3(Add)” para crear las
funciones deseadas. Después podra
asignar interruptores/sticks de la emisora
modificando el item , Control”, vea el
capitulo:,Select controlinput”.

Control Trim TrimHMax

9@

®
@
Lishts @ Si @ ...®
. . )
®

Back | Auto| Add |Del.
La Unica excepcion es el médulo de sonido de motor, que no puede
ser asignado a un interruptor/stick ya que serd controlado por una
mezcla. La mezcla permitird que el sonido del motor sea
proporcional a la velocidad del motor. Para la funcién sirena puede
aprovecharse del interruptor ,Sa” (interruptor con retorno por
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muelle). Tras crear todas las funciones deseadas pulse el boton
»F5(Next)” para confirmar.

5 o0l | peraurt W [12:22:45

6. El menu ,Servo assignment” muestra
los canales del receptor y las asignaciones
de salida de la emisora. Los canales se
asignan en el orden de creaciéon de
funciones del menu anterior. Si desea
cambiar cualquier asignacion de salida,
elija el canal que desea modificar y re-
asigne su salida. Pulse ,F5(Next)” para
confirmar.

Servo Assignment
1 Engine 1® 13 Rudder ®
3 E sound® 4 Lights ®
5 Siren® S
7 .®

W [12:22:

~

Tl ‘ Default

7. Ahora la pantalla le preguntard si
realmente quiere crear y activar le nuevo
modelo. Confirme con el botén ,,F5(Yes)”.

Create and activate model?

Tl [oeret W] gx ] 8. El menu,Servo Setup” es donde puede

Servo Setup ajustar el neutro de los servos, recorridos,
inversiones, retardos etc. Volvera a este
w:| menu tras emparejar le receptor con la
emisora. Vea el capitulo 8.3: Receptor-
>Emparejado.

Engine |

 — — 0x
Servo No. Engine1 (1) ®

Center (Subtrim) [ [ | 0%
Max positive 1
Max negative 1
Max positive limit__ NN 125%
Hax neaative |imit! TN -1
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Una vez que la emisora y el receptor hayan sido emparejados y
alimente el receptor, el Ultimo paso es ajustar las funciones de salida
de los servos, vea el capitulo 7.3.4: Ajuste de las Salidas del
Receptor.

Para terminar este modelo solo necesita configurar una mezcla libre
que una la funciéon motor al médulo de sonido de motor. En este
ejemplo usaremos un interruptor para activar/desactivar la mezcla
para que cuando el interruptor este ,on” el médulo de sonido de
motor sea controlado con el motor (velocidad del motor). Vaya al

Tl lllnhull t

W[izezia IE!C‘ a). Use el boton ,F2(Add)” para crear una
Free Hixes nueva mezcla. Seleccione ,,Engine” en el
item ,From”. Después elija ,Sound M“ (el
nombre de la funcién de sonido) en el item
»T0”. El item ,Master Value” representa la
cantidad de mezcla de la funcién de
entrada para esta mezcla. Con el botén ,,F5(Next)” creard la mezcla
y la pantalla cambiard para mostrar el resumen de las mezclas
programadas.

From Engine ®

To E sound ®

Master Value

b). Para asignar un interruptor para la
activacién/desactivacion de la mezcla
pulse el botén ,F4(Edit)”. Seleccione y
modifique el item ,Switch” ipara asignar
el interruptor/stick para activar/desactivar
lamezcla.

Free Mixes
Engine  —> E sound B

Mester Value Sitch Curve |
1008 ® s v

- Source + - Switch +
Delay 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s
Master Link
Slave Link
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7.3.4 Ajustedelas Salidas del Receptor

u

Vaya al menu ,Model->Servo Setup” . Utilice los botones ,,F.
~F3”paranavegar porlas salidas del receptor (canales).

y

Puede desplazarse a través de los siguientes ajustes para cada canal:
»Servoreversing”-invierte el sentido de movimiento.

Mueva el stick del canal deseado y observe la direccion del
movimiento del servo.Si el servo se mueve en ladireccion contrariaa
la deseada, cambie la direccion mediante el item ,,Reverse” para el
servo en particular. Continte con cada canal hasta que todas las
direcciones delos servos sean las correctas.

»Center (Subtrim)”- ajusta la posicion central de cada salida de
servo.

Con los sticks en su posicion central, desplacese por la pagina de
servosy utilice elitem,,Center (Subtrim)“ para ajustar los centros.

Nota: Debe ajustar mecdnicamente los centros de los brazos de los
servos y links para que se encuentren lo mds cerca posible de su
posicion central para necesitar la minima cantidad de subtrim
posible. Siutilizamucho subtrim puede limitar elrecorrido total.




»Max/Min. limit” — ajusta los limites maximos absolutos de cada
servo.

Utilice esta funcion para limitar el desplazamiento maximo del servo
para que no se excedan los limites mecénicos o para evitar sobre-
esfuerzos en los links en sus extremos. Debe utilizar la funcion dual
rate paraajustarlos recorridos de utilizaciéon de sumodelo.
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Receptor

8.1. Descripcion

1. Los receptores Jeti Duplex utilizan conectores de servo
universal o,tipo JR"

2. Bat-entradadealimentacion parareceptory servos.

Siempre que sea posible, alimente su receptor utilizando méas de una
de estas entradas. Puede también alimentar el receptor utilizando
un cable Y o a través de cualquier canal del receptor no utilizado.
Para alimentar el receptor puede utilizar un pack NiCd, el BEC de su
variador o elementos Li-xx mediante un regulador de tension como
el JETIMAXBEC osimilar.

3.  SAT - entrada auxiliar/salida de sefial PPM. Esta entrada le
permite conectar un receptor satélite adicional JETIDUPLEX Rsat2 o
un receptor Duplex version US. Esto le permite incrementar el
numero de antenas de receptor en su sistema para una fiabilidad
adicional eninstalaciones con antenas tapadas o mal orientadas.

4.  EXT - entrada para sensores de telemetria. Si quiere conectar
mas de un sensor de telemetria utilice el JETIEXPANDER E4. Puede
encadenarvarios E4 Expander paraafadirmasy massensores.
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5.  A1/A2-antenas del receptor. Las antenas deben instalarse de
talmanera que formen entre siun angulo de 90°.

8.2. Instalacion

En la medida de lo posible, debe envolver su receptor en espumay
colocarlo lejos de fuentes de interferencia (servos, motores
eléctricos). Guie las antenas de tal manera que sus extremos activos
formen un dngulo de 90°y se encuentren lo mas alejadas posible la
una de la otra. Tenga cuidado de no doblarlas con un radio inferior a
1 cm. La parte activa de la antena no debe colocarse cerca de partes
metalicas. Si su modelo cuenta con un fuselaje de fibra de carbono es
importante colocar la parte activa de laantenafuera del mismo.

8.3. Emparejado

Para conseguir la comunicacién entre la emisora y el receptor es
necesario emparejarlos. Durante este proceso, la emisora aprende
ladireccién delreceptorylaencontrard de nuevo cuando se vuelvaa
encender. La comunicacion comienza con el receptor
automaticamente si la emisora no esta ya comunicando con otro
receptor. El proceso de emparejado hay que realizarlo una sola vez
paracadareceptor.

8.3.1Procedimiento de emparejado estandard

1. Apague laemisorayreceptor.

2. Conecte el ,BIND PLUG" enlaentrada EXT del receptor.
3.  Alimenteelreceptor.
4

Encienda la emisora. El receptor se emparejara con el médulo
detransmision primario de laemisora.



8.3.2 Proceso de emparejado alternativo a través del 8.4. Test de Alcance

menudelaemisora N ) ) )
El test de alcance verifica el buen funcionamiento de ambos emisora

) ) ) yreceptor.
1. Apagueelreceptor. Deje laemisoraencendida. Antes del primer vuelo de cada jornada o si tiene dudas del buen
2. Conecte el ,BINDPLUG" en laentrada EXT del receptor. funcionamiento de emisora o receptor debe realizar siempre esta
3. Alimenteelreceptor. comprobacién. Durante el test de alcance la potencia de emisién se
4. Acceda el menu ,Advanced Properties -> Wireless disminuyeaun 10% deltotal.
Modes/Trainer” Mientras realiza el test de alcance, ambos emisora y receptor deben

situarse a una altura minima del suelo de 80 cm (31.5"). Una emisora
y receptor funcionando adecuadamente deben hacerlo a una
distancia minima de 50 m (164’). Si no es asi, compruebe que la
antena de su modelo esta bien instalada. Si el test sigue sin
"ol [peraurt m[iz:22:00 (0 funcionar, no vuele su modelo y contacte con su vendedor o con su
centro autorizado Jeti.

5. Seleccione "Pairprimary TXmodule"y pulse el ,botén3D".

6. El receptor se emparejara con la emisora.. Confirme el
dispositivo registrado.

Wireless Modes/Trainer

Hode Default 8.5 Fail safe

Pair primary

Todos los sistemas Duplex 2,4GHz estan equipados con ,, fail safe’,
una funcion que entra a funcionar cuando se interrumpe la seiial de
transmision. Cuando su receptor por cualquier razén no recibe
informacion de laemisora, cambia tras un tiempo programado a uno
delos modos siguientes.

~Repeat” - Este modo mantiene la ultima sefial vélida ( modo por
defecto paratodoslos receptores)

»Out off” - No haz sefal de salida por parte del receptor, i. e. los
servos nomantienen sus posiciones

Failsafe”-as salidas del cambian a una posiciéon programada
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Cada canal del receptor puede ajustarse individualmente a
cualquiera de los modos anteriores. Recomendamos que ajuste el
,fail safe” para cada canal para que su modelo permanezca en una
posicién estable. Por ejemplo, elevador y cola en posicién neutral,
motor eléctrico parado, motor de gasolina aralenti, spoileractivado.

Método de Configuracién paralafuncién failsafe del receptor.

1. Empareje el receptor con la emisora. Vea el capitulo: 8.3
Emparejado.No apague laemisora.

2. En la emisora, vaya al menu ,System->Jetibox” y proceda
como se muestra en la figura. Utilice los botones F1-F4 para
moverse porel mendu.

3. En el menu ,Set Output Pin” elija la salida del receptor que
desea programar (utilice los botones izquierdo/derecho) y
proceda (utilizando el botén abajo).

4. En el menu ,Signal Fault Yn” donde n significa el nimero del
canal a configurar, utilice el boton derecho para editar lafuncién
de salida ante un fallo de sefal (ajuste ,fail safe”). Ahora el ,fail
safe”estaactivado para elcanal n.

5. El,fail safe” se ajusta pulsando el botén abajo y cambiando al
menu ,fail safe”. Con los botones izquierdo/derecho ajuste el
valor , fail safe” en el rango de 0,8ms a 2,2 ms. Ajuste todas las
salidas del receptor repitiendo los pasos 3-5.

El Gltimo parametro a programar el tiempo desde que se detecta el
fallo hasta que se actua sobre el ,, fail safe”.En el menu,,SignalFault
Delay” puede definir el tiempo que pasa desde la deteccion del fallo
hasta que se pone un remedio. Los valores en el menu se cambian
con los botonesizquierdo/derecho.
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8.6. Datos técnicos de los receptores

8.6.1 Datos técnicos de receptores fuera de E.E.U.U. * External Power Connector
Datos Basicos R4C R5L R6 R7 R8 R10 R11EPC* R12EPC* R14* R18* Rsat2
(R4C (RGEPC*)  (R7  (R8EPC¥) (RMK2)
mini) indoor)
Dimensiones [mm] 35x20x7 | 30x23x13 | 47x20x7 | 45x24x12| 44x20x7 | 50x30x12 | 51x24x11 | 50x28x13 | 51x24x11 | 50x28x13 | 62x38x16 | 62x38x16 | 35x23x6
Peso [g] 48 8(7) 5,4(5) 11(14) 55 15(18) 13 17 15 22 30 30 12
longitud de antena [mm] 2x100 1x200 2x100 2x100 2x100 2x200 2x200 2x200 2x200 2x400 2x400 2x400 2x200
(interna) | (2x45) (2x45) (2x75,
2x150)
# de Canales de Salida 4 4 5 6 7 8 9 10 1 12 14 18 PPM 8/16

Rango de Temperatura [°C] |-10to+85|-10to +85(-10to +85|-10to +85| -10to +85(-10to +85| -10 to +85| -10 to +85( -10 to +85| -10 to +85( -10 to +85| -10 to +85| -10 to +85

Tension de Alimentacion[V] | 3.2-84 | 3.2-84 | 32-84| 32-84 | 32-84|32-84| 32-84|32-84|32-84|32-84|32-84]|32-84|32-84

Corriente Media [mA] 40 40 30 45 40 30 30 30 30 30 40 40 30

Transmision de Telemetria en Si Si Si Si Si Si Si Si Si Si Si Si Si

Tiempo Real

Programacion JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX | JETIBOX

Soporte de Receptores no no no no no no Si Si Si Si Si Si =

Satélite Rsat

Potencia de Salida [dBm] 6 6 15 15 6 15 15 15 15 15 15 15 15

Sensibilidad Receptor[dBm] -98 -98 -106 -106 -98 -106 -106 -106 -106 -106 -106 -106 -106
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* External Power Connector

8.6.2 Datos técnicos de receptores dentro E.E.U.U.

Datos Basicos R4L R5L R6L R7plus R11 EPC*

(R4L indoor) (R5Lindoor) (R6Lindoor)
Dimensiones [mm] 38x20x7 47x20x7 43x24x11 51x24x11 51x24x11 51x24x11 62x38x16 62x38x16
Peso [g] 4,8(4,5) 54(5) 13 13 13 15 30 30
Longitud de antena [mm] 2x100 (2x45) | 2x100 (2x45) | 2x200 (2x50) 2x200 2x200 2x200 2x400 2x400
# de Canales de Salida 5 5 6 7 9 N 14 18
Rango de Temperatura [°(] -10to+85 | -10to+85 | -10to+85 | -10to+85 | -10to+85 | -10to+85 | -10to+85 | -10to+85
Tension de Alimentacion [V] 32-84 32-84 3.2-84 3.2-84 32-84 32-84 32-84 3.2-84
Corriente Media [mA] 30 30 30 30 30 30 40 40
Transmision de Telemetria en Tiempo No Si Si Si Si Si Si Si
Real
Programacion Tx JETIBOX JETIBOX JETIBOX JETIBOX JETIBOX JETIBOX JETIBOX
Soporte de Receptores Satélite Rsat no no no Si Si Si Si Si
Soporte de bus PPM/EX Si Si Si Si Si Si Si Si
Potencia de Salida [dBm] 15 15 15 15 15 15 15 15
Sensibilidad Receptor [dBm] -106 -106 -106 -106 -106 -106 -106 -106
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8.7. Utilizar Device Explorer para Configurar el Receptor

% 00 |pefaurt MW [12:22:50

El Device Explorer (explorador de
dispositivos) utiliza el potocolo del bus de
datos/comandos EX Bus para configurar

Main Menu
[Model |
Fine Tuning
Advanced Properties

Timers/Sensors de forma remota dispositivos como
Applications . .
System receptores, sensores y otros dispositivos

compatibles EX Bus. Puede verificar en la
etiqueta de su dispositivo si es compatible
.‘IZ:ZZ:HJ @
nodel con el protocolo EXBus.

Select Model

New Model

Basic Properties
Functions Assignment
Serve Assignment

Servo Setup

00 ‘Ilefnul t

% 0l | vefaurt W [12:22:04

Basicamente, Device Explorer (que se
encuentra en el menud Model) remplaza la
emulacién de la Jetibox y ofrece
adicionalmente una forma mas inteligente
de comunicarse con su dispositivo. La

pantalla principal de Device Explorer
muestra una lista de los dispositivos disponibles. Los dispositivos
reconocidos se nombran mediante su nombre de registro, otros no
se muestran o mediante su ID de dispositivo.La marcainforma de los
dispositivos que se encuentran listos para ser configurados.
Utilizando el botén ,F3" Actualizar forzard a la auto deteccion de
dispositivos y realizard una nueva busqueda. El proceso de
deteccion de sensoresy dispositivos se ejecuta de manera continua.

Device Explorer

RS EX v s
R3 EX v >
R >
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En la figura anterior, se muestran dos receptores - R8 EX'y R9 EX —
que han sido detectados y reconocidos. Si pulsa el botén rotativo
podra configurarlos en detalle. Aqui tiene un ejemplo de cémo
utilizar Device Explorer para configurar el receptor "R8 EX""

Primero, la emisora descarga todos los ajustes del receptor. Al
finalizar la operacién serd capaz de ver la configuracion basica del
receptor taly como se muestra en lafigura a). Cada modificaciéon que
haga se actualizard automaticamente en el receptor, por lo que
podra ver los resultados inmediatamente y no es necesario

1’_jE,D|]|]||mfnu|t l||2:22:41

a)

Duplex R8-EX

General Settings >
Fail-Safe >
Alternative Pin Config >
Receiver Outputs >>

Reset to factory defaults...

"guardar" los cambios. Para ayudarle existe el botén ,F3"
Actualizar, que hace que se descargue de nuevo los datos del
receptor. Es de ayuda si se encuentra modificando la configuracion
mediante el Jetiboxy el Device Exploreralavez.

El boton de herramientas "F2" se utiliza para entrar en una pantalla
especial que permite importar y exportar ajustes de un dispositivo
en particular. Si desea exportar la configuracién de (por ejemplo) su
receptor, entre en el menu "Export settings" , elija el nombre del
archivo y confirme. De manera similar podra importar esta
configuracion a otro dispositivo. Todos los archivos exportados se
almacenanenlacarpeta "Export" dela tarjetaSD.
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Nota: Antes de poder detectar un dispositivo debe haber una
estructura de archivos determinada en la tarjeta SD, la carpeta
/Devices. Si no existe, recibird un mensaje de error "Unknown
device'. Si recibe dicho error, descargue la ultima version de
software de su DC/DS-16, que incluye por defecto todas las
definiciones o contacte con su vendedor para asistencia. Este
texto describe las propiedades incluidas en la version de receptor
3.20.

Lafiguraa) muestra los parametros ajustables:

- Serial Link — Determina el modo de operacion del receptor. Puede
elegirentre estas opciones:

* JETIBOX & Servo - modo estandar para el control directo de
Servos.

* PPM Positivo, PPM negativo - la senal de servo se suma en
una senal estdndar o inversa PPM. Esta opcién es para
dispositivos que pueden utilizar una Unica linea de servo para
la comunicacion. Es posible conectar también servos de forma
directaen este modo.

* EX Bus - le dice al receptor que debe enviar todos los datos
mediante un protocolo digital serie de alta velocidad. Este
modo es recomendado si conecta su receptor a un Central Box
oaotrosistemainteligente compatible con Bus EX.

«UDI - Universal Data Interface (interfaz de datos universal. -
es un protocolo de puerto serie digital unidireccional que
puede transmitir hasta 12 canales por un solo cable. UDI es
compatible con varios sistemas de estabilizacién para
helicopterosyaviones.

-General Settings - le redirige a la pantalla b)
-Fail-Safe- e redirige ala pantallac)
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- Alternative Pin Config - le redirige ala pantalla d)
-ReceiverOutputs-le redirigealapantallae)

- Reset to factory settings... - Tras la confirmacion, la configuracion
delreceptor se devolveraasus ajustes de fabrica.

La siguiente pdgina (General Settings) muestra las propiedades
bdsicas delreceptor (figurab)).

b) % o0l | Default

lbmzzw

R8-EX Settings
Output period

PPH Settings

MNo. of channels
PPM/LDI Mode
Alarm Settings
Low Yoltage Alarm

g channels

Direct ®

- Output Period - Determina tras cuanto tiempo se repite la sefial
de salida del receptor. Puede ajustarlo desde 5ms a 30ms (en
pasosde5ms). Serecomiendalaopcién:,Auto”.

PPM Settings

- Number of channels (niimero de canales) - si el modo de salida es
PPM positivo o negativo, puede elegir cuantos canales enviar a la
salida.

-SAT1/SAT2 - Algunos tipos de receptor soportan la entrada de una
sefal PPM de respaldo. Esta sefal puede ser capturada mediante los
puertos SAT1 o SAT2. Aqui puede definir el modo de operacion de
dichos puertos. La entrada PPM sélo es vélida en modo de servo
estandar o modo EX Bus. De forma adicional el puerto SAT2 puede
ser configurado como salida PPM. En este caso la salida SAT2 enviara
los 16 canales sino se especifica lo contrario.



I:|IJ|:I|EX(( sisEema radio contErol compuEerizadno

-Modo PPM/UDI - procesoy l6gica adicional a los protocolos PPM 'y
UDI.

- Direct - la sefal recibida de la emisora no se procesa en el receptor,
se genera sin cambios en la salida en forma de sefial PPM/digital. Si
se pierde la sefial, no se generara sefial PPM/digital en el receptor.

- Computed - |a sefal recibida de la emisora puede ser procesada en
elreceptor porlos menus"Channel set"y "OutPin Set".

Ajustesde Alarma

- Alarma por Baja Tension - el valor ajusta el limite para la alerta. Tan
pronto como la tensién en funcionamiento baja por debajo del
limite, el receptor generard una alarma. La emisora anunciard la
situacion por medio de una sefal acustica (depende de los ajustes
de alarma en la emisora, por favor refiérase al capitulo
»Timers/Sensors->Alarms”).

La siguiente pdgina (figura c) )muestra los pardmetros de la
funcionfail-safe.

- Fail-Safe - Este parametro le dice al receptor, cbmo reaccionar ante
un evento de pérdida de sefal. Si ajusta a “Enabled" (activo) sera
capaz de ajustar el comportamiento de cada canal
independientemente. La opcion “Disabled" (desactivado) dice que
si no se recibe sefal de la emisora, no se emitira sefal de servos (o
PPM)alasalida del receptor.

61

- Fail-Safe Delay - Nimero de segundos que pasaran desde que se
pierde la seial hasta que se activa el fail-safe. Esta opcion esta
disponible sélo sise elije el modo Individual.

o) T:qu”Default x‘u:zz:sz Eﬁ

R8-EX Fail-Safe

Fail-Safe Enabled ®
Fail-Safe Delay 1.5s
Output pin Mode Value Speed
OutPin 1 Fail-Safe® 0% 0.9s

OutPin 2

Hold®

-Cajasalidadel receptortiene tres pardametros ajustables:

*Mode (Hold, Out OFF o Fail-Safe) - Dicta, como actuara la salida
en caso de pérdida de sefal. Si utiliza el modo Hold, se mantendra la
ultima posicién conocida del servo. La opcién Out Off significa que
no habrd sefal de salida de un canal en particular. La tltima opcién,
Fail-Safe, movera el servo a la posicién definida por el usuario en la
columna "Value".

*Value - Posicién a la que se movera el servo en caso de pérdida de
sefial. Sélo disponible cuando se elije el modo Fail-Safe. Para
ayudarle, puede pulsar el boton Aceptar ,,F4 " mientras que edita
esta columna. El valor elegido se mostrard inmediatamente en la
salida del servo sin tener que apagar los médulos RF para activar el
fail-safe 'y poder comprobar la posicion ajustada. La funcién
“Aceptar” hace mas rapido el ajuste de las posiciones de fail-
safe.
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* Slope - Esta columna ralentiza la velocidad del servo en la
transicion de modo normal a fail-safe.

d) 1’_jE,D|]|]||mnm|t l||2:22:|5 IE:

R8-EX Pin Config

Outeut pin Function

OutPin 1 Servo ®)
OutPin 2 Digital Output @)
OutPin 3 Digital Input (®
OutPin 4 Servo @)

NitPin & Servn (@1

La pantalla d), "Alternative Pin Config", permite modificar los
modos de los pines de salida del receptor. Las salidas de servo
pueden ser configuradas como entradas Digitales o salidas Digitales.

- Modo Digital input (entrada Digital): el valor |6gico de un pin de
sefial (0 o 1) se transmite a la DC/DS-16 en forma de telemetria EX
para que pueda ser procesada (mostrada en pantalla o almacenada
en la tarjeta SD). Los pines del receptor vienen equipados con
resistencias pull-up. Para detectar el valor I6gico de un pin es
suficiente con conectar el pin de sefal amasa.

- Modo Digital output (salida Digital): el valor del canal de una
salida se discretiza en dos valores. Si el valor del canal es mayor de
1.5ms,se detectard un 1. Sino, el valor se mantendra en 0. De esta
manera puede controlar por ejemplo luces que consistan en varios
LED. La configuracion del fail-safe se aplica tanto en este modo
comoen elmodo servo.
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La pagina Receiver Outputs (figura e)) permite redireccionar los
canales a cualquier salida del receptor. Para ayudarle, se muestran el
numero de canal y el nombre de su funcion. Ademds puede agrupar
diferentes canales. Para mas informacion refiérase al manual de su
receptor.

e) Tﬁuuﬂﬂ‘ﬂehult x||2:22:32 Eﬁ

R8-EX Outputs

Output pin Servo No. Group |
OutPin 1 Emgine 1 () ® A@® |
OutPin 2 Alleren 1 (2) ® B@® |
OutPin 3 Flap 1 B ® @,
OutPin 4 Aileron 2 (4 ® A®
MitPin A ® R@®

Flewvatnr 1 (R]
=)

8.7.1 Comandos paradispositivosremotos EXBus
(*depende del equipamiento)

Las emisoras DC-16 y DS-16 cuentan con hasta 16 comandos
universales para la comunicacion con dispositivos inaldmbricos
compatibles con el Bus EX. Para ver el listado de comandos activos
pulse el boton CMD ,F4” en el menu ,Model -> Device Explorer”.
De cualquier manera, el comando debe ser detectado antes de
poder activarse. Como ejemplo de uso de comandos inaldmbricos,
el Central Box puede usarse para resetear los valores minimo,
maéximoy capacidad de la bateria (Clear MIN/ MAX values).
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gl [oereurt

m[12:22:5 (ol

Command Overview
CBOX200

1. Listadecomandosactivos.

Clear MIN/MAX values  >>

Del. [ Edit| Ok

Txgqll][oereurt

[ GO0 5 g interruptor Sa esta asignado para

Clear MIN/MAX values I ;. v d d
cow [ AEE 01 resetear el minimo, méaximo y capacida
Hoce medida. Para el comando de reset solo esta
‘ disponible el modo Control (la posicién del
control/stick se toma como entrada), otros
I ENEETE dispositivos pueden aceptar un valor
proporcional especifico o el nimero de
canaldelaemisora.

Control @)
Sa X

% ol] {veFaure

W[12:22:40 | o]

3. Desplécese para ver los minimos y los

Central Box 200 1.
maximos.

General Settings >

Fail-Safe >>
Servo Qutput Mapping >
Telemetry

4. Al pulsar el botén ,,3D” podra anadir el

CBOX200 Min/M. . . .
S comando a la lista de comandos activos si

<< Back
esposible asignar un control de laemisora.

> Glear now...

Input 1 Input 2
Min. voltage 08y 18Y
Max. voltage 3.1V 3.9Y

Back| X s
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En la pantalla principal del Central Box desplacese hacia abajo para
visualizar los valores maximos de la telemetria (Telemetry Min/Max).
Aqui podra elegir un interruptor para ejecutar el comando para
eliminar los minimos y méximos (Clear Min/Max switch). Pulsando el
botén ,,3D” button en este item le llevard a la lista de comandos
activos donde se muestra subrayado de formainversa con el cursor.

Si pulse el botéon ,3D” accederd al menu para elegir el
control/interruptor que se hara cargo del comando de reseteo. Aqui
puedeelegirelinterruptor Sa.

La ejecucion del comando serd asi:

- Sicambia Sa ala posicion ON la emisora detectard que debe enviar
el comando de reseteo de minimos y méximos de telemetria. Antes
de que se ejecute el comando, es necesario la confirmacion por
parte del piloto para evitar unreseteo involuntario de los datos.

- La pantalla de la emisora muestra un didlogo preguntando si desea
ejecutar el comando de reseteo de la telemetria. Si pulsa NO o no
responde en un tiempo determinado, el didlogo se cerrard y el
comando no se ejecutara.

- De otro modo, si pulsa YES, el comando se enviard al modelo
donde serd procesado por el Central Box que reseteara la telemetria.
El resultado del comando se mostrara en la pantalla principal de la
emisora en la ventana de la telemetria . El item Capacity del Central
Boxse pondraacero.
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Nota: Este texto muestra las propiedades de los receptores
introducidas en las versiones V3.0 de DC/DS-16y 3.20 de
los receptores. Las versiones anteriores de firmware
pueden ofrecer diferentes propiedades y puede no ser
posible programarlos.

Elsoftware del receptor se actualiza por medio de un PC,
con la ayuda del adaptador USBa de Jeti. Para mds
detallesrefiérase almanual del adaptador USBa.

8.8. RC-Switch

El RC switch es un dispositivo inalambrico especial que le permite
conectarse o desconectar de forma remota la alimentacién de su
modelo. Existen dos variantes de este dispositivo: RC Switch y RC
Power Switch. La diferencia puede notarse en la figura inferior. El RC
Switch es adecuado para utilizarse junto a dispositivos como
Central Box, MaxBec2D u otros dispositivos electrénicos
inteligentes. Ofrece una Unica salida que puede manejarse de forma
inaldmbrica segun lasituacion.

Si se conecta en lugar del interruptor magnético, el RC Switch
encenderd oapagard laelectronica de sumodelo.

La segunda variante, el RC Power Switch, puede remplazar un
interruptor fisico estandar. Puede alimentar servos y electronica ya
que incluye un par de MOSFETS de baja resistencia. Conéctelo entre
la bateriay el receptor, configure los ajustes necesarios en la emisora
y emparéjelo con sureceptor.
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Variantes del RC Switch
Entrada
\ i \ i / salida
RC Switch RC Power Switch |/~ Bateria receptor
Central Box :|
Max Bec2D Receptor estandar| ™ .
SBEC40, etc. N Conector de Bateria

™~ Conector Interruptor Magnético

Los ajustes relativos se encuentran en Model-> Device Explorer ->
RC-Switch. Primero, tiene que activar el interruptor pulsando el
botdn rotativo de su emisora en la primera fila subrayada de la
pantalla.
Después empareje el RC Switch:

*Conecteel puente enel RCSwitchyenciéndalo.

* Pulse el botdn rotativo en la fila "Pair RC Switch" en la pantalla
de suemisora.

*ElID delinterruptor se guardard automaticamente.
Lafuncion de control del interruptores unafuente de eventos:
Si desea encender su modelo, actue sobre el interruptor asignado y
confirme la pregunta que aparece. Si desea apagar el modelo, vuelva
ala posicion original delinterruptory confirme también la pregunta.
Puede invertir el funcionamiento del interruptor (si el nivel 16gico
alto no activa el dispositivo) y también puede programar alarmas
sonoras que seactivaran cuando cambie el estado del RC Switch.



Transmitter control switch

Audiot Switched ON
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@ Menu Principal

Puede llegar al menu basicdesde la pantalla principal pulsando el
botén,menu”.

1. Elmenuprincipal se divide en dos secciones, basicy user.Enel
menu basic, lositems se divicen en dos sub-menus.
.‘12:22:55 Eﬁ

. Model
Main Menu |

. HeliTuning

(s6lo para helicopteros)
Heli Tuning

“.:I:IDI][I |[lefnu|t

®_

. FineTuning i .
» Fine Tuning
. Advanced Properties Advanced Properties
- Timers/Sensors
g Timers/sensors Applications

System

. Applications
. System
2.  Puedeentrarenlaseccion User pulsando el botén ,,F3(User)”

. En esta seccién puede crear menus hechos a medida de acuerdo a
sus necesidades.

Ttuﬂn[l |Defau|t

l||2:22:|3 [ sall

Main Menu

3. En la seccion basic el menu
no contieneitems.

4.  Pulsandoelbotén, F5(Edit)”
puede llegar a la seccién de ajuste
delmenu User.

THR(a| | > [Basic Edit

T’jugﬂﬂ|nefnu|t .|12:22:IB
User Menu Setup

Select Model @

5. Los numeros de la parte
izquierda del la pantalla muestran
la secuenciadel menu.

O—

Basic Properties ®

Swash Mix ®
Functions Assianment @)
Servo Assignment (¥

6. Con los botones ,F1”y ,F2" puede cambiar la secuencia del
item de menu seleccionado.

7. Mediante ,,F3(Add)” crearda un nuevoitemen laseccién Userdel
menu principal. Pulsando el ,botén 3D cuando el item del
menu esta seleccionado, cambiara al ment delitem en cuestion.

8. Conelbotén ,F4(Delete)” borrardelitem seleccionado.

9. Con el botén ,F5(All)* insertara todos los posibles sub-menus
enelmenuuser.

En ambas secciones existen funciones como el bloqueo de motor o

el monitor de servos a las que se acceden mediante los botones

»F1(THR)"y ,,F2(Receiver output)”.
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9.0.1 Proteccion mediante Password contra cambios
accidentales enla configuracion

Si presta la emisora a otra persona y desea asegurarse de que no
realizard cambios en la configuracion de los modelos, puede utilizar

lafuncion Model Lock.

% oll] [peraurt W |12:22:56

Main Menu
Fine Tuning
Advanced Properties
Timers/Sensors
Applications
System

TR[a] | §e | User | @
T 0] [vefaurt W |12:22:27 ! :E

Model Lock

To prevent unwanted changes type
and remember a two-digit passphrase

IYEYOEIEE oic

Tinﬂﬂﬂ‘"‘”"“'t I‘!z:zz:m
Model Lock

To prevent unwanted changes type
and remember a two—digit passphrase
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1. Enelmenu principal, pulse el botén ,,F4"
para abrir el didlogo de introduccién del
password.

2. Aqui,introduzca el cédigo de dos digitos
utilizando "F1" 1/2/3, "F2" 4/5/6 y "F3"
7/8/9. Este cédigo aparecerd en pantalla y
se utilizard para desbloquear laemisora.

Si pulsa el botén,F4” Clear podrd eliminar
el numero seleccionado y comenzar de
nuevo.

3. Recuerde el cédigo y pulse ,F5" OK.
Confirme la pregunta de seguridad “Apply
changes?”.

Desde ahora la emisora estard bloqueada
contra:

- cambiosenlaconfiguracion

- selecciéndelmodelo

- creaciéndeunnuevo modelo
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- calibraciéndelos controles

- telemetria

- conexion USB

- apagado

Todo tipo de operacién sobre la tarjeta SD se realizard en modo sélo
lectura.

% oll] | peraurt W [12:22:14 | 58

Model UNLOCK

4. Puede desbloquear el modelo mediante
el boton ,F4" del menu principal. Ahora
debe entrar el mismo cédigo que utilizo
para bloquear el modelo. Confirme con el
botén ,,OK".

Please set the correct passphrase

Ahora se le preguntara si desea o no guardar los cambios en la
configuracion del modelo.

Sipulsa ,F1" NO se descartaran todos los cambios y todos los datos
delatarjeta SD sevolveranacargar.

Nota: Esta funcion no puede utilizarse para incrementar la
seguridad, por ejemplo en caso derobo de suemisora.La
emisora se bloquea contra cambios en la configuracion
en el momento en el que entra el cédigo en la emisora
hasta que esta se apague o se vuelva a introducir el
cédigo. Tan pronto como se apague la emisora (por
ejemplo con la combinacion de POWER+ESC o
desconectando la fuente de alimentacion) la emisora de
desbloqueard automdticamente.
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9.1. Modelo

El menu ,,Model” contiene las funciones bdsicas para tragajar con
sumodelo comoson: W [zz00 (S
. Selecciénde Modelo Model
Select Model

Basic Properties
Functions Assignment
Servo Assignment
Servo Setup

Device Explorer

%00l ‘I]ehult

. Nuevo Modeol

. Propiedades Basicas

. Asignacién de Funciones
. Asignacionde Servo

. Ajustede Servo

s Device Explorer

9.1.1 Eleccionde Modelo

El mend muestra la lista de los modelos almacenados en memoria
con sus nombre, fecha y tipo de modelo. El modelo seleccionado se
encuentra marcado con u simbolo. En el menu puede seleccionar un
modelo o gestionar todos los modelos. Puede copiar modelos,
borrarlos (excepto el modelo actual) y cambiar el orden de los
modelos.

=0l ||Jerau|t l||z:zz:29

Select Model

2 Model 1 1980/00/00
3 Model 2 1980/00/00 g
4 Model 3 1880/00/00 ==
5 Mode! 4 1980/00/00 dr—
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1. Eleccionde Modelo

En la lista de modelos, elija el modelo deseado y confirme pulsando
el ,botén 3D” o ,F1(0k)". Se le pedird que confirme la carga del
modelo seleccionado.

Las emisoras DC/DS-16 ofrecen una funcién ,Model checking”
(chequeo de modelo), que comparalos nimeros de serie del
receptor en el modelo y el del receptor con el que se intenta
comunicar. Si no son los mismos, la pantalla mostrara un aviso
diciendo que el receptor no es el correcto para ese modelo. En este
momento, el usuario puede elegir:

. Confirmar el cambio - asigna el nuevo receptor al modelo.

. Rechazar el cambio - la emisora no se comunicara con el nuevo
receptory el modelonose encendera.

. Elegir otro modelo de la memoria de la emisora.
La informacion acerca de las discrepancias de receptor se mostrara
también tras la creacién de un nuevo modelo y emparejado o al
establecer comunicacién con el receptor.

Graciasaestafuncion, sila utiliza, un nuevo receptor serd asignado al
modelo parafuturas comprobaciones.

2. Copiadeunmodelo

Toda la informacién de un modelo puede copiarse y utilizarse para
crear un nuevo modelo con la misma programacién. Elija el modelo
que quiera copiar desde la lista y cree una copia mediante el botén
»F3(Copy)”. Tendrd que modificar el nombre de la copia antes de
que pueda ser guardada. Una vez cambie el nombre, pulse
»F5(0k)" para continuar. La copia de sumodelo aparecerd al final de
sulista.
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Nota:  sj desea realizar cambios en la configuracién de un
modelo existente, primero debe guardar una copia de
seguridad del original. Esto le ayudard en caso de que
desee volveralos ajustes originales

Si desea copiar un modelo de una emisora a otra,
recuerde que ambas emisoras pueden no tener el mismo
equipamiento de software por lo que la configuracién de
mddulos diferentes pueden no concordar. En este caso
es necesario verificar las funciones individuales del
modelo ya que el intento de carga de un modelo en otra
emisorapuede producir un mensaje de error (vea System
->Installed Modules).

Nota:

3. BorradodeModelo

Unmodelo puede ser borrado de memoria. En la lista de modelo elija
el que quiere borrary pulse el botén ,,F5(Delete)”. Por razones de
seguridad no se puede borrarel modelo actual.

4. Ordendemodelos

El orden de los modelos puede modificarse pulsando el botén
»F1()" para mover el modelo seleccionado una posicion hacia abajo
o el ,F2()” para mover el modelo una posicién hacia arriba. La
emisora permite guardar un gran nimero de modelos en memoria
porloqueesbuenotenerlos ordenados.

Nota: |ntente ordenar los modelos usados frecuentemente al
principiodelalistaparaevitar tener que desplazarse por

todalalistapara seleccionarlos.
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9.1.2 NuevoModelo

Al elegir este item se comienza el asistente de creacion de un nuevo
modelo. El asistente comienza con la creacién de un nuevo modelo
tan pronto como elije, ,New model”. De cualquier modo, el modelo
no se creara hasta la confirmacion en el Ultimo menu del asistente,
»Servo Assignment’. Hasta que no haga la Ultima confirmacién el
modelo NO serd guardado en memoria.

Las posibilidades de ajuste de las emisoras DC/DS-16 son muy
extensas. Para mayor simplicidad, algunos de los posibles ajustes
son solo accesibles para algunas combinaciones de alay cola, frenos
aerodindmicos, tren de aterrizaje y numero de motores.

Nota: Por seguridad, comience la creacion de un nuevo modelo con el
receptor apagado. Tenga cuidado cuando maneje modelos
eléctricos o ante sobre-esfuerzos en servos, donde una mala
transmision de mando puede causar danos. Cuando maneje
modelos eléctricos es mejor retirar la hélice o desconectar el
motordurantelacreacion de modeloy ajuste.

=0l ‘[lefnult .‘12:22:25 B (a0 ‘uefnult .‘12122155 B
@_ New Model Edit
Name : Aero £ aerofl | 8
Model type:H ; ‘ u b cide f g hiilj
el i Genera
kil mnopaqr st
& ?Q u v ow xy z e
o ® 1.2 3 4 5 6:7 9

[ [ [ [net/l @
1. Nombredelmodelo
Useelthe, Control3D" paraelegirel nombre del modelo.
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Tendré que introducir el nombre que desea que aparezca cuando el
modelo se almacene en la emisora. La longitud méaxima es 12
caracteres espaciosincluidos..

Cuando elijael item ,Name” la pantalla cambiara al menu ,Edit”,
donde puede utilizar el ,botén 3D" para introducir el nombre del
modelo. Use los botones ,F1()” y ,F2()“ para mover el cursor
dentrodelnombresilo necesita.

Use el botén ,F3(ABC)” para cambiar entre letras mayusculas y
minusculas.

Use el botén ,,F4()” para borrar el caracter de la posicion actual del
cursor.

Cuando termine de editar el nombre de su modelo utilice el botén
»F5(0K)" para confirmar el nombrey volveral menu, New model”.
El nombre del modelo puede incluso cambiarse si el modelo se
encuentra ya guardado en: ,Main menu->Model->Basic
configuration”seleccionando el nombre del modelo.

2. TipodeModelo

La eleccion del tipo de modelo hace el ajuste de su modelo mas
eficiente adaptando los menus con las opciones mas habituales
segun el tipo de modelo.Las opciones son: Aero,Heliy General. Una
vez que se guarda su modelo no es posible cambiar el tipo del
modelo.

Una vez que se introduce el nombre del modelo y se elige el tipo,
pulse el botéon ,F5(Next)” para ir al siguiente paso del asistente:
,Basic Properties”. El software le permitira pasar al paso siguiente
solo sielnombre delmodeloy el tipo estanintroducidos.
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9.1.3 Configuracién Basica- AVION
En este menu podra ajustar la configuracién de ala, cola, nimero de
motores, numero de spoilers y nimero de servos de tren de
aterrizaje. Las funciones de control de su modelo se crearan de
acuerdo a las configuraciones realizadas en este menu y se activaran
las mezclas necesarias.

l‘12:22:u| Eﬁ

a0l ‘ Default

Basic Properties

(O] Tail type: Normal  THIY
@ Engine count: [HC)
Airbrake servos: 1w |
®_/ Gear servos: 0
@—/ Use gvro 1 No @
@ lse gwro 2 Mo @
Use avro 3 No @)
1. TipodeAla [EELS Next

Los siguientes tipos de alason posibles:

Tipo Descripcion

OFLAP[1AIL Un Unico servo de alerén
OFLAP.2AIL Dos servos de alerén

1FLAP|2AIL Un servo de flap, dos servos de alerén
2FLAP[2AIL Dos servos de flap, dos servos de alerén
2FLAPJ4AIL Dos servos de flap, cuatro servos de alerén
4FLAP|2AIL Cuatro servos de flap, dos servos de alerén
4FLAP|4AIL Cuatro servos de flap, cuatro servos de alerén
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2. Tipodecola
Las siguientes opciones de cola estéan disponibles:

Tipo Descripcion

Standard TH1V Cola estandard con un conFroI hquzor}?al (elevador) y un
control vertical (direccion)

V-tail 2H T
Cola enV tradicional

Nota: La mezcla V-Tail se activa automdticamente.
Ailvator 2H1V Cola con dos servos de elevador y uno de direccion.

Nota: La mezcla Ailevator se activa automdticamente.
Cola con dos servos de elevador y dos servos de direccion|

Standard 2H2V

None - El modelo se controla mediante la mezcla de ambas
Elevon/Delta superficies moviles de las alas

Nota: La mezcla Delta/Elevon se activa automdticam.

None Modelo sin cola

3. NumerodeMotores

Puede elegir el nimero de motores en su modelo. Puede elegir hasta
4 motores. También puede asignar el control de cada motor a
diferentes canales de sureceptor.

4. NumerodeServosdeSpoiler

Puede elegir hasta 2 servos para spoiler. Puede asignar el control de
cada spoilera diferentes canales de su receptor.

5. NumerodeServosdeTrendeAterrizaje

Puede elegir hasta 4 servos para tren de aterrizaje. Puede asignar el
control de cada servo de tren de aterrizaje a diferentes canales en su
receptor.

6. UsodeGirdscopos(1-3)

Se pueden crear hasta tres funciones independientes para controlar
las ganancias de giréscopos. La configuracién de cada ganancia de
giréscopo se puederealizar en,, Fine Tuning -> Gyro Setting”.

Si pulsa el boton, F5(Next)” pasara al siguiente paso del asistente:
»Functions Assignment”.

Nota: Sj activa las funciones adicionales de giréscopo del
modelo activo después de salir del menu Basic
Properties tendrd que realizar la asignacion de
controles (Functions Assignment) y la seleccion de
salidas delreceptor (Servo Assignment).

9.1.4 Configuracion Basica - HELICOPTERO

=00l ‘I]efnultﬂﬂ .‘12:22:11

Basic Properties

Single servo position Front @
dngle 1200 @) Rotation 0°®
Lever lenaths (Servo 1-3):
1005 @® 1008 @® 1008 @

Governor No @)
Use gyro 2 No®
Use gvro 3 No (@
Back Next
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TipodePlato

Introduzca el tipo de plato de su helicoptero. Refiérase al manual de
su helicoptero sies necesario.

. »3 servos (por defecto 120°)” - el plato controla el
elevador, alerén y colectivo mediante los movimientos coordinados
de tres servos. En la configuracion del plato los puntos de control del
plato pueden desplazarse, juntarse o separarse unos de otros en
pasos de 1° para eliminar defectos en la geometria de su mecanica.
Tendrad que utilizar también este plato para configuraciones de 3
servos (140°) o 3 servos (90°).

Dentro de este ment puede también cambiar la longitud efectiva de

las levas para corregir un comportamiento no lineal del brazo del
servo.

. » 4 servos (90°) - los controles del plato, elevador, alerén y
paso se realizan mediante los movimientos coordinados de cuatro
servos a 90°. Puede realizar los mismos cambios en este tipo de plato
descritos masarriba.

. »Mechanical” - estetipo de plato utiliza un sélo servo para
cada funcion. Este es el tipo de plato que debe elegir si utiliza un
sistema flybarless.

Inversion delaorientacion del plato 180°

El item ,Front servo position” es accesible Unicamente para el tipo
de plato,,3 servos (por defecto 120°)“. Si su helicoptero lo requiere,
es posible girar la configuraciéon del plato 180°mediante un sélo
boton..

Angulodel Plato
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El item ,,Angle” sélo se encuentra accesible en el tipo de plato ,3
servos (por defecto120°)”. El angulo formado entre los puntos 1-2
y 1-3delplato puede ser configurado por el usuario en incrementos
de 1°. Esto le permite ajustar mds en profundidad su plato si es
necesario.

Rotacion

Elitem, Rotation”sélo se encuentra accesible en el tipo de plato ,3
servos (por defecto 120°)”y ,4 servos (por defecto 90°)”. Este item
le permite rotar el plato un dngulo definido si desearealizar un ajuste
mas fino de su plato, requerido por algunas maquetas.

Longitud delbrazodelservo (servo1-4)

Este item le permite mover los puntos de control de su plato,
acercandolos o alejandolos del centro de rotacion. Esto le permite
compensar cualquier movimiento no linear del servo.

Governor

En algunos helicépteros se utiliza la funciéon governor para el control
del motor - esto permite al motor funcionar a una velocidad
constante independientemente del paso colectivo. Si su helicoptero
cuenta con governor, puede controlarlo a través del receptor unido a
esta funcién. Una vez que active la funcién, la configuracién del
governor serd accesible en el menu ,Fine Tuning -> Governor
Setting”.

Giréscopo(2-3)

Es posible crear hasta tres funciones independientes para controlar
la ganancia del giréscopo. Por defecto el giréscopo No.1 se
encuentra activado. Los otros deben activarse en el menu ,Model -
> Basic Properties” junto con lafuncién Governor.
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Nota: Sj activa las funciones adicionales de giréscopo del
modelo activo después de salir del menu Basic
Properties tendrd que realizar la asignacion de
controles (Functions Assignment) y la seleccion de
salidas del receptor (Servo Assignment).

9.1.5 Mezclas de Plato

Aqui es donde deben ajustar los limites de movimiento de su plato
CCPM (Ciclico/Colectivo mezcla de paso) para Alerdn, Elevador y
Paso. Puede ajustar con de forma precisa estas funciones
cambiando los porcentajes. Silo necesita, podrainvertirlos sentidos
ajustando valores negativos

.||2:22:37 Eﬁ

“.:I:IDD'] |I]efnu|t
Swash Mix
Foll 508 @

Elevator 508 @ / \
Pitch 50% @

Value 1008 ®

AnillodePlato

Es posible activar la funcion de limite de ciclico para un rotor de
helicoptero. Si activa esta funcién se producird una restriccion del
movimiento del servo ante una entrada combinada de elevador y
alerén porlo que todo movimiento se encontrara dentro del area del
circulo mostrado. Fuera del circulo existe una zona muerta de los
controles, no utilizable.
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El item "Value" afecta al didmetro del circulo mostrado y es la
maxima deflexidn permitida. Este ajuste afecta a todas las
programaciones del modelo.

9.1.6 Configuracion Basica-GENERAL
l‘u:zz:as =]

Basic Properties

=il |nerau|t99

Engine count:

|@totor tyee Sigle direction ®

Back Next

1. NumerodeMotoresdel Modelo

Aqui elegird el nUmero de motores de sumodelo. Es posible elegir de
0 a 4 motores. El nimero de salidas utilizadas se incrementara o
disminuird automaticamente seguin el nimero elegido.

2. TipodeMotor

Los motores de sumodelo giran en una sola direccién o pueden girar
enambas?
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9.1.7 Asignacion de las funciones

Se crea una lista de todas las funciones de vuelo basada en su
configuracion actual con las asignaciones basicas de los canales de
laemisora.

Este menu le permite renombrar las funciones, asigna una funcién a
cualquier stick, dial o deslizadera de la emisora y ajustar trims
adicionales.

Puede dejar que el software asigne automéaticamente las funciones
pulsando el botén ,,F2(Auto)”y después ,,F5(Yes)”.

=000 ‘Deruult .‘12:22:u9 [2F |

Functions Assignment

Back | Auto| Add

1. RenombradodeFuncionesdeVuelo
Puede editar cadaitem,Function” pararenombrarlo como desee.
2. Asignaciondeun ControlaunaFunciéndeVuelo

Si edita el item,,Control” podra asignar un stick, dial o deslizadera a
cualquier funcidn. Los canales proporcionales 1 — 8 se encuentran
marcados como P1-P8. Los interruptores Sa-Sj tienen la misma
designacién mostrada en el frontal de la emisora.

Cuando seleccione uno de estos items entrara en el menu: ,Select
control input”, vea el capitulo 9.7. Las asignaciones pueden

74

verificarse mediante los gréficos situados al lado de los elementos de
control en la seccion ,Control %, que muestra la organizacién actual
deloselementos de control asignados.

3. ElecciondeTrims Adicionales

La emisora le permite crear un trim para cualquier funcién de vuelo.
Editando el item ,Trim” podra asignar un control (stick, interruptor,
dial o deslizadera) para controlar el trim de la funcién de vuelo
seleccionada. Cuando elija uno de estos items entrard en el menu:
»Select control input’; vea capitulo 9.7. La asignaciones pueden
verificarse mediante los gréficos situados al lado de los elementos de
control enlaseccion,Trim”’, que muestrala organizacién actual delos
elementos de control asignados.

Las funciones de trim para los sticks P1-P4 se asignan
automaticamente a los cuatro botones situados debajo de cada
stick.No es necesario asignarlos manualmente.

4, RangodelTrim

Si ajusta una funcién trim, puede utilizar ,Trim-Max" para elegir la
maxima influencia del trim sobre una funcién de vuelo. El valor por
defecto es 50%. Si ajusta el valor a 0% el trim no tendra efecto sobre
la funcion de vuelo. Sielige un valor de 100%, el trim controlara todo
elrecorrido delafunciéndevuelo.

5. AnadirunaFuncion

Con el boton ,,F3(New)” podra crear (afadir) su propia funcién de
vuelo.

6. BorrarunaFuncién

Con el botén ,F4(Delete)” podra borrar la funcién de vuelo
seleccionada.
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Asegurese de haber asignado todas sus funciones de vuelo a los
correspondientes controles de la emisora (stick, interruptor, dial o
deslizadera) y que los trims estan asignados y guncionando como
desea. Pulsando el botén ,F5(Next)” pasard al siguiente paso del
asistente, el menu ,,Servo assignment “.

Nota:La asignacion inicial se lleva a cabo de acuerdo al modo de emisora.
Si no es correcto verifique que ha elegido el modo adecuado en el
menu,,Main menu->System->Configuration- >MODE 1-4“

9.1. 8 Asignacion de Servos

Este menu muestra la asignacién de las salidas de la emisora a los
canales del receptor. Esta asignacion puede cambiarse a su gusto. El
numero del principio de la columna muestra el nUmero de canal y la
salida de la emisora asignada se encuentra a su lado. En este menu
puede ordenar sus funciones de salida como desee, cada funcion de
la emisora se puede asignar a cualquier canal del receptor. La Unica
restriccion es el nimero de canales que la emisora puede gestionar
(16 canales). La emisora puede ajustar automaticamente la
configuracion de los servos basandose en la ultima configuraciéon de
modelo. Si desea que la emisora asigne de manera automética los
servos en el mismo orden que el Ultimo modelo que ajusté pulse el
botén ,, F3(Auto)”ydespués pulse ,,F5(Yes)".
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Tiugnﬂ|nefnu|t99

l||zzzn2 [ sal
Serve Assignment
Ene 2 hileron 1@

@_0 3 Aileron 2@ 4 Elevator ®
5 Fudder @
7
9

Ttuﬂn[l |Defau|t

l||zzzm1 [ sall

a)

Create and activate model?

No Yes

1. Asignacion de las Salidas de la Emisora a los Canales del
Receptor

Canales

Elija el canal del receptor deseado y pulse el ,botéon 3D". Ahora
puede elegir qué funcion desea asignar al canal del receptor
seleccionado.

Pulsando el boton , F5(Next)” puede pasar al siguiente paso del
asistente que creard y guardara el modelo en la memoria de la
emisora.

a) El asistente le pedird que confirme la creacion del modelo
mediante la pregunta ,Create and select a model?”. Si contesta
pulsando el botén ,,F1(No)”, el modelo no se guardara y volvera al
asistente para seguir configurando su modelo.

Si pulsa el botén ,F5(Yes)”, el modelo se guardara en memoria y al
mismo tiempo se activara. Tras esto, ird el menu ,Servo Setup”. Su
modelo guardado puede ser configurado de nuevo en el menu
~Main menu->Model”> ,Servo Setup”menu.
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Atencion: Una vez su modelo es creado y activado tendrd que
emparejar sureceptor conlaemisoraypasara,Servo
Setup”.

9.1.9 Ajuste de Servos

Este menu permite el ajuste adicional de las funciones de salida
transmitter->receiver channels->servos. La asignacién de cada
salida de la emisora al canal del receptor se muestra en la parte
superior del menu (primer item debajo de la descripcion del menu).

T{juﬂﬂﬂ|nahu|t I||2:22:5ﬁ

Servo Setup

Engine 1

Servo No. Engine1 (1) @
Center (Subtrimy [ [ ] 0%
Max positive 100%
Max negat ive -100%
Max positive limit[___ M| 1

Max neaati

1. Desplazamiento del Canal del Receptor

En la parte superior del menu se muestra el desplazamiento del
canal seleccionado mediante un grafico. Si realiza un cambio en este
menu podravercomo actiasobrelasalida.

2. Selecciondel Canal del Receptor

En la primera posicion F1 de la barra inferior vera el canal
seleccionado. Con los botones F2() o F3() o editando el item ,Servo
#" elegird el canal del receptor que desea configurar.
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3. Centro(Subtrim)

Mediante este item podra ajustar la posicion neutral del canal del
receptor seleccionado.

Atencion: Cuando monte su modelo intente ajustar
mecdnicamente el neutro tanto como sea posible. Si
utiliza valores altos de,,Center (Subtrim)” para ajustar
el neutro, obtendrd como resultado una restriccion del
movimiento delservo.

4. Desplazamientos Maximos Positivo/Negativo

Este item ajusta los limites de salida de la funcién de la emisora, por
ejemplo el maximo desplazamiento de una superficie movil. Esta
funcion se utiliza para ajustar los maximos desplazamientos y para
evitar forzar los links o superficies. Este limite se puede superar si se
utilizan mezclas o funciones combinadas.

Nota: La cantidad de movimiento puede influenciar en los
ajustesdetrim, dualratey otros ajustes proporcionales.

5. Limite Maximo Positivo/Negativo
Esta restriccion es el valor maximo que puede alcanzar una salida del

receptor. Este limite nunca podrd ser superado por ninguna funcién
omezcla.

Atencion: Puede ajustar el limite para prevenir que una
superficie movil o link llegue hasta su limite mecdnico
y que evite un movimiento del servo por encima de sus
limites. Esto le permitird prevenirdaiios mecdnicos en
los servos.
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6. InversiondeServo
Utilice este item parainvertir la direccion del movimiento del servo.
7. Retardo positivo/negativo

Este item le permite retardar el movimiento del servo entre ambos
limites. Puede ser definido tanto para el movimiento positivo como
para el negativo (en cada direccién). Por ejemplo la apertura de un
tren de aterrizaje puede ser mas lenta que el cierre.

Atencién:Estafuncion es ttil para sincronizartrenes de aterrizaje.

9.1.10 Servo balancer (*depende del equipamiento)

La funcidn servo balancer esta disefiada para grandes modelos en
los cuales las superficies de control se mueven mediante varios
servos unidos mecanicamente. Debido a que cada servo puede
venir de fabrica diferente y que el montaje de los servos en el modelo
no es perfecto, se pueden ajustar los desplazamientos de forma
separada para asegurar un stress mecanico minimo durante el
movimiento delos controles.

Es posible asignar curvas separadas para que a cada canal de salida,
se le aplique como ultima operaciéon antes de mandar las
deflexiones al modelo. Ya que se aplica al final, la curva se aplica
después de trims, mezclas, dual rates, etc., para que los servos de la
misma superficie de control se muevan juntos. El Servo balancer
puedealterarlacurva hasta+10% con unaresolucidondel 0,1%.

1. Tras seleccionar servo balancer, pulse el ,botén 3D”. Esto le
permitira editar la curva del servo. Ahora, siempre queda
seleccionado un punto de control de acuerdo con la deflexion del
servo. Si la posicion del servo es -30%, se seleccionard el punto mas
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cercano, -25%. Se puede mover el punto hacia adelante o atras
girando el ,botén 3D” a izquierda o derecha. En modo "Auto"
(botén ,,F2” resaltado) se modifican los puntos cercanos por lo que
la curva resultante queda perfectamente suavizada. Puede después
seleccionar otro punto de control moviendo el control del servo y
alterando su posicion hasta que el stress mecanico de los servos
durante los movimientos se minimice.

"juul]|]|ﬂe'nult I|12!22!Il Ifuﬂﬂﬂ|ﬂefnult .||2:22:|4 B
Servo Setup Servo Setup
Flap 2 0x Flap 2 | -50%

Servo balancer Servo balancer

(-4.4%, -4.3%)

&
®
-100X -50r  0r  50r  100%

() [ & [ 3 [@ol ok |

2.Tras pulsar el botén ,,F1” cuando "0 [peraurt W|i2:22:50
se resalta servo balancer, se
muestra el medidor de velocidad. | 1qjemetry displaved at clock panel:
Aqui podra elegir un pardmetro de t )

telemetria, el cual aparecerd en la
posicién del reloj digital en la barra
superior de la pantalla. De esta
manera, podra visualizar la
corriente instantanea consumida
de las baterias la cual es muy dutil
para ajustar los recorridos de los

Sservos.

Servo Setup
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Nota: El ajuste de la telemetria en la
% ol |vefaurt B|i2:22:10 barra superior de la pantalla se
Main Screen guarda como configuracion de

Switch to previous page modelo por lo que serd
Switch to following page C] mostrado de la m,'sma manera

Telemetry displaved at clock panel:
Default (c

cuando vuelva a encender su
emisora. De forma alternativa,
es posible ajustar los datos a
mostrar en el mendu
~Timers/Sensors -> Main
Screen”. Es posible elegir
cualquier variable numérica
exceptolas coordenadas GPS.

3. El botén ,F2 Auto” habilita el cambio entre seleccién automética
y manual de los puntos de control en el modo edicién de servo
balancer. Cuando elija los puntos de control de forma manual, pulse
el ,botén 3D” para moverse al siguiente punto; si pulsa el botén
»ESC” activara el punto anterior. Cuando edite en modo manual,
movera (al contrario que en modo automatico) sélo un punto de
control, los otros permaneceraninalterados.

Sipulsa el boton ,F3 Clear” por un corto periodo de tiempo, borrara
rapidamente un punto de control (que tendréd que ser seleccionado).
Si pulsa el botén ,,F3 Clear” durante un largo periodo de tiempo,
todalacurvasera pasadaal valor por defecto.
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Atencion:

T’:DUDH ‘ Default

.‘12:22:23 Eﬁ

R9-EX Outputs

Output pin Servo No.  Group

OutPin 1 Engine 1 (1) ® | 4@
OutPin 2 Aileron 1 (20 @ | B®
QutPin 3 Aileron 2 (3) ® E®
OutPin 4 Flap 1 4 @ c®
MitPin & Flan 2 (51 W [HE

Si utiliza servos fijados
mecdnicamente a una
superficie de control como se
muestra en el ejemplo,
recomendamos colocar todos
los servos de la misma
superficie en un grupo de
salida (Grupo A-C). En la figura
se realiza mediante la
aplicacion Device Explorer. De
esta manera los servos
recibirdn los pulsos de control
al mismo tiempo y su
movimiento serdsincrono.

Atencién Para optimizar los recorridos de los servos mediante
servo balancer, recomendamos utilizar un
amperimetro (o el sensor de corriente MUl mostrado
en la pantalla de telemetria) y intentar siempre que la
corriente consumida por los servos sea la menor

posible.
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9.2. Ajuste Fino

-Funciones extendidas para el ajuste fino de modelos

* ModosdeVuelo

» TrimsDigitales

* Trims MododeVuelo

+ Dual Rate/Exponencial

* CurvasdeFuncion Programables

» Diferencial Alerdn (Este menu es sélo accesible si la configuracion de ala es
OFLAP| 2AILo superior)

* MezclasLibres

*  V-Tail (Este menui es sélo accesible en la configuracion, V-tail*)

 Butterfly (Este ment es solo accesible si la configuracion de ala es 2FLAP | 2AIL o
superior)

» Ailevator (Este menu es séloaccesible en la configuracion, Ailevator”)

» Delta/Elevon (Este mend es solo accesible en la configuracion de ala de ala
None-Elevon/Delta”)

*  Gyro/Governor (Sélo para helicopteros)
» Limitador Throttle (S6lo parahelicopteros)
* SnapRoll

9.2.1 Modos de Vuelo

El fin de la programacién de Modos de Vuelo es ofrecer la posibilidad
de activar un grupo de ajustes que optimizaran el control de su
modelo. Los Modos de Vuelo pueden tener ajustes para el
Despegue, Vuelo, Aterrizaje, y muchos mas . Pueden ser usados para
cualquier situacién en particular donde se desean varios ajustes
basicos de vuelo.Las emisoras DC/DS-16 le ofrecen la ventajade una
granvariedad de opciones de programacion.
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Se pueden usar hasta 10 modos de vuelo para cada modelo. Cada
uno de estos modos se puede ajustar con un nombre diferente para
facilitar su identificacion. S6lo puede estar un modo de vuelo activo
alavez.Conun poco de practica descubrird que si crea sus modos de
vuelo en un orden légico evitard confusiones en situaciones criticas.
El control de los modos de vuelo puede asignarse a cualquier
interruptor, sticko dial de laemisora.

Configuracion delos Modos de Vuelo

. Algunos de los ajustes de configuracion tienen dos opciones.
G-global (simbolo globe) y S-Separado. Cambiando de Ga S, podra
ajustar cadamodo de vuelo de formaindividual.

Atencion: Cuando cambie de Global a Separado todos los valores
serdn copiados directamente alos modos de vuelo.

. Si la configuracién de modo de vuelo se ajusta a S, cada modo
de vuelo se podré ajustar con un valor independiente de los otros
modos de vuelo. Cuando cambie a otro modo de vuelo, la posicion
de unassalida (el control de una superficie mévil por ejemplo) puede
cambiarse para optimizar el sistema de control de sumodelo.

*  También, sila configuracién de modo de vuelo se ajustaa S, se
pueden asignar a cada modo de vuelo diferentes variables para cada
funcion. El interruptor de control asignado podra controlar
multiples valores dentro de cada modo.

. Tras crear un modo de vuelo, podra ser utilizado para futuros
modelos.
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Atencion:Si no se requieren modos de vuelo, no cambie la
configuracion por defecto.

Tall ‘SPEW .|Rx: s.av (NS

Flight Modes
Label Delay Switch J]

[1 Thernicg 0.3s sb x [l
L2 Steed®® 035 Sb v I

) Default @ 0.3

i

1. ARadir Modos de Vuelo

Si pulsa el boton”F3 (Add)” se creard un nuevo modo de vuelo.
Seleccione el modo existente y pulse el botén “F3 (New)”.
Aparecerd un menu de confirmacién en la pantalla, utilice los
botones de funcién para continuar.

Pulse el botéon “F5 (Yes)” para crear una copia de un modo de vuelo
existente.

Pulse el botén“F3 (No)” para crear un nuevo modo de vuelo.
Pulse el boton”F1 (Esc)” para ir a la pantalla principal de modo de

vuelo.
l||zzzm3 B

Flight Modes

Ttuﬂn[l |Defau|t

Copy highlighted flight mode?
Default

Esc No Yes
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2. Nombre de Modo de Vuelo

Recomendamos nombrar a cada modo de vuelo de acuerdo a su
funcién, porejemplo: Despegue, Vuelo, Autorotacion....

Losnombres/etiquetas se pueden editar facilmente.

3. Retardo en Modo de Vuelo

La funcién Retardo puede ayudarle a suavizar la transicién desde un
modo de vuelo a otro. Cambios repentinos en la posicién de sus
superficies moviles pueden afectar de manera negativa al
rendimiento o incluso provocar una situacion critica. El Retardo
puedeayudarle a evitar esta situacion.

Consejo:Si el efecto del retardo todavia no se ha probado,
aseglirese siempre de tener un retardo suficiente para
que los cambios se realicen y para tener un correcto
tiempo derespuesta.

Atencién: A Throttle Hold no le afecta el tiempo de retardo. Esta
funcion serealizard siempre de forma instantdnea.

4. Activacion de Modo de Vuelo

Un Modo de Vuelo puede activarse mediante cualquier dispositivo
de control (Interruptor/Dial/Stick). Cuando elija un interruptor ,
editando su asignacién puede elegir la posiciéon en la cual el
Interruptor/Dial/Stick o Interruptor Légico activard o desactivara el
modo de vuelo (vea el capitulo 9.7). Puede utilizar el indicador
visual de la columna Switch para que le ayude a determinar la
posicion ON o OFF delinterruptor para cada modo de vuelo.
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. Check Mark - Posicion ON

. XMark - Posicion OFF

Cuando se active el modo de vuelo, su nombre puede verse en la
parte superior del escritorio.

Tflll”*"ﬁ‘“ .|Rx: 5.3%
Flight Modes
Label| Delay Switch Ji

[1 Thermicg® 03s Sb »®

2 Speed (A 03 S v [
@_ Efault A 0.3s 1}

bre del modo
de vuelo actual.

bd6 &

5. Prioridades de Activacion de Modo de Vuelo

Si ha creado multiples modos de vuelo adecuados a cada fase del
vuelo con detalles especificos para cada uno (Aterrizaje con viento
fuerte o ligero). Puede variar el orden en el cual se activaran estos
modos. El orden numérico determinaralas prioridades.

Cuanto menor es el nimero mayor es la prioridad. El modo de
vueloinicial tiene siempre la prioridad mas baja.

6. Modos de Vuelo por defecto y Reset

Cada uno de los modos de vuelo creados puede ajustarse como un
ajuste por defecto para el futuro. Seleccione su opcién y pulse el
botén “F4 (Opt.)” para visualizar el menu de confirmacién. Elija la
opcion, “Set as a Default Flight Mode” y su modo de vuelo serd
ajustado ahora como opcién por defecto.
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T‘.‘lll”"“""IiE M |rx: s.av [ JERRY

Flight Modes

Thermic

Announce current flight mode
® tch

Set as default flight mode
Delete flight mode
Reset all flight modes

7.Borrar un Modo de Vuelo
Paraborrarun modo de vuelo:

a) Elija el modo de vuelo deseado y pulse el botén “F4 (Opt.)”
para accederal menude opciones.

b) Desplacese y elija la opcion “Delete flight mode” y pulse el
boton “F5 (OK)” pararealizar la confirmacion final.

Elmodo devueloinicial se pone pordefectoynopuede borrarse.

8. Reset de Modo de Vuelo

Todos los modos de vuelo pueden resetearse a sus ajustes basicos a
la vez. Seleccione uno de los modos de vuelo y pulse el botén “F4
(Opt.)” después use la opcion “Reset all flight modes” para resetear
todoslos modos de vuelo. Todos los cambios previos se eliminarany
losmodos de vuelo sereseteardn con ajustes G (Global).

Esto es util cuando va a programar un nuevo modelo desde una
copiade uno existentey quiere cambiarlos modos de vuelo.

Consejo:Tras hacer un cambio de configuraciéon o un reset
compruebe siempre sus modos de vuelo.

9. Notificacion del Modo de Vuelo actual
Es posible asignar un archivo de sonido WAV a cada modo de vuelo,
paraquesereproduzca alactivardicho modo de vuelo.
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10. Notificacion de Modo de Vuelo tras activar un interruptor

Es posible asignar un interruptor para la notificacion vocal del modo
de vuelo. Tras activarlo, el modo de vuelo actual se notificara,(se
reproducird el archivo de sonido WAV).

9.2.2 Trim Digital

Los trims digitales programables se encuentran debajo de los sticky
consisten en cuatro botones direccionales. Todos los ajustes y el
ajuste del paso del trim se realiza en el menu “Digital Trim”. Puede
asignar diferentes rangos de trim y diferentes pasos para cada trim
por separado.

El didlogo del trim se divide en dos pantallas, a) y b). Puede cambiar
entre ambas utilizando los botones "F1 Left" y "F2 Right". El boton
“F3 (Trim)” cambia entre la pantalla de escritorio y la pantalla
principal del trim donde podra observar sus ajustes y cambios.

Tal y como puede ver en la pantalla a), puede asignar cualquier
funcion para ser influenciada por cualquier trim. Es posible también
desactivar el trim para que no influencie ninguna funcién
(deseleccione la funcién asignada simplemente). Esto es muy
importante para pilotos de multicopteros o helicépteros equipados
con sistemas avanzados de estabilizacion.

Funciones especiales del trim

Los trims digitales pueden utilizarse de manera independiente para
controlar cualquier funcién. Es posible asignar funciones especiales
"Trim.Ctrl" o "Trim.RstOn" (Reseteo automaticoTrim — Automatic
reset) toany digital trim.

- Trim.Ctrl (Trim control) - enables using a specific trim
independently from model functions. The transmitter remembers
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the trim value after shutdown. After pressing the trim button no
superior functions are trimmed, only internal state of trim is
incremented.

- Trim.RstOn (trim control with automatic reset) — enables using
the specific trim independently from model functions. The
transmitter does not remember the value of trim after shutdown.
After loading the model, the trim value is always 0%. In combination
with the logical switches this option is suitable for a sequential

.‘12:22:43 Eﬂ

Digital Trim
Trim Function Yalue Stored

[ 22 NIEEECI®GE o &

“.:I:ID[IU |I]efnu|t

®&  TrimRstin® @G 0% 0%

switching between flight modes or playing sound sequences.
Los modos de operacion de los trims se han extendido (vea la figura
c)). Existen actualmente estas opciones:

Global -eltrimtendrdlos mismos ajustes para todos los modos de
vuelo.

Consejo:Para realizar el primer vuelo de un modelo
recomendamos utilizar pasos mayores en el trim. Tras
familiarizarse con el comportamiento de su modelo
puede pasar apasos menores para el trim.
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Separate - cada modo de vuelo tiene sus propios ajustes
independientesde trim.

Flight-Mode Group (A/B) - si esta utilizando varios modos de vuelo
y quiere compartirlos ajustes de trim entre algunos de ellos, elijauno
de los grupos FA o FB para cada trim. Cada grupo tiene sus propios
ajustes compartidos. Nota: Sicambia de Global a un grupo de Modo

Nota: Si cambia un modo de vuelo de change de Global a uno
delos grupos de Modo de Vuelo, elmodo de trim del resto
de los modos de vuelo (excepto el que esta editando)
cambiard a Separate.

=l |I]efﬂu|t ] ‘ 12:22:28 | 5g4

Digital Trim

Yalue Stored
(0} 4

=l |I]efﬂu|t ] ‘ 12:22:46 | 5g4

Digital Trim

Function
L33 Ailerons(® @G
B Thrott le® @G
2% Fudder® @G
kol Elevator® @G
Se H Elevator® @G

Centered®
Thro-Low®)
Centered®)
Centered®)

de Vuelo, el modo de trim en otros modos de vuelo pasara a
Separate.

Elrestodelos pardmetros se describen abajo:

1.Value —muestrael valoractual del trim.
2.Stored - muestra el valor guardado en memoria.
3.Mode-aqui puede especificar el comportamiento basico.
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* Centered mode - por defecto, el trim afecta solo al centro del
servo, los extremos permanecen inalterados.

* Linear — desplaza todo el desplazamiento del servo, incluidos
los extremos.

* Thro-Low - afecta al extremo inferior y el resto de la curva,
pero no al extremo superior.

* Thr-L50% - afecta al extremo inferior y a la curva por debajo
del 50%. No afectaalacurvaporencimadel 50%.

* Thro-High - afecta el extremo superior y el resto de la curva,
pero no al extremoinferior.

4. Paso - indica, cuanto cambiara el trim ante una pulsacion del
boton.

5.Rate (+,-) —-determinalos limites de actuacion para el trim.

En la figura de abajo puede ver como los diferentes modos de trim
influencian la salida del servo (trimado al 50% del rango). No
puede utilizar cualquier modo de trim cuando quiera:

Configuraciéon V-Tail - Puede especificar el modo de trim sélo para
la funcién elevador, no para direccién za que ambas funciones se
encuentranunidas.

Configuracién Delta/Elevon - Puede especificar el modo sélo para
alerones, no paraelevador.

Helicopter usando mezcla CCPM - Puede especificar los modos
paraalerény elevador, no para paso colectivo.

Siusados omadstrims paraajustar unafuncién, el trim resultante sera
la suma de todos los trims por separado. La emisora utiliza sélo un
modo definido para el primer trim.
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ExtremoSup. A J A A
Centro—" | Centro+— Centro Centro
B Y
Extremo Inf. Y — Y —
Centered mode Linear mode Throttle Low  Throttle Lower 50%  Throttle High

Pulse el "botéon F4" para mostrar opciones de trim adicionales. Vea
la figura d). Puede guardar el trim seleccionado (por ejemplo Alerén
en la figura) a la memoria del trim, o puede aplicar el memorizado
paratodoslos trims.

Como funciona: El valor de trim seleccionado (o todos los trims
respectivamente) se copia en un registro. (Vea la dltima columna de
lafiguraa).Unavez quela posicidn se ha guardado, la columna valor
se limpiara. Esto se aplica siempre para todos los modos de vuelo. La
funcion de memoria es adecuada si desea poner a cero sus trims
aungue se hayan aplicados pequenos desplazamientos. Al procesar,
laemisorasumaelvaloractualy el guardado.

Tﬁuuﬂﬂ‘ﬂehult l|lz:22:|a Eﬁ Tﬁuuﬂﬂ‘ﬂehult l||2:22:45 Eﬁ

Select Option Digital Trim

BE Ailerons

=S  Separate highli trim m
SFa Flight-Mode Group A Store all to trim memory

Clear highlighted trim
ZFp Flight-Mode Group B Clear all trims

En la figura d), existen dos opciones mds: Limpiar el trim seleccionado o limpiar todos los
trims. Tras la confirmacidn, esta opcion limpia el valor del trim actual (o todos los trims
respectivamente) y de manera similar a la puesta a cero anterior, guarda los valores
(memoria de trim). Esto se aplica siempre para todos los modos de vuelo.
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9.2.3 Trims Modo deVuelo

Este menu permite ajustar la posicién de salida de la funcidon
individualmente para cada modo de vuelo. Por ejemplo: si su
elevador necesita ser elevado en un modo de vuelo pero no en otros.
Cadafuncién puede serajustada de formaglobal o separada.

1. Posicionde Servo

Un canal de salida el transmisor puede ser asignado a mas de una
salida del receptor. El ajuste de los valores individuales de las
columnas marcadas “S1-S4” cambiard la posiciéon del servo
(superficie) para cada funcion de salida. La posicion del servo se
muestracomo un porcentaje del desplazamiento total.

Si pulsa el botén “F3 (CIr)” se reseteardn los valores de la linea
seleccionadaa0%.

Pulsando el botén “F1 (Sym.)” ACTIVARA/DESACTIVARA el
bloqueo que le permite ajustar cada salida de forma conjunta
(simétricamente), oindependientemente.
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2. Ajustesde Trim Globales o Separados

La posicién del trim de servo para cada funcién puede ser ajustada
de forma global para todos los modos de vuelos usando “G-(globe
symbol)” o individualmente para cada de vuelo mediante “S-
Separate”.

Tﬁuﬂﬂﬂ"ﬂ .|12:22:I]E 3T |
Flight Mode Trim

Function 51 2 S

Ailerons 0% 0% @G
Elevator 0% SG
Rudder 0% @G
Throttle 0% Lide]

9.2.4 Dual Rate/Exponencial

Este menu le permite ajustar dos o tres cantidades de mando para
cada funcién de salida. Cada uno de los canales puede ser ajustado
con dual/triple rates y ajustes propios de exponencial. Los ajustes de
exponencial pueden incrementar su precision de control haciendo
que los movimientos de su stick (alrededor del centro) produzcan un
menor desplazamiento en el movimiento. Al mismo tiempo, los
extremos tendran los desplazamientos maximos.
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=000 |I]efﬂu|t [ ] ‘ 12:22:56 EE |

Dual Rate/Exponential
Function Dual-Rate Exponential
Ailerons | | 100% 100% @
Elevator | | 100% 100%
Rudder 100% 100%
Throttle| | T00¥ 100%

cf@

a) Nombredelcanal

b) Ajustede cantidad de mando Dual/Triple

c) Ajustedeexponencial

d) Ajuste Global orseparadode modosdevuelo

Al seleccionar uno de los canales y pulsar el botén “F4 (Edit)” o el
“Control 3D"”accedera alapéginaindividual de ajustes del control.

=00l |I]efﬂu|t [ ] ‘ 12:22:48 JEE |

Dual Rate/Exponential Edit

@— »Ai lerons« &G
(®)—fePositin3 -+
(©O—toRate 1008 1008
(@ —ebwonential 0% 0% ——®
©—foswiten s M

a) Nombredelcanaly ajuste global/separado
b) Posiciéndelinterruptor

c) Porcentajede movimiento

d) AjustedeExponencial

e) Opciéndeasignaciéndeinterruptor
f) Gréficodelafuncién

1. AjustesdeExponencial Global o Separados

La configuracion de Exponencial puede ser configurada para todos
los canales de forma colectiva para todos los modos de vuelo
eligiendo “G-Global (globe)” o puede permitir ajustes individuales
de exponencial paracadamodo de vuelo eligiendo “S-Separate”.

2. AsignaciéndeinterruptorparaExpo/Dual Rate

Al elegir “Switch Option” (e) accederd a la pantalla “Select Input
Control” donde podrd elegir el elemento de control al que desea
asignar el rate/expo para la funcién seleccionada. Para dual rate
simple; es suficiente con un interruptor de 2 posiciones. Para triple-
rate puede elegir un interruptor de 3 posiciones o un canal
proporcional. El interruptor seleccionado serd asignado. Mientras
que la pantalla “Select Input Control” es visible puede cambiar el
desplazamiento del interruptor utilizando “F2 (Prop.)” para pasar a
los ajustes proporcionales. Se puede comprobar el funcionamiento
en la pantalla “Dual Rate Edit” activando el interruptor y
observando los cambios de “Position 1-2” para interruptores de dos
posiciones, si usa un interruptor de 3 posiciones, “Position 1-2-3".
Para un interruptor de 3 posiciones necesitard también utilizar el
botén ,F1(Centr)” antes de visualizarlo correctamente.
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3. Ajustedelrecorrido de Expo/Dual Rates

Cada posicion del interruptor (b) puede definir una funcion
diferente y un valor de exponencial. Cualquier cambio de ajuste
puede observarse directamente en la pantalla grafica (f).

Los ajustes Dual/Triple rate se definen mediante un porcentaje de
recorrido (c). Cuanto mas alto sea el valor mayor serd el recorrido y al
revés.

El Exponencial se define mediante un porcentaje de la curva de
funcion (d). Cero representa una funcién lineal. Cuanto mas
incrementa el valor mas cambia a comportamiento del “curva”
exponencial.

Los ajustes de Exponencial y Dual rate combinados con los modos
devuelo dotan de una capacidad de ajuste sin limites.

Consejo:Para un manejo preciso recomendamos la utilizacion de
exponencialesy dualrate.
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9.2.5 CurvasdeFunciénProgramables
(*depende del equipamiento)

Las Curvas de Funcion definen la relacion entre la posicion actual de
su stick/interruptor/dial y la posiciéon del servo. Esta pantalla
muestra el menu de todas las funciones asignadas (a), grafico (b),y
retardos programables (c). Todos los ajustes se pueden visualizar en
el monitor de servo pulsando el botén “F2 (Servo)”.

.|I2:22:[Iﬁ B
Function Curves

— Delay + FM.Dela;

%00l ‘I]ehult

Function Curve

Ailerons
Elevator

@ Rudder
Throttle

Flaps

a) Nombredelafuncion.

b) Grafico.

c) Retardo.

d) AjustesGlobal o Separado.

e) EstadodelRetardode MododeVuelo.

Estado del Retardo de Modo deVuelo

En el menu Fine Tuning->Function Curves, es posible
activar/desactivar el retardo para una funcién especifica al cambiar
entre los modos de vuelo. De forma especifica, en la figura, en la
quinta columna (FM. Delay) puede hacerlo. La activacion del retardo
puede ser también particular del modo de vuelo, por ejemplo en el
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primer modo de vuelo el retardo esta activado pero no en el
segundo). Existen condiciones especificas en las que al activar la
opcion en unafuncion tiene efecto sobre otra funcién.

*  SiseusaV-Tail,laopciéninfluenciaadireccionyelevador.
*  SiseusaDeltawing,laopciéninfluenciaaelevadoryalerén.

. Si se usa helicoptero con mezcla de plato electrénica, la opcidn
influencia sobre todas las funciones del plato (alerdn, elevador y
paso colectivo).

1. Programacion de Curvas de Funcion

Se accede a la pantalla de programacién de Curvas de Funcién
seleccionando la ventana “Curve” y pulsado el “Botén 3D” o
accediendo directamente mediante el boton “F4”. De cualquier
manerallegard ala pantallade las Curvas de Funcién.

.‘12:22:24 m

Function Curves

T oill ||]Efﬂl.l|t

»Aj lerons«

Point -
In (Y @

Out

a) TipodeCurvadeFuncion.
b) Gréfico.

88

Se puede elegir una Curva de Funcién de la lista o una previamente
creaday modificada.

Las opcionesdisponibles son:

Standard | Valores lineales, ajuste del punto In/Out
Constant | Valor constante, ajuste del punto
3-Point, x>0, Curva de 3-Puntos, ajuste de 3 puntos
x<0, |x|
5-Point Curva de 5-Puntos, ajuste de 5 puntos
7-Point | Curva de 7-Puntos, ajuste de 7 puntos
9-Point Curva de 9-Puntos, ajuste de 9 puntos
+Pos, - "9 | Curva de 4-Puntos, ajuste de 4 puntos
+-Symmetrical

2. AjustesdeCurvadeFuncion

Puede elegir la curva de funcidon que mas se adapte a su aplicacion.
Puede elegir una de las curvas pre-programadas de 3-9 puntos o
elegiruna curva personalizable simétrica.

Puede editar una curva de funcién dentro del gréfico, moviendo los
puntos de control mostrados.
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anlll |"Efﬂ"|t L ‘ 12:22:01 R |
Function Curves
»Aj lerons«
Curve type Point 2
J—point In
point @ =

Out /-/{
-7h% |°

B

@« | 5[ & 4] ok

Se pueden desplazar todos los puntos en ambas direcciones
horizontal y vertical. Mueva los puntos mediante el “Control 3D” o
mediante los botones “F3” y “F4" para la direccion vertical y para la
horizontal mediante los botones “F1”y “F2".

Pulsando el “Control 3D” puede cambiar entre los valores de la
curva. Al pulsar el botén “Esc” volvera al punto de control anterior.
En el grafico de la izquierda vera el porcentaje que representa la
posicién del punto de control. Los porcentajes “In” y “Out”
representan las posiciones de entrada y salida actuales de un punto
de control.

3. RetardodeCurvadeFunciéon

La opcion de Retardo de Curva de Funcién puede ayudar a hacer mas
suave la transicion de un estado al otro. El fin de la opcién “Delay” es
hacer mas lento el movimiento de una superficie de control en
relacién al movimiento del stick. Ejemplo: un nimero negativo “-”
ralentiza el movimiento de la direcciéon de derecha a izquierda, un
numero positivo “+”ralentiza el movimiento deizquierdaa derecha.
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4. AjustesdeCurvadeFuncion Global o Separate

La configuracion de curva de funcién para todos los canales puede
ajustarse de forma colectiva para todos los modos de vuelo
mediante “G-Global (globe)” o individualmente para cada modo
devuelo mediante “S-Separate”.

9.2.6 Diferencial Alerén

La funcion Diferencial de Alerén reduce el desplazamiento hacia
abajo de los alerones para ayudar a eliminar tendencias de cabeceo
en maniobras de tonel. Perfiles de ala Semi-Simétricos con el alerén
en su posicién baja producen mayor rozamiento aerodindmico que
cuando el alerdn se sitda en la posicion alta. Asi, el movimiento hacia
abajo o arriba debe poder ajustarse de forma separada. El nimero de
servos de aleron mostrados depende del tipo de ala; el maximo es

cuatro “S1-54”" m[iz2220 Cogll

Aileron Differential
Control Adju

Tﬁuuﬂﬂ‘nefnult

1. AjustesdeDiferencial de Aleron Global o Separate

El diferencial de alerén para todos los canales puede ser ajustado de
forma colectiva para todos los modos de vuelo mediante “G-Global
(globe)” o individualmente para cada modo de vuelo mediante “S-
Separate” .
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2. AjustesdeAleron Diferencial

Todos los alerones pueden tener diferentes desplazamientos. Los
diferentes ajustes se muestran en las columnas ,S1-S4”. El niimero
de servos es igual al nimero de columnas. Se puede ajustar el rango
de desplazamiento para cada servo. Desplacese y seleccione “Up”
0 “Down” con el “Control 3D”. Pulseel ,Control3D" paraacceder
y editar los ajustes de cada servo. Si los servos necesitan ser
ajustados independientemente, use el boton “F1 (Sym.)” para
desbloquear el ajuste de los recorridos de servo de manera
individual.

3. Optimizacionde Aleron Diferencial

Puede ahora asignar un control proporcional para el ajuste. Cuando
mueva el control, se ajustardn los valores: un valor mas alto
incrementard y un valor mas bajo disminuira. En la figura los valores
reales de diferencial se muestran entre paréntesis.

Elboton ,F(3) Apply” borra el ajuste y guarda el valor diferencial real
en los campos para que el control no tenga nunca masinfluencia.

9.2.7 Funcion Ailevator

La funcién Ailevator utiliza dos servos para el canal de elevador.
Ambos pueden ser programados para controlarse
independientemente. Mediante la funcién ailevator ambos servos
pueden mezclarse con alerones y funcionar de forma sincrona para
un mejor control en toneles. La mezcla Ailevator tiene que activarse
eligiendo el tipo de cola “Ailevator2H1V”. A no ser que haya elegido
con anterioridad un porcentaje diferente para una de las mezclas de
cola, el ajusteinicial para “Ailevator” es 50% paraalerény elevador.
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1. AjustesdeAilevator Global o Separate

La configuracién de Ailevator para ambos canales puede ajustarse
de forma colectiva para todos los modos de vuelo mediante “G
(globe)” o puede ajustarse individualmente para cada modo de
vuelo mediante “S-Separate”.

2. AjustesAilevator

La configuracion de Ailevator contiene cuatro parametros
ajustables. Las lineas marcadas como “Elevator” y “Aileron”
contienen dos columnas “S1” y “$2” que representan los
desplazamientos de las superficies de elevadory alerén. Desplacese
y seleccione las lineas marcadas como “Elevator” o “Aileron” con el
“Control 3D"y pulse el botén del “Control 3D” para acceder a los
ajustes individuales de cada servo. Si los servos necesitan ser
ajustados de forma independiente, use el boton “F1 (Sym.)” para
desbloquear el ajuste de los recorridos de los servos de manera
individual.
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9.2.8 Mezcla V-Tail

Si sumodelo monta una cola en”V’, V-Tail, las dos funciones basicas
de la cola (direcciény elevador) se mezclan para controlar la cola del
avién. Lamezcla V-Tail debe ser activada eligiendo un ajuste de cola
“V-Tail 2H”. A no ser que haya elegido con anterioridad un

porcentaje diferente para una de las mezclas de cola, el ajuste inicial
parar “V-Tail” es 50% para direcciény elevador.
l||mzz32 B
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1. AjustesV-Tail Global o Separate

La configuracion de V-Tail paraambos canales puede realizarse de forma
colectiva para todos los modos de vuelo mediante “G (globe)” o puede
ajustarseindividualmente para cada modo de vuelo mediante “S”.

2. AjustesV-Tail

La configuracion V-Tail cuenta con cuatro parametros ajustables. Las
lineas marcadas como “Elevator” y “Rudder” contienen dos columnas
“S1”y “S2” que representan los desplazamientos de las superficies de
elevador y direccion. Desplacese y seleccione las lineas marcadas como
“Elevator” o “Rudder” con el “Control 3D"y pulse el botén del “Control
3D” para acceder a los ajustes individuales de cada servo. Si los servos
necesitan ser ajustados de forma independiente, use el boton “F1
(Sym.)” para desbloquear el ajuste de los recorridos de los servos de
maneraindividual.
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9.2.9 MezclaDelta/Elevon

La mezcla Delta/Elevon utiliza dos servos para el control de elevador
y alerén. Esta mezcla se utiliza normalmente en aviones tipo ala
Delta. La mezcla elevon tiene que ser activada eligiendo el ajuste de
cola “None - Elevon/Delta”. A no ser que haya elegido con
anterioridad un porcentaje diferente para una de las mezclas de cola,
elajusteinicial parar “Delta/Elevon” es 50% para elevadoryalerén.

T:uuﬂﬂ ‘Dehult
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1. AjustesDelta/Elevon Global o Separate

La configuracion de Delta/Elevon para ambos canales puede
realizarse de forma colectiva para todos los modos de vuelo
mediante “G (globe)” o puede ajustarse individualmente para cada
modo de vuelo mediante “S-Separate”.

2. Delta/Elevon Setting

La configuracién Delta/Elevon cuenta con cuatro parametros
ajustables. Las lineas marcadas como “Elevator” y “Aileron”
contienen dos columnas “S1” y “S§2” que representan los
desplazamientos de las superficies de elevadory alerén. Desplacese
y seleccione las lineas marcadas como “Elevator” o “Aileron” con el
“Control 3D"y pulse el botén del “Control 3D” para acceder a los
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ajustes individuales de cada servo. Si los servos necesitan ser
ajustados de forma independiente, use el boton “F1 (Sym.)” para
desbloquear el ajuste de los recorridos de los servos de manera
individual.

9.2.10 MezclaButterfly (Mezcla Crow)

La configuracion basica de la Mezcla Butterfly (también conocida
como crown) se crea para utilizar superficies de alerones, flaps y
elevador. La mezcla Butterfly/Crow sirve de ayuda para mantener la
velocidad durante descensos rapidosy controlar el planeo.
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1. ActivacionButterfly/Crow

La mezcla Butterfly puede activarse con cualquier elemento de
control (Interruptor/Dial/Stick). Tras seleccionar un interruptor y
editar la asignacion deseada puede activarlo y seleccionar la
posicion del Interruptor/Dial/Stick en la cual se activard/desactivara
la mezcla Butterfly. Este menu incluye un gréfico para mostrar el
estado ACTIVADO/DESACTIVADO de suinterruptor.

2. RetardoButterfly/Crow

La funcion retardo puede ayudar a suavizar la transicion de un
estado a otro. El objetivo de “Delay” es ralentizar el movimiento de

92

las superficies de control durante el cambio. Si incrementa el valor
de la parte positiva “+” ralentizara el despliegue mientras que si
incrementa la parte negativa “-” ralentizara el retorno de las
superficies a sus posiciones originales.

3. AjustesButterfly/Crow Global o Separate

Los ajustes de configuracion de la mezcla Butterfly/Crow pueden ser
ajustados de forma colectiva para todos los modos de vuelo
mediante “G-(globe)” o puede ajustarse individualmente para cada
modo de vuelo mediante “S-Separate”.

4. Butterfly/Offset

Debido a la peticion de muchos pilotos de veleros esta funcion se ha
actualizado. Ahora cuenta con cuatro pantallas, existen varias cosas
nuevasen este menu.

a. Puede ajustar un desfase en el control butterfly para que exista
unazona muerta en el principio del control del stick.
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Valores actuales
de airbrake. Los
valores
mostrados
dependen de los
ajustes hechos
en el mendu
Butterfly Tuning.
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Ailerons/Flaps Adjustment
H 52

Ailerons

Dif. adjust

Flaps

b. AjustesAilerons/Flaps

En el menu de Ailerons/Flaps Adjustment puede ajustar los
recorridos necesarios para el freno butterfly (para flaps y alerones).
También, puede ajustar el pardmetro Diff. adjust que influencia el
diferencial de alerén. Valores positivos incrementan el recorrido
hacia arriba de los alerones, valores negativos incrementan el
recorrido hacia abajo de los alerones.

l||2:22:57 Eﬁ
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c. Elevatorcompensation

La mezcla butterfly ocurre siempre desde cero hasta el tope de stick
por lo que la curva se modifica un poco para controlar todo el rango.
Puede elegirentre curva estandard, constante o X-point.
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d. MenuButterfly Tuning

El mend Butterfly le permite ajustar de forma precisa los recorridos
de frenado mediante un control proporcional (stick, dial o
interruptor). Los valores que ajuste aqui se anadiran/restaran a los
recorridos de butterfly. El modo en el que estos valores influencian
en ladeflexion del servo dependen de la posicion del stick de control
debutterflyy dela posicion del control butterfly Tuning.

El botén ,F3Apply” opera de manera similar al menud Aileron
Differential. Si presiona este boton, los valores ajustados en el menu
»Butterfly Tuning” se copiaran el los recorridos apropiados del
menu ,Butterfly Ailerons/Flaps/Elevator Adjustment”. Tras esto,
los valores en el menu Butterfly Tuning se pondran a cero (por lo que
el control tuning no tendra efecto ninguno).
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9.2.11 Mezclas Libres (*depende del equipamiento)

Las mezclas libres (programables) se usan para hacer que un
segundo canal o ,slave (esclavo)” reaccione como resultado de la
entrada de un canal original o por el movimiento de un Interruptor,
Dial o Stick. Cualquiera de los canales puede ser mezclado (de forma
libre) con otra funcion, asignacién o interruptor légico. Puede
programar hasta 20 mezclas para un modelo. El canal primario
(“Master/From”) especifica el control o la funciéon de entrada,
mientras que el canal que reacciona a Master se llama “Slave/To". El
valor “Master Value” representa el porcentaje del recorrido del
canal ,slave” que serealizard cuando se use el canal ,Master”.

T il ‘Dehult l|lz:22:55 [ 53l

Free Mixes

Copy | Add | Del. | Edit| Ok
1. CopiadeunaMezclaLibre
Seleccionela mezclay use el boton “F1 (Copy)” para crear una copia
delamezclaexistente.

2. Creacion deunaMezclalLibre

Use el boton “F2 (Add)” para crear una nueva mezcla. El canal
primario llamado “Master/From” especifica la funcién de entrada,
mientras que el canal que reacciona al canal Master se llama canal
“Slave/To”. La ultima variable de la pantalla es “Master Value” que
representa el porcentaje de mezcla/recorrido del canal esclavo. Tras
finalizar la configuracion basica de su modelo, use el boton “F5
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(Next)” para salir de la pantalla de la mezcla. Si necesita realizar
cambios, seleccione la mezcla deseada y pulse el botén “F4 (Edit)”
parallegaral menude ajustes avanzados de la mezcla.
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a). AjustesMezclalLibre

Los ajustes de configuracion de la mezcla libre se pueden ajustar de
forma colectiva para todos los modos de vuelo mediante “G-
(globe)” o puede ajustarlos de manera individual para cada modo
devuelomediante “S-Separate”.

b) Activacion de MezclaLibre

Puede activarse una mezcla libre mediante cualquier
Interruptor/Dial/Stick. Si elije “Switch” y selecciona la asignacion
deseada podrd activar y elegir la posiciéon en la cual el
Interruptor/Dial/Stick o Interruptor Légico activarad/desactivard la
mezcla o incluso controlar su recorrido proporcionalmente. Este
menu incluye un gréfico que muestra el estado ON o OFF del
interruptor. Sino selecciona un interruptor la mezcla estara siempre
ON.

c) Programacionde Curvade MezclaLibre
Se puede acceder a este menu seleccionando el item “Curve” y
pulsando o “Control 3D” o pulsando el botén “F4 (Curve)”. Al

acceder a la pantalla “Mixer Curve” podra seleccionar la curva de
mezclaque mas seadaptaasu aplicacion.
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d) Retrasoenel Despliegue de MezclalLibre

La funcion de retraso puede ayudarle a suavizar la transicion de un
estado aotro. Los valores ajustados en el item “Source” ralentizaran
el despliegue de la mezcla cuando la mezcla se encuentre ON
(mediante interruptor en ON o siempre ON) y el canal maestro
cambie su valor. En este item, cuando anade un retardo a un solo
lado (- o 4), la ejecucion de la mezcla se ralentizara sélo en una
direccién (-100% a 100%) o (100% a -100%). Cuando afiade un
retraso en ambos lados negativo (-) y positivo (+) su mezcla se
ralentizard enambas direcciones.

e) RetrasoenlaActivacion/Desactivacion

Los valores ,,Switch” pueden utilizarse sélo cuando se ha asignado
un interruptor para enceder/apagar la mezcla. Este retardo opera
independientemente de los valores ,Source”. El lado positivo del
retardo se aplica si la mezcla se activa mediante un interruptor de
activacién. El lado negativo se usa si la mezcla se desactivay ambos
ralentizardn cualquier rapida reaccién mientras que se
activa/desactivala mezcla.
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f)  AjustesdeMezclaLibre para Multiples Servos

Si la mezcla utiliza mas de una funcion de salida como esclava,
aparecera el menu “Output Mix”. Este menu le permite editar los
ajustesindividualmente paralos servos esclavos (S1-54).

g) Movimientosde MezclaLibrePositivos/Negativos

Una vez se crea una mezcla libre puede editar sus ajustes avanzados
para anadir o reducir el movimiento de la funcion esclava. Para hacer
esto, puede ajustar los valores de mezcla como porcentajes positivos
onegativos.

h) UsodeotraMezclaLibre paracontrolaruna MezclaLibre

Una mezcla libre puede ser controlada por una funcién de entrada
(Master) o por otra funcién de mezcla libre (Slave). Aqui se muestra
como crear una mezcla libre que servirad de entrada para controlar
otramezclalibre desalida:

. Para permitir que una mezcla libre controle otra mezcla libre
debe activar la opcién “Slave Link”. Esto permite a la mezcla libre
funcionar como entrada para otra mezcla libre. Use el “Botén 3D”
para seleccionar esta opcion. Vera que se anade un check mark si la
opcion se activa y una X si se desactiva. Debe utilizar (+) o (-) para
determinarladireccién delamezcla.

. Para permitir que una mezcla libre pueda ser controlada por
otra debe activar la opcidon “Master Link”. Esto permite a la mezcla
libre aceptar la entrada de otra mezcla libre. Use el “Botén 3D” para
seleccionar esta opcién. Verd que se anade un check mark si la
opcionseactivayuna Xsisedesactiva.Debe utilizartambién (+) o (-)
paradeterminarladireccion de lamezcla.
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i)  AjustesdeTrim MezclaLibre

Este item le permite activar o desactivar la influencia del trim en la
mezcla.

j)  Controlde MezclaLibre mediante Dual Rates

Con este item podra activar o desactivar la funcion “Slave Dual-
Rate” para la mezcla libre. Este ajuste le permite a la salida esclava
ser afectada por entradas de dual rate. Todos los ajustes pueden
visualizarse en la padgina de monitor de servos pulsando el boton “F2
(Servo)”. Pulsando el boton “F5 (Ok)” volvera a la pantalla de
mezclalibre.

k) DiferencialdeAlerdn

Esta se muestra solo si ha creado una mezcla de cualquier funcién
con alerones. Cuando se activa esta opcion, la salida de la mezcla se
veinfluenciada por el ajuste de Diferencial de Alerén. Si se desactiva,
la salida de la mezcla se transmite directamente al servo sin
modificaciones. Desactive esta opcidn si desea utilizar el ajuste
preciso de diferencial de alerén sin afectar al recorrido de la mezcla
aplicadaalosalerones.

3. BorrarunaMezclaLibre
Pulse el boton “F3 (Del)” para borrar lamezcla seleccionada.
4. Configuracion &Ajustes

Se puede acceder a una pantalla de programacién seleccionando la
mezclay pulsando el botén “F4 (Edit).
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9.2.12 Governor/Gyro (*depende del equipamiento)

Tipicamente, se utiliza un girdscopo para estabilizar los helicépteros
sobre su eje vertical (cola). Se reserva un canal para poder ajustar la
sensibilidad (ganancia) desde la emisora. También se puedereservar
otro canal para el control del governor. El governor puede ser
activado cuando cree su modelo o después desde el menu ,,Model
>Basic Properties”. Este menu le permite ajustar los ajustes de
ambos canales de salida. Los ajustes Governor/Gyro puede ajustarse
de forma colectiva para todos los modos de vuelo mediante “G-
(globe)” o puede ajustarnos de forma individual para cada modo de
vuelo mediante “S-Separate”.
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1. AjustesGyro

Por defecto, la sensibilidad del giréscopo se asigna al interruptor de
tres posiciones ,Si”. Esto le permite tener tres ajustes diferentes
(Posicién 1, Posicion 2, Posicion 3) para la sensibilidad del giréscopo.
Puede también asignar esta funcion a diferentes elementos de
control de la emisora (dial, deslizadera, interruptor) en el menu
»Model, >Function Assignment”. E| ajuste del gir6scopo puede ser
realizado de manera colectiva para todos los modos de vuelo
mediante “G-(globe)” o puede permitir ajustes individuales de
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Gyro paracadamodo de vuelo mediante “S-Separate”.

En el menu de ajustes Gyro puede editar hasta tres valores para la
funcién gyro en cada modo de vuelo separadamente de acuerdoala
posicion delinterruptor de control.

El movimiento del interruptor a una de sus posiciones causa la
actualizacion automaética de los valores. Ajuste el valor principal de
la ganancia al valor necesario (sombreado en la figura),
eventualmente asigne un control para ajustar de manera precisa -
aqui es necesario ajustar también el porcentaje de influencia. Para
cada posicion del control principal se puede ajustar de manera
individual el control preciso para la ganancia del giréscopo. La
ganancia resultante se muestra entre paréntesis (-50% en este caso).

Nota: Valores negativos de la ganancia indican modo
"Normal'; valores positivos indican ganancia en modo

"Heading-lock".

2. Ajustes de Governor

=l ‘Default [ ‘ 12:22:05

Governor settings

ition 3 M
® 100y .

[Governor]
®E PG

Tuning

®

Sitiene activada la funcion governor, por defecto, el ajuste se asigna
al interruptor de tres posiciones ,Sg”. Esto le permite tener tres
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ajustes diferentes (Posicién 1, Posicidon 2, Posicion 3) para el
governor. Puede también asignar esta funcién a un elemento de
control de la emisora (dial, deslizadera, interruptor) en el menu
»~Model, >Function Assignment”. El valor de governor puede
ajustarse de forma colectiva para todos los modos de vuelo
mediante “G-(globe)” o puede permitir un ajuste individual para
cadamodo de vuelo mediante “S-Separate”.

Como en los ajustes de la ganancia de Gyro, se puede también elegir
tres valores para el control de RPM del governor en el menu de
ajustes Governor (0% significa 0 RPM, 100% significa maximas RPM).
Es posible también asignar un con control para cada posicion de
governor (interruptor, stick or dial), que puede ajustar de forma
precisa las RPM requeridas — en este caso es necesario también
especificar el rango de control de influencia de RPM. El valor
resultante de la funcién Governor se muestra entre paréntesis. El
ajuste puede ser global paratodoslos modos de vuelo o separado.

9.2.13 Limitadorde Throttle (*depende del equipamiento)

Sitiene varios modos de vuelo y todos de ellos tienen curva de paso
especifica, el Limitador de Throttle puede ayudarle a limitarlas RPM
de forma segura desde abajo hasta maximas RPM por medio de su
curvade paso.

Puede elegir cualquier elemento de control (proporcional o un
interruptor) para hacer de limitador de velocidad. No permite al
motor superar el valor del ajuste que muestra. El limitador opera en
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un rango especifico (negativo y positivo, “- Rate +”). Usando el
ajuste “-”elegir las RPM minimas que quiere utilizar. Este es el punto
enelqueellimitador comienza su operacién. Elvalor “+”representa
la maxima salida posible para su canal de motor. Si su aplicacion
necesita maximo de motor, su valor “+” debe ser ajustado a 100%
paraque no se limite la salida.

Es posible ajustar retardos para este control (si se asigna a un
interruptor) para que el motor vaya suavemente desde bajas a altas
RPM (y viceversa). Finalmente, el pardmetro Exponential le permite
ajustar precisamente la salida a bajas RPM y para toda la curva de
aceleracién.

El limitador de motor influencia también a las mezclas en las que el
motor actia como fuente (master). La funcién trim no se ve
influenciada por el limitador de motor. Si no se asigna un dispositivo
de control, el limitador de throttle se desactiva.

9.2.14 SnapRoll

La funcion snap roll es para los pilotos acrobaticos que desean una
maniobra acrobatica instantdnea controlada por un interruptor.
Existen dos modalidades de snaproll:
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Snap Roll

1/ i tie e

Ailerons  100% 1008 -100% -100%]
Elevator  -100% 100% —100% 100%)
Rudder 1008 -100% 1008 100%
o % 5% 5o w .@| Interruptores separados para cada
Delay + 0.0s 0.0s 0.0s 0.0s| direccion. La prioridad va desde la
Delay = 00s 0.0s 0.0s 0.0s}  djreccion up/right (mds alta) a

down/left(mds baja).

1. Modo Master - la maniobra se realiza al activar el interruptor
master (Sa en este caso). Mediante los otros interruptores se elije la
direccién delamaniobra.

2. Modo Single - la maniobra se realiza cuando algun de los
interruptores de direccion seactiva.

Puede programar las posiciones deseadas para alerén, elevador y
direccién de manera separada para cada direcciéon. Existen cuatro
direcciones posibles (up/right, down/right, up/left y down/left),
cada una controlada por un interruptor de direcciéon diferente. Cada
elemento guardara sus propias rampas de actuacién definidas por
lasfilas “Delay +”y “Delay -”.

Todas las opciones pueden ajustarse especificas para cada modo de
vuelo o globales. Puede ver el estado actual de lafuncién snap rollen
laesquinainferiorizquierda dela pantalla.

Nota: Esta funcién no estd disponible para helicpteros, colas v-tail o
alas delta.




I:|IJ|:I|EX(( sisEema radio conkErol compukEerizado BS

9.3. Propiedades Avanzadas

Menu deprogramacion avanzada para DC/DS-16.

(*depende del equipamiento) |l [perautt W [12:22:50

Advanced Properties

Other Model Options

Sticks/Switches Setup
HWireless Modes/Trainer
Logical Switches

Sounds on Event

Sound of Prop. Controls
Telemetry Controls
Sequencer
Accelerometer

9.3.1 OtrasOpcionesde Modelo

Este menu contiene funciones especiales adicionales para las
emisoras DC/DS-16.

Tl |I]efﬂu|t I|12 22:21
Other Model 0pt1ons
Other optlonal switches

Auto-Trim switch
Trainer switch

Q@
@ Start-Logging switch @]
O3

L Mode Auto

Throttle Cut

Throttle Cut switeh @T—@
100 @

Throttle-Cut cutput value

Throttle Idle
() Thrott le-Idle switch

1.  FunciénAuto-Trim

La funcién Auto-Trim puede activarse utilizando cualquier
interruptor, dial o stick. Una vez se ha activado puede trimar su
modelo mediante los stick. La direccion y velocidad del ajuste del
trim se determina mediante el movimiento del stick. Grandes
movimientos de stick producen una rapida respuesta del trim.
Cuando Auto-Trim se encuentra activado, los stick de la emisora no
cambian surespuesta normal. Laemisora funcionard normalmente.

Consejo:Se recomienda utilizar automatic trim sélo en el primer
vuelo, después trimado, es recomendado desactivar la
funcién.

2. FunciénTrainer

La funcion Trainer puede ajustarse para activarse mediante un
interruptor, dial o stick.

3. GuardadodeTelemetria

Lafuncion de guardado de telemetria puede ajustarse paraactivarse
mediante un interruptor, dial o stick. Los datos recibidos se
almacenan en la tarjeta SD interna. Todos sus datos pueden
encontrarse en la carpeta “Log” del software de la emisora tras
conectar el transmisor al PC via el puerto USB. El estado de
activacion del guardado de telemetria se indica en la parte superior
de la pantalla principal mediante un circulo intermitente. Un
cuadradoindica que elguardado se encuentra parado.

3a. Modo

Por defecto (modo "Auto"), la telemetria comienza a guardarse
cuando se activa el crondmetro, el interruptor Start-logging
(comenzar grabacién) o se pulsa el boton Start de la pantalla
principal. Si se elije el modo "Start/Stop", el estado de la grabacién
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se controla porla posicion del interruptor designado Start-logging.
4. AjustedeThrottle Cut (Corte de Motor)

Esta funcion de seguridad es en general para modelos glow o
gasolina. Los modelos eléctricos pueden beneficiarse también de
esta funcién de seguridad. La funcion Throttle Cut function can be
activated using any assigned switch, knob or stick. Mediante el
ajuste del item “Output Value’, la salida de motor se movera al valor
definido por el usuario (motor parado) cuando se active el
interruptor designado a tal efecto.

5. AjustesdeRalenti

Esta funcién se usa para ajustar el valor de ralenti para su motor y
evitar que su motor se pare cuando mueve el stick a su posicion
inferior. El ajuste minimo de motor se define al editar el valor “Idle
Offset”. Cuando esta funcién se encuentra activa, el minimo ajuste
de motor (ralenti) se define por un valor porcentual. El
funcionamiento normal del motor no se ve afectado poridle Offset.

9.3.2 AjusteSticks /Interruptores

Este menu contiene los ajustes y configuracién de los
Stick/Interruptores. Varias funciones pueden activarse mediante un
interruptor, stick o dial. El ajuste de interruptores le permite
programarcémo se activaran funciones/cronémetros/telemetria.

=00l |I]efau|t I‘m:zz:ua [ oa
Sticks/Switches Setup
@—‘Type of control 2-hxis Stick
Switch On ] 5o 0)
Switch Off [ i 10]
@ Reauired pre—fl. pos. MNone @)
Status [ | | @ @
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1. Tipodelnterruptores & StickType

El primer item del mend muestra el nimero del control y el segundo
item el tipo de control. Mediante los botones de funcion “F2" y “F3"”
puede desplazarse a través de los canales, con el boton “F5 (Ok)”
podrasalirdela pantalladel mend.

Por defecto, los tipos de interruptor se detectan automaticamente
aunque es posible modificarlos por los definidos por el usuario. Las
opciones son: "Auto" que activa la auto-deteccion, "None" que
desactiva el control en cuestion, estandard "Std. Switch", "3-Pos.
Switch", "Button"y "Proportional". Cualquier otro valor que no sea
Auto desactivara la auto-deteccion para el control. Recuerde que
este ajuste es global para todos los modelos. La tnica propiedad
"Type of control" especifica para cada modelo son los interruptores
de stick Sky SI. Esta caracteristica es de ayuda, por ejemplo, si desea
tener un interruptor estdndard que se comporte como un
interruptor de retorno por muelle equipado con memoria.

2. Activaciones/Desactivacionesde Interruptores

Cualquier funcién proporcional puede ajustarse como un
interruptor. Este item de menu le permite asignar el porcentaje de
recorrido en el cual desea que unafuncién se Active/Desactive.

“Switch-ON”(activacion) — Punto en el cual el elemento de control
cambiardlafuncionaON.

“Switch-OFF”(desactivacion — Punto en el cual el elemento de
control cambiara su funciéna OFF.

Por defecto, el ajuste de sistema para todos los canales
proporcionalesy paraentradas es como interruptor de 3 posiciones.

a) Porencimadeestevalorseconsidera “Switch ON”
b) Enelrango(medio) se considera “Switch ON” o “Switch OFF”
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c¢) Porencimadeeste punto se considera “Switch OFF”

Si el interruptor se ajusta de la misma manera para “Switch ON”y
“Switch OFF” la funcion de salida del canal proporcional sera lo
mismo que uninterruptor de 2 posiciones.

3. Required Preflight Position (Posicion Requerida Pre-Vuelo)
Para cualquier funcion asignada a un interruptor, dial o stick; se
puede programar una posicién inicial Pre-Vuelo. Si los interruptores,
diales o sticks no se encuentran en la posicion requerida a la
activacion del modelo, la emisorarechazardla activacion. La pantalla
de la emisora mostrara un aviso diciendo que las funciones no se
encuentranen las posiciones adecuadas.

4. Function Status Display (Pantallade Estado de Funciones)
La posiciony el estado del control se muestran en la barra de estado.
En la parte derecha de este menu puede ver el estado de los
interruptores de funcion mediante una“x”o un check mark.

1) Ejemplode Ajuste

Si tiene instalados los stick opcionales con botén en su stick
izquierdo o derecho, deplacese hasta el nimero de control y elija el
interruptor de funcién “Sk” o “SI” si el botdn se encuentra instalado
enelstickderecho.

Elijaunadelasopcionesdeinterruptor “Type of Control™:

. “2-Position Switch”

. “3-Position Switch”

. “Button”

Para cada funcion asignada al interruptor, dial o stick; puede
programarse una posicién inicial pre-vuelo.
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9.3.3 Wireless Modes/Trainer (*depende del equipamiento)

Los moédulos de transmision RF pueden operar en tres modos. Para
una explicacién detallada. (vea: seccion 5) Los ajustes wireless RF se
programan en la memoria de cada modelo (receptor). Al programar
un modelo debe configurar los ajustes del médulo RF. La Unica
excepcion para el sistema es el modo “Trainer”. Si el modelo se ha
programado en modo Trainer, este ajuste no cambiard si la emisora
se ApagaoEnciende.

Por razones de seguridad, el modo RF “Trainer” se cambiard
automaticamente a modo RF “Initial” cuando se elija otro modelo
enlaemisora.

Las emisoras DS/DC-16 son unas herramientas excelentes para
pilotos instructores. El entrenamiento basico para un estudiante no
es diferente de la utilizacion normal de su propio modelo. Ambos
instructor y alumno tienen su propia emisora Jeti, la comunicacién
delasemisoras serealiza de manerainaldmbrica. El instructor decide
cuando dar el control del modelo al alumno y cudndo intervenir. El
moédulo RF primario del instructor se comunica con el modelo y el
secundario con la emisora del alumno. La emisora del alumno se
debe ajustar en modo “Student”, desactivando su médulo RF
secundario y utilizando Unicamente el primario para comunicarse
conlaemisoradelinstructor.
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T0]) [peraurt CIEEE Modo Wireless “Instructor”

Wireless Modes/Trainer Tguuuﬂ|ugfﬂu|t l‘w:zz:zz

Pair prinary TH module Wireless Modes/Trainer

Trainer switch NC.

@7’Pair primary T4 module 2|

Pair secondary TX module v
@ Function ) @

Ailerons
. “ ” Elevator

Modo Wireless “Default Ruckler

Throttle

a. Seleccionde modo.

b. Lineadeemparejadodel médulo RF Primario. ® E'Cm“‘ifz?d °°"tr°é§;b|ed
. ® H
%00l ‘I]e[nult .||2:22:4u IE: L@ B
@ H
Wireless Modes/Trainer ® =

Pair primary TH mocule

@ Function Channel
Ailerons = 1T®
Elevator B 2@
Rudder

a) Seleccionde modo.

b) Asignacién de interruptor trainer, cuando este interruptor se
activa, el control del modelo pasaal alumno.

c) Inicializacion de emparejado del médulo RF secundario del

Modo Wireless “Student” Instructor con laemisoradelalumno.
Si la emisora del alumno esta en modo “Student”; cualquier dual- d) Asignacién de funciones. Posibilidad de dar al alumno todas las
rate, mezcla o caracteristica avanzada se desactiva en la emisora del funcionesoséloalguna.
alumno. e) Valoresde control de autoridad Instructor/Student. Estos ajustes
a) Seleccionde modo. limitan la cantidad de control por parte del alumno. El instructor
b) Inicializacién de emparejado del médulo RF primario con el puede asignar el 60% del control de un canal en particular,, al
Instructor o modulo especial wireless “Trainer” de Jeti. alumno se I.e asigna un valor del 40%. El instructor puedg de
manera facil sobrepasar la entrada del alumno y corregir la

c) Asignaciéndefunciones. 102 posicion.
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f) Asignacion del canal de entrada de la emisora del alumno a la
funcion de control de laemisoradel profesor.

g) El Modo Trainer le permite asignar directamente un control
(interruptor, stick, incluso un interruptor légico) el cual serd
emulado para el uso en la emisora del instructor o alumno. La
lista de entradas emuladas se encuentra en la parte inferior de la
lista de funciones Function list. El comportamiento depende del
modo ajustadoenlaemisora:

1) Modo Student. Aqui puede asignar un control arbitrario el
cual mandara su valor/posicion al canal definido de la emisora
del alumno. En la figura, el control proporcional P8 se asigna al
canal 7. Puede desactivar la salida desactivando el botén
"Enabled".

2) Modo Teacher. Aqui puede decidir qué controles serdn
emulados por los canales del alumno. En el momento que el
alumno toma el control del modelo, los valores de estos
controles se sobrescriben con los valores apropiados del canal
del alumno. En la figura puede ver que el canal 7 emula el
control proporcional P8 y por ello todas las funciones
controladas por este dial. Con esta opcion, el alumno puede
activarmodos de vuelo, funcién Butterfly.

Desactivacion delaTransmision RF

Puede desactivar de manera manual la transmision wireless
pulsando el botén ,,F1”y confirmando la seleccién. El sistema RF se
apagaautomaticamente cuando seactivala conexién USB.
Precaucion: Sidesactiva la transmisién con un modelo conectado
producirdunaalarmade pérdida de seial.
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Wireless Modes/Trainer

X

Modo Trainer con dos emisoras Jeti DS/DC

1.

Asegurese que la emisora del instructor estd emparejada con el
modelo en modo wireless “Default”y que todas las superficies
de mando estdn programadas adecuadamente.

Cambie el modo wireless de la emisora del instructor a modo
“Teacher” y autorice el emparejado del médulo RF secundario
con laemisoradelalumno.

Encienda la emisora del alumno y cambie su modo wireless a
“Student”, permita a la emisora del instructor se empareje.
Verifique que todas las superficies de control del modelo se
controlan de manera adecuada. Si no, realice los cambios
necesarios en laemisoradelalumno.

Modo Trainer paraJetiDS/DC-16 como Instructor

Se pueden utilizar otras marcas de emisoras como alumno mediante
elmoédulo“Trainer”juntoaun sistema Jeti Duplex EX 2.4GHz.

1.

Asegurese que laemisoradelinstructor estaemparejada con el
modelo en modo wireless “Default”y que todas las superficies
de mando estan programadas adecuadamente.
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2. Cambie el modo wireless de la emisora del instructor a modo
“Teacher” y autorice el emparejado del médulo RF secundario
conlaemisoradelalumno.

3. Conecte el médulo trainer wireless al “Jack Trainer” de la
emisora del alumno (vea el manual de la emisora) después
prepare el médulo para emparejarlo a la emisora del instructor
insertando el conector de emparejado en el puerto “Ext” (vea
laguiadel moédulo).

4. Verifique que todas las superficies de control del modelo se
controlan de manera adecuada. Si no, realice los cambios
necesarios en laemisoradel alumno.

Modo Wireless de Doble Camino (*depende del equipamiento)
a) Seleccionde Modo.

b) Emparejado del médulo RF primario.

c) Emparejadodel médulo RF secundario.

d) Ajustesdealarmas parapérdidade sefal.

.||2:22:us EE

Wireless Modes/Trainer
Mode Double Path (@)
Pair primary TX mocule pd —®

@—‘Pair secondary TH module v

Loss of anv receiver @Q—@

=00l ‘I]ehult

[Alarm at:

D) ok
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SignalLoss Alarm Settings (Alarmas para pérdida de sefal)

Es posible definir una respuesta especifica por parte de la emisora
ante unaovarias pérdidas de sefal.Las opciones son:

- Pérdida de cualquier receptor- la alarma se activa cada vez que
uno de los receptores pierde la conexion. Este modo no es suficiente
para aplicaciones en la que dos receptores controlan diferentes
funciones del modelo. Ambos receptores deben estar conectados a
lafuncién correcta.

- Pérdida del receptor Rx1 - se activa una alarma solo si el receptor
primario pierde la conexién. Este modo es el recomendado para
pilotos de competicidon que usan el receptor primario del modelo,
mientras que el receptor secundario funciona como referencia para
los jueces. En este modo, los receptores son independientes y puede
controlar su modelo con sélo un receptor.

- Pérdida del receptor Rx2 - se activa una alarma solo si el receptor
secundario pierde la conexién. El uso recomendado y el
comportamiento es el mismo que el modo anterior.

Pérdida del receptor Rx2 - se activa una alarma solo si el receptor
secundario pierde la conexién. El uso recomendado y el
comportamiento es el mismo que el modo anterior.

- Pérdida de ambos receptores — se activa una alarma cuando se
pierde la sefial de ambos receptores. Debe utilizar esta opcién si
desea unirla sefal de los receptores como redundancia utilizando el
Enlink o otra unidad de control central. Ambos receptores deben
estarconectados.
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Emparejado delaemisora conreceptores en modo Double Path

1. Asegurese que su receptor se encuentra en modo Normal, no en
modo Clone.

2. Anote qué receptor es el primeroy cual es el segundo para facilitar
laidentificacion mas tarde. Apague los receptores.

3.Enciendalaemisora conelmodelo creado, en el menu,, Advanced
properties - Wireless modes/Trainer” elija,,Double Path mode”.

4. Conecte el BIND PLUG a la salida EXT del primer receptor.
Encienda el receptor. Ahora el receptor esperard la secuencia de
emparejado (en el caso de tener la version de firmware de Rx 3.11 o
posterior, este periodo de tiempo esta limitado a 60s).

5. Pulse el ,botén3D” en la emisora sobre el comando "Pair
primary TX module". Tan pronto como el receptor sea identificado,
se le pedird confirmacién - pulse el botén OK. Apague el receptor y
retire el puente de emparejado.

6. Conecte el BIND PLUG a la salida EXT del segundo receptor.
Encienda el receptor.

7. Pulse el ,botén3D” de la emisora sobre el comando "Pair
secondary TX module". Tan pronto como el receptor sea
identificado, se le pedira confirmacién - pulse el boton OK. Apague
elreceptory retire el puente de emparejado.

8. Encienda ambos receptores. La conexién se establecera de
inmediato, habilitando el control de los servos.

9. Ahora puede especificar pardmetros adicionales del modo
Double Path para que la emisora actiie de manera correcta ante una
pérdida de sefal dealgunodelos receptores.
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9.3.4 Logical Switches (InterruptoresLégicos)
(*depende del equipamiento)

Sideseatener una o variasfunciones en laemisora controladas porla
posicién de otros controles lo mejor es utilizar un interruptor légico.
Cada interruptor légico se define por una expresién légica. La
expresion légica contiene una funcion légica y la relacion con otras
condiciones que deben existir para que la funcién légica se active. El
resultado es que su interruptor ldgico puede funcionar como un
interruptor de 2 posiciones (ON/OFF) o como un interruptor
proporcional de 3 posiciones (ON/Center/OFF).

l‘u:zz:za Eﬁ

T’:Duﬂﬂ ‘Dehult

Logical Switches

1. CreaciondeunInterruptorLégico

Se pueden crear hasta 16 interruptores |6gicos independientes. Elija
una de las lineas y pulse el ,Botén 3D” para acceder al menu de
ajuste del interruptor ldgico. Para activarlo, debe seleccionarlo y
cambiarel valora “Yes”. Unavezactivado puede verlos controles de
entrada y las condiciones en la pantalla del menu. Primero elija los
controles de entrada #1 y #2 asignando funciones a interruptores,
sticks o diales. Tras esto, elija su funcién (OR, YES, Multi). En la
pantalla inferior se mostrara el resultado de su expresidn légica
mediante un check mark o una, X“, dependiendo de las condiciones
deactivacionactuales.
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Logical Switches
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Logical Switches
Log.1

Control 1
Sa v

Control 2
R @® Shox

2. CalculoProporcioninterruptorLégico

También se pueden crear reglas l6gicas cuando su interruptor l6gico
utiliza canales proporcionales. Para activar las evaluaciones
proporcionales pulse el botén ,F2(Prop)” cuando vaya a elegir sus
controles de entrada. Cuando permita utilizar controles
proporcionales aparecera un nuevo menu. En este menu las
condiciones pueden ajustarse segun un valor porcentual o
mediante un valor seguin el cual el interruptor estard ON/OFF. Estas
condiciones seran usadas para calcular el resultado légico.

%00l ‘I]a[nult l||2:22:42

Logical Switches
[L1] Label Prc i

Ejemplo: Esta figura muestra el uso del procesado proporcional por medio de un interruptor
Iégico. En este ejemplo, si el stick P2 se mueve entre el 20% y el 80% de su recorrido, el
interruptor I6gico pasard a estado ON. Si el stick P2 esta entre 0% y 20% o entre 80% y 100%
pasard a OFF. Los 16 interruptores pueden configurarse asi si es necesario.
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3. EmulaciondeunInterruptorde 3 Posiciones

Puede usar la funcién légica “Multi” para permitir al interruptor
I6gico comportarse como un interruptor de 3 posiciones. La funcion
“Multi” puede combinar la salida de un interruptor de 2 posiciones
paracrearuninterruptorlégico contres condiciones de salida.

00l |I]efﬂu|t -|12:22:5B

Logical Switches

[12] Label 3-POS SWEF Enabled v
Control 1 | Condition | Control 2
[ sh v | Milti @®

Interruptor Interruptor Resultado de la operacion

1 AND Multi
4 4 o
4 cd [}
4 4 4 4 4

4. UsodelnterruptoresLdgicosProporcionales

Los interruptores logicos también ofrecen la posibilidad de realizar
una evaluaciéon proporcional que puede ser aplicada a ambos
controles. Seleccione el stick/deslizadera de entrada, pulse el botéon
F2“Prop.” en el mismo menu (figura e)) y confirme. Después edite
con las opciones “X<”, “X>", “Lin” asegurdndose de utilizar la
opcion “Lin” (figura c)). En este punto, el interruptor Iégico funciona
como un control proporcional.
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Puede combinar mas controles utilizando condiciones [6gicas:

eIl ‘Defﬂult | | | 12:22:35

Tl |I]Efﬂu|t ] ‘ 12:22:30

Logical Switches

Logical Switches

L1 Butterfly [Si AND P2 [-100% >
L2 3-pos sw [Sa Multi Sb |v b
L3 7or BLINPT OR PB

a)

Control 1 Condition | Control 2
Sa v | Multi @ Sb X

b)
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Logical Switches

Logical Switches

c)

[L1] Label 1 Enabled v [L3] Label 7 B LINGZA Enabled v
Control 1 | Gondition | Control 2 Control 1 | Condition | Control 2
P7 H AND (@ P2 H T H R @ Pe M
Lin® Lin® Lin® Lin®
-24% 58%

d)
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1§DUD[| ‘ Default

Select Input Control

Select Input Control

Si_AND P2

L2 3-pos sw Sa Multi Sb —100%
L3 7orB8LIN PT OR P8 0%
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. Condicion AND: El valor de resultado del interruptor [6gico se
calcula como el menor valor de ambos controles. Si tiene dos
deslizaderas, la primera al +25% y la segunda al -25%, el resultado
sera-25% (figurac)).

. Condicion OR: El valor de resultado del interruptor l6gico se
calcula como el mayor valor de ambos controles. El resultado seré el
valor mayor (figurad)).

. Condicion Multi: Esta funciéon emula un interruptor de 3
posiciones. El valor de salida del interruptor l6gico estdn en el rango
-100%, 0%y 100% (figurab)).

Ejemplo: Cémo activar, desactivar la funcion Butterfly
utilizando uninterruptor.

Mucha gente desea poder activar/desactivar la funcion Butterfly
function independientemente del modo de vuelo. Aqui se muestra
una manerade hacerlo (figurac)).

1. Seleccione un interruptor arbitrariamente como Control 1. En
la figura se elije Sj. Este interruptor se combinara con la funcién del
Control 2.

2. Como Control 2 elegiremos una unidad proporcional que
operard como funcion Butterfly (P2 en este ejemplo). Asegurese de
que estaevaluada proporcionalmente (figurae)).

3. Control 1y Control 2 se unen mediante la funcion légica AND.
Esto significa que si el interruptor Sj se desactiva, la operacién de P2
se bloquea. Sino, P2 funciona normalmente.

4. En el menu Fine Tuning -> Butterfly asigne el nuevo
interruptor L1 de forma habitual y compruebe su funcionamiento.
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9.3.5 SoundsonEvent(Asignaciénde Sonidos)
(*depende del equipamiento)

Puede asignar archivos de audio para ser reproducidos por una
condicién de la emisora. Esto significa que cualquier sonido
almacenado en la emisora puede serasignado a un interruptor, stick,
dial, interruptor légico, alarma u otra funcién especial. Ya que puede
transmitir sonidos a su DC/DS-16, puede configurar como su
emisora se comunica con usted. Si se activan varios sonidos a la vez,
sereproduciran todos superponiéndose.

l‘u:zz:zg [ call
Sounds on Event

Switch File Delay Repeat
Sc ¥ .

T:uﬂn[l |Defau|t

1. Asignaciéonde SonidosaInterruptores

Elijaelitem “Switch” en el menuy asigne al interruptor que quiera la
activacién delareproduccion del sonido.

2. Elecciéndel ArchivodeSonido

Elija el item “File” en el menu y elija el archivo de sonido que desea
asignar al interruptor. Los archivos de audio disponibles se
almacenan en la carpeta Directory/Audio. Es importante recordar
este directorio siha enviado sus propios archivos.

3. RetrasoenlaReproducciondeSonido

La reproduccién de cualquier sonido, tras la activacion, puede
retrasarse editando elitem“Delay”del menu.
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4. Repeticiondel Sonido

Este item del menu le permite repetir continuadamente cualquier
sonido tras ser activado. Puede ser de ayuda si su archivo de sonido
esdemasiado corto.

9.3.6 Sequencer (Secuenciador) (*depende del equipamiento)
Aunque se recomienda la utilizacién para servos de tren de
aterrizaje, su utilizacién no tiene casi limites. Se pueden aplicar dos
secuencias diferentes cuando activa/desactiva el interruptor.

Puede definir hasta 6 secuencias Q1-Q6 y dentro de ellas hasta 16
puntos de control para cada recorrido. Puede cambiar entre
diferentes secuencias pulsando los botones ,,F1 Down”y ,F2 Up”.

T’:DDD[HI]efault .‘12:22:32 Eﬁ T’:Duuﬂ|nerau|t .‘12:22:53 Eﬁ
Sequencer Sequencer - Advanced

Ql 100 4 [ Q1] Label
Door {

1 /-2 3 4 (Overwrite channel Gear 1 @ ®
@ 1o00x .
G Type of path Symmetrical @
ear .

Cycling x

Switch Sg v Time 0.0s VYalue-100% Always finish sequence x

a) b)
Paraactivarunasecuencia debe seguirlos siguientes pasos:

1. Asigne un interruptor principal. En la figura a), se elije Sg. Tras
la activacion del interruptor, el secuenciador comienza a funcionar.
Pero primero debe conocer el camino, que consiste en una serie de
puntos de control distribuidos en un periodo de tiempo.
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2. Para anadir puntos de control, debe mover la linea temporal
(edite la columna “Time”) hasta que alcance el momento temporal
deseado. Después pulse el boton ,F3 Add”. El nuevo punto de
control se seleccionara y podra cambiar su valor (edite la columna
“Value”). De forma general, los puntos mas cercanos a la linea
temporal se seleccionan automaticamentey se hacen editables.

3. No puede mover los puntos de control en el eje temporal pero
puede borrarlos mediante el botén ,F4 Delete”.

4. Ahora, cuando active el interruptor principal la linea temporal
comenzard a moverse y la salida del secuenciador se actualizard de
manera adecuada. Si desactiva el interruptor, el secuenciador se
moverd en sentido opuesto.

Existen opciones adicionales que puede ajustar en el menu
Advanced:

. Puede cambiar el nombre de la secuencia para facilitar su
identificacion.

. Opcidn de sobre-escritura de un canal. Efemplo: Sitiene varios
servos de tren de aterrizaje en su modelo, puede definir qué servo
serd controlado directamente por el secuenciador. Cualquier otra
operacion (como mezclao DR/Expo) no serd aplicadaalasalida.

. Tipo de camino (Simétrico / Asimétrico) - esta opcion le dice
al secuenciador si los dos caminos son simétricos o existen dos
caminos independientes - un camino se utiliza cuando se desactiva
el interruptor y el otro cuando se activa. Si elije la opcion
“Asymmetrical”, el secuenciador comenzard por el principio
independientemente sila anterior secuencia se hacompletado o no.
Se recomienda utilizar esta opcién junto junto a “Always finish
sequence option”.
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. Cycling (funcionamiento ciclico) - si desea un
comportamiento ciclico de sus balizas, torretas o radares, active esta
opcion.

. Always finish sequence (terminar siempre secuencia) - Tras
activar esta opcién, el secuenciador nunca interrumpird una
secuenciay larealizara de principioafin.

. Elbotén ,F3 Clr” borratodos los datos del secuenciador.

9.3.7 Accelerometer (Acelerometros) (S6loDS-16)
(*depende del equipamiento

La DS-16 viene equipada con una unidad inercial que le permite
obtener de manera muy precisa la orientacion del dispositivo en el
espacio. Esta unidad inercial consiste de un giréscopo tri-axial, un
acelerémetro tri-axial y determinadas operaciones matematicas.
Puede usar la unidad inercial para controlar cualquier funcién,
activar mensajes sonoros o pasar paginas de la pantalla principal.

";Dunuinenunt lilz:zz:m -zl Puede configurar determinados

Accelerometer parametros de la unidad inercial en

[ Filtering [x.v.z1 |G Advanced Properties ->
® I® 1®

Accelerometer. En la figura a), se
muestra la orientacién de la

Sensitivity [x,v.z]
100¥(® 100%®) 1008®)

Dead Zone  [x.v.z] 6X emisora. Los ejes GX, GY, GZ vienen
w® s o & - .
. — T definidos como alerén, elevador y
Pitch Offset  0°@®)| N )
direccion en el mismo orden. El
a) gréfico muestra los valores finales

despuésde las correcciones.
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Dentro de este menu puede editar
los pardmetros:

LIl ‘Defﬂult l||2:22:43

Accelerometer
Filtering (filtrado) — Incrementa
H HHH la suavidad del movimiento
independientemente para cada
X Z dX dY d7

eje. Puede ajustar valores entre 0 y
10. El valor 0 no aporta filtrado y
ofrece reacciones rapidas. Cuanto
b) mayor sea el valor, el movimiento
T | seramaslentoy mas suave.

Select Input Control

0.00°
0.00°
0.00°

0.000
0.000
0.000 O

T’:DUDD ‘I]efnult

Sensitivity (sensibilidad) -
Influencia en la ganancia de la
unidad inercial
independientemente para cada
eje. Si siente que las reacciones de
la funciéon controlada son
demasiado pequefas para un
) movimiento en particular, puede
incrementar el valor de la
sensibilidad hasta400%.
Dead Zone (zona muerta) - Cuanto mayor es el valor, mas podra
mover la emisora alrededor del punto medio sin producir
movimiento de salida.

Y

xis!

67 Aist 7 [ ] o
G/L  Shake L/R -100%
G/R Shake L/R (NEENEN | -100%

Pitch Offset (decalado elevador) - Inclina el eje GY para que no
tenga que mantener la emisora completamente horizontal todo el
tiempo.

Puede también ver los datos brutos de los acelerémetros y
giréscopos pulsando el boton ,,F1” (figurab) ). Esto le puede ayudar
aencontrarel mejor ajuste.
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Tras finalizar los ajustes de la unidad inercial, puede asignar las
variables resultantes a cualquier funcion utilizando el menu
estandard de asignacién (figura c) ). Para ver las variables de la
unidad inercial, debe pulsar el botén ,F2 Gsens.”. Los ejes GX, GY,
GZ corresponden al grafico mostrado en la figura a) ). Los ultimos
dos parametros llamados Shake (sacudida) L/R representan
movimientos gestuales. Si de repente inclina su emisora
rapidamente a la izquierda, se activard el interruptor G/L por un
corto periodo de tiempo. De manera similar, un movimiento seco a
laderechaactivaelinterruptor G/R.

\ -
Ar—

Roll (GX)

100%

GY.
{ -
x\\ _ Ld _
L&
30° Pitch Offset/~ GZ

9.3.8 Telemetry Controls (Controles de Telemetria)
(*depende del equipamiento)

No sélo puede visualizar la telemetria, guardarla en la tarjeta SD o
escucharla mediante mensajes de voz, ahora es posible también
controlar funciones del modelo con las entradas de telemetria. De
este modo, algunas tareas que requerian ajustes manuales a
estimacioén visual ahora pueden automatizarse.

Estan disponibles hasta 8 controles etiquetados MX1 - Mx8,
dependiendo del tipo de emisora y equipamiento. Los controles de

telemetria tienen dos modos:

.‘12:22:51 Eﬁ

Telemetry Controls

“:DU[II] |I]efnu|t

W [12:22:50 Eﬁ
Telemetry Controls

[MX1] Label
Sensor

=il |Dehu|t

Type of control Proportional @
Range 0.0 7.8 15.0m/'s
ccec w 33>
Filtering T®
Default 0X® ¢ 0) Switch ... @

W |12:22:49

T ol ||]Efﬂl.l|t

Telemetry Controls

[m/s] @
Switch ®

Yelocity
Type of control

Condition ¥ < ® 200, 2.0m's
Duration 0.0s@®
Default 0¥® ¢ 0) Switch ... @

« El modo interruptor le permite
crear un interruptor de dos
posiciones virtual controlado por
un valor de telemetria. Este
interruptor se activara de acuerdo
a las condiciones ldégicas
definidas.

« El modo de control
proporcional le permite
transformar un cierto rango de
valores de sensor en un control
proporcional. Asi se puede
controlar de forma automatica
cualquier funcién utilizando la
realimentacion de telemetria.

Ejemplos de posibles controles
detelemetria

« Si la velocidad del modelo es
menor de X m/s, los flaps se
desplegaran automaticamente.

« Si la corriente es mayor de X
amperios, el cronémetro del
motor comenzaraa contar.

« Sila temperatura del motor es

superior a 80 °C, el maximo de
motor se limitara por lamezcla.
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«  Sielestado del limitador se detecta, el secuenciador arrancara.
(eg tras abrir las compuertas del tren de aterrizaje, el tren de
aterrizaje se desplegara).

Ajuste delos parametros delos controles de telemetria

Description—-Nombre del sensor que se mostrara en la lista parauna
facillocalizacion.

Active-Elijalo paraactivarel control de telemetria.
Sensor- Aqui puede elegir el pardmetro de telemetria.

Type of control - Elija Switch (Interruptor) o Proportional control de
acuerdoalodeseado.

Condition (X<, X>, X=) - Elija la condicién bajo la cual desea que el

control se active (eg switched on). En la misma linea, programe los
valores de nivel e histéresis (seguido de +). Disponible en modo int.

»  Ejemplo 1: La sentencia“X < 20.0m/s = 2.0m/s" significa que el
control de telemetria conmutard de forma precisa con valores
menores de 18 m/s (debido a la histéresis) de 2 m/s). El control se
desconectara cuandola velocidad excedade 22 m/s.

«  Ejemplo 2: La sentencia“X > 0 = 0”indica que el interruptor se
activard con cualquier valor positivo.

Duracion - tiempo minimo de la activacion. Si un evento dura muy
poco tiempo, es posible alargar la vida del control de telemetria por
unaduracion determinada especificada por este parametro.

Disponible en modo Interruptor.
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Range — Rango de operacién del sensor (valor minimo, central y
maximo). Este nivel se transformara en un rango proporcional de
control (-100%, 0%, 100%). Disponible en modo proporcional.

Filtering — Determina el valor filtrado de los datos de telemetria.
Cuanto mayor sea el nivel de filtrado la ejecucion serd més suavey la
respuesta serd maslenta. Disponible en control Proporcional.

Default - Valor por defecto del valor de control, si el sensor no se
encuentraen elmodelo osiel modelo no estaencendido.

Switch - Este parametro especifica un interruptor que activard o
desactivara laoperacién del control de telemetria.

9.3.9 Sonido delos controles Proporcionales

En este menu puede programar una notificacién sonora para hasta
cuatro controles independientes. Puede elegir un beep en la
posicién central (Center-Beep mode), y también anuncios de voz de
laposicion actual (Voice mode).

T’;uuﬂﬂ|uernu|t l||2:22:|'r

Sound of Prop. Controls
File




«  Center-Beep mode - la emisora emite un beep cuando el
control pasa por su posicion central.

»  Voice mode - la emisora anunciara por medio de voz el valor
numeérico de la posicion actual del control. El valor se envia tras cada
cambio de posicién del controly sélo cuando este se detiene. En este
modo puede también elegir un archivo de audio para que se
reproduzcaantesdelvalor.

Ejemplo:Sigenera el archivo “CONTROL.WAV” y despuéslo asigna,
laemisoraemitira “Control: twenty-five”.
El ajuste es valido Unicamente parael modelo actual.
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9.4. Cronometros/Sensores

-Ajuste de Cronometrosy Sensores de Telemetria
(*depende del equipamiento)

=00l |Defau|t I|12:22:39 G |

Timers/Sensors

Timers

Alarms

Vario

Voice Output
Sensors/Logging Setup
Displayed Telemetry
Main Screen

9.4.1 Timers(Cronometros) (*depende delequipamiento)

La DC/DS-16 le permite utilizar de manera simultdnea hasta 10
cronémetros. Es Util para separar tiempos de trayectorias, tiempos
de vuelta, tiempo total de vuelo o cualquier cosa que desee. Puede
incluso dar nombre a todos los cronémetros. Una vez cree el
cronémetro, se mostrard en su propio espacio del escritorio. Los
valores de cronémetro son propios para cada modelo. El menu
»Timers”“muestra unalista de los cronémetros creados.

T’:uﬂﬂﬂ‘sunﬂﬂfﬂ .||2=22=H Eﬁ T’;,J|]|]|]||Jerau|t l‘lz:zz:m Eﬁ

Timers

Timers

Timers reset at power up:

1. Cronémetro Modelo/Reseteo trasInicio

Pulsando el botdn F1() puede elegir qué crondmetros se resetearan
trasencender la emisora o cambiar de modelo. Por defecto, todos los
cronémetros con la opcidn”Short Reset” activada se resetearan.
Ademas, es posible resetear todos los cronémetros o ninguno. Esta
opcién es especifica del modelo. El crondmetro del modelo funciona
de manera incremental en vuelo (tras pulsar el botén de comienzo
F(4) enla pantalla principal o tras comenzar otro cronémetro).
Elbotén F(3) ponea cero el crondmetro de modelo.

Es posible mostrar el crondmetro de modelo en la pantalla principal
»Timers/Sensors->Displayed Telemetry".

2. CreaciondeunnuevoCronémetro

En el menu,,Main Menu > Timers/Sensors > Timers“, pulse el boton
»F2(Add)" para crearun nuevo cronémetro.

3. BorradodeunCronémetro

Useel botén,, F3(Del.)” para borrar el cronémetro seleccionado.

4. EdiciondelosAjustesde Cronémetro

Use el botén ,F3(Edit)” o el ,Boton 3D” para entrar al menu ,, Timer
Detail”. Despuésuse el ,Boton3D" paraelegirlosajustes.

=0l ‘I]e[nult .||2:22:|2

Timer Detail

Imitial value +00: 00: 00
Target value +00: 00: 00
Timer type Standard @
Report type MNone (¥)
Switch O
Reset type Short reset @)
Flight modes active All®
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1. Edicion deunNuevo Cronémetro
a). Nombre
Cuando afiada o cambie el nombre de un cronémetro, el nombres se

mostrara autométicamente en el apartado de dicho cronémetro e el
escritorio.

b). ValorInicialdeTiempo

Aqui puede elegir el valor inicial del cronémetro. Puede ajustar un
valor positivo o negativo como valorinicial.

c). ValorfinaldeTiempo

Aqui puede elegir el valor final del crondmetro. Puede ajustar un
valor positivo o negativo. El valor inicial y el final determinaran la
direccion del cronémetro. Si el valor final es menor que el inicial, se
realizard una cuenta atras. Si el valor final es mayor que el inicial, la
cuentaserd positiva.

d). Tipo
Existen trestipos posibles:

. Standard - El crondmetro comienza o continda cuando se
activa el interruptor seleccionado y se para cuando se desactiva. El
valor del cronémetro no se resetea cuando se para. Use el boton
»F4(Stop)” para pararel cronémetro.

. Laps - El crondmetro comienza cuando se activa el interruptor
seleccionado. Una vez empieza, cada vez que se active el interruptor,
el valor se almacena en memoria y se resetea al valor inicial. El
numero “lap” (vuelta) cambia y la vuelta actual se muestra cada vez
que se active el interruptor. Use el botén ,,F4(Stop)” para parar el
cronémetro. Puede utilizar el ,,Botén 3D" para desplazarse por las
vueltasguardadas.
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. Free-Running — El cronémetro comienza a contar cuando se
activa el interruptor seleccionado. Una vez ha comenzado, sélo
puede pararse mediante el botén ,F4(Stop)”.

Useelbotén ,F5(Clr)” del escritorio pararesetear el cronémetro.
e). TipodeAviso

Puede utilizar este item para elegir el tipo de alarma de audio para el
cronémetro. Algunas de las opciones crearan una alarma sonora que
apareceraantes de alcanzar el valor de tiempofinal.

f). Interruptor

Este item se usa para asignar un interruptor o botén para comenzar
lacuenta.

Veael capitulo 9.7:,,Selectinput control”.
g). TipodeReset
Elbotén ,F5(Clr)” se usa pararesetear el cronémetro.

Si elije ,Short reset” el cronémetro se reseteard con una breve
pulsacién delbotén ,F5(Clr)”.

i elije ,, 5 g u ulsacié
Si elije ,,Long reset” el crondmetro se reseteara con una pulsacién
prolongada del botén,,F5(Clr)“.

h). ModosdeVueloactivos

Este item le permite elegir cronémetros estaran disponibles para
cadamodo/s de vuelo.

Mientras esté el menu ,, Timer Detail” el valor inicial del cronémetro
se mostrara en la posicion de la primer botén de funcion (abajo, izq.).
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9.4.2 Alarms(Alarmas)

Si utiliza el sistema de telemetria de Jeti, en este menu podrd ajustar
las alarmas y elegir qué sonido se emitird en una condicién de
alarma. La emisora soporta ambas generaciones de alarmas Duplex
yDuplexEX.

Tl ||]Efﬂl.l|t

.|12:22:Iﬁ m

Alarms

R 4,50V x

1 Yoltage Rx

Alarmas de Primera Generacion

La primera generacion de sensores Duplex (no-EX) generaban la
alarma a modo de Cédigo Morse. Si utiliza sensores Duplex de
primera generacion debe elegir ,Enable Morse Code Alarms”
mediante el ,Botén 3D”. Cuando se elije esta opcion, aparece una
tabla. En esta tabla, la primera columna muestra el alfabeto del
Cédigo Morse. La segunda columna muestra el archivo de sonido
.wav asociado a cada letra. Use el ,Botén 3D* para cambiar la
asociacion de archivo .wav. La tercera columna muestra si el archivo
.wav de cada letra se encuentra activado. Use el ,,Botén 3D" para
activar o desactivar las alarmas sonoras. Esta configuracién debe ser
ajustada para cada modeloy guardadaindependientemente.
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l‘izzzas [ ca

Alarms

T’:Duﬂﬂ ‘Dehult

File Enabled

Alarmas EX
Los sensores Duplex EX envian las alarmas ala emisora.

Los sensores Duplex EX deben conectarse a un receptor Duplex EX
unido previamente a la emisora. Puede costarle varios minutos a la
emisora comunicarse la primera vez con los sensores. La lista de Is
sensores conectados se puede encontrar en: ,Main Menu
>Timers/Sensors >Sensors/Logging Setup”.

Para esta operacién, ambos emisora, receptor y sensores deben
estar conectadosy alimentados.

o0l ‘I]efnult .‘12:22:35 Eﬁ
Alarm
Enabled v
Condition RO O]
File ®
Activation Switch .. @
Repeat v
Adnnounce current value by voice v
Set Throtle Idle x

1. CreaciondeunaAlarma

Use el boton ,F2(Add)” para anadir una alarma. Después en el item
»Sensor”, elijael sensor el cual quiere ajustar sus limites de alarma.
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2. ActivarunaAlarma

Mediante el ,Botén 3D“, elija ,Enabled” y acepte para activar la
alarmay mostrar sus parametros.

3. Parametros

»Condition” define la condicion que se debe cumplir para que se
activelaalarma. Elvalor,X“variard dependiendo del sensor usado.
4. File(archivo)

Este item le permite elegir el archivo de audio que se reproducira si
ocurre laalarma. Pulse ,F1“ parareproducir el archivo seleccionado.
Pulse ,,F2" para pararlareproduccion.

5. Activation Switch (Interruptor de Activacion)

Si se asigna un interruptor, la alarma se activara/desactivara
dependiendo delaposicion de dichointerruptor.

6. Repeat(Repeticion

Si la condicién de la alarma es mas larga que el archivo de audio
utilizado, puede utilizar este item pararepetir el archivo de audio.

Si se muestra un check mark se repetird el archivo de audio. Si se
muestrauna,x”el archivo de audio se reproducird unasola vez.

7. Anunciodelvalorporvoz

Las alarmas EX proporcionan la posibilidad de saber el valor
numérico actual de la variable de un sensor. Si desea que se anuncie
elvalordealarma, active esta opcion.

8. SetThrottleldle (Motoraralenti)

Cuando se activa este item, el motorde sumodelosellevaaralentisi
laalarmaocurre.
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9.4.3 Vario (*depende del equipamiento)

Situado en: ,,Menu->Timers/Sensors/Vario". Existen dos tipos de
sefializacion acustica. La primera se controla directamente por la
alarma del sensor. Es de ayuda si se utiliza un sensor MVARIO no-EX.
Es posible asignar un interruptor que activara/desactivara el sonido.
La barra inferior muestra el valor actual de velocidad de
ascenso/descenso.

T 00l |I]Efuu|t .||2:22:2'r

Vario

Mode
Switch

00l |I]efau|t W |12:22:41

Vario
Mode
Switch
EX Parameter
Dead Zone 0
Range =10 0

<<€< m

El segundo modo de Vario es Unicamente para sensores EX. La
sefalizacion acustica varia dependiendo de los valores numéricos
emitidos por el sensor. Es posible también asignar un interruptor
paraactivarlasefalizacidnacustica.
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Otros parametros mostrados en el menu:

. EX Parameter. Aqui puede elegir su sensory los parametros que
serviran de fuente para el sistema Vario. La velocidad de ascenso
“Climb Rate” esta definida por defecto (si se detecta un sensor
MVARIO EX) pero usted es libre de elegir otro sensor y pardmetros
(porejemplo:un medidor de RPM paraindicar altas revoluciones).

. Dead Zone (zona muerta negativa y positiva). Este item ajusta
el area alrededor del centro del rango sin sefal acustica. Los valores
sonrelativosal centro.

. Rango (minimo, centro y maximo). Aqui puede definir el rango
delos sensores que indicara el sistemaVario.

El valor actual del sensor y su salida Vario se indican en la parte
inferior dela pantalla.

Zona muertaNegativa— Centro del rango,— Zona muerta Positiva

Minimo Mdximo

Sonido Fijo Silencio Beep...
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9.4.4 SalidadeVoz *depende del equipamiento)

Esta potentisima funcion hace es perfecta para los modelistas que
necesitan saber los valores de telemetria a menudo pero no quieren
(onopueden) mirar la pantalladebido a que es peligroso.

Salidade voz para cronémetros

La primera fila del menu representa los ajustes para la salida de voz
de los cronémetros. El estado actual de un crondmetro puede ser
expresado mediante una voz sintetizada. Si elije el cronémetro
deseado y un interruptor, cada vez que active el interruptor se
emitird porvozel valordel tiempo.

Sieltipo de cronémetro es“Laps’, se mostrard otra fila debajo con un
checkbox. Esta fila,“Report previous lap”le permite saber si desea oir
eltiempodelavueltaactual o el de lavuelta anterior yafinalizada.

Salidadevozparalatelemetria

Existen dos tipos de cola para la reproduccién de los valores de
telemetria. La primera repite el mensaje cada x segundos (la cuenta
de segundos se muestra sobre el botén F(1)). Puede también asignar
un interruptor para activar/desactivar la repeticién de la cuenta
atras. Cada vez que se active el interruptor, se emitiran los valores de
las variablesy comenzara la cuenta atras para la nueva reproduccion.

La segunda cola de voz especifica qué variables se informaran una
sola vez tras activar el interruptor. Puede elegir un interruptor de
activacion y la lista de variables de las que se informard cuando se
activeelinterruptor.
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Voice Output
Timer . @ Switch ... @

Telemetry
Repeat every 30s  Switch ...
Trigger switch

Sensors & Yariables

Sielijelaopcién“Sensors & Variables”mediante el botén rotativo 3D,
puede elegir qué variables se expresaran mediante la voz
sintetizada. La primera columna representa el nombre del sensor o
variable. La opcion “Repeat” le ofrece una manera facil de anadir o
eliminar una variable a la cola de repeticién. Si selecciona la
opcion”Trigger” (activacion), la variable especificada se afadira a la
cola“Trigger”asi que cada vez que active el interruptor asignado las
variables asignadas se expresaran mediante la voz sintetizada.

Tl ‘Dehult l|lz:22:22 Eﬁ

Sensors & Variables

Sensor Repeat Trigger Priority

Yoltage Rx x x Low®
Antenna 1 x x Low®
Antenna 2 x x Low®)

Puede cambiar la prioridad de una variable. Esto cambiara también
el orden de reproduccidn de las variables. Las opciones para la
prioridad son: Low (baja), Medium (media) y High (alta). El orden de
arriba aabajovadesde alta prioridad a baja.

9.4.5 Sensors/Logging Setup (Ajuste de sensores)

Este menu lista todos los sensores Duplex EX y sus valores de
operacion en su modelo. Cuando conecta un sensor a un receptor
Duplex EX, puede tardar varios minutos en ser reconocido por la
emisorayanadidoalalista.

Aqui puede editarlos parametros de telemetria de cada sensor.

“_‘.|||||]ernu|t .‘12:34:13 E T’:Dunﬂ‘uenult .||2:22:u Eﬁ

Sensors/Logging Setup

Transmitter status info

Sensor Logging

Receiver Yoltage Yes (8) Log input controls

Transmitter status info kel 1) Control P A

MYARIO 2)  Control Sa v
io 3)  Control L@

2 dbs. altit km [®) Yes (@) ) Control . ®

3 Rel. altit m(®) Yes (@)

Auto ok

Se puede guardar la informacién de servicio de la emisora, alarmas y
posicion de hasta 4 controles en su tarjeta SD. Los datos forman
parte de una telemetria de vuelo almacenada. En el menu
»Timers/sensors -> Sensors/Logging” vaya al item”Transmitter
status info” y pulse el Botén 3D. En el menu es posible elegir si
guardar la informacion textual sobre las alarmas y otros datos
generales sobre el estado de la emisora (por defecto desactivado).
Algunos programas de PC para la evaluacién de telemetria pueden
reconocer la informacion en forma de texto como errénea. Para ver
la informacién, debe utilizar el programa de anélisis de datos
incluido o actualizar su programade PC.

En este menu puede elegir hasta cuatro controles, lainformacién de
los cuales serd guardada en un archivo en la tarjeta SD. Es posible
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elegir entre guardar el valor proporcional o valores de dos estados
(0% - 100%). Las posiciones de control se guarda con un periodo fijo
de 0.2s. Los datos son parte de la telemetria estdndard y pueden ser
visualizados deigual manera que el resto de pardmetros.

Esta aplicacion puede usarse facilmente para acotar situaciones
interesantes durante el vuelo.

Conversionde Unidades

Las unidades del sistema de voz sintetizada de la telemetria pueden
ser expresadas en formato métrico o unidades US. Es posible
también mostrar los datos de telemetria en ambos formatos. La
temperatura se convierte de manera automatica segun la opcion
seleccionada en el menu de configuracion. La conversion de otras
unidades es accesible a través del menu”Sensors/Logging”. Puede
elegirentrelasiguientes unidades:

Distancia:
Metros (m), kibometros (km), pies (ft.), yardas (yd.), millas (mi.).
Velocidad:

Metros por segundo (m/s), kildmetros por hora (km/h), pies por
segundo (ft/s), millas por hora (mph) y nudos (kt.).

Borradodeunsensor

Sobre el botén de funcion ,F3” la emisora muestra el nimero de
parametros de telemetria del sensory es posible resetear cualquiera
usando el botén ,F4”.Si el botén del parametro borrado esta
todavia conectado, el parametro se volverd a cargar. La emisora
puede detectar hasta 32 items de telemetria.
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9.4.6 DisplayedTelemetry (Telemetria mostrada)

Este menu ajusta los bloques de informacién de usuario que se
muestran en el escritorio. Puede usar este menu para anadir, borrar,
renombrary cambiar el tamario de forma manual de los bloques de
informacion del escritorio.

Vision General de los Bloques:

"Flight mode" - Nombre del modo de vuelo actual

=l |I]efﬂu|t [ ] ‘ 12:22:26 JERE | =l |I]efﬂu|t

.‘12:22:45 m

Hode

Default

»Voltage Rx” - Tension del receptor

il ‘Dehult .|12:22:IT [ a8l Tl ‘Dehult .|12:22:3B [ a8
Rec: Yoltage Rx
e.00Vv
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»Tx Battery” - Estado de la Bateria de la Emisora

Rl |Ilefﬂult .‘12122155 B Tl |I]efﬂu|t .‘12:22:12 B
Tx Baltery
emal3EE0Y emA | 3.80v
0.emaAh
Page1/1

» Valordecorrientede Carga/Descarga

» Valoractual detensién de la bateria de laemisora

» Capacidad consumida de la bateria de la emisora. Este valor
incrementa cuando la emisora esta en uso y disminuye cuando la
emisorase encuentraen carga.

"Antenna" - Informacién acerca de la fuerza de la sefial de cada
antena. El porcentaje de la comunicacion bidireccional se muestra
en el rango de 0-100%.

o0l ‘Defﬂult | | | 12:22:43 I 5[g4 o0l ‘Defﬂult

l||2:22:us B

Rec: Antenna

Pagel/1
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,User Name” - Nombre de usuario.

.‘12:22:[19 m

=00l ‘I]ehult =00l ‘[Iehult

.‘12:22:3[1 m

User Name

JETI model

JETI model

Jetibox” - Pantalla de emulacién de JETIBOX.

=00l |I]eh|u|t

[

W[i2:02:25 Pulse el botén ESC para very operar

los controles estandard Jetibox.

Elemulador Jetibox puede mostrar
datos de médulos Tx y receptores.
Puede ajustar una pantalla
especifica de Jetibox eligiendo JB 1
0JB2.

@« 5[ & | 4| ok

»Timer” - Crondmetro

T’n‘uuﬂﬂ‘ﬂehult .‘12122139 B T’;Duﬂﬂ‘uenult .‘12:22:12 B
T:
00:00.0
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»Telemetry” - Muestra la informacién del sensor conectado y
seleccionado.

T’:Duﬂﬂ ‘Dehult

T:
9:00:00.0

l||2:22:39 [ sa

T’:Duﬂﬂ ‘Dehult

I

00:00.»

l||2:22:|2 [ ca

»Trim” - Muestra la posicion de los trims digitales.
Nota: Cuando se muestran los trims en la pantalla principal, la
pantalla especial Trim no aparecerd cuando se pulsa un trim.

Los bloques de usuario pueden ser estandard o de doble tamafo.
Los de doble tamafo evidentemente utilizan un mayor espacio del
escritorio. Algunos mostrardn mas informacién y otros la misma
pero con unatamano mayor.

Los bloques pueden ser unidos a los modos de vuelo. Esto significa
que puede programar diferentes grupos o bloques para cada modo
de vuelo, creando un escritorio totalmente diferente seguin el modo
devuelo.
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Tf.ul]ﬂl] |Defnu|t

l‘12:22:43 [ cal

Displayed Telemetry

BG Telemetry Double
1 ..® N®

1. Creaciondeunnuevobloque deusuario

En el menu “Displayed Telemetry”, pulse el boténe “F3(Add)” para
anadir un bloque en blanco a la lista. Mediante el “Botén 3D”
cambie la primera linea del nuevo bloque al tipo de bloque que
desea crear. Después, en la segunda linea, elije sidesea que su nuevo
bloque sea de doble tamaro (si)o (no).

2. Cambiodelordendelosbloquesdeusuario

Mediante el ,Botén 3D seleccione el bloque de la lista. Use los
botones ,F1“y ,F2“ para mover el bloque seleccionado arriba o
abajoenlalista.

3. Borrarunbloquedeusuario

Useelbotén ,F4(Del)” paraborrar el bloque seleccionado de lalista.
4. Coémosemuestranlosbloquesdeusuario

Elfinal de la primera linea del menu,, Displayed Telemetry” muestra
un simbolo que indica si la lista de bloques de usuario se muestra en
todos los modos de vuelo o Unicamente en el seleccionado. Si se
muestra ,G (Global symbal)” todos los bloques se mostraran de
igual manera entodoslos modos de vuelo. Esto significa que cuando
cambie de modo de vuelo su escritorio no cambiara. Si se muestra
»S (Separate symbol)” los bloques de usuario se mostraran
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solamente en el modo de vuelo actual. Cuando utilice separados,
debe crear una lista de bloques para cada modo de vuelo. Puede
cambiar de Global a Separate seleccionando la primera linea y
pulsandoel ,,Botén3D".

Nota: El ajuste de la visualizacion de los datos de telemetria en
la parte superior de la barra de menu se guarda como
parte de la configuracion del modelo y se mostrard de
nuevo cuando vuelva a encender su emisora. Es posible
elegir cualquier valor numérico excepto las
coordenadas GPS.

9.4.7 Main Screen (Pantalla Principal)
Esta paginamuestra opcionesadicionales del escritorio.

T§DDH|]|nefnu|t .‘12:22:33 Eﬁ

Main Screen

Switch to pr age

Switch to following page

Telemetry displaved at clock panel:
Default (display clock) ®

Se pueden utilizar interruptores para cambiar las paginas de la
pantalla principal. Puede asignar dos interruptores — el primero para
pasar a la pagina anterior y el segundo para pasar a la siguiente.
Puede también utilizar los gestos del acelerémetro integrado para
desplazarse por las pantallas (solo DS-16).

Telemetria en el panel del reloj

Aqui puede elegir un parametro de telemetria que se mostraré en el
espacio del reloj digital en la barra superior de la pantalla. De esta
manera puede elegir por ejemplo mostrar la corriente consumida de
las baterias que es de mucha ayuda cuando ajusta los recorridos de
losservos.
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9.5 Applications (Aplicaciones)
I||z:22:ua EE

Applications

Audio Player
Jetibox
Games

REll ll]euult

Este menu muestra algunas de las aplicaciones especiales de la
emisora DC/DS. (*depende del equipamiento)

9.5.1 Data Analyzer (*depende del equipamiento)

Esta funcidn le permite visualizar los datos de telemetria tras el
vuelo. No tendra que llevarse su PC al campo de vuelo para
descargar los datos nunca més. El analyzer puede mostrar hasta tres
variables de manera simultdnea en una grafica. Las variables
alternaran cada vez que pulse el botén F(5) 1/2/3 mientras se
muestrala grafica.

Para visualizar los datos de
telemetria debe abrir Data
Analyzer que se encuentra en el
menu “Applications” (vea figura

=0l |I]Efﬂu|t x |12:22:3s

Data Analyzer
Select LOG file
W Log/2013
Select variable

elect variable w a)). Seleccione una fila segun el
¢ Rel. alti m. . 7
%) MYARIO: Tem. g @ | fichero LOG y pulse el botén

3 Rx U Rx rotativo. Navegue por los

contenidos de la tarjeta SD y elija
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T 0] [peraurt el archivo que desee (figuras b) y
c)). Todos los archivos estan
ordenados por fechay hora por lo
que es facil encontrar el dltimo.
Tras seleccionar el archivo volvera
a la pantalla a). Aqui podra elegir
hasta tres variables que se
mostraran alternativamente en la
gréfica.

Pulsando el bot6on ,F3 Del."
puede borrar cualquier archivo
log mientras que navega por el

x||2:22:53 B

Select a file

2013/01/29
2012/08/15
2012/08/05
2012/08/04

ooDD

x||2:22:|4 Eﬁ

Select a file

T’:DUDH ‘ Default

24 . .

= " directoriodelogs.

b 19:58:32 Backfire 0,448 Tras pulsar el botén ,F4", se
R TR mostrard la grafica. El eje X
le¢ 19:35:47 Backfire 0.7 - )

W 19:35:19 Backfire 0.0 representa el dominio del tiempo

comenzando siempre desde cero
segundos. El eje Y mostrara los
valores de los parametros medidos . El eje Y tiene una funcién de
escalado dindmico segun los datos mostrados.

Aquitiene lalista de controles disponibles:

. Puede desplazarse a través de la linea temporal del log de
manerarapidaconlosbotones,F1"y,F2".

. Puede también visualizar la linea temporal a una velocidad
superior - gire el botdn rotativo a izquierda o derecha para mover la
linea temporal. Tras pulsar el boton “Menu” (o el botdn rotativo), la
lineatemporal comenzard a moverse de manera masrapida.
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. Los botones ,F3 “Zoom In” y ,F4“Zoom Out” disminuyen o "0 [peraurt ey -2
incrementan elzoom del grafico.

Audio Player

Elbotén"F5" 1/2/3 cambia entre las variables seleccionadas en
lapantallaa).

o0l ‘"Efwlt x ‘12:22:54 K-

Display graph
81.4m Rel. altit

Esc 4 [ | - | o+

Son compatibles todos los archivos de Audio en formato *.wav.

9.5.3 JETIBOX

Para una mayor compatibilidad con la primera generacién Jeti
DUPLEX, la DC/DS-16 viene equipada con una funcién de
. p . emulacion de Jetibox. Estaemulacion muestrasuinformaciénenun
Para ver el archivo mds reciente debe parar la toma de datos y | ..
borrar elvuelo mediante el botén F(5) Clr delapantalla principal. formato de dos lineas. Use las teclas de funcién para navegar entre
Tras esto puede abrirel archivo en Data Analyzer. los menus de Jetibox para visualizar o cambiar los parametros de
manera individual. Puede acceder también de manera inaldmbrica
al menu de emparejado del receptory a cualquier sensor conectado
9.5.2 AudioPlayer (Reproductorde sonidos) asureceptor. Ui [oereuts  M[1zizzi0s EE ]
(*depende del equipamiento) Jetibox

Este menu lista todos los archivos de audio almacenados en la

memoriainterna de suemisora.
Los archivos de audio disponibles se guardan en la carpeta Audio.

Use el ,Control 3D para acceder y desplazarse por el contenido de
la carpeta Audio. Las teclas de funcién ofrecen el control de la

.
reproduccion: ,F1 (Esc)*, ,F2 (Play)* ,F3 (Stop)* ,,F4 (Vol -)"y ,F5 (AL A= S
(Vol+)“.

Nota: No puede visualizar un log que se estd tomando actualmente.
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9.5.4 Games(Juegos) 9.6. System (Sistema)

Aqui puede encontrar varios juegos simples para divertirse y
relajarse. - Use este menu para configurar las funciones de sistema de su
emisora. Todos los ajustes de este menu son globales y no
cambian T’:Duﬂﬂ‘nenult .‘12:22:23
cuando cambie System

demodelo.
-Gomoku Servo & Range Test |
View Inputs
Receiver Output
System Sound
Sound Volume

UsB

Installed Modules
Info

-Snake

- Tetris

- Chess (ajedrez)

9.6.1 Configuration (Configuracion)
Ajustes basicos delaemisora

=00l ‘Default [ ] ‘ 12:22:26 |5

Configuration

Language
User_name - 2
tick mode 21 RUC+THRIELE+AIL
Sound profile BeeptVol ce B9 4
Date (vyyydmmd defd 2012/03/01 ||
Time 12:22: 26 ||

O] 6
Temperature units Fahrenheit @)

®g 8
Disable startup auestion Mo (8 |
| Reverse Menu navigation Yes @@ 10
ol ling Menu (up & down) Yes (@) |
creenshot capture =witch O
PPM Con. Settings PPM Positive @ |
Check signal before flight No (#)

®©O 0

~
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1. Language Setting (Idioma)
Use este menu para elegir el idiomade laemisora.
Todos los textos y sonidos cambiarédn segun su eleccién.

2. UserName(Nombrede Usuario)

Introduzca el nombre de usuario que desea que aparezca en el
bloque de usuario en el escritorio.

3. StickMode(Modo de Stick)

La emisora es compatible con los Modos 1-4. Para cambiar el modo
de los stick debe utilizar el ,Botén 3D" para seleccionar y elegir el
item o simplemente pulsando el botén ,F3“. Cualquiera de las dos
opciones le llevara al ment “Stick Mode”. Use los botones ,,F1-F4*
para hacer su seleccién y confirme con el botén ,,F5(0k)”. El cambio
del modo serd efectivo para los nuevos modelos. Todos los modos
guardados anteriormente se mantendran con los modos originales.

4. SoundProfile (Perfil de sonido)

Este item le permite elegir el perfil de sonido de su emisora.
Determinard cémo se comunicard su emisora con usted. Puede
elegir entre quiet (silencio), beep only, beep and voice (archivos de
sonido) o voice only (archivos de sonido).

5. DateandTime (FechayHora)

Aqui es donde programara la fecha y hora. La DC/DS-16 tendra en
cuenta de manera automatica el tiempo para el ahorro de energia.
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Lainformacién de fechay hora se utiliza para crear nuevos modelosy
paralatelemetria.

6. Distanceunits(Unidadesdedistancia)

Este item de menu le permite elegir las unidades de distancia para
sus datos de telemetria. Todos los datos de telemetria se convertiran
demaneraautomaticaalas unidades elegidas para su visualizacién.

7. Temperature units (Unidades de temperatura)

Este item de menu le permite elegir las unidades de temperatura
parasus datos de telemetria entre Farenheity Celsius.

8. Transmitfrequency (Frecuenciade emision)

Muestra la periodicidad de refresco de la posicion de los sticks. Por
favor, compruebe los ajustes de su receptor antes de ajustar esta
opcién a 100Hz. El periodo de salida debe ajustarse a "Auto" y se
debe utilizar un maximo de 3 grupos de servos (A, B, C). Para otros
casos, lavelocidad de refresco se ajustara de acuerdo al receptor.

9. DisableStartup Question (Preguntadeinicio)

Este menu desactiva la pregunta/confirmacion durante el arranque.
(vea Capitulo 6)

10. Reverse Menu navigation (Inversion de navegacion)
Esteitem de menu le permiteinvertirladireccion enlacual

»Control 3D se desplaza porlos menus.

11. Rolling Menu (arriba&abajo)

Si esta opcidn se ajusta a No, la capacidad de desplazarse desde el
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ultimo al primer item del menu se desactivara (y viceversa desde la
primerafilaaladltima).

12. ScreenshotCapture Switch (Capturade pantalla)

Esta caracteristica le permite crear sus propias capturas de pantalla.
Tras la activacion del interruptor elegido se creard un mapa de bits
en el raiz de la tarjeta SD. Puede crear hasta 1000 capturas de
pantalla.

13) PPM connectorsettings (Ajustes del conector PPM)

Esta opcion presenta la posibilidad de configurar el conector interno
PPM. (refiérase al capitulo 3.7 PPM Output Connector):

- Off - la salida del conector (pin No. 4) no generara ningun tipo de
senal.

- PPM Positive - la salida del conector (pin No. 4) generard la salida
estandard de 8 canales PPM con pulsos positivos.

-PPM Negative - |a salida del conector (pin No. 4) generard la salida
invertida de 8 canales PPM con pulsos negativos (nivel V).

- EX Data Stream - la salida del conector (pin No. 4) generara una
cadena de datos digitales conteniendo telemetria EX. El formato de
los datos de sensor se describe en el documento JETI Telemetry
Communication Protocol. La comunicacién es unidireccional y no
puede utilizarse para configurar laemisora u otro dispositivo unido a
ella. Si conecta el dispositivo RCDroidBox a la emisora, tendra que
elegirestaopcion.

14) Checksignal before flight (Comprobacion de seial)

Es posible comprobar la fuerza de la sefial inmediatamente después
deencenderelmodelo. Siajusta a Yes (Si) esta opcién, se mostrara un
mensaje de alarma si el nivel de sefial es menor de 8. Para que esta
funcion trabaje de manera adecuada, tendra que estar posicionado
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a varios metros de su modelo en el momento de encenderlo. Si el
mensaje no desaparece, haga un test de distancia y compruebe la
instalacién delaelectronica.

9.6.2 Servo&RangeTest(Testdeservoydistancia)

Este menu le permite realizar un test de distanciay de servo.

Durante el test de servo es posible enviar la sefial de salida de test a
todos los servos del modelo. El item “servo speed’, velocidad de
servo le permite ajustar el tiempo del ciclo durante el test. Durante el
test los servos se moverdn como maximo a sus limites programados.
Puedeelegirqué servosincluirenel test.

l||zzzmu lIEEj

T’:DDHU | Default

Servo Test
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1. Servospeed (Velocidad del servo)

Este item le permite ajusta la velocidad de desplazamiento para el
testdeservo.

El tiempo mostrado es el tiempo que le costara al servo moverse
desde un extremo al otro.

Nota: El servo se moverd como mdximo a sus limites
programados.

2. ServoNumber(Numero)

Use el “Control 3D” para elegir qué servos se incluiran (check mark)
ornoseincluiran (X) en el test de servos.

3. Startingthe ServoTest (Comienzo)

Pulse el botén “F3 (Start)” para comenzar el test de los servo
seleccionados.

Una vez comenzado, el test de servos continuard incluso si sale del
menda.

Debe pararlo antes de cambiar cualquiera de los ajustes del test
(velocidad, canalesdesalida).

4. StoppingtheServoTest(Paro)
Pulse el botén ,,F4 (Stop)” para parar el test.
5. DisplayReceiver Outputs

Pulse el botén ,,F2 (Servo Monitor)” para visualizar las salidas que
seestan enviando al canal del receptor elegido.

6. RangeTest(Testdedistancia)

Este mend le permite cambiar la potencia de emisiéon al modo de
test.

Refiérase alasinstrucciones del receptor para ponerlo en modo test.
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9.6.3 View Inputs (Visualizacion de mandos)

Este menu le permite visualizar las entradas de los sticks,
interruptores y diales de la emisora. Contiene también un asistente
que le guiard a la hora de calibrar los controles proporcionales de su
emisora.

Serecomienda calibrar sus controles proporcionales cuando:
» Cambiadelosmodos 1-2a3-4

» Los controles proporcionales no llegan a sus extremos en el
grafico

T’.ful]l]ﬂ|"9fﬂult .|12:22:|1 B

View Inputs (1/2)

4 2

1. Calibraciéondelos Controles Proporcionales

Pulse el botén ,F1 (Calib)”. Se le preguntara si desea realmente
realizar la calibracién. Pulse ,F5 (Yes)” si desea proceder. Siga las
instrucciones en pantalla: Mueva todos los controles proporcionales
lentamente a sus extremos varias veces y vuelva a colocarlos en sus
posiciones centrales. Pulse el botén ,F1 (Calib)” de nuevo para
finalizarla calibracion.Volverdalapantalla,View Inputs (1/2)".
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=il |Defau|t l|12:22:3s [ sall

View Inputs (1/2)

Tk

Wove all proportional controls a fey
times from one endpoint to another.
Then leave the sticks at centered
position and press "Calib’ again.

2. Proportional Input Display (Entradas proporcionales)

La pantalla ,,Display Inputs (1/2)” muestra las posiciones de cada
control proporcional.

3. Switch StatusDisplay (Estado de losinterruptores)

Pulse el botén ,,F3" paramostrar la pantalla,,View Inputs (2/2)“.

Esta pantalla le muestra el tipo y la posiciéon actual de los
interruptores de la emisora. Use el ,,Control 3D" para seleccionar y
editar cualquiera de los interruptores. Los interruptores ,,Sk” y ,,SI”
sereservan paralosinterruptores que pueden motarse en los sticks.

a0l |I]Efﬂu|t .||2:22:25 B

View Inputs (2/2)

Sg Sh Si Si Sk 5l

~ERRIREE

™ ok

9.6.4 Receiver Output(Monitor de servos)

Este menu muestra la salida de los canales de salida generada por la
emisora. Puede pulsar el boton ,,F3* para visualizar los nombres de
las funciones de salida del receptor y su salida representada
mediante un porcentaje. Si ha modificado,,Channel Set” o,Pin-Out
Setting” de su receptor Duplex los nimeros de los canales pueden
no ser correctos. Si su receptor Duplex tiene su asignacion por
defecto de canales, el listado serd correcto.

T’:DDDD‘DaMuIt l||2:22:57 B
Receiver Output
T T ] o 2T ] o
3T 1 ot AT ] o
5 [ I 1 0x 6 [ [ | ox
T 1 ox 8T ] o
e T 1 or 1o T ] oz
N1 o 1T o
13T 1 o 4T o
ST 1 o 16T o

9.6.5 System Sound (Sonidosde sistema)
Este menu le permite asignar cualquier archivo de sonido disponible

aloseventosdelsistema. [z [oorauit  M[12:22:00 {0l
System Sound

Function File Yalue
Start-Up @
Receiver Bound ...®
Low TX Yoltage ... @) 3507
Low Signal ® 1
Signal Loss @
Pammn dand fa

-Start-Up - el archivo elegido se reproduce al encender la emisora.
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-Receiver Bound - el archivo elegido se reproducird tras el
establecimiento de comunicacién entrelaemisoray el receptor.
-Low TX Voltage - aviso de baja tensién de bateria de la emisora.
Puede ajustar el valorde tensidn al cual se activaralaalarma.

-Low Signal - aviso de baja sefial. El archivo se reproducird cuando la
sefal deambas antenas baje delvalorfijadoen "Value".

-Signal Loss - aviso que se reproducird cuando se pierda la
comunicacién con el receptor.

-Range Test - aviso que se reproducira repetitivamente cuando el
modo "Range Test" este activo.

-Autotrim Active - aviso que se reproducird repetitivamente cuando
lafuncion Autotrim este activa.

9.6.6.Sound Volume (Volumen)

Aqui puede elegir el volumen para cada parte del sistema de audio
de manera individual. Es libre de asignar cualquier control
proporcional (stick o dial) para el ajuste. La primera linea representa
el volumen general de la emisora. Otros volimenes son relativos a
este valor principal.

. Beep Volume - controla el volumen delos pitidos y trim.
. VarioVolume -intensidad del tono de sefializacion del vario.

. Playback Volume — volumen de reproduccién de los archivos
WAV (Alarmas, Reproductor de Audioy Sonidos en Eventos).
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. Stop Playback Switch - tras activar el interruptor asignado (en
lafigura Sj), los archivos WAV en reproduccion se detendran. Esto no
tieneinfluencia en otras reproducciones.

l||2:22:25 Eﬁ

Sound Volume

Tﬁuuﬂﬂ‘nefnult

Yalue Control
Yo lume
Beep VYolume . 0 ...®
Vario Yolume 00 ...®
Playback Yolume [HNEEN 100% ...®
S ) Switch v

9.6.7 Installed Modules (moddulos
instalados)
Esta tabla se utiliza para ver de forma

I’:DDDU‘DehuIt I‘!z:zz:m
Installed Modules

Registration code
4444-4444-A402-17FA

"B ) . X hocelerometer v
rapida todos los médulos disponiblesenla | osie rat v
emisora. Es posible determinar si una 2; A;T‘m :
funcion esta habilitada o no (indicado por | voic. st v
un tick o una cruz). Encontrard también el | servo balancer v

, , Function Curves v
numero de elementos paracada moduloy | qoiie i v
los valores maximos disponibles para | veric v

. .z No. Channels 14 of 14

comprar mediante packs de expansion. —— B &
. .7 Free Mixes 12 of 12

Las emisoras DC-16 y DS-16 en su version | ... suiche 0 D

Dev. Explorer: No. Commands 8 of 8

basica tienen todos los médulos activados

. . . Sequencer 3 of 3

con todos los valores posibles disponibles. | riners 6 of §
H H Displaved Telemetry 20 of 20

Con la emisora DS-14 es posible [ => °* o 10
aprovecharse del sistema de compra de |#ams 20 of 20
z . Gyro settings 3 of 3
modulos extendidos en la web: |; .. T om
swshop.jetimodel.com. Telemetry Controls 8 of 8
[ ] ok



I:|LI|:I|EX(( sisEema radio contErol compuEerizadno

9.6.8 Limitaciones al copiar modelos entre emisoras

Cuando se copien modelos de una emisora a otra, es necesario tener
en cuenta que lasemisoras pueden no tener el mismo equipamiento
de software. Por lo cual puede ser que la configuracion de médulos
disponibles no coincida. En este caso es necesario verificar de forma
individual las caracteristicas del modelo. La carga de un modelo en
una emisora diferente con diferentes médulos activados puede
realizarse pero de acuerdo al uso de moédulos particulares laemisora
puede mostrar mensajes de aviso no permitiendo la carga del
modelo. La tabla (9.6.8) muestra las condiciones en las cuales se
mostrara un mensaje de aviso indicando que el modelo se cargara
deformalimitada o no se cargara en absoluto.

9.6.9 USB

Este menu le permite establecer comunicacion entre su DC/DSyy
un PCconectados mediante un cable USB.

Cémo conectarsuDC/DSaunPC:
1. Entreenelment: ,Menu, >System, >USB”

2. Cuando se le pida, conecte su emisora al PC mediante el cable
USB.

Tiuuﬂﬂ|nefault

l||2:22:41 [ sall

USB

Now vou can connect vour USB cable

To cancel press Escape button
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Nota: Alsalirdel menudesactivardla conexion.

9.6.10 Info

Este mend muestra la informacién de su DC/DS como: nombre del
producto, versién de firmware, memoria disponible, etc. Pulse el
botoén ,F5 (Ok)” parasalirdel menu.

T’;uﬂﬂﬂ|ﬂefﬂult .‘12:22:17

Info

Product: JETI D5-14
Version: 3.00, Apr 1 2014

SD Card Free: 512.0MB of 4096.0MB

RK1: 0: 0 4
Rx2: 0 0
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9.7 Throttle Lock (Bloqueo de motor)

Throttle lock es una funcién de seguridad muy importante
incorporada a su emisora DC/DS-16. Esta funcion "locks" (bloquea)
el canal de motor dejandolo en el ultimo valor vélido por lo que si se
para su motor, no se arranque de forma accidental. Para
activar/desactivar el bloqueo de motor vayaa ,,Main Menu”y pulse
elbotén ,F1 (lock/unlock)”. Verdeliconode uncandadoindicando
la condicione de bloqueo/desbloqueo. De manera adicional,
cuando se bloquee sumotoraparecerdun candadoenelcentrodela
barra superior del escritorio.

Tl |I]efﬂu|t -||2:22:5u B

Main Menu

Fine Tuning
Advanced Properties
Timers/Sensors
Applications

System

Cons.: Use el bloqueo de motor siempre que maneje un modelo
con el sistema de alimentacion activo para evitar la
posibilidad de una activacion accidental del motor.
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9.8 Select Input control (Eleccion de control)

Este menu le permite elegir el control de entrada (interruptor, dial,
stick o interruptor l6gico) para una funcién. Este menu aparecera
cada vez que edite la seleccion de un control de entrada. En este
menu puede también asignar/editar el funcionamiento de un
dispositivo de control. Puede programarlo mediante dos tipos de
salida proporcional o como una funcién ON/OFF. Desde este menu
puedeinvertirla direccion de los controles.

.||2:22:2B Eﬁ

Select Input Control

T’:DUDH ‘ Default

Move the desired control to active
position. The event will be
automatical ly detected

Log. Gisens.

1. Asignaciondeinterruptores

Cuando aparece el menu, puede pulsar el botén ,F1 (Log)” para
elegir/editar un interruptor Iégico para su funcién o puede
simplemente mover el stick, interruptor o dial para utilizarlo como
control. Cuando mueva el control elegido serd reconocido y
asignado a su funcién. El nombre del dispositivo de control y su
posicion actual sera mostrado también. Una vez el control se activa,
puede utilizar las teclas de funcién para configurarlo.

Cons.: Piense acerca de la posicion/direccion que desea para su
control y mueva el stick, interruptor o dial a su posicion
antes de entraren el menu.
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=00l |I]eh|u|t

.||2:22:4ﬁ m

Select Input Control

P2
B5%

CentrProp. LY ST IS

2. AjustesProporcionales

Pulse el botén ,F2 (Prop)” para que el dispositivo de control sea
programado como proporcional o no proporcional. Este ajuste no
estara disponible paratodos los dispositivos de control.

Porejemplo, ha elegido uninterruptor de 3 posiciones para sus aero-
frenos.Sielige:

. Non-proportional - El freno tendré dos posiciones
. Proportional — El freno tendra hasta tres posiciones

3. Inversion

Pulse el boton ,,F3 (Rev)” para cambiar la direccién de activacion del
dispositivo de control.
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Esto no invertird la direccidon de salida de la funcion. Simplemente
invertird la direccion del dispositivo de control. (stick, interruptor,
dial).

4. Eliminar Asignaciones de Interruptor

Pulse el botéon ,F4 (Clr)” para limpiar (eliminar) el dispositivo de
control elegido en la funcién. Puede elegir otro dispositivo de
control silo desea o pulse el botén ,,F5 (Ok)” para volver al menu de
funcionessin asignaruno.
Una vez todos los dispositivos de control estén configurados, pulse
elbotén ,,F5 (0Ok)” o confirme mediante ,,Control 3D".
5. Elecciondel origen
Puede aprovecharse de los diversos tipos de control disponibles en
el didlogo para elegir los controles de entrada (pulse los botones
F1-F4paranavegarentre los diferentes tipos de entrada):

« P1-P8 Sticks proporcionales fisicos z controles
proporcionales.

. Sa-Sl Interruptores configurablesy reposicionables. ”
- L1-L16 Interruptores Légicos.”
« MAX Maximo légico, puede configurarse como un

interruptor que estara siempre en estado activado.

« GX,GY,GZ Ejesindividuales de los acelerémetros internos (no
disponibles paralaDC-16).”

« G/L,G/R Controles Virtuales activados en el momento en el
que la emisora se inclina a la izquierda o derecha
respectivamente (no disponibles paralaDC-16).”

« GXL,GXR Controles Virtuales activados en el momento en el

quelaemisoraseinclinaalaizquierdaoderecha.
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. . 2) . . e . . o
(nodisponible parala DC-16). Vista preliminar de las pantallas individuales del
- Q1-Q6 Secuenciadoresindividuales.” dialogo para seleccionar el control de entrada
. . R C)[r P g
« Tr1-Tr6  TrimsDigitalesy controlesindividuales. ) Sl [roenozi M[1z:z220
a . .
« CH1-CH8 Canales de entrada del cable de seial PPM T il [verautt m[izom EE Vyberte ovlddaci vstup
conectadoal puertointerno. : di |
L Select Input Control @ 0%
+ MX1-MX8 entradasde control deTelemetria. C— @ o
" La configuracion de los interruptores depende del tipo de emisora y de los interruptores L2 1L :i:j UrlID $
instalados. L3 Lz S UIAID
2 L . ; . i . L4 Tr3 &% Trim 0/ 4
Los controles estardn disponibles segtin el equipamiento de laemisora. s T4 ®®  Trim o
6 Trd Trim 0%
L7 Trb Trim 11
L8 CH1  ¥stup PPM 0%
19 CH2  Vstup PPM 11
0 CH3 Vstup PPM 0%
Log. MAX v CH4  Vstup PPM 0%
G5 Vstup PPN 0%
YW Goers. [ & 8| MX | Ok CHE Vstup PPM 0%
CHf  Vstup PPM 0%
CHB  Vstup PPM 11
b) Log. | Geens. [FEEEY| MX | oK
Tfuuﬂﬂ|uefau|t .‘12:22:05 EE
=00l ‘Defnult .‘12:22:07 Eﬁ
Select Input Control d)| =
N Select Input Contrel
GY  Axis: Y T O%E MK Switch
G Axis: Z 99% | M2
G/L Shake L/R -100% | Mx3
G/R Shake L/R (NN ] -100% ¥4
G Axis X «« NN | -100%
GR Axis X » -100% |
Log. [P & & mx | ok Log. | Gses. | &8 [IEEM| Ok

136



I:|LI|:I|EX(( sisEema radio contErol compuEerizadno BS

Entrada PPM

La emisora puede manejar entradas de sefial PPM de hasta 8 canales
(refiérase al capitulo 3.7 Conector de EntradaSalida PPM). La sefal
debe estar presente en el pin No. 1. Para prevenir cualquier dafio,
necesita utilizar niveles |6gicos de 3V y elementos de proteccién en
la entrada. Mediante los ajustes de modelo puede asignar cualquier

Tl ‘Defﬂult ] | 12:22:95 | S{H

Select Input Control

2] 0%
o 0%
4] [ud|
EE
CH2 PPM input 14
CH3 PPM input 1;4

canal PPM a una funcién de la emisora. La entrada PPM no se
encuentra unida al sistema de profesor/alumno y funcionan de
manera separada. Se pueden usar juntos con sistemas head-
tracking systems etc.
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9.9 Menu Trim

Este menu muestra los ajustes actuales de los trim Puede acceder
desde el escritorio pulsando ,Control 3D o simplemente pulsando
uno de los trims. En este menu, puede pulsar el botén ,,F1 (Back)”
para salir o el boton ,F5 (Auto)” para activar la funciéon Trim
Automatico.

.||2:22:u1 Eﬁ

Trim

T:I:IU[IH ‘ Default

Cuando se activa el Trim Automatico, el trim se ajusta de manera
utomatica segun la posicién de los stick. Cuanto mayor es el
movimiento del stick mas rdpido se ajusta el trim en esa direccion.
Durante el proceso de Auto Trim poseera el control normal de su
modelo.
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9.10 Como se Procesan las Funciones de Salida

El grafico muestra como se procesan las
salidas de la emisora y como afectan las
diferentes configuracionesen la salida.

Cuando mueve un dispositivo de control
(bloque superior), la funcién de salida se
movera de acuerdo a la curva programada
en ,Menu, >Fine Tuning, >Function
Curves”. Al mismo tiempo, cualquier
retraso programado es aplicado. Después
se aplican los exponenciales y recorridos.
El siguiente paso aplica las mezclas y/o
programaciones de modo de vuelo. En
este punto se aplican los ajustes de los
servos (limites, subtrim, inversiones, etc.) y
por ultimo se aplican los trims.

Dispositivo de Control

l

Curvas de Funcién

l

Dual Rate - Exponencial

l

Dual Rate - Recorrido

l

Mezclas

l

Ajuste de Servos

I Caniles T
T

rim
Modo
Vuelo

Trims
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Conexién de la Emisora al PC

La linea de emisoras Jeti Duplex vienen equipadas con un puerto
mini USB. La emisora viene con un cable USB a mini USB incluido,
que se utiliza para conectarla al PC. El sistema Jeti Duplex es
totalmente compatible con Microsoft Windows XP y versiones
superiores del sistema operativo Windows. Tras la conexién y la
confirmacién su emisora sera identificada por el PC como un
dispositivo de almacenamiento. Mientras esta conectada al PC la
bateria de suemisora se carga mediante el puerto USB.

10.1 Memoria & Sistema de Archivos

Tras conectar su emisora al PC se comportara como un disco duro
externo estandard. El directorio de carpetas de su emisora se
mostrara en la pantalla de su PC. Preste especial atencién al mover,
borrar o anadir archivos a cualquier carpeta, cualquier cambio
realizado tiene un efecto directo sobre los datos internos de su
emisora.

Directorio

Audio -sonidos, musicayavisos sonoros
Config - configuracion software

Lang  -configuraciéndeidioma

Log - datos de telemetria, todos los archivos se encuentran
marcados porafio/mes/dia

Manual -manualdeinstrucciones

Model -archivosde programaciénymodelos

Update -directorio utilizado para actualizaciones software

Voice  —archivosdeaudio paraelsintetizador de voz

Devices - definicion dedispositivos con protocolo EX Bus
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10.2 Actualizaciones de firmware

Lalinea de emisoras Jeti Duplex es actualizable en un futormediante
actualizaciones software. Recomendamos que verifique los sitios
web de su distribuidor/fabricante con frecuencia para obtener la
ultima version.

Cémo actualizarel firmware de suemisora:
1. Conectesuemisoraal PCviael puerto USB
2. Confirmelaconexion

3. En la pantalla del PC, abra el directorio de archivos y copie la
actualizacion de software en la carpeta“Update”.

4. Tras finalizar la transferencia, desconecte su emisora del PCy
apaguela. La siguiente vez que la encienda se actualizara el
software.

No se perderan ajustes o modelos mediante las actualizaciones de
firmware. Por seguridad, tras realizar una actualizacién, le
recomendamos que verifique las funciones, asignaciones,
configuraciones y mezclas. Con cada actualizacion se adjunta una
lista conlos cambiosincluidos.

10.3 Sonidos, Alarmas & Actualizaciones Acusticas

En la actualidad, el firmware Jeti soporta archivos de sonido *.wav .
Se puede asignar cualquier archivo de sonido a cualquier funcién,
interruptor, modo de vuelo, alarma de telemetria o rutina musical.
Su Unica limitacién es su imaginacién. Los archivos deben copiarse
enlacarpetaAudio.
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10.4 Copiade Seguridad del Sistema

La Copia de Seguridad es tan facil como copiar todos los datos en su
PC. Guarde todos sus datos en la memoria de su PC o en un CD. Los
datos guardados reflejaran por supuesto, la Ultima configuracion de
su emisora y los ajustes de modelo. Para la restauracion sélo debe
copiardevueltalos datosalaemisora.

10.5 Joystick PC

Las emisoras DC/DS-16 pueden ser usadas como un joystick en su
PC. Conecte su emisora al PC con el cable USB. Su sistema operativo
identificara la emisora como un dispositivo de juego HID (Human
Interface Device).

10.6 Toma de Datos de Telemetria

Todos los datos de latelemetria se guardan en la memoriainterna SD
en la carpeta “Log”. Los datos de telemetria son facilmente
identificables por la extension .log.

Los datos de telemetria se encuentran marcados por afio/mes/dia.
Loslogs pueden visualizarse en el PCusando“Flight Monitor” de Jeti.

10.7 Copia de modelos entre emisoras

Todos los modelos de la emisora se almacenan en la tarjeta SD
interna en el directorio /Model/. Cuando copie el modelo
seleccionado de una emisora a otra, copie Unicamente el archivo

*,jsn en el directorio/Model/de la segunda emisora.

Nota: Es importante tener en mente que las dos emisoras
pueden no tener el mismo equipamiento de software, por
lo que es posible que los médulos activos no concuerden.
En este caso es necesario verificar las funciones
individuales del modelo ya que un intento de carga del
modelo en otra emisora puede producir un mensaje de
error.
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@ Reglas de Seguridad de la Bateria

11.1 PackdeBateriasdelaEmisora

1. El pack de baterias instalado debe cargarse desde la red AC
utilizando Unicamente el cargador de pared incluido. El adaptador
de pared cuenta con un enchufe como el resto de accesorios de su
casa, puede variar por paises.

EU:SYS1428-2412-W2E

UK: SYS1428-2412-W3U

US: SYS1428-2412-W2

No utilice otra bateria que no seala Powerlon 3200 DCaprobada.

2. Verifique siempre la correcta polaridad del pack de baterias. El

cablerojoesel positivo“+"y el negro el negativo”-".

3. Nunca compruebe la bateria cortocircuitando sus cables. No
permite que su bateria se sobrecaliente nunca.

4. Nuncadejesuemisoradesatendida mientras estaen carga.

5. Nunca cargue una bateria sobrecalentada o en un ambiente
superiora 158 F (70C).

6. Durante temporadas frias, verifique el estado de su bateria, no
confie en el sistema de aviso de bateria baja de su emisora.

7. Compruebesiemprelasbaterias de suemisoray receptorantes
de cada vuelo. No confie en el sistema de aviso de bateria baja de su
emisora.

8. No permita que su pack de baterias entre en contacto con una
llama, fuente de calor o de salpicaduras nunca.
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11.2 Reglas de Seguridad Generales

1. Cualquier reparacién, instalacién, o mejora debe
ser realizada con cuidado y sentido comun. Requerira
de habilidades mecénicas basicas.

A
Aiad

2. Paracualquiera de las operaciones que requiera retirar la tapa
trasera de la emisora; DEBE desconectar el pack de baterias antes de
empezar con laoperacion.

3. Es imperativo almacenar su emisora en un ambiente
controlado. Las temperaturas extremas pueden causar dafios a los
componentes de la emisora. Un cambio repentino de temperatura o
humedad puede crear condensaciéon, que danara
permanentemente suemisora.

4. No utilice su emisora con mal tiempo. El agua o la
condensacion puede causar corrosion que estropeara su emisora. Si
teme que haya entrado liquido dentro de su emisora; APAGUELA,
retire latapatraseray séquela.

5.  Eviteutilizarlaenambientes polvorientos.

6. El fabricante no se responsabiliza de modificaciones no
autorizadas. Cambios o modificaciones no aprobadas por la parte
responsable anularanlaautoridad para operar el equipo.

7. Este, es un producto sofisticado para hobby y no un juguete.
Debe ser operado con precaucién y sentido comun, siempre
evitando dafios mecanicos.

8.  Evite utilizar el equipo cerca de dispositivos que puedan crear
interferencias electromagnéticas.

9. Mantenga todas las piezas moviles limpias y libres de polvo o
suciedad que pueden dafiarlas partes mecanicas de laemisora.
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10. No apunte directamente con la antena de su emisora a su
modelo 0 a un cuerpo humano. La radiacién sera interceptada y
tendrd unamala conexién con sumodelo.

11. Nunca repare, re-instale, o cambie la memoria SD interna por
unadeotrotipo.

12. Evite temperaturas extremas ya que pueden dafar la tarjeta
SD.

13. Realiceuntestdealcance antesde suprimervuelo.
11.3 Comprobaciones para un Vuelo Seguro

1. Verifique siempre la correcta posicion de los interruptores y
sticks antes de encender su emisora. Encienda primero la emisora,
después el receptor. Las emisoras Jeti utilizan el sistema "Model
Checking." Este sistema de seguridad fue disefiado para guardar en
la memoria del modelo el niumero de serie del receptor. Cuando la
emisora establece comunicacién con el receptor y el niumero de
serie no coincide, la emisora muestra una advertencia. Si acepta el
cambio, la emisora guardara el nuevo nimero de serie del receptory
comienza a transmitir. Si rechaza el cambio, la emisora nose
comunicara con el receptory podra seleccionar otro modelo.

2. Realiceuntestdedistanciaentierraal comenzar cadasesionde
vuelo.

3. Compruebe la tensién de las baterias de la emisora y el
receptor.

4. Verifique las asignaciones de los canales, trims, mezclas y la
correctadireccion de las superficies méviles de sumodelo.

5. Desactiveel corte de motory compruebe su potencia.
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11.4 Aplicacién

Este producto debe utilizarse inicamente con modelos aéreos o de
superficie (barcos, coches, robot). No esta permitido utilizarlo con
otraaplicaciondistintaal modelismo, deporteyrecreo.
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@ Menu Model - Avion/Velero 12.2 Diferencial Alerén

El diferencial de alerén se encuentra disponible para
12.1 Meazcla Butterfly configuraciones de alade 2 servos o mas de alerén.
La mezcla Butterfly/Crow se encuentra disponible con Puede acceder al menu Aileron Differential en “Fine Tuning,
configuracionesde alade 2 servos o mas de alerén. >Aileron Differen %ﬁ\umun W[z ol
Puede acceder al menu Butterfly en “Fine Tuning, >Butterfly”. Aileron Differential

=il ‘I]e[nult .||2:22:us EE i) Adjt
Butterfl
(© S Uotr0|  Offset || - De;-" B ln_ri;‘ —® [l o (11%?3—(9
P4 108 [[0.0s 005 | BG G) © e 5 i)
(@) {@Ailerons/Flaps Adjustment ___>= = — o
[Elevator Adiustment > Q—@ BN &< [Apply ok
©O——{#tuning = a. Configuracionde ajuste de Modo deVuelo
BAl&>| | | ok | b. Recorridodeservodealerén,Arriba”
Interruptor asignado paralafuncién de mezcla butterfly c.  Recorridodeservodealerén,Abajo”
Retraso en el despliegue o recogida
Configuracién de ajuste de Modo deVuelo La funcién de diferencial de alerén reduce el recorrido hacia abajo

Recorridos de Aleron/flap del alerén para ayudar a eliminar tendencias en cola en las
Ajustes de elevador maniobras de tonel. Los perfiles de ala Semi-Simétricos con el alerén
8 . hacia abajo inducen mayor rozamiento aerodinamico que con el
Ajuste fino Butterfly alerén haciaarriba.
La programacion debe hacerse de acuerdo al tipo de alay cola de su
modelo. Por ejemplo su modelo tiene “Wing Type: 2 Ailerons” y
una cola estandard. La funcidn Butterfly puede ajustarse para elevar
los alerones (spoilers) y bajar el elevador (compensacion).

mpango
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12.3 Ailevator

La funcién ailevator utiliza dos servos para el canal de elevador.
Amboslados pueden programarse de maneraindependiente.
Sitiene seleccionado este tipo de cola en su avion, puede encontrar
elmend Ailevator en “Fine Tuning, >Ailevator”.

l||2:22:55 [ 53l

T’:Duﬂﬂ ‘Dehult

Ailevator

31 )
[Elevator SR ) s we——(b)

(O)——ééilern 50% ® O]

a. Configuracionde ajuste de Modo deVuelo

b. Recorridodeelevador
c. Recorridode alerén

La sensibilidad de alerén de su modelo sensiblemente mayor con
estamezcla.

Para desactivar la mezcla, ponga a cero el recorrido de ,,Aileron”.
Esto hard que sus superficies de elevador se muevan Unicamente
cuandoactuasobreelstickde elevador.
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12.4 Mezcla V-Tail

La mezcla V-Tail funciona de manera que utiliza dos servos en cola
para controlarlafunciéon de elevadorydireccion Veacapitulo9.2.8
Sitiene seleccionado este tipo de cola en su avidn, puede encontrar
elmenu V-Tailen “Fine Tuning” -> “V-Tail”

=000 ‘I]e[nult .||2:22:51

V-Tail Mix

Sl
50% (®)

a. Configuracidonde ajuste de Modo deVuelo
b. Recorridodeelevador
c. Recorridodedireccion
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12.5 Mezcla Delta/Elevon

La mezcla Delta/Elevon utiliza dos servos para el control de las
funciones elevador y alerén. Esta mezcla se suele utilizar para
avionestipoalaDelta.

Si tiene seleccionado este tipo de cola en su avion, puede encontrar
elmenu Delta/Elevon en ,Fine Tuning, >Delta/Elevon”.

l||2:22:22 ' |

Delta/Elevon Mix

Tﬁuuﬂﬂ‘nefnult

[ETevator 508 T —h)
O—étiteran 0% 509

a. Configuraciénde ajuste de Modo deVuelo
b. Recorridodeelevador
c. Recorridodealerén
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12.6 Mezcla Spoilers a Elevador

Para modelos equipados con spoilers, el elevador duele utilizarse
para compensar tendencias en el eje de elevador generadas cuando
se despliegan los spoiler. Puede utilizar una de estas mezclas para
ajustar sucompensacion.

Tl ‘ Default

.‘IZ:ZZ:!’I B

Free Mixes

1. Dentro del menu ,Fine Tuning>Free
mixes”, pulse el botéon ,F2 (Add)” para
crearunanuevamezcla.

From To Value

[l oersre m[i22oe O 2, En la linea de ment ,From* elija la

free Plxes funcién de entrada “Spoiler” como funcién

From Airbrake ®

. - Master y en la linea ,To” elija “Elevator”
como funcién esclava. El valor “Master

Master Value 2% ® ” )

e =m| Value” representa el porcentaje de

Back 28 recorrida de elevador con respecto al de

spoiler. Pulse el botén “F5 (Next)” para
guardarlamezcla.

™=l ‘ Default

W[izzzizs m‘:‘ 3. Para editar lamezcla seleccione lamezcla

F Mi e . . ,

e y pulse el botén “F4 (Edit)” para ir al mend
avanzadodelamezcla.

Yalue

204 BG

Fron

Airbrake ®  Elevator ®

Copy | Add | Del.
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4. Cuando pulse el botén “F4 (Curve)” ird 12.7 Mezcla Alerén a Direccion
directamente al menu de curvade funcién.
Una de las mezclas mas comunmente utilizadas en veleros, le

permite mezclar la direccién con los alerones para ayudar a su
modelo a hacer giros mas coordinados. Puede utilizar una de las

5. De las opciones de tipo de curva °
mezclaslibres paraello.

Tl [oerans W iziezian elija“x>0". Ajuste la curva si es necesario
Free Mixes para que el punto medio se encuentre al

e o[ ] [T 50% del punto de salida (en el medio). [Fol[oeranre W[rzizeran 1. En el menu ,Fine Tuning, >Free mixes”,
e ® GESSRHT XSS pulse el botén ,F2 (Add)” para crear la

®

To Yalue

Fron

Delay 0.0s 0.0s 0.0s 0.0y ()
Sigle direction S v meZCIa'
Mester Link x —@
Slave Link x
Trim x
Slave Dua x
- | ok
) N . e Wiz GO 2, En | linea ,,From”, seleccione la funcion
a. Configuracién deajuste de Modo deVuelo P A~ >
. de entrada “Ailerons” como mastery en la
b. Iconodetipodecurva Fron Ailerors® | " - p, p.
: : : linea ,, To” seleccione “Rudder” como
c.  Asignaciéndeinterruptor paralamezcla spoiler . funcién esclava. El valor “Master Value”
. . Master Value 20% . .
d. Retardoparalamezcladedespliegue orecogida — » | representa el porcentaje de recorrido de
direccién con respecto al de alerén. Pulse

“F5 (Next)” paraguardarlamezcla.

"ol peran: W12z250 @] 3. To edit the mix simply highlight the mix
Free Mixes and press the “F4 (Edit)” button to go into

From To Value

(ESICEEET-T| the selected mix’sadvanced menu.

Copy | Add | Del. | Edit | Ok
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%00 | veraurt W |12:22:03

12.8 Mezcla de Direccion a Aleron

Free Mixes
Htar e e | [ Una de las mezclas mas cominmente utilizadas para aviones 3D,
- ) esta mezcla ayuda a mejorar su control del vuelo a cuchillo y otras
Dely 00 06 08 004 C maniobras 3D. Puede utilizar una de las mezclas libres para ajustar
Sigle direction = x |
Mester Lirk x @ estamezcla.
Slave Link x
Trim x
Slave Dual-Rate x

[T#y00 [oeraurt W[12:22:00

1. Desde el menu ,Fine Tuning, >Free
mixes”, pulse el botén ,F2 (Add)” para
crearunanuevamezcla.

Free Mixes

From To Yalue

a. Configuracidonde ajuste de Modo deVuelo

b. Iconodetipodecurva

c.  Asignacidondeinterruptor paralamezcla

d. Retardoparalamezcladedespliegueorecogida

T [oereunt .|.2;m213§ 2. En la linea ,From”, seleccione la
F Mi . 2
res faxes funcion de entrada “Rudder” como master

From Rudder @ , . N

. pomes | Y €D la linea ,To” seleccione “Ailerons”
como funcién esclava. El valor “Master

Master Value 208 ® ” .

e =mm| Value” representa el porcentaje de
recorrido de alerones con respecto al de

Tl [oersure  M[izi22:00 direccion. Pulse “F5 (Next)” para guardar la

Free Mixes mezcla.
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3. Para editar la mezcla selecciénelay pulse 12.9 Mezcla Butterfly
el botén “F4 (Edit)” para entrar al menu
avanzadodelamezcla.

Free Mixes

La configuracion bésica de la mezcla butterfly (también conocida
como cuervo) se crea utilizando los alerones, flaps y elevador. La
mezcla Butterfly/Crow es de ayuda para mantener la velocidad
durante descensos a gran velocidad y para crear un frenado
controlado para aterrizajes de precision. Tipicamente esta mezcla se
Hix outout 08 ] @ programa para que los alerones vayan hacia arriba, los flaps hacia

Rudder

Master Yalue
208 ®

—> Ailerons

= Source - ~ Seitch +

Delay 0.0s 0.0s 0.0s  0.0s

s1 s2

Sigle direction == x . s . .
Master Link x abajoy el elevador controlardlos cambios su eje.
Slave Link * . . . .
. = Encontrara el menu Butterfly en,, Fine Tuning, >Butterfly”
Slave Dual-Rate x
T’;unﬂﬂ‘neuult l|12:22:03 Eﬁ
a. Configuracion de ajuste de Modo deVuelo LIS ®
X @— Control  Offset| | - Delay + Mode
b. Iconodetipodecurva P4 @ 0x| [0.0s 00s|| =5 ®
c.  Asignaciondeinterruptor paralamezcla (O S i |crons/Flaps Adiustnent >
. . Elevator_Adjustment > o—©
d. Retardoparalamezcladedespliegueorecogida ® T =

a. Asignacidndeinterruptor paralamezcla

b. Retardoparalamezcladedespliegue orecogida

c.  Configuraciéndeajuste de Modo deVuelo
Recorrido de Alerén/flap

e. Recorridode Elevador

f.  AjustefinodeButterfly
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12.10 Mezcla Direccion a Elevador

Otra de las mezclas mas utilizadas en vuelo 3D de aviones, leayuda a
mejorar el control en vuelo a cuchillo. Puede utilizar una de las
mezclas libres para ajustarla.

all[rerwrt  m[iz:22c7 @] 1. En el mend ,Fine Tuning, >Free mixes”,
EHscRREE pulse el botén ,F2 (Add)” para crear una
mezcla.

From To Value

[l [oerurs m[iz22en GO0 2. En la linea ,,From”, seleccione la

Free Mixes funcion de entrada “Rudder” como master

From Rudder ®

. b | Y €D la linea , To” seleccione “Elevator”
como funcién esclava. El valor “Master

Master Value 103 @ ” .

e =m| Value” representa el porcentaje de

BHCK B recorrido de elevador con respecto a

o CPerrm— prepeere Direccién.Pulse “F5 (Next)”paraguardarla
Free Mixes mezcla.

3. Para editar la mezcla seleccionela y
[l [utcerr1s M1z @] pulse el boton “F4 (Edit)” para entrar al

EESSRHINES ment avanzado delamezcla.

Rudder

Master Value

0% @®

—> Elevator

- Source +
Delay 0.0s 0.0s

Sigle direction o= x
Master Link
Slave Link
Trim

Slave Dual-Rate

a. Configuracidonde ajuste de Modo deVuelo

b. Iconodetipodecurva

c.  Asignacidondeinterruptor paralamezcla

d. Retardo paralamezcladedespliegue orecogida
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12.11 Mezcla Alerén a Flap

Esta es también una mezcla muy utilizada para veleros. Al mezclar
los flaps con los alerones se incrementara la respuesta de alerones.
Puede utilizar una de las mezclas libres para ajustarla.

% 000 [pefaurt W [12:22:17

1.En el menu ,Fine Tuning, >Free mixes”,
pulse el botéon ,F2 (Add)” para crear la

Free Mixes

From To Yalue

mezla.
Add Ok
il erene W[z GEB 2. En la linea ,,From” , seleccione la
F Mi .z
- e | funcion de entrada “Flaps” como master y
. e | €D lalinea, To”seleccione “Ailerons” como
5 e o
funcion esclava. El valor “Master Value”
Master Value 0% ® . .
Advanced =mm| representa el porcentaje de recorrido de
LET Next

flap con respecto a alerén. Pulse “F5

Tl lEllllerf Iy

Free Mixes

[on IE!C‘ (Next)”paraguardarlamezcla..

To Value

Copy | Add | Del.
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3. Para editar la mezcla selecciénela y pulse
el botén “F4 (Edit)” para entrar al menu
avanzadodelamezcla.

Free Mixes

Ailerons = Flaps
Master Yalue
0% ®
- Source +
Delay 0.0s 005 0.0s 0.0

52 53 S4

S1
Mix output  100%

Sigle direction
Master Link x
Slave Link x
Trim x
Slave Dual-Rate x

a. Configuracionde ajuste de Modo deVuelo

b. Iconodetipodecurva

c. Asignacidondeinterruptor paralamezcla

d. Retardoparalamezcladedespliegue orecogida
e. Ajustesderecorrido paralos servos
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12.12 Mezcla Alerén a Flap (Variacion de Freno)

Se utiliza para modelos equipados con 4 flaps en los que quiere que
unicamente los flaps interiores (los mds cercanos al fuselaje) se
muevan con los alerones mietras que los flaps exteriores se utilizan
parafrenar.

Excepto por el Ultimo paso, la creacién de la mezcla es la misma que
mésarriba. (Vea12.11)

T’:DDHU | Butterfly

.‘12:22:57 m

Free Mixes

Ailerons —= Flaps HG
Master Yalue Switch Curve
0% ® @ [

- Source + - Switch +

Delay 0.0s 0.0s 0.0 00s
S1 52 53 S4

Mix output

Sigle direction == x
Master Link X
Slave Link x
Trim x
Slave Dual-Rate X

Ajuste ,,Mix Output” para las columnas ,S1”y ,S4“ a 0%. Este
ajuste no le permitira que los flaps ,S1“ 0 ,,$4" se muevan con la
mezcladealerdn.

151

12.13 Mezcla Elevador a Flap

Si su modelo cuenta con flaps, puede considerar mezclar los flaps
con el elevador. En algunos disefios de modelo, esta mezcla puede
mejorar la respuesta de elevador. Puede utilizar una de las mezclas
libres para ajustarla.

o] [ostauit W [1222:00 K |

Free Mixes

1. En el menu ,Fine Tuning, >Free mixes”,
pulse el botéon ,F2 (Add)” para crear la
mezla.

From To Value

Z

En la linea ,,From”, seleccione la
funcién de entrada “Elevator” como
master y en la linea ,To” seleccione “Flap”
como funcién esclava. El valor “Master

= e @
%000 | pefaurt MW [12:22:52 2.

Free Mixes

From Elevator ®

Master VYal 08 ® .
sncsd » | Value” representa el porcentaje de
Back 3 recorrido de elevador con respecto a

Tl ‘ Default

Wiz m:‘ Direccidn. Pulse “F5 (Next)” paraguardarla

Free Mixes mezcla.
To

From

Rudder @ &

Value

Copy | Add | Del.
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3. Para editar la mezcla seleccidnela y
pulse el botén “F4 (Edit)” para entrar al

Tl [Buttersiy M [12:22: 06

Free Mixes ,
menu avanzado de lamezcla.
Master Value Witk urve
mMe goolC ]
a
- Source + - Switch + b
Delay 0.0s 0.0s 0.0s 0.0 C
S1 $2 §3 54 d
Sigle direction S v e
Master Link x
Slave Link x
Trim x
Slave Dual-Rate x
0
a. Configuraciénde ajuste de Modo deVuelo
b. Iconodetipodecurva
c. Asignacidondeinterruptor paralamezcla
d. Retardo paralamezcladedespliegue orecogida
e. Ajustederecorridos paralosservos

If your wing configuration has 4 flap surfaces and you only want the
outer flaps (the set furthest from the fuselage) to move with the
elevator with this mix then set the ,,Mix Output” for columns ,$2*
and ,S$3"to 0%. This setting will not allow the ,,$2* or,S3" flapsto
move with the elevator mix function.
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12.14 Mezcla Flaps - Control Camber

Otra mezcla popular para velero. Le permite cambiar el perfil alar de
su modelo combinando los flaps y alerones para bajar el borde de
ataque del ala. Esto ayuda a disminuir su velocidad de vuelo durante
el aterrizaje o planeando. Se afnade ,,Under camber” a las alas
cuando los flaps y alerones se mueven un poco hacia abajo. Afadir
under-camber significa que la superficie inferior del ala se vuelve
mds céncava. Para utilizar esta mezcla su configuracion de ala debe
ser,,2Ail” o superior higher.

Puede utilizar o una mezcla libre o usar la mezcla Butterfly mix.
Puede encontrarla mezclaButterfly en ,Fine Tuning, >Butterfly”.

l||2:22:21 - |

Ailerons/Flaps Adjustment
s1 32 83 sS4

Tﬁuuﬂﬂ‘nefnult

Ajustederecorrido de Aleréon
Indicador de ajuste de modo de vuelo
Ajuste de diferencial de alerén

e n gy

Ajuste derecorrido de Flap
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12.15 Corte de motor (Interruptor de Corte)

Esta funcién de seguridad es principalmente para modelos que
utilicen motores glow o de gasolina. Los modelos eléctricos pueden
beneficiarse también de esta funcién de seguridad. La funcion
“Throttle Cut” (corte de motor) puede ser activada mediante un
interruptor, dial o stick. Editando el item “Output Value” , |a salida de
motor se llevara a la posicion definida por el usuario (parado
completamente) una vez que el interruptor designado se active.
Cuando “Throttle Cut” se activa, el stick de motor no tiene efecto
sobrelasalida.

Puede acceder al menu "Throttle Cut” en: ,Advanced Properties,
>Other Model Options, >Throttle Cut”.

l||2:22:27 m:l

Other Model Options

T’:Duﬂﬂ ‘Dehult

Throttle Cut

Throttle-Cut switch @
-100% @

Throttle—Cut output value

Throttle Idle

Throttle=ldle switch .. ®
Throttle-ldle offset (90
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12.16 Ralenti de motor

Esta caracteristica se utiliza para ajustar una posicién de ralenti para
su que su motor no se pare cuando el stick esta en su posicion
minima. El valor del minimo valor de motor se ajusta editando
“Throttle-Idle Offset”. Cuando se activa esta funcion, el minimo
ajuste de motor (ralenti) es definido por un valor porcentual. El
funcionamiento normal del motor no se ve afectado por este ajuste.
Puede acceder al menu “Throttle Idle” en: ,,Advanced Properties,
>Other Model Options, >Throttleldle”.

=l ‘I]efﬂult [ ] ‘ 12:22:28

Other Model Options
Throttle Cut
Throttle-Cut switch O]
Throttle-Cut output value -100% ®)

Throttle Idle
Throttle-Idle switch
Throttle-ldle offset
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@ Accessorios para Emisoras

13.1 Pupitre DC-16 ?\

- 4

Carbono
(PCD-2)

DS-Black  para PCD-2
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13.2 Stick para DC/DS-16

Interruptor 3 posiciones Interruptor 2

posiciones  Interruptor Boton

3

/]

Potenciometro

Repuesto de Sticks

13.2 Interruptores de Repuesto

Llave tuerca Int.

- = |

| =
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13.3 Correas para DC/DS-16

Correa cruzada para DC-16 Correa para DS-16

13.4 Cargadores
Cargador coche Cargador
DC/DS-16 _» DC/Ds-16

13.3 Otros

Maleta de Aluminio

|

P

Bateria de repuesto Conector Emparejado DC-16

para DC/DS-16

e
X\ 2" adaptador USB
para actualizar receptores
y otros productos
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ipamiento)

13.7 Resumen mdédulos de expansion de la DS-14 (comparacion de equ
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Information on Disposal for Users of Waste Electrical &
Electronic Equipment {private households)

This symbal on the products and/or accompanying
documents means that used electrical and electronic
products should not be mixed with general household
waste.
For proper treatment, recavery and recycling, please
take these products to designated collection points,
where they will be accepled on a free of charge basis.
Alternatively, in some countries you may be able to
return your products to your local retailer upon the
_ purchase of an equivalent new product,
Disposing of this product correctly will help to save
valuable resources and prevent any potential
negative effects on human health and the
environment which could otherwise arise from
inappropriate waste handling. Please contact your
local authority for further details of your nearest
designated collection paint.
FPenalties may be applicable for incomrect disposal of
this waste, in accordance with national legislation.

For business users in the European Unicon
If you wish to discard electrical and electronic equipment, please contact your
dealer or supplier for further information.

Information on Disposal in other Countries outside the
European Union

This symbal is only valid in the European Union,

If you wish to discard this product, please contact your local authorities or
dealer and ask for the correcl method of disposal
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