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1. Uvod

Central Box 400 je ustfedna, navrzena pro kompletni management serv ve velkych az obfich modelech
s jednozna¢nym diirazem na bezpec¢nost. Central Box 400 ma unikatni konstrukei, kterd piinasi ochranu
proti pretizeni na kazdém vystupu pro servo. Nezavisly, velice vykonny stabilizator BEC (battery
eliminator circuit) pro kazdy akumulatorovy vstup Central Boxu vytvafi optimalni feSeni pro pfipojeni 24
serv. Sprava akumulatord s podporou telemetrického systému je v Central Boxu samoziejmosti. K Central
Boxu 400 lze pfipojit az dva pfijimace se sériovym vystupem (PPM, EX Bus, UDI). S vysilatem JETI
DC/DS 1ze maximalné¢ vyuzit moznosti Central Boxu, jako jsou napf. komfortni zpiisob konfigurace
Central Boxu, telemetrie EX a velice rychlé reakce serva.

1.1 Vlastnosti

- dvanezavislé vykonné BEC pro stabilizaci napéti serv

- Ochrana proti pfetizeni na kazdém kanalu

- Ochrana proti pfetizeni na vystupech Rx, Ext, Switch

- moznost ptipojit az 2 piijimace se sériovym rozhranim (PPM, EX Bus, UDI)

- funkce expandéru s moznosti pfipojeni JETT EX senzort

- vstup pro magneticky spina¢ nebo RC Switch

- ptipojeni akumulatort pies MPX konektor

- vystup stabilizovaného napéti pies dvojici MPX konektoru

- 100Hz rezim servo vystupt (10ms perioda)

- podpora EX telemetrie (méfeni napéti, proudu, kapacity, teploty, indikace pretizeni, ...)
- interni pamét’ pro ukladani telemetrickych udaju

- USB konektivita pro ptipojeni k PC

- komfortni nastaveni ptes vysila¢ DC/DS

- aktualizace firmwaru

- Vhodny pro pouZiti s vysokonapétovymi servy (HV)

- robustni kovova konstrukce s montaznimi otvory

- LED indikace stavu

- kazdy vystup je samostatné konfigurovatelny (pfifazeni kanalu, trim, reverzace, ATV)

2. Popis

2.1 Central Box 400

Central Box 400 je vybaven 24 servo vystupy. Kazdy servo vystup ma ochranu proti pietizeni. Vystupy
Y17 az Y24 jsou navic uzivatelsky konfigurovatelné jako:

e servo vystupy

e logické vstupy

o logické vystupy
Ridici signaly, které Central Box generuje serviim, maji 5V logiku. Toto feSeni pfinasi spolehlivéjsi pfenos
signalu pro serva na del$i vzdalenosti.

Extl az Ext4 Ize provozovat podle nastaveni jako:
e vstup pro pfipojeni telemetrického senzoru
e EX Bus expandér - moznost pfipojit zafizeni s podporou EX Bus protokolu (Central Box, senzor,

)
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Ext4 lze navic nastavit jako vystup pro piipojeni JETIBOXu za ucelem konfigurace Central Boxu a
zaroven slouzi pro aktualizaci firmwaru.

Rx1 - primarni vstup pro pfipojeni pifijimace se sériovym vystupem (EX Bus, PPM, UDI)

RX2 - sekundarni (zalozni) vstup pro pfipojeni ptijimace se sériovym vystupem (EX Bus, PPM, UDI)
Switch vstup je vyhrazen pro pfipojeni magnetického spinace nebo RC Switche.

BEC output slouzi jako vystup stabilizovaného napéti pro napéjeni dalSich Central Boxt, které je mozné
napajet z Central Boxu 400. Velikost napéti na tomto vystupu ma stejnou uroven jako napéti pro napajeni
serv. Napéti pro servo vystupy lze nastavovat v rozsahu 5-8V s krokem 0,1V.

Pro vétsi bezpecnost obsahuje Central Box 400 dva paralelné¢ zapojené BEC regulatory. Informaci o
spravném napajeni a bezchybném stavu jednotlivych vétvi indikuji zelené LED diody a také telemetrie.
BEC output se nedoporucuje vyuzit k pfimému napajeni serv nebo ptijimacu se servy. Tato zafizeni nejsou
jednotlivé chranéna. Dojde-li k pietizeni jednoho prvku vétve napajené z BEC output, odpoji se cela vétev.
Proudovy limit BEC output je 15A.

BATT1 a BATT2 — vstupy pro pfipojeni akumulatora.
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Obr. 1: Popis Central Boxu 400

Aby za letu nedoslo k vysunuti nebo vytrzeni kabelu s JR nebo MPX konektorem, napt. vlivem vibraci, je
mozné instalovat na Central Box bezpecnostni zajisténi konektort. Bezpe¢nostni zajisténi konektoru fixuje
jednak konektory serv, pfijimaci a senzord, ale i vystupt BECu (MPX konektory), viz kapitola
,Bezpecnostni zajisténi konektoru®.
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2.2 Magneticky spinac

Magneticky spina¢ je urcen k zapinani nebo vypinani Central Boxu 400 a pfipojuje se do oddélené zdiiky,
oznacené Switch. Pro zapnuti Central Boxu 400 je nutné ptilozit doddvany magnet v nosici na tercik tak,
aby kli¢ nosice a kli¢ na magnetickém spinaci byly souhlasné¢ orientovany.

Zelena LED na magnetickém spinaci:

- blikdnim signalizuje dosah magnetu
- trvalym svitem je signalizovan zapnuty stav

KL|C TERC'K KLIC LED

=@

Obr. 3: Popis magnetického spinace a kli¢

Pfi pfiloZzeni magnetu dle daného klice se po Casovém intervalu 1s rozsviti zelend LED trvale a
elektronicky vypina¢ je zapnut. Vypinani probihd obdobnym zplsobem, kdy po opétovném piilozeni
magnetu a po intervalu Is zhasne zelena LED a systém se vypne. Neni-li spina¢ zapojen v Central Boxu
400, je Central Box 400 zapnuty.

Systém vypinace si uchovava informaci o tom, jestli byl naposledy zapnut nebo vypnut. Pokud systém
zapnete magnetickym spinadem a nasledné odpojite napajeci akumuldtor a znovu pfipojite k systému
akumulatory, automaticky se zapne. Z bezpeCnostnich divodi vzdy pred odpojenim napdjecich
akumulatord vypnéte systém magnetickym spinacem.

Pti zapinani elektronického spinace piipojte vSechny akumulatory a az poté zapnéte systém magnetickym
spinac¢em. Pro vypinani dodrZujte stejné pravidlo. Nejprve systém vypnéte magnetickym spinaCem a az
poté odpojte akumulatory.

3. Zapojeni

Dbejte prosim nasledujicich obecnych ustanoveni o spravném propojeni Central Boxu a vySe zminénych
komponentt.
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3.1 Napajeni Central Boxu 400

Central Box 400 lze napajet pouze akumulatory, které se ptipojuji ke konektoru BATT1, BATT2. Volbu
pouzitych akumulétort je nutné podfidit pouzitym serviim a jejich poctu. Akumulatory pro napajeni musi
byt dostatecné dimenzovany, aby nedochazelo k poklesu vystupniho napéti pro serva pfi jejich zatizeni a
ochrana proti pretizeni fungovala spravné. Soucet obou limitnich hodnot zdroji musi dosahovat alespon
20A trvalého proudu a 120A Spi¢kového proudu. Pro plné vyuziti vyhod interniho BECu doporucujeme
Central Box napéjet ze tii ¢lankt Lixx.

Napéjeci akumulétory se piipojuji k Central Boxu ptes konektory MPX. Central Box umoziiuje piipojeni
dvou napdjecich akumulatord. Z kterého akumuldtoru se bude odebirat energie, zavisi na nastaveném
napéti jednotlivych BEC. Energie se odebira z vétve BATT1 nebo BATT2, jehoz BEC ma nastaveno vyssi
napéti (pokud je napéti BEC shodné, odebira se proud z obou vétvi rovnomérné). Toto pravidlo plati pro
standardni napdjeni, tzn., ze napajeci akumuldtory maji vyssi napéti neZ pozadované nastavené napéti
BECu. Pfi rozdilném napéti akumulatorti nedochazi ke vzajemnému predavani energie, a proto mohou byt
akumulatory rozdilné co do kapacity, poctu ¢lanki i typu. Pokud budete Central Box napajet pouze jednim
akumulatorem, muzete akumulator pfipojit do vstupu BATT1 nebo BATT2.

Rsat2 (Rx1) RC Switch Magneticky spinaé

High voltage servo High voltage servo

LED1 LED2

HESEEHEEEHEHEEE

Central Box 100 Central Box 100
(High voltage servo) |l MM (High voltage servo)
(Gentral|Bo 400 U BEC
BATT2

Q E) -+-— 7,4V

©

\q 24 channel servo interface

6-14V

Vstupni
Napéti
2-4Li-xx
Obr. 4: Ptiklad napajeni Central Boxu 400 pro serva vysokonapétova (High Voltage)
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Rsat2 (Rx1) RC Switch Magnetlcky spmac
- d Pt
:
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Rsat2 (Rx2)

Caite Aeceven
Ext.
[2-EXx)

Standard servo Standard servo

JETI fodel

LED1 LED2

HEEEHEBEEHEHEEE

Central Box 100 Central Box 100
(standard servo) =% A BB  (standard servo)
(GentrallBo (400 . U BEC

) o < 6,0V

o

\q 24 channel servo interface

6-14V

Vstupni
Napéti
2-4 Li-xx
Obr. 5: Ptiklad napajeni Central Boxu 400 pro standardni serva (rozsah napéti do 6V)

| Central Box lze napajet pouze vstupy BATT1 nebo BATT?2.
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3.2 Rozsirené nastaveni zdroji Central Boxu 400

V nastaveni Central Boxu je moznost nastavit BEC do rezimu Advanced. V tomto rezimu lze nastavit
napéti jednotlivych zdroji a tim lze jeden zdroj upfednostnit pfed druhym tzn. fidit, ze kterého
akumulatoru se bude odebirat energie. Lze tak dosahnou napftiklad stavu, kdy bude pouzivan za normalnich
okolnosti jen jeden ze zdroji. Druhy zdroj bude urCen pouze jako zaloha. Nastavenim napéti zdroje
UBECI vétsi nez UBEC2 nebo naopak docilite této funkce. Napiiklad UBEC1 na hodnotu 7,4V a UBEC2
na hodnotu 5,5V.

Stabilizace napéti jednotlivych zdroju lze deaktivovat. Pokud napéti vstupniho akumulatoru bude niz$i nez
nastavené, bude na vystupu BEC stejné napéti jako vstupniho akumuldtoru a tudiz nebude ani
stabilizované. Pii pouziti 4 Ni-xx ¢lanku (max. 6V) a nastavenim U BEC 8,4V bude na vystupu zdroje
napéti max. 6V, které nebude stabilizované.

\\\\”///
~N ﬂ -
UBEC1
BATT1 —— BEC1
Slu€ovac
—O\\\
\:JO— UOUT BEC OUTPUT
- SERVO
\\\\II/// O
S Z
UBEC2
BATT2 — BEC?
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3.3 Ochrana proti pretiZeni serv

Central Box ma na kazdém vystupu uréeném pro pfipojeni serva obvod proti jeho ptetizeni. Pii vzniku
pretizeni se servo vykazujici tento stav odpoji od napajeni a zbyvajici serva jsou dale napéjena.

+n

Obr. 8: Zpisoby piipojeni serv k Central Boxu

Nedoporucuje se:
- spojeni vice vystupi Central Boxu na jedno servo
- pouziti V kabelu (zapojeni dvou serv na jeden vystup)

Je zakazano pripojovat serva piimo Kk pfijimaci, ktery je napajen z Central Boxu 400 (Rx1 nebo
Rx2). Miize dojit k upInému odpojeni prijimace od napajeni, coz vede ke ztraté signalu.

Rsat2 (Rx1)
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3.4 Zapojeni Central Boxu — varianta PPM

Pokud k Central Boxu pfipojite pfijimac¢e Duplex s moznosti ptepnuti vystupu na EX Bus, doporuéujeme
zapojeni viz kapitola 3.5, varianta EX Bus.

Ptijimace lze ptipojit k Central Boxu pies vstupy Rx1 a Rx2.

Ext4 je vystup telemetrickych udaju z Central Boxu ve formé EX telemetrie. Chcete-li vyuzit telemetrii
Central Boxu a dalSich k nému pfipojenych senzori, pouzijte piijimace Duplex. Sta¢i jen propojit vystup
Central Boxu s oznacenim Ext4 se vstupem pfijimace Duplex s ozna¢enim Ext.

Konfigurace Central Boxu je v tomto piipadé realizovana pies JETIBOX, bud’ pfimo ptipojeny k Central
Boxu, nebo bezdratove pres vysilaci modul, popt. vysilac.

Rsat2 (Rx1)

RC Switch Magneticky spinaé

oit| CEOZ UET

o _ Radio Control switch
: |duplex
«0f |emm=3 RCSW

Obr. 9: Blokové schéma zapojeni Central Boxu 400 - varianta PPM

3.5 Zapojeni Central Boxu — varianta EX Bus

Ptijimace 1ze pfipojit k Central Boxu pies vstupy Rx1 a Rx2.

Ext1-4 jsou vstupy pro pfipojeni telemetrickych senzord. Telemetrie se prenasi do pfijimact pres EX Bus.
Ext1-4 Ize také nakonfigurovat jako EX Bus vystup.

Konfigurace Central Boxu je v tomto pfipad¢ realizovana ptimo ve vysilaci pies EX Bus.

EX Bus vystup z Central Boxu slouZi pro piipojeni zatizeni s podporou tohoto standardu jako jsou Central
Boxy a nékteré senzory.

Pii provozu Central Boxu s vysilaem DC/DS doporuujeme pouzit dva ptijima¢e komunikujici S
vysilatem v bezdratovém rezimu ,,Double path*.

-10-
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Rsat2 (Rx1)

) Sateite receen

RC Switch Magneticky spinac

Obr. 11: Blokové schéma zapojeni Central Boxu 400 - varianta EX Bus

Central Box lze konfigurovat dvéma zpuasoby:
- pfipojenim JETIBOXu (pfimo k Central Boxu Ext4 nebo bezdratové ptes vysila¢/vysilaci modul)
- vysilacem DC/DS ptes Device Explorer (EX Bus)

3.6 Postup uvedeni Central Boxu do provozu

1. Ptipojte akumulator k Central Boxu na vstup BATT1 nebo BATT2.

2. Do piijimace Rsat2 na konektor Ext. zapojte bind plug (parovaci propojku).

3. Propojte tfivodicovym kabelem piijimac vystupem ozn. PPM se vstupem Central Boxu ozn. Rx1.

4. Zapnéte vysilac DC/DS. Po zapnuti se vysila¢ sparuje s pfijimacem.

5. Odpojte parovaci propojku z pfijimace. Prepojte ttivodicovy kabel spojujici ptijimac s Central Boxem.
Z vystupu piijimace ozn. PPM odpojte vodi€ a zapojte jej do vystupu piijimace ozn. Ext.

6. V menu vysilate Hlavni menu->Pokroéilé nastaveni->Bezdrat. Modul/Ugitel-Zak prepnéte mod na
,Double path®.

7. Do dalsiho piijimace Rsat2 na konektor Ext. zapojte bind plug (parovaci propojku).

8. Propojte ttivodicovym kabelem ptijimac vystupem ozn. PPM se vstupem Central Boxu 0zn. Rx2.

9. V menu vysilate Hlavni menu->Pokro¢ilé nastaveni->Bezdrat. Modul/Ugitel-Zak potvrdte polozku
,,Parovani sekundarniho TX modulu®.

10. Po sparovani vysilace s druhym pfijimacem odpojte parovaci propojku z pfijimace. Ptepojte
tiivodicovym kabel spojujici pfijimac s Central Boxem. Z vystupu pfijimace ozn. PPM odpojte vodi¢ a
zapojte jej do vystupu piijimace ozn. Ext.

11. V menu vysilace Hlavni menu->Model ->Ptipojena zafizeni vyberete z prvniho fadku RSAT EX a
nastavite ,,Sériova linka“ na hodnotu ,,EX Bus & PPM poz.“. Stejné¢ budete postupovat u druhého
pfijimace.

-11-
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3.7 Alternativni funkce — logicky vstup

Vyuziti pinu jako vstup je uzitetné pro jednoduchou zpétnou vazbu, bez pouziti telemetrickych cidel.
Nainstalujete-li si napiiklad koncové vypinace na vysouvaci podvozek, miiZzete mit za provozu zpétnou
vazbu o jeho stavu. Stav digitalnich vstupii se pfenasi EX telemetrii a 1ze k udalostem ptiradit uzivatelské
zvuky nebo alarmy.

- Pin je timto nakonfigurovan jako vstup a jeho stav (odpojeno/ptipojeno na zem) je prenasen do vysilace
podobné jako jiné telemetrické hodnoty z ¢idel

- povolené stavy pintl jsou bud’ nezapojeny, nebo pfipojeny na spole¢nou zem Central Boxu.

Neni dovoleno na tento pin piivést jiné napéti. Pin pracuje vyhradné v rezimu Pull-Up.

Central Box
0 Typ.
Kontakt, koncovy spinac 40k

_L—o\c 1 >

Obr. 13: Piiklad zapojeni logického vstupu

3.8 Alternativni funkce — logicky vystup

V rezimu digitalni vystup je na vystupu takto nakonfigurovaném generovana pouze logické uroven 1 nebo
0. Jakou hodnotu vystup nabyva je poplatné piifazenému kanalu pro vystup a jeho urovni. Bude-li
vychylka vysilace daného kanalu mensi nez 0% (mez rozhodovani lze uzivatelsky nastavit ,,Spoust™), bude
na vystupu trvala log. 0 (tj.0V) a v ptfipad¢ vychylky vétsi nez 0% bude na pinu generovana log. 1 (tj.
3,3V). V rezimu digitalni vystup nejsou generovany fidici impulsy na serva. Logické vystupy umoziuji
ovladat Central Boxem i takova zafizeni, kterd nepodporuji servo impulsy, napt. svétla, generatory zvuki
atd.

Vce
4
4
4.7KO) Central Box
J % 1
2| Imax=1mA
Log.0 - OV
1 Log.1 - 3,3V

Obr. 14: Piiklad zapojeni logického vystupu

3.9 Montaz bezpe¢nostniho zajisténi konektoru

Vlivem vibraci u modelt pfevazné pohénénych spalovacimi motory miize dojit k nechténému rozpojeni
konektorl. Aby se tomuto jevu zamezilo, ma Central Box moZnost nainstalovat sadu pro bezpecné zajisténi
vSech konektort. Jistici element 2 a 3 slouzi k fixaci JR konektord. Elementy 1 fixuji MPX konektory.
Distancni sloupky se zasroubuji do otvorii na ¢elni strané Central Boxu. Elementy 2 a 3 se nasadi na
distan¢ni sloupky a ptitahnou se Srouby M2,5x5 (torx T8) k distan¢nim sloupkim. Elementy 1 se uchyti
Srouby M2x8 (torx T6). VSechny Sroubky jsou soucasti prislusenstvi k bezpe¢nostnimu zajisténi konektort.

-12-
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o | Vidlicka 3

| vidligka 2

Vidlicka 1

4. Konfigurace JETIBOXem

K nastaveni parametri a vyc¢itani dat slouzi terminal JETIBOX. Po pfipojeni k Central Boxu (vystup Ext4)
se zobrazi tvodni obrazovka, kterd obsahuje v prvnim fadku displeje JETIBOXu identifikaci zafizeni. V
druhém tadku se nachazi udaje o odebrané kapacité akumulatoru.

Zmacknutim tlacitka R (vpravo) na JETIBOXu vstoupite do menu expandéru.

V menu expandéru jsou zobrazeny druhé fadky menu senzort ptipojenych ke vstupim Extl az Ext4.
Tlacitky N a D (Sipka nahoru a dolu) JETIBOXu listujete mezi vstupy expandéru. Vybrany vstup je
oznacen sloZenou zavorkou za ¢islem vstupu, napt. 1}. Stlacenim tlac¢itka R (Sipka vpravo) lze vstoupit do
vybraného senzoru, kde mizete nastavovat a zobrazovat jeho parametry.

Navrat z menu senzoru:

- dlouhy stisk tlacitka L (Sipka vlevo)

- kratky stisk tlacitka L (Sipka vlevo), pokud se nachézite v zakladnim menu senzoru (na prvnim fadku je
identifikace senzoru a na druhém aktualni hodnoty, napt. ,,MUI 30; 14,2V 7,8A%)

Vstup oznacen napt. 1}... znaci, Ze k tomuto vstupu neni pfipojeno bud’ zddné zafizeni, popi. je
nekompatibilni, nebo neni vystup Central Boxu spravné nakonfigurovan.

Zmacknutim tlacitka D (dolll) z ivodni obrazovky Central Boxu vstoupite do jeho menu.
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4.1 Aktualni hodnoty (Actual value)

*CENTRAL BOX*: AKT. HODNOTY - stlacenim tlacitka D (Sipka dol) vyberete zobrazeni aktuéalnich

métenych hodnot

Napeti akumulat. (Accu voltage) - zobrazeni aktualniho napéti obou vstupti

Proud akumulat. (Accu current) - zobrazeni aktualniho proudu tekouciho z akumulatoru

Odeb. kapacita (Accu capacity) - odebrana kapacita z jednotlivych akumulatora

Napéti BECu (BEC voltage) — jednotliva napéti BECu

Vystupni napéti (Output voltage) — Vystupni napéti pro serva a vystup MPX (sloucené napéti
BEC)

NadProud Monitor (Over-1 Monitor) - indikace stavu servo vystupu; (-) vystup je v pofadku (x)
vystup je pietizen.

Vystupy jsou sefazeny:

i

NadProud Monitor

2o =7 G (NA— 15

Obr. 18: Popis vystupt

Teplota - Aktualni teplota Central Boxu
Informace o stavu piijimaci - pocet detekovanych kanalt a perioda signalu

4.2 Minima/ Maxima
*CENTRAL BOX*: MIN/MAX — stla¢enim tlacitka D (Sipka doltt) piejdete do zobrazeni meznich hodnot.

v

jeho provozu
Maximalni napeti (Maximal voltage - nejvyssi napéti detekované Central Boxem na vstupech pfi
jeho provozu
Maximalni proud (Maximal current) - nejvyssi proud detekovany Central Boxem na vstupech pii
jeho provozu
posledniho ruéniho vynulovani)
Statistika prijmu signalu vyjadiena Casem
e R1:jako dlouho mél Central Box k dispozici signal z primarniho pfijimace
e R2:jako dlouho mé¢l Central Box k dispozici signal ze sekundarniho pfijimace
Statistika piijmu signdlu vyjdadiena v procentech
e R1: kolik procent z celkového provozu mél Central Box k dispozici signal z primarniho
piijimace
e R2: kolik procent z celkového provozu mél Central Box k dispozici signal ze sekundarniho
piijimace
NadProud Monitor (Over-1 Monitor) - indikace stavu servo vystupu za dobu provozu Central
Boxu; (-) vystup je v potadku (x) vystup je pretizen.
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4.3 Nastaveni (Setting)
*CENTRAL BOX*: NASTAVENI — stlacenim tlacitka D (Sipka doli1) piejdete do zékladniho nastaveni

zafizeni.

Fail Safe - zapnuti/vypnuti funkce Fail Safe. Je-li funkce Fail Safe deaktivovana, neni pii ztraté
signalu generovan na vystupech Central Boxu zadny signal. Aktivujete-li funkci Fail Safe, je
chovani vystupu Central Boxu pfi ztrat¢ signdlu poplatné nastaveni jednotlivych vystupti (out off,
hold, fail safe).

ZpozdeniFailSafe (SignalFaultDelay) - cas, po ktery se budou pii ztraté signalu opakovat posledni
platné vychylky. Po uplynuti ¢asu piejdou vystupy Central Boxu do stavu podle nastaveni pro
konkrétni vystupy.

Vystupni perioda (Output Period) - nastaveni periody vystupnich signali (vychozi nastaveni Auto-
synchronni rezim s vysilacem). Tento parametr ovliviiuje zdsadn¢ chovani serv. U analogovych
serv pii menSich hodnotach vystupni periody dochazi k rychlejsi reakci (odezve€) ale zaroven k
vétsSimu proudovému odbéru. U nékterych serv muze dojit az k rozkmitani, pokud je nastavena
prilis nizka hodnota.

Vymazani zaznamu (Erase data) — soucasnym stlacenim Sipky R a L (vpravo a vlevo) se vynuluji
minima i maxima, viz kapitola ,, MIN/MAX — Minima/Maxima*“.

Output voltage — nastaveni vystupniho napéti pro serva a MPX vystupy

4.4 Nastaveni vystupu (Out Pin Set)

*CENTRAL BOX*: Nast. vystupu — stlatenim tlacitka D (Sipka dol) piejdete do zakladniho nastaveni
konkrétnich vystupli Central Boxu.

ChannelOrExt set — vybér zdali se nastaveni bude tykat vystupt Y1-24 (Channel) nebo Ext

Nastaveni kanalu:

Vyber vyst.kanal (Set Output Pin) - vybér vystupu, jehoz se bude tykat nasledujici nastaveni. V
polozce menu je rovnéz zobrazena vychylka zvoleného vystupu vyjadiend v procentech, kde napf.
Y1 je oznaceni vystupu Central Boxu s oznaenim 1.
Prirad vstup (SetInChannel) - pfitazeni konkrétnimu vystupu (oznaceného jako Yx) vstupni kanal
(oznaceny jako Chx)
OpacnySmer (Reverse) - obraceni smyslu vystupu
PriZtrateSig. (Signal Fault) - nastaveni chovani Central Boxu v ptipad¢ ztraty signalu
» opakuj(hold) - opakovani poslednich platnych vychylek
« vypni vystup(out off) — vypnuti vystupu
o FailSafe — pfechod do ptednastavenych vychylek jednotlivych vystupd.
FS pozice (FS position) — nastaveni vychylky vybraného vystupu v pifipadé ztraty signalu
FS rychlost (FS speed) — zpomaleni nastaveni FailSafe vychylky pfi ztraté signalu
Max. vychylka (ATV HighLimit) — omezeni (redukce) maximalni vychylky daného vystupu
Min. vychylka (ATV LowLimit) — omezeni (redukce) minimalni vychylky daného vystupu
Vyst. korekce (Output Trim) — nastaveni neutralni vychylky vystupu Central Boxu.
Vyst. Skupina (Output Group) — nastaveni daného vystupu do vybrané skupiny vystupnich
impulst, které budou generovany z Central Boxu ve stejném case.

Nastaveni Ext:

Rx 1-2 - prehled detekce signalu na tomto vstupu (PPM, EX Bus, L EX Bus H, UDI, ---)
Ext1-4 - nastaveni funkci Ext (Telem. Input, EX Bus, JETIBOX)
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4.5 Alter. Funkce (Alter. Function)

Central Box umoziuje vyuzit piny na serva i k u¢elim alternativnich funkci, jako jsou dig. vstup a vystup.
Pfepnutim ze standardniho servo vystupu do alter. funkce se piepne do této funkce cela skupina, ktera je
tvofena vzdy osmici pintl.

e Y1-Y8 Funkce Servo vystup ( Y1-Y8 Funkce Servo output) - nastaveni skupiny pini 1-8. Bud’ je
skupina pind nastavena jako servo vystup (Servo output) nebo Dig. Vstup/vyst. (Dig. Infoutput).

e Y9-Y16 Funkce Servo vystup ( Y9-Y16 Funkce Servo output) - nastaveni skupiny pint 9-16. Bud’
je skupina pinii nastavena jako servo vystup (Servo output) nebo Dig. Vstup/vyst. (Dig. In/output).

e Y17-Y24 Funkce Servo vystup ( Y17-Y24 Funkce Servo output) - nastaveni skupiny pina 17-24.
Bud’ je skupina pinli nastavena jako servo vystup (Servo output) nebo Dig. Vstup/vyst. (Dig.
Infoutput).

e Set Output Pin — vybér pint, ke kterému se vztahuje nasledujici nastaveni. Sipkou dolii se zobrazi
nastaveni funkce (reZzim) k danému pinu.

Pro funkci logicky vystup (dig.Output) Ize nastavit

e Prirad vstup Y (SetInChannel) - pfifazeni konkrétnimu vystupu (ozna¢ené¢ho jako Yx) vstupni
kanal (oznaceny jako Chx)

e SpoustUroven Y (TriggerLevel) - rozhodovaci troven pro logicky vystup. Je-1i hodnota piitazeného
kanalu mensi nez ,,SpoustUroven Y*, je na vystupu generovana logicka 0. V opa¢ném ptipad¢ je na
vystupu generovana logicka 1.

e OpacnySmer Y (Reversee) - obraceni smyslu vystupu

e PriZtrateSig.Y (Signal Fault)- nastaveni chovani Central Boxu v pfipad¢ ztraty signalu

e Opakuj(hold) - opakovani posledni platné urovné na vystupu
e log.1(high) - na vystup se vygeneruje uroven logicka 1.
e log.0(low) - na vystup se vygeneruje troven logicka 0.

4.6 Alarmy (Alarms)

*CENTRAL BOX*: ALARMY - stlacenim tlacitka D (Sipka doll) piejdete do nastaveni alarmu. Pokud je
nastaven alarm na OFF, je tento alarm neaktivni.
e Alarm kapacity (Capacity Alarm) - uroven odebrané kapacity z akumulatort, pii jejimz prekroceni
se bude signalizovat alarm.
e Alarm proudu (Current Alarm) - tiroveni odebiraného proudu z akumulatord, pfi jejimz piekroceni
se bude signalizovat alarm.
e Alarm napeti (Voltage Alarm 1 a 2) - Groven napéti akumulatorti, pfi jejimz podkroceni se bude
signalizovat alarm.
e Alarm pretizeni (ShortCircuitAlarm) — alarm bude generovan, nastane-li stav, kdy alespon jeden z
kanalt bude vykazovat ptetizeni.
e Alarm teploty (TemperatureAlarm) — alarm bude generovan, dojde-li k piekroceni teploty Central
Boxu nad mez 80°C.
e Alarm RX1 - alarm bude generovan, nepiijme-li Central Box ze vstupu RX1 informaci o platnych
vychylkach po dobu vétsi nez 1s.
e Alarm RX2 - alarm bude generovan, nepfijme-li Central Box ze vstupu RX2 informaci o platnych
vychylkach po dobu vétsi nez 1s.

4.7 Ukladani (Recording)
*CENTRAL BOX*: RECORDING - stlacenim tlacitka D (Sipka doll1) pfejdete do nastaveni ukladani dat.
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e NazevSoub Veli. (FileName Size) — nazev souboru, velikost a vyuziti paméti aktualnim souborem,
do n¢€hoz se aktualné ukladaji data.

Vyuzito/Volno (Total/ Free) - souhrnné informace o vyuziti paméti a zbyvajicim volném misté.
Novy zaznam(New record) - zalozeni nového souboru

Zaznam telem. CB (Record CB Telem) - povoleni/zakazani ukladani telemetrie Central Boxu
Zaznam telem. Ext (Record Ext Telem) - povoleni/zakazani ukladani externi telemetrie ze senzort
pripojené ke konektoram Ext1-4.

e Smazat pamet (Delete memory)- Gplné vymazani paméti

4.8 Servisni informace

*CENTRAL BOX*: SERVIS — stlacenim tlacitka D (Sipka dolll) pfejdete do zobrazeni verze firmwaru a
obnoveni vychoziho nastaveni Central Boxu.
e Stiskem vyber VychoziNastaveni — souc¢asnym stlacenim Sipky R a L (vpravo a vlevo) dojde k
nacteni vychoziho nastaveni Central Boxu.
o  CBOX XXX V. XX.XX ID XXXXX:XXXXX — oznaceni vyrobku s verzi firmwaru a sériové ¢islo (ID).

5. Konfigurace - vysila¢c DC/DS

Central Box Ize konfigurovat vysilatem DC/DS pies menu Pripojend zarizeni. Aby bylo mozné Central
Box konfigurovat ptes vysilac, je nutné dodrzet:

- Verze firmwaru ptijimace Duplex 3.12 a novéjsi (s nastavenim Output mode->EX bus)

- Ptijimac propojeny s Central Boxem EX Busem

- Verze firmwaru vysilace 2.02 a nov¢§jsi + profil zafizeni ( CBOX400.bin) nahrany v adresati Devices na
SD kart¢ vysilace

Pokud je vSe spravné zapojeno, popi. nakonfigurovano, pak se v menu Pripojend zarizeni zobrazi polozka
CBOX400. Vstoupenim do této polozky ptejdete do konfiguraéniho menu.

Tf.“”uefault I‘ 9:48: 41 T‘j.||||nefau|t .‘ 9:48:52

Device Explorer Central Box 400
RSAT EX v General Settings e
L CEOXA00 Alternative Pin Config >
FC Switch e Servo Fail-5afe e
Servo Qutput Mapping w
Telemetry o
Telemetry Min/Max >

FBeset to factory defaults. ..

|| 2 l&howd] Ok JBack| X [ 2 l@hcwd] Ok

Obr. 22: Ptipojena zafizeni (Central Box 400)
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5.1 Nastaveni

e Vystupni perioda — nastaveni periody vystupnich signali (vychozi nastaveni Auto-synchronni
rezim s vysilacem). Tento parametr ovlivituje zasadné chovani serv. U analogovych serv pfi
mensich hodnotdch vystupni periody dochazi k rychlejsi reakci (odezvé€), ale zaroven k vétSimu
proudovému odbéru. U nékterych serv muze dojit az k rozkmitani, pokud je nastavena pfili§ nizka
hodnota

e Expander Settings — nastaveni alternativnich funkci vystupti Ext1-4.

e JETIBOX- vystup pro ptipojeni JETIBOXu, popt. EX telemetrie
 Vstup telemetrie- vstup pro pfipojeni telemetrického senzoru
o EXBus- vystup EX Bus

e Voltage Settings — nastaveni napéti BEC.

e Setting type - zakladni nebo rozsitené nastaveni BEC. Pii rozsifeném nastaveni lze konfigurovat
jednotlivé napéti BEC. V zakladnim nastaveni jsou napéti obou BEC stejna.

Tf.“”uefault l‘ 9:49: 00

CBOX400 Settings
(<< Back |

Output period duto @)
Expander Settings

Ext1: Expander ()
Eut?: Expander (@)
Ext3: Expander (¥
Extd: JETIBOX @)
Yoltage Settings

Setting tvee Advanced (#)
BECT1: Output woltage 5.0y
BECZ: Output woltage 5. 0%

Back| X | & lihcd| Ok

Obr. 23: Pfipojena zatizeni - Nastaveni

5.2 Alternativni funkce pini

Souhrnné nastaveni alternativnich funkci pro jednotlivé piny Central Boxu. Moznosti nastaveni:

e Outpin 17-24 Config- alternativni nastaveni pro skupinu pinu 17 - 24. Cela osmice pinl se
nakonfiguruje bud’ jako Servo vystup nebo jako Digi. vystup/vystup.

e Digi. vystup - podle hodnoty pfifazeného kanalu a spoustéci urovné se na vystupu bude generovat
logicka uroven log. 1 nebo log. 0. Je-li hodnota pfifazené¢ho kanalu mens$i nez ,,Spoust®, je na
vystupu generovana logicka 0. V opa¢ném piipadé je na vystupu generovana logicka 1.

e Digi. Vstup - stav pinu se pfenasi EX telemetrii do vysilace.
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Default .‘ 9:50: 11
CBOX400 Pin Config
| << Back |

OutPin 1724 Config

Funct ion Digital Input/Output (#)
Output pin Function Trigger D.F5
OutPin 17 Digit.In®)

OutPin 18 Digit. In®

[ AR e | M-t d e fm

Back] X | 2 |ghaw| ok |

Obr. 24: Alternativni funkce pin

Tfll“

5.3 Servo Fail-Safe

e Fail-Safe — zapnuti/vypnuti funkce Fail-Safe. Je-li funkce Fail-Safe deaktivovana, neni pfi ztraté
signalu generovan na vystupech Central Boxu zadny signal. Aktivujete-li funkci Fail-Safe, je
chovani vystupu Central Boxu pfi ztraté signalu poplatné nastaveni jednotlivych vystupii (vypni
pin, opakuj, Fail-Safe).

o Zpozidéni Fail-Safe — Cas, po ktery se budou pii ztraté signalu opakovat posledni platné vychylky.
Po uplynuti ¢asu ptejdou vystupy Central Boxu do stavu podle nastaveni pro konkrétni vystupy.

Nastavit pozice fail-safe nyni... - nastavi aktualni vychylky pro hodnotu Fail-Safe
e ReZim - rezim Fail-Safe pro dany vystup Central Boxu
e Opakuj: opakuje posledni znamou vychylku pied vypadkem signalu
e Vypni pin: negeneruje zadny signal na servo pti vypadku
o Fail-Safe: generuje pfednastavenou vychylku (Hodn.) pti vypadku se zpomalenim (Nabéh)
Vychylku Fail-Safe lze ihned aplikovat na vystup Central Boxu, jestlize se kurzor v menu nachéazi na
polozce Value a stisknete funkéni klavesu F4 (Pouz.).

Tful'”"“*‘fﬂ"” I‘ 9:50: 42
CBOX400 Fail-Safe

<<  Back

Fail-Safe Enabled [#)
Fail-Safe Delay 1.5s
» Set fail-safe positions now. ..
Output pin Mode VYalue Speed
OutPin 1 Fail-Safe® B 0.0s
Mok Me 7 [ P ) |

Back] X | 2 lapply ok |

Obr. 25: Piipojena zatizeni - Fail Safe
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5.4 Vystupy

Servo ¢ — ptitazeni vystupiim Central Boxu (Vystupni pin) vystupy vysilace.
Skupina — nastaveni daného vystupu do vybrané skupiny vystupnich impulst, které budou
generovany z piijimace ve stejném cCase.

T2 il [pefaunt I‘ 9:50:54

CBOX400 Outputs

| << Back _ |
Outputs 13-24 >>
Output pin Servo No.  Group
OutPin 1 Swash 2 (1) @ 4 (%)
utPin 2 Swash 1 (2) ) E®
OutFin 3 Swash 3 (3 @ C@

LT I | L [ m

Back] X | 2 |Ghaw| Ok |]

Obr. 26: Pfipojena zafizeni - Vystupy

5.5 Telemetrie

Tepl. — aktualni teplota Central Boxu

Pocet zkrat. vystupu — aktualni pocet pretizenych vystupt
Napéti — aktudlni napéti jednotlivych vstupt Central Boxu
Proud — aktualni proud odebirany z akumulatort
Kapacita — odebrana kapacita z akumulatort

Napéti BEC- vystupni napéti BEC

Vystupni napéti - Groven napéti pro napajeni serv

Tf.||”uefau|t I‘ 9:51:15

CBOX400 Telemetry

<< Bk |
Temp., 26°C  Shorted outputs Mo 0
Input 1 Input 2

Yoltage In 8.3 Y 0.0
Current 0,034 0,004
Capacity Orndh Omdh
Yoltage BEC 5.1 0.0 ¥

Output woltage 5.

1Y
Back | X | & lhcwd] Ok

Obr. 27: Pfipojena zatizeni - Telemetrie
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5.6 Telemetrie Min/Max

Ovladaé pro smazani Min/Max — piitazeni ovladace na vysilatéi DC/DS, jehoz povelem se
vymazou minima, maxima a odebrana kapacita Central Boxu.

Smazat nyni — okamzité vynulovani odebrané kapacity, minima a maxima Central Boxu.

Popis jednotlivych polozek naleznete v kapitole Minima/Maxima.

Tf.||”nefau|t I‘ 9:51: 42

CBOX400 Min/Max

| << Back |
Clear Min/Max switch . @
® Clear now...
Input 1 Input 2
Min. woltage 8.3 Y 0.0
Max. woltage B.a Y 0.0
Max. current 0. 414 0, 00A
Min. temperature 23°0
Max. temperature 2770
Statistics |
Bxl time: oo 1410 EIEI%
Bx time: o0 00 00

Back| X | & lihcmd| Ok

Obr. 28: Pfipojena zatfizeni -Telemetrickd minima a maxima

5.7 Ukladani (Recording)

Velikost souboru (Size file) — velikost aktualniho souboru, do né¢hoz se aktualné ukladaji data.
Volné misto (Free memory) - zbyvajici volny prostor pro ukladani dat

Nazev souboru (Current file) - soucasny nazev souboru, do kterého se ukladaji data.

Novy zaznam (New record) - zalozeni nového souboru

Zaznam telem. CB (Record CB Telem) - povoleni/zakazani ukladani telemetrie

Zaznam telem. Ext (Record Ext Telem) - povoleni/zakazani ukladani externi telemetrie ze senzort
piipojenych ke konektorim Ext1-4.

Smazat pamet (Delete memory)- Gplné vymazani paméti
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il ‘Wchuzi I|2|:43:|ﬁ | 9ax |
CBOX400 Recording
| << Back |

Size file 0.0MB 0.4%
Free memory 3.9MB 47.1%
Current file 12.1o0qg

New file O
CentralBox tel. Enable (¥
Ext. telemetry Enable ®

>> Format memory

zpet | X | 2 [GHcmd] OK

5.8 Nacteni vychoziho nastaveni

o Reset do vychoziho nastaveni - nacteni vychoziho nastaveni Central Boxu

6. Zaznam dat

Central Box 400 je vybaven vnitrni paméti o velikosti 8MB. Tato pamét’ je vyuzita pro ukladani telemetrie
Central Boxu a k nému pfipojenych senzorti. Pamét’ ma standardni souborovy systém FAT32. Soubory
obsahujici zaznam telemetrie se nachazeji v adresaii Log. Nazev souboru je tvofen pofadovym ¢islem jeho
vytvoreni a pfiponou log, napt. ,,1.log®“. Pii zalozeni nového souboru se ¢islo v ndzvu souboru zvysi o 1
Dojde-li k naplnéni paméti, smaZze se nejstarSi soubor a ukladani pokracuje dale. Pamét je schopna
pojmout okolo 1 hodiny zédznamu pfi plném vytizeni, tzn. pfipojeni 4 telemetrickych senzort k Central
Boxu.

Telemetrie se zane automaticky zaznamenavat, detekuje-1i Central Box na vstupu Rx1 nebo Rx2 pfijimac
poskytujici informace o kanalech. Zaznam se automaticky ukon¢i pti vypnuti Central Boxu.

7. Vycitani telemetrie

Ptipojenim Central Boxu k PC prostfednictvim USB se Central Box bude v operacnim systému detekovat
jako velkokapacitni zafizeni. Central Box se po piipojeni k PC stane neaktivnim a lze z né&j pouze vycitat
data ptes PC. Je-li Cental Box napajen akumulatory, je nutné po odpojeni Central Boxu od PC ho vypnout
a zapnout, aby se aktivovala pamét.

8. Aktualizace firmwaru

Central Box umoziuje aktualizaci firmwaru pies pocitac. Aktualizace firmwaru se provadi pies prevodnik
JETI USB adaptér. Postup:
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Na internetovych strankdch vyrobce v sekci ,.ke stazeni“ naleznete program pro aktualizaci s poslednim
firmwarem. Ulozte si jej do pocitace.

1. Propojte vystup Ext4 Central Boxu s USB adaptérem pomoci propojovaciho kabelu.
2. Spust'te program pro aktualizaci firmwaru Central Boxu na PC.
3. Zapnéte Central Box magnetickym spina¢em nebo RC Switchem.

Ptesny popis instalace ovladace USB adaptéru a programu pro aktualizace naleznete v navodu k USB
adaptéru.

RC Switch Magneticky spinaé¢

USB adapter
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9. Bezpecnostni zasady pro praci s magnetem

Protoze zatizeni Central Box se uvadi do provozu magnetem, je nutné dodrzovat bezpecnostni zésady pro
manipulaci s magnety. Magnet je uchycen v duralovém nosici.

1. Udrzujte bezpecnou vzdalenost od vSech pfistroju, které¢ by mohl magnet poSkodit, napt. televizory,
kreditni karty, pocitace, atd. Magnet mize narusit funkci kardiostimulatora!

2. Udrzujte magnet z dosahu déti kviili nebezpeci polknuti nebo pohmozdéni!
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10. Technické udaje Central Boxu

Technické udaje Central Boxu 400
Doporucené vstupni napéti 6-17V
Pocet pripojitelnych ¢lanku Aku. 2-4 LiXX
Trvaly proud 30A
Vystupni pulsni proud 230 A
Pocet vystupii na serva az 24
SSI[))i(I)lt:g); ve vypnutém stavu s mag. 60 UA
g\l?v?:;ﬁg; ve vypnutém stavu s RC 140 UA
Pracovni teplota - 20°C az +75°C
Hmotnost 2709
Rozméry 131x88x19 mm
Rozméry magnetického spinace 30x21x5 mm

11.Zaruka, servis a technicka podpora

Zaruka a servis

Na vyrobek se poskytuje zaruka 24 mésict ode dne prodeje za ptedpokladu, Ze byl provozovéan v souladu s
timto navodem, na predepsané napéti a neni mechanicky poskozen. Pti reklamaci vyrobku vzdy ptilozte
doklad o zakoupeni vyrobku. Zaru¢ni i pozarucni servis poskytuje vyrobce.

Technickad podpora

Pokud si nejste jisti nastavenim nebo funkcnosti vyrobku, kontaktujte naSi technickou podporu.
Technickou podporu naleznete bud’ u distributora, nebo pfimo u vyrobce JETI model s.r.o.. Pro blizsi
informace sledujte internetové stranky www.jetimodel.cz.
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