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@ Einleitung W ver.I.OSBeEr.HIZSOE—OI-!

Die Central Box 400 wurde fir ein umfassendes Management fiir
bis zu 24 Servos in grossen Modellen mit hohen
Sicherheitsanspriichen entworfen. Sie bietet einen elektronischen
Kurzschlussschutz eines jeden einzelnen Servoausganges und
unterstlitzt bis zu zwei Akkus zur Stromversorgung der
Empfangsanlage Uber zwei starke, integrierte BEC's zur
Spannungsstabilisierung. Die Central Box bietet eine
Uberwachung zahlreicher Parameter (iber das JETI EX Telemetrie
System. Als Empfanger konnen z.B. RSAT2 mit seriellen (PPM, EX
Bus) Ausgangen mit der Central Box verlinkt werden. Zusammen
mit den JETI DC/DS Sendern schopfen Sie das volle Potential der
Central Box 400 aus, wie die einfache Programmierung, volle EX
Telemetrie und super schnelle Servoreaktionen.
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1.1 Features

« Zwei unabhéangige high-power BEC's fiir die spannungsstabi-
lisierte Versorgung der Servos

- Uberstromabsicherung eines jeden einzelnden
Servoausganges

« AnschluBmoglichkeit fir 2 Empfanger mit seriellem Ausgang
(PPM, EX Bus, UDI)

« eingebaute Expanderfunktion fiir den Anschlu8 mehrerer JETI
EX Sensoren

« AnschluBmdoglichkeit fir den magnetischen Schaltgeber oder
den RC Switch

« AnschluB der Versorgungsakkus tiber das sichere MPX
Stecksystem

«  Weitergabe der stabilisierten BEC Spannung an weitere, z.B.
Central Box 400, Gerate Uiber 2 MPX Ausgange

«  100Hz Modus fiir die Servoausgange (10ms Impulszeit)

« unterstltzt EX Telemetrie (Spannung, Strom, Kapazitat und
Temperatur, sowie Uberlastanzeige...

« interner Speicher fiir Telemetriedaten

« USB AnschluB fiir die Verbindung zum Computer/PC

« komfortable Einstellmdglichkeiten tber die Geréatetibersicht
der Duplex DC/DS Sender

« einfache Updatemdglichkeit der FW

« hohe Versorgungsspannung einstellbar, perfekt auch fir HV
Servos

« robustes Aluminiumgehause mit Montagelaschen

« LED Statusanzeigen

« Individuelle Einstellmoglichkeiten eines jeden
Servosteckplatzes (Kanalzuordnung, Mittelstellung,
Trimmung, Laufrichtungsumkehr, Wegeinstellung)
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@ Beschreibung )

Central Box 400 bietet maximal 24 Servoanschllsse mit
Uberstromschutz. Dariiber hinaus kénnen die Steckplitze Y17-Y24
alternativmit folgenden Funktionen belegt werden:
«Servosteckplatz
«LogischeEingange
«Logische Ausgange
Der Signalausgang der Servosteckpldtze bietet durch seine
Signalspannung von 5V die perfekte Voraussetzung fir den
sicheren Betrieb der Servos anlangen Anschlusskabeln.
Ext1 - Ext4 Steckpldtze konnen fir folgende Funktionen
konfiguriert werden:
« Eingang fiirTelemetriesensoren
« EX Bus Expander - Steckpldtze werden fiir Gerate konfiguriert,
welche mitdem EX Bus Protokol arbeiten (z.B. Central Box, MVario2)
Ext4 - dieser Steckplatz kann auch fiir den Anschluss der JETIBOX
und fiir FW Updates (Uber USBa Adapter) verwendet werden.
Rx1 - Steckplatz 1 fiir den Anschluss eines Empfangers, z.B. RSAT2,
mit EXBus, PPM oder UDI Protokoll
Rx2 - Steckplatz 2 (Backup) fir den Anschluss eines zweiten
Empféangers, z.B.RSAT2, mit EXBus, PPM oder UDI Protokoll
Switch - dieser Steckplatz ist fiir den Anschluss des magnetischen
Schaltgebers oder dem RC-Switch vorgesehen

Die BEC output Steckpldatze mit MPX Stecksystem stellen eine
Ansteckmdoglichkeit mit stabilisierter Spannung fiir weitere Central
Boxen (wie z.B. CB100) dar. Dadurch kénnen Diese aus der
CentralBox 400 versorgt werden und schalten sich dann auch
gemeinsam EIN/AUS. Die Ausgangsspannung der
Servosteckplatze und der MPX Ausgange kann in 0,1V Schritten
zwischen 5 und 8V programmiert werden.

Als Sicherheitsfeature ist die Central Box 400 mit zwei parallelen
BEC-Schaltkreisen ausgeriistet. Farbige LED’s geben lhnen
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Informationen tber die korrekte Versorgung der CB 400 und eine
einwandfreie Funktion beider Stromversorgungszweige. Eine
Versorgung mehrerer Servos oder weiterer Empfanger mit Servos
aus den MPX Ausgdngen wird nicht empfohlen! Sie verlieren in
diesen Fall die Absicherung der einzelnen Servoausgange, da im
Falle einer BEC Uberlastung , durch z.B. einen Kurzschluss, der
komplette Zweig dieses BEC's abgeschaltet wird. Das Stromlimit
eines BEC's liegt bei ~15A Dauerstrom.

BATT1und BATT2 - Akkueingange 1und 2
Um ein versehentliches Abstecken der Servo- und Akku (MPX)-

Anschlisse zu verhindern, sollte die mechanische
Steckersicherung montiert werden (siehe auch Kapitel 3.9).

O LED1 LED2 O

BATTERY INPUT

24 channel servo interface
6-17V

Fig. 1: Central Box 400 Beschreibung
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@ Anschliisse )

Die Central Box wird mit der Stromversorgung, Empfangern,
Servos, Reglern/Stellern und evtl. mit den Sensoren verkabelt. Bitte
beachten Sie die folgenden Hinweise zur korrektem Verkabelung
dereinzelnen Komponenten.

3.1 Stromversorgung der Central Box 400

Die Central Box 400 sollte immer nur Gber Akkuanschliisse BATT1
oder BATT2 mit den Versorgungsakkus verbunden werden. Die
verwendete Akkugrosse richtet sich nach der Anzahl der
angeschlossenen Servos, den Servotypen, -starke und
—-geschwindigkeiten, sowie der vorgesehenen Betriebszeiten.
Beide Akkus zusammen sollten mindestens einen Dauerstrom von
20A und 120A Spitzenlast (Kurzzeit) bieten kdnnen. Um die volle
Leistungsfahigkeit der internen BEC's zu nutzen, empfehlen wir
den Anschluss von 3 zelligen Lixx Akkus. Dies ist gerade beim
Einsatz von starken HV Servos und hoch eingestellter BEC
Ausgangsspannung sinnvoll.

Die Stromversorgung (max. zwei Akkus...) wird mit den MPX
Stecker direkt an der Central Box angeschlossen. Im Gebrauch wird
immer der Akku/MPX Anschluss mit der hoheren Spannung
belastet. Sind beide Spannungen genau gleich, werden beide
Anschlisse gleichmaBig belastet. Beide Anschlisse arbeiten
getrennt voneinander, es ist also moglich verschiedene
Akkus/Stromversorgungen mit unterschiedlicher Kapazitat,
Zellenzahl, Typ zu nutzen. Beide Akku-Eingadnge sind elektrisch
voneinander getrennt, so ist es moglich auch unterschiedliche
Akkuzellenzahlen, Akkutypen... zu nutzen.Das bedeutet nattirlich
auch, dass die Spannung der Akkus hoher sein muss als die
eingestellte Spannung der internen BEC's. Auch ein Anschluss der
CB400an nureinen Akkueingangist méglich
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Rsat2 (Rx1) Rsat2 (Rx2)  RCSwitch Magnetischen Schliissels b

€os [(FTTE)

SERVO standard
SERVO standard

O LED1 LED2 O

o

Central Box 100
(standard SERVO)

Output Voltage 6V

Eingangsspannung 2-4 LiXX

- w_
Fig. 2: Beispiel fiir den Einsatz der Central Box 400 mit Standardservos
(max. Spannung fiir die Servos 6V)
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N
Rsat2 (Rx1) Rsat2 (Rx2) RC Switch Magnetischen Schliissels

High voltage SERVO

High voltage SERVO

O LED1 LED2 O

o

€] =~ |® BECOUTPUT
S ———

BATTERY INPUT

Central Box 100
(High voltage servo)

24 channel serv erface

-17V

Output Voltage 7.4V

Eingangsspannung 2-4 LiXX

\.

Fig. 3: Beispiel fiir den Einsatz der Central Box 400 mit HV-Servos
(HIGH Voltage Servos)

Caution: Die Central Box 400 nur iiber die,,BATT1“ oder ,, BATT2"
MPX-Steckplditze mit den Versorgungsakkus verbinden!
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3.2 “Advanced power” Einstellung der Central Box
400

Im Menu der Central Box 400 finden Sie diese Einstellméglichkeit.
In diesen Modus kann die Spannung der beiden internen BEC's
separat eingestellt werden. So kdnnen Sie einen der beiden
Stromversorgungszweige vorrangig nutzen. Die Centarl Box 400
nutzt im Normalbetrieb dann immer den Akku mit der hoher
eingestellten BEC-Spannung und nutzt den Zweig mit niedriger
eingestellten Zweig als Backup-Versorgung. Beispieleinstellungen:
UBEC1 ist auf 7.4V und UBEC2 ist auf einen Wert von 5.5V
eingestellt. So wird vorrangig der Akku an UBEC1 verwendet.

Die Spannungsstabilisierung wird in dem Falle, wenn die
Akkuspannung niedriger ist als die eingestellte Ausgangsspanng,
deaktiviert. Das heisst, die Akkuspannung wird unstabilisiert zum
Ausgang durchgeschaltet.

Beispiel: Werden 4 Ni-xx Zellen verwendet (max. 6V) und am U BEC
sind 8.4V eingestellt, ist die Ausgangsspannung max. 6V und nicht
stabilisiert.

4 V

N
I—l\ 27 | uBEC1

BEC1

BATT1 ——

T ol UOUT _BEC OUTPUT
- SERVO

NI o
N
BATT2 — UBEC2

BEC2

\. J

Fig. 4: Blockschaltbild der Stromversorgung.
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3.3 Uberstromschutz der Servosteckplitze

Die Central Box hat einen Uberlast/-stromschutz fiir jeden
Servoausgang. Im Falle einer Uberlastung (z.B. Kurzschluss) eines
Servoausganges wird dieser abgeschaltet und alle anderen
Ausgdnge weiter mit Strom versorgt.

Fig. 5: Korrekter Anschluss der Servos an die Central Box

ACHTUNG:

Wird ein Empfdinger mit Servosteckpldtzen (also kein RSAT2)
mit der Central Box 400 verbunden, hier keinesfalls Servos
am Empfinger anstecken. Das kénnte zu einem kompletten
Ausfall dieses Empfdngers fiihren inkl. dem Verlust der
Steuersignale aus diesem Empfdnger.

ACHTUNG: - nie mehr als einen Ausgang mit einen Servo
verbinden
- keine Y-Kabel (zwei Servos an einen Ausgang)
verwenden
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3.4 Anschluss der Central Box400 - PPMVariante
Verwenden Sie Empfanger der JETI Duplex Reihe mit der
Maoglichkeit zur Ausgabe des EX Bus Protokolls, dann nutzen Sie
bitte die EX Bus Variante (Kapitel 3.5)

Die beiden Empfanger werden an den mit “Rx1” and “Rx2"
bezeichneten Eingdnge angesteckt.

Der Steckplatz “Ext4” arbeitet dann als Ausgang fir die EX
Telemetrie. Wir empfehlen den Einsatz eines EX-fahigen
Empféangers, so werden die EX Telemetriedaten der CentralBox 400
und der angeschlossenen Servos zum Sender/Sendemodul
libertragen. Verbinden Sie bitte den Ext4 Steckplatz der CB 400 mit
dem Ext. Steckplatzdes Empfangers.

Die Einstellungen der CB 400 werden in dieser Anschlussvariante
Uber eine JETIBOX vorgenommen, welche direkt an der CB 400
p

Rsat2 (Rx1) Rsat2 (Rx2)  RC Switch Magnetischen Schliissels

T1 odel

O LED1 LED2 O

@ BECOUTPUT

[3) 1 2
Fig. 6: Blockschaltbild der Central Box 400 Verbindungen - PPM Variante
12 DE




centrailEo 200 DE

angesteckt wird oder auch drahtlos Uber eine JETIBOX am
Sender/Sendermodul.

3.5 Anschluss der Central Box 400 - EX Bus

Variante

Diese Variante wird empfohlen beim Einsatz“EX Bus”tauglicher JETI
Duplex Empfanger an der CB 400. Die beiden Empfanger werden
anden mit“Rx1”and"“Rx2"bezeichneten Eingdngen angesteckt.
Die Steckplatze Ext1-4 bleiben dann fiir den Anschluss von
Telemetriesensoren. Die Telemetriesensoren kdnnen dabei als
normale EX Telemetrie oder auch mit dem EX Bus Protokoll
arbeiten. Die Telemetrie und die Steuersignale werden beim EX Bus

7

Rsat2 (Rx1) Rsat2 (Rx2)  RCSwitch Magnetischen Schliissels

) LED1 LED2

—
|® BECOUTPUT @

Fig. 7: Blockschaltbild der Central Box 400 Verbindungen - EX Bus Variante
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bidirektional Uber ein Kabel zum Empfanger (dort am Ext.
Steckplatz) Ubertragen. Die Einstellungen der CB 400 werden in
dieser Anschaltevariante Uber die Geratelbersicht im JETI DS/DC
Sender vorgenommen. Wir empfehlen beim Einsatz der JETI DS/DC
Sender den ,Zwei-Wege HF Modus” zur vollwertigen Bindung
beider Empfangeran Sender.

Die Central Box 400 kann auf zwei verschiedene Arten konfiguriert
werden:

« Anschluss der JETIBOX (direkt an “Ext4” der CB 400 oder drahtlos
Uiberdie JETIBOX an einem Duplex Sendemodul)

« Per Geratelbersicht (empfohlen) oder JETIBOX Emulation des
DS/DS Senders (EX Bus)

3.6 Inbetriebnahme der Central Box400

1. Verbinden Sie den/die Akkus mit den BATT1 oder BATT2
Eingangen der Central Box400.

2. Stecken Sie den Bindingstecker auf den Ext. Steckplatz eines
Empfangers.

3. Mit einen 3 adrigen Patchkabel verbinden Sie nun den PPM
SteckplatzmitderRx1 Steckung der CB 400.

4. Schalten Sie den DC/DS Sender ein. Die Bindung erfolgt und
wird akustisch bestatigt.

5. Ziehen Sie den Bindingstecker vom Empfanger ab. Stecken Sie
das 3 adrige Patchkabel um vom PPM Steckplatz des
Empfangers zum Ext. Steckplatzab (siehe EX Bus Variante).

6. Im DC/DS Sendermeni unter Menii -> erweiterte
Einstellungen -> Drahtlosmodus/Trainer auf ,,Zwei-Wege HF
Modus”umschalten.

7. Den Bindingstecker auf “Ext.” des zweiten Empfdngers
aufstecken.

8. Mit einen 3 adrigen Patchkabel verbinden Sie nun den PPM
Steckplatz mit der Rx2 Steckung der CB400

9. Im DC/DS Sendermeni unter Menii -> erweiterte
Einstellungen -> Drahtlosmodus/Trainer ,sekunddres TX-
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Modul binden” aufrufen.

10. Nach der Bindung des zweiten Empfangers den Bindingstecker
abziehen und das 3 adrige Patchkabel am Empfanger von PPM
auf Ext. umstecken.

11. Im DC/DS Sendermeni unter Menii -> Modellauswahl/-
modifikation -> Gerdteiibersicht fir beide Empfanger die
serielle Datenausgabe auf,,EX Bus & PPM pos.” umstellen. Dazu
jeden Empfangerjeweils einmal anwéhlen und umstellen.

3.7 Alternative Funktionen -logischer Eingang

- Verwendung des Signalstiftes des Empfangersteckplatzes als
Eingang fir einfache Riickmeldungen tiber die Telemetrie ohne
die Verwendung von Telemetriesensoren. Wenn Sie zum Beispiel
einen Endschalter an einem Einziehfahrwerk befestigen, konnen
Sie Rickmeldungen Uber dessen Zustand wahrend des Fluges
auswerten (und z.B. Ansagen oder Funktionen ausldsen).

- dieser Stift wird beschaltet mit der Masse (Minus der
Empfangerstromversorgung) fiir log.0 oder offen gelassen fir
log.1.FireinenTest einfach nur die Masseverbindung herstellen.

- diesen Signalstift nicht mit einer Spannung beschalten!

Central Box
+

Typ.
Kontakt, Endschalter 40kQ

_L—o\c -

Fig. 8 Beispiel fiir logische Eingangsanschluss
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3.8 Alternative Funktionen -logischer Ausgang

- der Signalstift dieses Steckplatzes ist logisch “0” (OV), wenn der
Geberfiir diesen Kanal negative Werte ausgibt (unter 0% Weg)

- bei positiven Werten auf diesem Kanal (iber 0% Weg) wird auf
diesem Signalstift logisch”1”(3,3V) ausgegeben

- es werden keine Servosignale generiert, diese Funktion eignet
sich z.B. fiir das EIN/AUS schalten von Lichtanlagen tiber eine
Verstarkerschaltung.

r 2
Central Box
1
Imax=1mA Log.0 - OV
Log.1 — 3.3V
\ J

Fig. 9. Beispiel fiir logische Ausgangsanschluss

3.9 Montage der mechanischen Steckersicherung
Um ein Herausfallen eines Steckers auch bei starken Vibrationen
wirkungsvoll zu verhindert, wird die mechanische
Steckersicherung montiert. Sie schitzt alle vorhandenen
Steckverbindung sicher und fest in der CB 400. Die
Sicherungskamme 2 und 3 werden fir die JR Stecker verwendet,
die Sicherungsbuigel 1 fiir die MPX Ausgangsbuchsen. Die
Sicherungskamme (2 +3) werden mit Distanzhlsen direkt mit M2,5
(Torx 8) Schrauben befestigt, die Sicherungsbugel (1) mit M2x8
(Torx 6). Alle Schrauben liegen der mechanischen
Steckersicherung bei.
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Fig. 10: Installation der Steckersicherung
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(@) Konfiguration iiber die JETIBOX )

Die JETIBOX kann fir die Einstellungen und das Auslesen der
Central Box genutzt werden. Nach dem Anschluss der JETIBOX an
die Central Box (Steckplatz Ext4) wird der Geratetyp ,Central Box”
im JETIBOX Display angezeigt. Die zweite Reihe zeigt Sie bereits die
verbrauchte Kapazitat der Akkus 1und 2.

Wird der R Taster (nach rechts) auf der JETIBOX gedrtickt, gelangen

Siein das Expandermeni.

Im Expandermenii zeigt die zweite Reihe im Display die
angeschlossenen Sensoren der Steckpldtze Ext1, Ext2 and Ext3.

Mit den Tasten U und D (aufwérts/Up - abwarts/Down) navigieren
Sie dann zwischen den Sensoreingdngen. Der ausgewdhlte
Eingang wird mit einer Klammer hinter der Eingangsnummer
markiert, z.B. 1}. Mit dem Betatigen derTaste R (rechts) gelangen Sie
in die Einstellmdglichkeiten des gewdhlten Sensors, hier kdnnen
Sie Einstellungen vornehmen und kontrollieren.

Ruickkehraus dem Sensorment:

- halten Sie dieTaste L (links) langer gedriickt

- halten Sie die Taste L (links) nur kurz gedrtickt, sind Sie
im Basicmeni eines Sensors (in der ersten Reihe wird der Sensortyp
gezeigt und in der zweiten Reihe die aktuellen Daten, wie z.B.,MUI
30;14,2V 7,8A")

Einfolgendermafen markierter Sensoreingang”1}..."deutet:

- kein Sensorangeschlossen

- Sensor nicht kompatibel

- derSensoreingang st nichtrichtig konfiguriert

Wird die Taste D (abwadrts/down) gedriickt, gelangen Sie in den
Startbildschirm des Central Box Men(is.

18 DE



centiailBo (200 DE

4.1 AktuelleWerte

*CENTRAL BOX*:

Actual Value - mit Druck auf die Taste D (abwdrts/down) gelangen
Siezur Anzeige der aktuell gemessenen Werte:

o Accu voltage - Anzeige der Spannung (Volt) der beiden
angeschlossenen Akkus

« Accu current- Anzeige des aktuell flieBenden Stromes aus dem
jeweiligen Akku

e Accu capacity - verbrauchte Kapazitdt aus beiden Akkus
(separatangezeigtje Akku)

« BECvoltage-individuelle Spannung derbeideninternen BEC's

« Output voltage - Ausgangsspannung fiir Servos und die MPX
Ausgangsbuchsen (geregelte Spannung)

« Over-l Monitor - Anzeige des Servoausganges; (-) Ausgang OK,
(x) Ausgang Uberlastet. Hier die Darstellung der Servoausgange
(alle OK):

L
QOver-l Monitor

Sequence: 1... W15

Fig. 11: Beschreibung der Ausgdnge

o Temperature - aktuelle Temperatur der Central Box
« Information on the status of receivers - Anzahl der erkannten
Kandle und Impluszeiten

4.2 Minimale/Maximale Werte

*CENTRAL BOX*: MIN / MAX - mit Druck auf die Taste D
(abwarts/down) gelangen Sie in die Anzeige der
minmalen/maximalen Werte von Spannung, Strom, Temperatur
und Status der Empfanger die wahrend des Betriebes aufgetreten
sind. Die Aufzeichnungen konnen manuell im Meni ,Settings
menu-Erase Data” geldscht werden.
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« Minimal voltage - die niedrigste im Betrieb aufgetretene
Spannung

« Maximal voltage - die hochste im Betrieb aufgetretene
Spannung

o Maximal current-der hochsteim Betrieb aufgetretene Strom

» Min/Max Temper. - die hochste im Betrieb aufgetretene
Temperatur (seit der letzten manuellen Léschung der Werte)

« Statistik der empfangenen Signalein Zeitdauer

R1: Zeitdauer in der die Signale des Empfanger 1 von der Central
Box verarbeitet wurden

R2: Zeitdauer in der die Signale des Empfanger 2 von der Central
Box verarbeitetwurden

- Statistik der empfangenen Signalein Prozent (%)
R1:Prozentsatz der Betriebzeit mit Verfligbarkeit der Empfangers 1
R2:Prozentsatz der Betriebzeit mit Verfligbarkeit der Empfangers 2

« Over-l Monitor - Anzeige vom Status der Servoausgange der
Central Box; (-) Servoausgang OK, (x) dieser Servoausgang wurde
Uiberlastet

4.3 Grundeinstellungen

*CENTRAL BOX*: SETTING - mit Druck auf die Taste D
(abwarts/down) gelangen Sie in die Grundeinstellungen der
Central Box.

« Fail Safe - Hier kann die Failsafefunktion EIN/AUS geschaltet
werden. Wird die Failsafefunktion deaktiviert, wird kein Servosignal
an den Servosgangen ausgegeben im Falle des Signalverlustes
vom Sender. Bei aktivierter Failsafefunktion wird im Falle des
Signalverlustes das programmierte  Servosignal individuell
ausgegeben (OUT off, Hold, Failsafeposition).

« Signal Fault Delay - die Zeitspanne vom Signalverlust bis zur
Bereitstellung des programmierten Failsafesignals fiir die Servos. In
dieser Zeit wird die Stellung der Servos vor Eintritt des
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Signalverlustes beibehalten (Hold).

« Output Period - Einstellung der Impulsgeschwindigkeit furr die
Servos (Standart: Auto-synchronous mode, Ubernahme vom
Sender ). Dieser Parameter beeinflusst deutlich das Laufverhalten
der Servos. Fir z.B. analoge Servos kann die Reaktion (response)
angepasst werden. So kdnnen Servozittern und &hnliches
vermieden werden.

o Erase data - werden beide Tasten R and L (rechts und links)
gleichzeitig und lang gedriickt werden die minimum and
maximum Werte gel6scht > siehe auch "MIN / MAX - Minimum /
Maximum".

« Output voltage - Einstellung der Ausgangsspannung an den
Servosteckpldtzen und den MPX Ausgangsbuchsen

4.4 OutPinEinstellungen (der Steckplitze)

*CENTRAL BOX*: Out Pin Set - Druck auf die Taste D
(abwdrts/down) navigiert zu den Einstellungen der Steckplatze der
Central Box.

o ChannelOrExt set — Auswahl bei den anderbaren Steckplatzen'Y
1-4 als Kanal (Channel) oder Ext.

Setting the channel:
« Set Output pin - Auswahl des entsprechenden Steckplatzes an
der Central Box fiir die folgenden Einstellungen. In diesem Meni
werden die Ausschldge der Servos in % angezeigt. Y1 ist dabei der
Steckplatz 1 der Central Box, Y2 ist der mit 2 bezeichnete Steckplatz
usw.
« SetinChannel — ordnet dem Steckplatz Yx einen bestimmten
Kanal des Senders zu (Chx)
« Reverse - Laufrichtungsumkehr des Servoausganges
« Signal Fault - Failsafeverhalten bei Signalverlust

- Hold- Wiederholung des letzten korrekt empfangenen

Signales bei Signalverlust
- outoff-kein Signal auf dem Servoausgang bei Signalverlust
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- FailSafe — Servo nimmt die programmierte Stellung ein im
Falle des Signalverlustes

« FSposition -Einstellung des Servoposition fiir den Failsafefall
« FS speed - Eintellung der Zeit fur die Ausgabe der
Failsafeposition nach dem Signalverlust
« ATV High Limit Yx - Limit Einstellung fir den maximalen
Servoweg Richtung Impulszeithoch
« ATV Low Limit Yx - Limit Einstellung fir den maximalen
Servoweg Richtung Impulszeit niedrig
« Output Trim - Einstellung des Neutralpunktes des
Servoausganges
o Output Group - Zuordnung des Servoausganges zu einer
bestimmten und gleichzeitigen Ubertragungsgruppe
Ext.setting:
« Rx 1-2 - Liste der erkannten Protokolle von den Empfangern
(PPM,EXBus, LEXBusH, UDI,---)
« Ext1-4 - Einstellung der Ext Anschlisse (Telemetrie. Input, EX
Bus, JETIBOX)

4.5 Alter.Function

Die Central Box 400 bietet die Moglichkeit die Servosteckplatze mit
alternativen Funktionen, wie z.B. logischen Eingang oder Ausgang
zu belegen. Diese Umstellung geschieht immer fur komplette
Servosteckplatzgruppen (immer 8 Servosteckplatze).

« Y1-Y8 Servo output function - Umstellung der
Servosteckpldtze 1-8. Die Gruppe bietet nun die Auswahl
,Servoausgang” oder,logischer Ein-/Ausgang”

e Y9-Y16 Servo output function - Umstellung der
Servosteckplatze 9-16. Die Gruppe bietet nun die Auswahl
,Servoausgang” oder,logischer Ein-/Ausgang”

e Y17-Y24 Servo output function - Umstellung der
Servosteckpldtze 17-24. Die Gruppe bietet nun die Auswahl
,Servoausgang” oder,logischer Ein-/Ausgang”.

o Set Output Pin - Auswahl des gewtinschten Steckplatzes fiir
die folgenden Einstellungen. Mit Druck auf die Taste D (abwarts)
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konnen Sie die entsprechende Funktion des Steckplatzes
einstellen.
Fir den logischen Ausgang (dig.Output) sind folgende
Maoglichkeiten wéhlbar:
« SetInChannel - Auswahl des Betatigunskanals (Chx) zu einem
gewiinschten Steckplatz/logischer Ausgang (Yx)
o TriggerLevel - Endscheidungsschwelle fiir den logischen
Ausgang. level for logical output. Liegt die Kanalinformation des
gewlinschten Schaltkanals unterhalb des Triggerlevels
(TriggerLevelY) wird logisch 0 ausgegeben. Liegt sie oberhalb
diesesTriggerlevels,dann zeigt der Steckplatzlogisch 1.
« Reverse-UmkehrderSchaltrichtung
« SignalFault- Failsafeverhalten bei Signalverlust
« hold - Wiederholung des letzten korrekt empfangenen
Signales bei Signalverlust
« log.1(high)-logisch 1 am Steckplatz beiSignalverlust.
« log.0(low)- logisch 0am Steckplatz bei Signalverlust.

4.6 Alarms

*CENTRAL BOX*: Alarms — Druck auf die Taste D (abwarts/down)
navigiert zu den Einstellungen der Alarme. Ist der Alarm
ausgeschaltet (OFF), ertont natirlich kein Signal bei Erreichen des
Schwellenwertes.

« Capacity Alarm - Schwellenwert fir die Ausgabe des
Kapazitatsalarmes

e Current Alarm - Schwellenwert flir die Ausgabe des
Stromalarmes

« Voltage Alarm 1 and 2 - Schwellenwert fiir die Ausgabe des
Spannungsalarmes

e Short Circuit Alarm - Aktivierung/Deaktivierung des
Uberlastalarmes fiir die Servoausginge

o Temperature Alarm - Aktivierung/Deaktivierung des
Temperaturalarmes der Central Box (Ubertemperaturschwelle bei
80°C)

o Alarm Rx1 - dieser Alarm wird von der Central Box erzeugt, wenn
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lénger als 1Sekunde kein giltiges Signal vom Empfanger 1 erkannt
wird
o Alarm Rx2 - dieser Alarm wird von der Central Box erzeugt, wenn
langer als 1Sekunde kein glltiges Signal vom Empfanger 2 erkannt
wird

4.7 Recording

*CENTRAL BOX*: RECORDING - Druck auf die Taste D (ab-
warts/down) navigiert zu den Einstellungen der
Datenaufzeichnung.

FileName Size - Dateiennahme, Dateigrésse und
Speicherplatzgrosse der gerade gespeicherten Log-Datei.

Total/ Free — Anzeige des bereits belegten und auch freien
Speicherplatzesin der CB400.

Newrecord - Erzeugt eine neue Log-Datei

Record CB Telem - EIN/AUS schalten der
Telemetrieaufzeichnung der Central Box

Record Ext Telem - EIN/AUS schalten der
Telemetrieaufzeichnung der externen Sensoren der Central Box
anExt1-4.

Delete memory-L6schung der gespeicherten Daten-logs

4.8 Serviceinformation

*CENTRAL BOX*: SERVICE - Druck auf die Taste D (abwarts/down)
navigiert zu den Anzeigen der Firmwareversion und dem Meni fir
die Resettfunktion der Central Box.

« PresetToSetup - Druck auf die Tasten R and L (rechts und links)
gleichzeitig und langer setzt die Central Box in den Lieferzustand
zurtick

o CBOXxxx v. xx.xx ID xxxxx:xxxxx — Anzeige der Firmwareversion
undder Seriennummer (ID)
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@ Konfiguration iiber die JETI Duplex DC/DS Sender)

Die Central Box kann ganz bequem uber die Gerételbersicht der

JETIDuplex DC/DS Sender konfiguriert werden. Dazu sind folgende

Voraussetzungen zu beachten:

- Empfanger-Firmware Version 3.12 oder hoéher (mit
Einstellmoglichkeit Output mode->EX Bus)

- Die Empfanger missen tber den EX Bus mit der Central Box
verbunden sein

- Sender-Firmware Version 2.02 oder hoéher und Datei
“CB0OX400.bin" im Ordner “devices” auf der SD-Speicherkarte
des Senders

Ist alles korrekt verdrahtet und konfiguriert erscheint die CBOX 400

in der Geratelibersicht des Senders unter Menii — Modellwahl/-

modifikation - Geratetibersicht. Ein Klick auf das Auswahlrad des

Senders und Sie gelangen in das Konfigurationsmeni der Central

Box.

T=all ‘Defnult | | | 14:30:38 |_pal | il |nefau|t | | | 14:39:49 | 23
Geridteiibersicht Central Box 400

RSAT EX Haupteinstel lungen >>
Alternative Funktionen >>

RC Schalter Servo Fail-Safe >>
Servozuordnung >>
Telemetrie >>
Telemetrie Min/Max >>
Datensatz

Fig. 12: Gerdteiibersicht
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5.1 Einstellungen
» Impulsgeschwindigkeit - Einstellung der Impulsgeschwindig-
keit fiir die Servos (Standart: Auto-synchronous mode, Ubernahme
vom Sender ). Dieser Parameter beeinflusst deutlich das
Laufverhalten der Servos. Fiir z.B. analoge Servos kann die Reaktion
(response) angepasst werden. So kénnen Servozittern und
dhnliches vermieden werden.
« Expander Einstellungen - Einstellung der alternativen
Funktionen der Steckplatze Ext1-4.
o JETIBOX - Steckplatz fur die JETI Box oder auch EX
Telemetriesensoren
o Telemetry input -SteckplatzfiirTelemetriesensoren
°cEXBus-EXBus Ausgang
« BEC Spannungseinstellung - Einstellung der BEC Ausgangs-
spannung.
« Moduseinstellung - Einstellung der "basic" oder "advanced"
BEC Moglichkeit (siehe Kapitel 3.2). In der “advanced” Einstellung
kénnen die Werte firr die Spannung individuell eingestellt werden.
Im Lieferzustand sind beide BEC auf den gleichen Wert eingestellt.
« Resetinden Lieferzustand-wird die CentralBox400in den
Lieferzustand zur ick gesetzt

“:.“”nefnult .‘14:40:11
Einstellungen

Impu | sgeschwindigk huto®
Expander Einstel lungen
Ext1: Expander ®
Ext2: Expander @
Ext3: Expander ®
Ext4: JETIBOX ®
BEC Spannungseinstel lung
Moduseinstel lung Basic@®
Basic Ausgangsspannung 5.0V
Reset in den Lieferzustand...

<< X 2 [Gxows| ok

Fig. 13: Gerditeiibersicht - Einstellungen
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5.2 Alternative Funktionen der Steckplitze

Die Central Box 400 bietet die Mdglichkeit die Servosteckpldtze mit
alternativen Funktionen, wie z.B. logischen Eingang oder Ausgang
zu belegen. Diese Umstellung geschieht immer fir komplette
Servosteckplatzgruppen (immer 8 Servosteckplatze).

« Steckern 17-24 - Umstellung der Servosteckpldtze 17-24. Die
Gruppe bietet nun die Auswahl,Servoausgang” oder, logischer Ein-
/Ausgang”.

« Dig. ausg. - der Signalstift dieses Steckplatzes ist logisch “0”
(0V), wenn der Geber fiir diesen Kanal negative Werte ausgibt
(unter 0% Weg) und bei positiven Werten auf diesem Kanal (liber
0% Weg) wird auf diesem Signalstiftlogisch”1”(3,3V) ausgegeben

- Dig. eing. - Verwendung des Signalstiftes des
Empfangersteckplatzes als Eingang fiir einfache Riickmeldungen
Uiber die Telemetrie ohne die Verwendung von Telemetriesensoren.
Wenn Sie zum Beispiel einen Endschalter an einem
Einziehfahrwerk befestigen, konnen Sie Riickmeldungen uber
dessen Zustand wahrend des Fluges auswerten (und z.B. Ansagen
oder Funktionen ausldsen).

=all ‘Defuult ] ‘ 14:40:50 | I3

CBOX400 Funktionen
Steckern 17-24
Funktion Digital Eing./Ausa. @
Steckplatz ~ Funktion Trigger F-$
Steck. 17 Dig.auss. @ 0% Hold®
Steck. 18 Dig.eing. @

Chadds 10 Nim Alen (@

Fig. 14 Gerdteiibersicht - CBOX400 Funktionen
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5.3 Servo Fail-Safe

 Fail Safe - Hier kann die Failsafefunktion EIN/AUS geschaltet
werden. Wird die Failsafefunktion deaktiviert, wird kein Servosignal
an den Servosgangen ausgegeben im Falle des Signalverlustes
vom Sender. Bei aktivierter Failsafefunktion wird im Falle des
Signalverlustes das programmierte  Servosignal individuell
ausgegeben (OUT off, Hold, Failsafeposition).
 Fail-Safe Verzégerung - die Zeitspanne vom Signalverlust bis
zur Bereitstellung des programmierten Failsafesignals fir die
Servos. In dieser Zeit wird die Stellung der Servos vor Eintritt des
Signalverlustes beibehalten (Hold).
« Fail-Safe-Positionen jetzt stellen ... - Failsafe wird nach der
aktuellen Wert der Servosignal eingestellt.
« Mode-Failsafeverhalten bei Signalverlust

o Hold: Wiederholung des letzten korrekt empfangenen

Signales bei Signalverlust
o QutOFF:kein Signal auf dem Servoausgang bei Signalverlust
o Fail-Safe: Servo nimmt die programmierte Stellung ein im
Falle des Signalverlustes

Fir eine vereinfachte Uberpriifung der Failsafeeinstellungen
kénnen Sie die Taste ,F4 (Apply)” unter den Display des DC/DS
Senders driicken und die Einstellungen das Failsafe sofort am
Modell tiberprifen.

Tf.“”nefault .‘14:41:14 m

CBOX400 Fail-Safe

<< Zurtck

Fail-Safe Aktiv@®
Fail-Safe VerzOgerung 1.5s
»Fail-SafePositionen jetzt stellen...
Steckplatz Modus  Wert Gesch
Steckpl 1 Fail-Safe® [ 0.0s

] U~

Fig. 15: Gerdteiibersicht - CBOX400 Fail-Safe
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5.4 Servozuordnung

DE

« Servo Nr. - Zuweisung der Servokandle des Senders an die
Servoausgange der Central Box (Output pin).
« Gruppe-Zuordnung des Servoausganges zu einer bestimmten
und gleichzeitigen Ubertragungsgruppe

T’_‘..ll lnefuult

.‘14:41:42 Eﬁ

Servozuordnung

Steckern 13-24

Steckpl 1 Klappe 1

Fig. 16:Gerditeiibersicht - Servozuordnung

Steckplatz Servo Nr.

4

Iz

>>

Gruppe

®

Steckpl 2 Querruder 1(2) ®
Steckpl 3 Querruder 2(3) ®

Sl A Vlmmen 1

"

L@
B®
c®

o)

5.5 Telemetrie

« Temp.-aktuelleTemperaturder Central Box 400
» Kurzschluss Ausg. Nr. - (iberlasteter Servosausgang

« Spannung - aktuelle Spannung der Akkus

o Strom-aktuelle Stromaufnahme aus den Akkus
« Kapazitdt-verbrauchte Kapazitataus den Akkus

« BECSpannung-BECAusgangsspannung
« Ausg. Spannung - Ausgegebene Spannung an den

Servosteckplatzen und den MPX Ausgangsuchsen

=l |Defuult Ilu:u:os

CBOX400 Telemetrie

Ausg. Spannung

Fig. 17: Gerditeiibersicht - Telemetrie

Eing. 1
Spannung 0.0V
Strom 0.00A
Kapazitat 87mah
BEC Spannung 0.0V

<< zurick ||

Temp. 26°C Kurzschluss Ausa. Nr

0

Eing. 2

6.0V
0.07A

180méh

5.0V

5.0V
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5.6 Telemetrie Min/Max

« Resetschalter Min/Max - hier kann ein Geber
(Schalter/Stick/Drehgeber...) des DC/DS Senders fiir die Loschung
der aufgezeichneten Werte Kapazitdt und Minimum/Maximum
Werte der Central Box ausgewahlt werden.

« Jetzt loschen - hier konnen die aufgezeichneten Werte
Kapazitdt und Minimum/Maximum Werte der Central Box direkt
geldschtwerden.

Fiir die Beschreibung der einzelnen Werte schauen Sie bitte in das
Kapitel,Minimum/Maximum Werte".

=l ‘Default ] ‘ 14:42:33
CBOX400 Min/Max
Resetschalter Min/Max L@

» Jetzt lGschen...

Eing. 1 Eing. 2
Min. Spannung 0.0V 0.0Y
Max. Spannung 3.8 Y 12.5 Y
Max. Strom 7.884 6.884
Min. Temperatur 23°C
Max. Temperatur 26°C
Statistik
Rx1 Zeit: 23:36:39 98%
Rx2 Zeit: 00: 00: 00 0%

<< X 2 [Gxows| ok

Fig. 18: Gerdteiibersicht - CBOX400 Min/Max
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5.7 Datensatz

« Dateigr6Be - Dateiennahme, Dateigrésse und
Speicherplatzgrosse der gerade gespeicherten Log-Datei.

« Freier Speicherplatz - Anzeige des freien Speicherplatzes in der
CB400.

» Aktuelle Datei— Name der Datei, welche zur Zeit werdet wird

« StartenneuenDatensatz-Erzeugteine neue Log-Datei

« Aufzeichnen CBox Telem - EIN/AUS schalten der
Telemetrieaufzeichnung der Central Box

« Aufzeichnen Ext. Telem - EIN/AUS schalten der
Telemetrieaufzeichnung der externen Sensoren der Central Box
anExt1-4.

« Formatieren den Speicher - Loschung der gespeicherten
Daten-logs

T’_‘..l”nefuult l‘u:-ts:uz
CBOX400 Datensatz
<< Zurlick
Dateigroe 0.1HB 1.8%
Freier Speicher 2.8HB 34.7%
Aktuelle Datei 5.1o9
» Starten neuen Datensatz...
Aufzeichnen CBox Telem.: Ja@®
Aufzeichnen Ext. Telem.: Ja@®
» Formatieren den Speicher...

Fig. 19: Gerditeiibersicht - Datensatz
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@ Datenaufzeichnung )

Die Central Box 400 ist mit einem internen 8 MB Speicher
ausgerustet. Hier kdnnen Telemetriedaten der CB400 und deren
Sensoren abgespeichert werden und der Speicher der CB 400
arbeitet mit dem FAT32 Dateisystem. Die Telemetriedaten werden
im Ordner,Log."abgespeichert. Der Name der Log-Datei ergibt sich
aus der Seriennr. und einer Dateieendung und heif3t z.B. "1.log"
Weitere Log-Dateien werden dann aufsteigend nummeriert. Die
neueste Log-Datei hat also die hchste Nummer.

Ist der Datenspeicher voll, werden automatisch die altesten Log-
Dateien Uberschrieben. Die Datenspeicherung erfolgt somit
praktisch endlos. Bei voller Belegung mit 4 Telemetriesensoren
reicht der Speicher ca. fiir eine Stunde Betriebszeit. Die
Aufzeichnung startet automatisch sobald die Central Box 400
Daten seiner angeschlossenen Empfénger erhalt und stoppt mit
dem Ausschalten der CB400.

C Telemetriedaten auslesen )

Wird die Central Box 400 tGiber USB mit einem PC verbunden, wird
der Datenspeicher automatisch als Massenspeicher (wie eine SD
Karte z.B. im Fotoapparat) erkannt. Die CB 400 wird deaktiviert
(keine Steuerfunktionen... zu der Zeit) und der Inhalt des
Datenspeichers auf dem Bildschirm angezeigt. Ist die Central Box
400 noch an den Versorgungsakkus angeschlossen, wird nach dem
Abstecken des USB Kabels noch ein EIN- und dann AUS-
Schaltungvorgang benétigt um die CB400 wieder zu aktivieren.
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Firmwareupdate )

Die Firmware der Central Boxen 400 kann mittels dem JETI USBa

Adapter Uber den PC erneuert werden. Dazu geht man

folgendermafen vor:

Auf der JETI Website http://www.jetimodel.com und dann unter

»~Downloads” finden die entsprechnede Updatedatei fir lhre

Central Box. Speichern Sie diese Dateiauf lhren Computer.

1. Verbinden Sie die Central Box 400 tber den Steckplatz Ext.4 mit
dem USBa Adapter miteinem Patchkabel (2x,Servostecker)

2. Starten Sie das Firmewareupdateprogramm auf lhrem
Computer (Doppelklick auf die zuvor heruntergeladene Datei)

3. Schalter Sie die Central Box mit dem magnetischen Schlissel
oder tiber den RC-Switch ein (Stromversorgung erforderlich).
Das Updateprogramm lauft dann automatisch durch und
meldet OKzum Abschluss.

RC Switch Magnetic Switch

PC
i

2 & 0USB adapter

USBa USE 2

L]

Eingangsspannung |

- 24 channel servo int
e 6-17V
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Hinweise zur USB-Adapter Treiberinstallation finden Sie in der
Anleitung des USBa Adapters. Im Normalfalle lauft diese
automatisch durch.

@ Technische Daten der Central Box 400 )
Technische Daten Central Box 400

Eingangsspannung 6-17V

Anzahl der Akkuzellen 2-4 LiXX

Dauerstrom 30A

Impulsstrom 230A

Servosteckplatze bis zu 24

Stromverbrauch im AUS
Zustand mit magnetischen 60 uA
Geber

Stromverbrauch im AUS

Zustand mit RC-Switch 140uA
Temperaturbereich - 20°C bis zu +75°C
Gewicht 2709
Abmessungen 131x88x19 mm
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Garantie, Service und techn. SuppoD

Garantie undService

Fiir dieses Produkt gewdhren wir eine 24 monatige Gewéhrleistung
ab dem Kaufdatum, sofern esin Ubereinstimmung mit der in dieser
Anleitung angegebenen Spannungen betrieben wird und nicht
mechanisch beschadigt wurde. Diese Garantie deckt keine
Schéden an Teilen, die durch den Gebrauch oder die Modifizierung
auftreten, und keinesfalls wird die Verbindlichkeit von JETI model
die urspriinglichen Kosten des gekauften Bausatzes tiberschreiten.
Weiter behalt sich JETI model das Recht vor, diese Garantie ohne
Benachrichtigung zu dndern oder zu modifizieren. Da JETI model
keine Kontrolle Uber den Endzusammenbau oder das fiir den
Zusammenbau verwendete Material hat, kann keine Haftung fur
irgendeinen Schaden des durch den Kunden komplettierten
Modells tbernommen werden. Mit dem Gebrauch des Produktes
akzeptiert der Benutzer alle daraus resultierenden
Verbindlichkeiten. Wenn der Kaufer nicht bereit ist, die
Verbindlichkeit zu akzeptieren, die mit dem Gebrauch des
Produktes zusammenhangen, wird dem Kaufer empfohlen, diese
Geréte sofort in neuem und unbenutztem Zustand beim Verkaufer
zurlickzugeben.

Fur evtl. Garantie-Reparaturen legen Sie bitte den Kaufbeleg der
Einsendung bei. Garantie und Service nach der Garantie wird durch
Ihrem Handler oderden Hersteller zur Verfiigung gestellt.

Technischer Support

Haben Sie Fragen, Anregungen oder sind unsicherim Umgang mit
unseren Produkten, kontaktieren Sie uns direkt JETI model s.r.o.
www.jetimodel.cz oder stellen Ihre Fragen Ihrem Handler oder
Importeur.

Wir wiinschen lhnen erfolgreiche Fliegen mit den
Produkten der JETI model s.r.o. Pfibor, www.jetimodel.com
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®

(JETT Fodel]

Declaration of Conformity

Issues name & addres:
JETImodel s.r.0.
Lomena 1530, 742 58 Pribor

Object of the declaration:

Products: Servo interface
Trade name: Central Box

Model: Central Box 400
Country of origin: Czech republic

The object of declaration described above is in conformity with the
requirements of the folowing EU legislations and harmonized standards:
(SN EN 61000-6-1:2007, CSN EN 61000-6-3:2007-+A1:20011

Electromagnetic compatibility: 6440-454/2008 6440-538/2008

Signed for and on behalf of:

Tomas Klesnil
production Manager
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DEUTSCH

Benutzerinformationen zur Entsorgung von elektrischen
und elektronischen Geraten (private Haushalte)

Entsprechend der grundlegenden Firmengrundsitzen
der -Gruppe wurde ihr Produkt aus

hochwertigen Materialien und Komponenten
entwickelt und hergestelit, die recycelbar und wieder
verwendbar sind.

Dieses Symbol auf Produkten und/oder begleitenden
Dokumenten bedeutet, dass elektrische und
elektranische Produkte am Ende ihrer Lebensdauer
vom Hausmilll getrennt entsorgt werden missen.
Bringen Sie hitte diese Produkte flr die Behandlung,
Rohstoffriickgewinnung und Recycling zu den
eingerichteten kommunalen Sammelstellen bzw.
Wertstoffsammelhsfen, die diese Geréte kostenics
entgegennehmen.

Die ordnungsgeméfie Entsorgung dieses Produkts
dient dem Umweltschutz und verhindert mogliche
schéadliche Auswirkungen auf Mensch und Umwelt,
die sich aus einer unsachgemafien Handhabung der
Geréte am Ende lhrer Lebensdauer ergeben kénnten.
Genauere Informationen zur nachstgelegenen
Sammelstelle bzw. Recyclinghof erhalten Sie bei lhrer
Gemeindeverwaltung.

Fiir Geschiftskunden in der Europédischen Union

Bitte treten Sie mit Ihrem Héndler oder Lieferanten in Kontakt, wenn Sie
elekirische und elektronische Gerate entsorgen méchten. Er halt weitere
Informationen fiir sie bereit.

Informationen zur Entsorgung in Landern auBerhalb der
Européischen Union
Dieses Symbol ist nur in der Europgischen Union giiltig.
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JETI model s.r.o.
Lomena 1530, 742 58 Piibor
Czech Republic

www.jetimodel.com
www.jetimodel.de
info@jetimodel.cz
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