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1. Popis

ENLINK 2RS Plus je zédzeni slouzici k maximalnimu zvySeni beapesti a spolehlivosti
dalkového ovladani modelu. K vyraznému zvySeni eddolosti vzdy vedlo paralelni zapojeni
systéni, které jsou od sebe pokud mozno maxirda@ddleny. Jakékoli, i sebedokonalejSiizani,
které je sério¥ zapojeno do systému, vzdy zhorSuje spolehlivosttoPje ENLINK 2RS Plus
navrzen tak, aby maximainvyhovoval ¢€mto pozadavikm a tim zajistil zvySeni spolehlivosti a
bezpeénosti provozu. Jedinym sériovytilenem v takovém systému (pokud néjpame vysild) je
praw ENLINK 2RS Plus, ktery samotnou spolehlivost sjg@zale sniZzuje spolehlivost pouze jedné
ovlddané funkce a nikoli celého systému. Pokud peodelu zapojeno kazdé serviep ENLINK
2RS Plus, jedna se &po paralelniazeni &chto z&izeni a tim se spolehlivost nesrovnatedaysuje.

ENLINK 2RS Plus je ve své podstanteligentni pepina&. Ze dvou vstupnich signalybira jeden
a kopiruje ho na vystup. Zaravslwuje dvoje fizna napajeni se spoteu zemi.

ENLINK 2RS Plus lze takéfjpojit do systému s paralelnifazenim dvou fijimact v modelu
(nap. prijima¢ Duplex a FM pijima¢ REX, nebo dva ijimace Duplex, dva satelity RSAT?2).
Snadnou zrnou verze firmware iZeme zminit poZzadovanou funkci ENLINKu. Proigposilani
vychylek serv slouzi Servo firmware, préeposilani PPM signalslouzi PPM firmware. Ke zén¢
firmwaru slouzi z#tizeni USB Adapter, viz kapitol&. Aktualizace a zména verze firmware
PPM/Servo.

2.Zapojeni

ENLINK 2RS Plus obsahuje dva vstupy, na které @pojuji vystupy z jednotlivych fijimacu.
Souwéasti ENLINK 2RS Plus jsou napdjeci eétlivaci diody, které zabezgieoddileni napédjeni
jednotlivych gijimact a neniize dojit k vzdgjemnému vyrovnavani napajeciho étiapnezi
jednotlivymi @ijimaci. Dusledkem je to, Ze jednotliv&ipmace nemusi byt napajeny z jednoho
zdroje, nebo v fipact odctleného napajeniigimact nemusi byt tyto zdroje totozné. Lze hi&tad
piipojit jeden z pijimact na akumulétor sloZzeny z 4xNiGi#anki a druhy na 5xNiCd. Samotné
servo nebo stabilizai ridici jednotka je potom napajena ijimace, ktery ma vy3Si napgjeci
napsti. V tomto gipact bude servo nejprve napajenoéti@anku, dokud se n&gi jednotlivych sad
nevyrovna. Resto doportujeme pouzivat dvstejné sady baterii.

,,,,,

vstup Slave (zaloZzniiimac, cerny konektor) seifpoji vystup ze ,zalozniho“ijimace.

ENLINK 2RS Plus disponuje @ma vystupy pro fipojeni dvou JR konektér Spojeni obou
vystupi je paralelni. Timto Ize nafiklad gipojit dvé samostatna serva se stejnou funkci na
vystupu.
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3.Verze se Servo firmwarem

Master (Cerveny konektor)
Bat 1 Prijimac 1
A Jl‘ll ode Q Servo
Enlmﬁi "0
RSWITCHER 3
Bat 2 ]—{ Prijimac 2 }Slave

ENLINK 2RS Plus eliminuje vypadky sigriak jednotlivych pijimaca. F¥i uplném vypadku obou
vstupnich signal prejde ENLINK 2RS Plus doipdnastaveného modu.

Pro spravnou funkci zafizeni ENLINK 2RS Plus je nutné, aby pijima¢ pFipojeny na vstup
s ozna&enim MASTER byl nastaven tak, aby v pipadé ztraty signalu negeneroval na svych
servo vystupech zadné signaly (ndp opakovani posledni hodnoty nebo aktivovany Fail &e
prijimace). Pokud je vyZadovan Fail Safe, #h by byt nastaven pouze na fijima¢i p¥ipojeném
ke vstupu ENLINKuU s oznatenim SLAVE nebo gfimo v nastaveni ENLINKu.

Vybrany kanal musi byt u obouipmaca totozré nastaven a musi mit stejnou funkci na obou
prijimacich. Jako hlavniifjimac¢ je vhodné pouzit systém s digitalnideposem dat (Duplex).

Pii zapojeni ENLINK 2RS Plus na dva samostatnfijiqpace dochazi k naptrzitému
vyhodnocovani spravnosti signalu na obou vystugegfijimace. Pokud je na vstupu Master platny
signal, ENLINK 2RS Plus updnosiiuje platnost dané vychylky a v ne&zminé podob generuje
tento signal na vystup serva. Pokud dojde k deted#korektniho signalu na vstupu Master, ENLINK
2RS Plus zéne na servo vystup generovat signél ze vstupu Slasleud je tento signal platny.
V opainém ipad piejde do pednastaveného stavu (vypne vystupni servo impuggkuje
posledni platnou vychylku nebagpde do Fail Safe).
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Jest vysSi Urové bezpeénosti je mozné ziskat pouZzitim dvou vysilacich modmag. Duplex
nebo FM a Duplex) a dvouipmaci.
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Pro nastaveni param&ENLINK 2RS Plus slouzi terminal JETIBOXiVodicovy kabel ¢erveny

konektor) ENLINKu 2RS Plus s konektorem JR je moza@ojit gfimo do JETIBOXu. Dale je
potreba zajistit napajeni JETIBOXu rappomoci 4xNiCd ¢lanki. Zarover s @ipojenym

JETIBOXem lIze zapojit na vstup Slave servo impigsinoho z fjimacia. Na vystup ENLINKu pak
muzete @ipojit servo a na JETIBOXu kontrolovat aktualni faytku serva:

Master (Cerveny konektor)
Bat
1 JETIBOX
i RS [T+
(~) Plas
oAt PFijimac
2 ) Slave

3.1 Nastaveni ENLINK 2RS Plus JETIBOXem

ENLINK 2RS Plus Ize pouzit bez jakéhokoliv dalSiestaveni. Pomoci terminalu JETIBOXu je
mozné nénit parametry a nastaveni v chovani ENLINKu 2RSsPRomoci JETIBOXu Ize také
sledovat statistiku vypadkvstupniho signaluifjimace, které nastalydmem provozu.

Po gipojeni ENLINKu 2RS Plus k JETIBOXu se zobrazi umbadbrazovka, kterd obsahuje v
prvnimtadku displeje identifikaci Z&eni. Ve druhéniadku se nachazi statistické Udaje o vypadku
zélozniho pjimace (Slave). Prvnéislo, uvaéné v %, informuje o posnu souhrnnéhdasu, kdy byl
ENLINK 2RS Plus pepnut na Slave k celkovéntasu od resetovani statistickych dddpruhécislo
ve formatu mm:ss:msmsms udava nejdelsi zaznamerdoiny po kterou byl ENLINK i@pnut na
vstup Slave zivodu nekorektniho signalu na vstupu Master. Obgelmlaypadku jsou automaticky
vymazany v tom fipac, Ze dojde k odpojeni obou vstugtedy odpojeni napajenitipmacu) a
zarovei po ofEtovném zapnuti bude detekovan platny signal ngouskiaster.

Priklad nangfenych statistickych ud&j S 10,0% 00:05:569

Hodnota 10,0% znamena, Ze ENLINK 2RS Plus byl 1086y letu” pepnuty na zalozniipimac.
Cas 00:05:569 udava, Ze nejdéle byl ENLINK 2RS PRlepnuty na zaloZniijjima¢ po dobu 5,569
sekund.

Mezi jednotlivymi menu se pohybujete staim tl&itka Sipky doli nebo nahoru (sén k Gvodni
obrazovce). JednotlivA nastaveni menu prégadomoci Sipky vlevo a Sipky vpravo. V menu se
budou postuphizobrazovat tato nastaveni:

Opacny smer — umoziuje prevraceni smyslu vychylky vystupuid je 1,5ms).

Pri ztrate signalu— nastaveni chovanigping&e v gipact ztraty nebo neplatnosti signalu na
obou vstupechgpakuj— opakovani posledni platné vychylksypni vystup- vypnuti vystupu
po uplynuti nastavenéhzpozeéni Fail Safe fail safe— prechod do fednastavené vychylky
vystupu Yystup Fail Safepo uplynuti nastavené dopoZz@ni Fail Safe
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Zpoz@ni Fail Safe— udava, za jak dlouhou dobuepe vystup fepinge @i ztrag nebo
neplatnosti signalu na obou vstupech dedpastavené vystupni vychylky nebo kdy dojde
k vypnuti vystupu.

Vystup Fail Safe- nastaveni vychylky vystupu ¥ipads neplatnosti obou vstupnich sigaal
Maximalni vychylka- omezeni maximalni vychylky vystupu.
Minimalni vychylka- omezeni minimalni vychylky vystupu.

Vychozi nastaverd+ sowasnym stlédenim tl&itek vpravo a vlevo dojde k nastaveni vSech
hodnot do vyrobniho nastaveni.

4.Verze s PPM firmwarem

Master (Cerveny konektor)

Bat Rsat2EX | °M

Stabilizacni

Slave ! il'g Fidici jednotka
RISWITCHER

Rsat 2 EX

ENLINK 2RS Plus v provedeni s PPM firmwarem je gam¢ urcen k geneseni PPM signalu.
PPM signal, ktery jeifveden na jeden ze vstifeNLINKu, je kopirovan na vystup. ENLINK 2RS
Plus kontroluje, zda je signal na masteru. Pokudgpiruje ho okamzitbez zpoz#ni na vystup.
Pokud na masteru dojde k vypadku signalu, ENLINKigpne na slave a &ae kopirovat signal ze
slavu, pokud je na jeho vstupu signal. Jakmileaenasteru signal obnovi, ENLINK séepne zpt
na kopirovani signalu z masteru.

Ve verzi sPPM firmwaremnelze ENLINK nastavovat JETIBOX terminalem.

ENLINK 2RS Plus dokaze kopirovat ikteré typy komunikaci (nd&fklad UDI, EX Bus) do
rychlosti 125kbps. Lze ho tedy vyuZzit i ¥jpadech, kdy je péeba uzit delSich vodi, vliivem
kterych se zhorSuje kvalita komunikace. ENLINK 2RI8s tak funguje jako opakovatlanek, kde
stati zapojit jen jeden ze vstafENLINKuU 2RS Plus.

Komunikace/ Délka vodice | Master (Cerveny konektor)

vysilani

Délka vodice | Komunikace/
pFijem

Slave
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ENLINK 2RS Plus kopiruje signal jen jednosmg, nelze ho tedy vyuZzit kipnosu obousimné
komunikace.

5. Aktualizace a zména verze firmware PPM/Servo

ENLINK 2RS Plus umoiuje aktualizaci i zrenu firmwaru ffes p@itac. Aktualizace se provadigs
pievodnik JETI USB adaptér.

(@)

Postup:

Na internetovych strankach vyrobce v sekci ke estdznaleznete program pro aktualizaci s
poslednim firmwarem. UloZte si jej dofitace.

Pripojte USB adaptér k gitaci. Postup instalace ovlagapro USB adaptér je stasti
navodu k USB adaptéru.

Spus'te program pro aktualizaci firmwaru na PC a vybegezi firmware, bd PPM nebo
Servo.

Pripojte USB adaptérivodicovym kabelem ke vstupu Master ENLINKu.

Po @ipojeni bude zah4jena aktualizacéizani.

PC

Master

D (Cerveny konektor) JFT] %uae
1 USB adapter u Q

Enlmﬁi
T SWITCHER

Aktualizace
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6. Technické udaje ENLINK 2RS Plus

Technické udaje:

ENLINK 2RS Plus

Doporwené vstupni nagpi 5-84V

Max. vstupni nagti 16V

Vlastni proudova spigba Typ. 3,5 mA
Vystupni pulsni proud 12 A

Vystupni trvaly proud 3A

Max. paet gipojenych serv 2 ks

Pracovni teplota - 20°C az +85°C
Hmotnost 119

Roznery 38x12x6,5mm

7.Zaruka

Na vyrobek se poskytuje zaruka 24simi ode dne prodeje zagalpokladu, Ze byl provozovan
v souladu s timto navodem, ngegepsané n&f a neni mechanicky posSkozen. Z&riii pozargni

servis poskytuje vyrobce.

Pfijemné model&ské zazitky Vam feje vyrobceJETI model s.r.o. Fibor, www.jetimodel.cz
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8. Diagram menu ENLINK 2RS Plus pro verzi se Servo
firmwarem

ENLINK 2RS
S 0.0% 00:00.000

Aktudlni statistika
0-100%, 0-60min

4

Opacny smer
vypnuto —

mm: ss.msmsms

Opaény smér

4

Vypnuto/zapnuto

_ _ Opakuj/
Pri ztratg sig. Vypni vy¥stup/
opakuj — Fail safe

4

Zpozd. Fail Safe 0-5s
1.5s Krok 0.1s
4
0.80-2.20 ms
Vystup Fail Safe Krok 0.01 ms
Y=1.45 1.50ms Y=AKtudlni vystupni
vychylka

1.60-2.20 ms
Max. vychylka krok 0.01 ms
Y=1.45 1.80ms Y=Aktualni vystupni
vychylka
0.8-1.40 ms
Max. vychylka krok 0.01 ms
Y=1.45 1.20ms Y=AKtudlni vystupni
vychylka

Vychozi nastav.
Stiskni «—

Pro naéteni vychoziho
nastaveni stiskni -

4

EnLink v.xx.xx
ID XXXX:XXXX

a podrZ do zobrazeni
whacteno*

Verze software a 1D Cislo

vyrobku
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