®

Senzor MRPM EX C€ & (JETI fradel]

Senzor MRPM je uréen k méfeni otacek motoru vrtulovych modelll. Samotné méfeni je u modulu MRPM
realizovano optickym snimacem, ktery vyhodnocuje pocCet preruseni svételného toku vrtuli za minutu. Senzor
MRPM zobrazuje aktualni otacky, vykon vrtule a dale provadi zaznam extrémd a upozorfiuje na prekroceni
nastavenych parametr(. Informace ze senzoru jsou pfenaseny systémem Duplex k obsluze.

Systém Duplex vyuziva pro komunikaci pasmo 2,4GHz, které umozhiuje pfenaset data nejen do modelu k jeho
fizeni, ale i zpét do vysilaCe. Telemetricka data ziskana za provozu se pfenasi v realném Case a aktualni stav
mérfenych veli€in je mozné zobrazovat na LCD JETIBOXu.

Technické parametry MRPM

Rozméry 19 x 14 x 4 mm
Hmotnost s vodiCi 69

Presnost méfeni 10 ot. / min
Provozni teplota -10°Caz+85°C
Napajeci napéti 3,56-8,4V
Spotieba 10 mA

Upevnéni optického cidla

Vlastni optické ¢idlo je umisténo v kovové trubiCce, ktera slouzi jako stinéni bo¢nich odrazl. Umistéte toto ¢idlo co
nejblize rotujici ¢asti vrtule, ale tak aby nedoslo ke kontaktu vrtule a ¢idla!

Samotné méfeni maze byt ovlivnéno odrazy svétla od lesklych ¢asti, jako je kuzel nebo plast motoru. Snazte se
proto pfi instalaci pfedchazet témto jevim a ¢idlo umistéte na nejvhodnéjsim misté. Modul MRPM obsahuje velice
citlivé obvody a proto se snazte zamezit trvalému styku antény pfijimace s modulem nebo jeho vodi¢u.

Nastaveni parametrii modulu MRPM

K nastaveni parametrl a vycitani dat slouzi terminal JETIBOX. Po pfipojeni k modulu MRPM se zobrazi
identifikace Cidla a na druhém Fadku aktualni méfené hodnoty otacek a vykon vrtule. Dlouhym stisknutim tlacitka R
(vpravo) Ize vyvolat rychlou volbu vymazani vS8ech méfenych parametrd (minimalni otacky/vykon, maximalni
otacky/vykon). Pro kontrolu provedeni rychlé volby mazani je v prvnim fadku displeje indikovan znak ,*“.
Zmacknutim tlacitka D (dol(l) na JETIBOXu vstoupite do menu modulu MRPM.

MRPM MENU: AKT. HODNOTY - stlatenim tlacditka D (Sipka dolu) vyberete zobrazeni aktualnich méfenych
hodnot

OTACKY - zobrazuje aktualni méfené otacky za minutu

VYKON vrtule — zobrazuje aktualni vykon vrtule ve watech

MRPM MENU: MIN / MAX - stlacenim tlacitka D (Sipka dol() vyberete zobrazeni zaznamu extrém( otacek a
vykonu, které nastaly béhem méfeni. Zaznam extrémU se maze automaticky nebo je lze vymazat v menu
sNASTAVENI - Vymazani zaznamu*. Automatické vymazani probéhne v pfipad&, pokud byl senzor MRPM pravé
pfipojen k napajecimu napéti a dojde k prekroCeni nastavenych otacek, které muzete nastavit v menu
-NASTAVENI- Spousteci uroven®. Pokud po pfipojeni senzoru nedojde k pfekroCeni téchto nastavenych otacek,
jsou zobrazovany hodnoty z pfedchoziho provozu &idla.

OTACKY MIN/MAX — zobrazuje minimalni a maximalni otacky

VYKON MIN/MAX — zobrazuje minimalni a maximalni hodnotu vykonu

MRPM MENU: NASTAVENI — stlacenim tlacitka D (Sipka dolu) pfejdete do zakladniho nastaveni senzoru
Vymazani zaznamu — sou¢asnym stlacenim Sipky R a L (vpravo a vlevo) vymazete zaznam méfenych parametr(
Zvuk Al. Vys. ot — nastaveni pismene z morseovy abecedy, které bude reprezentovat pfekroCeni nastaveného
alarmu vysokych otacek zvukovym ténem vysilaciho modulu DUPLEX Tx.

Zvuk Al. Niz. ot — nastaveni pismene z morseovy abecedy, které bude reprezentovat pfekroCeni nastaveného
alarmu nizkych otaéek zvukovym ténem vysilaciho modulu DUPLEX Tx.

n100W - nastaveni parametru pro vypocCet vykonu vrtule. Parametr je definovan jako otacky vrtule pfi vykonu
100W a je udavan nékterymi vyrobci vrtuli. Pro spravny vypocet vykonu je nutné tento parametr nastavit podle
pouzité vrtule. Parametr n100W pro obvykle pouzivané vrtule najdete na strankach www.jetimodel.com.

Pocet listu vrt. — nastaveni poctu listd vrtule.

Spousteci uroven — nastaveni hodnoty otacek, kdy po pfipojeni senzoru zane zaznam hodnot, jako jsou minima a
maxima. Pokud je nastavena hodnota 0 RPM, dochazi k zaznamu hodnot okamZzité po pfipojeni senzoru
k napajeni a neni mozné vycitat data z pfedchazejiciho provozu.

Casove zpozdeni — nastaveni zpozdéni zaznamu minimalnich a maximalnich hodnot otadek po prekroceni
nastavené hodnoty v menu ,Spousteci uroven®.

MRPM MENU: ALARMY - stlacenim tlaitka D (Sipka dolu) pfejdete do nastaveni jednotlivych alarmd. Pokud
dojde k prekroCeni nékterého nastaveného parametru, pak se na LCD JETIBOXu v zdkladnim menu na druhém
fadku bude stfidavé zobrazovat puvodni zobrazeni s pfislusSnym alarmem a sirénka vysilatového modulu bude
signalizovat alarm. Prvni tén je upozorfiovaci a druhy signalizuje pismeno z morseovy abecedy pfislusného
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alarmu. Pokud je nastaven alarm na ,vypnuto®, je tento alarm vypnut.

Alarm Vys. otac. — nastaveni signalizace vysokych otacek, pokud méfené otaCky pfesahnou nastavenou hodnotu
je aktivovan alarm vysokych otacek.

Alarm Niz. otac. — nastaveni signalizace nizkych otacek, pokud méfené otacky podkro¢i nastavenou hodnotu je
aktivovan alarm nizkych otacek.

MRPM-AC MENU: SERVIS — stlaéenim tlacitka D (Sipka dol(l) pfejdete do zobrazeni verze firmwaru a obnoveni
vychoziho nastaveni senzoru.

Vychozi Nastaveni — sou¢asnym stlacenim Sipky R a L (vpravo a vlevo) dojde k nacteni vychoziho nastaveni
senzoru MRPM-AC.

MRPM1 v. XX.XX ID XXXXX:XXxxXX — oznaceni vyrobku s verzi firmwaru a sériové Cislo (ID).

Faze méreni

A - aktudlni méfené otacky nepfesahly
~Spousteci  uroven”. Méfené  hodnoty
RPM A C (OTACKY MIN / MAX, VYKON MIN / MAX)

odpovidaji nameéfenym hodnotam
Lol Z pfedchazejiciho provozu.
B - aktualni méfena otacky prekrocily
~Spousteci uroven“ po dobu delSi nez je
B ,casove zpozdeni“. Predchazejici meéfené

hodnoty (OTACKY MIN / MAX, VYKON MIN /
MAX) jsou automaticky vymazany a

Spoustéci aktualizovany pravé probihajicim méfenim.
aroven C - Méfené otacky poklesly pod nastavenou
A D t L~Spousteci uroven“ na dobu delSi nez je
0 B ,casove zpozdeni“. Zaznam min. a max. se
neprovadi.

Casové Casové
zpoZdeéni zpoZdeéni

Zaznam minim a maxim

Upozornéni! Neméfte za snizenych svételnych podminek. Vyhnéte se méfeni v dosahu zdroje svételného zareni
napajeného ze sité, jako jsou Zarovky nebo zafivky. Modul MRPM ve vySe uvedenych podminkach muze méfit
chybné.

Aktualizace firmwaru
Firmware v zafizeni |ze aktualizovat poclitatem pres prevodnik JETI USB adaptér. Popis instalace ovladace USB
adapteru a programu pro aktualizace naleznete v navodu k USB adapteru.

Zapojeni modulu MRPM

1. Trivodi¢ovy kabel s konektorem JR je mozné zapoijit pfimo do JETIBOXu (konektor oznaceny Impuls, + - ).
K napajeni pouzijte druhy vstup JETIBOXu, ktery je ozna€en (+ - ) a pfivedte napéti v rozsahu 3,5-8,4V. V tomto
zapojeni neni vyuzit bezdratovy pfenos dat a méfené hodnoty jsou zobrazovany pfimo na LCD JETIBOXu. Toto
zapojeni neumoziuje generovani alarm, protoze sirénka je soucasti vysilaciho modulu, ktery neni v tomto pfipadé
pfipojen. Alarmy jsou zobrazovany pouze na LCD.

MRPM JETIBOX Napajeni

senzor 3,5-8,4V
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2. TrivodiCovy kabel modulu MRPM s konektorem JR pfipojte do konektoru pfijimace DUPLEX na jeho zadni
strané (oznacen Ext.). Modul MRPM je napajen z pfijimaCe. Pro nastaveni parametrG modulu MRPM pfipojte

JETIBOX k vysilacimu modulu a zapnéte pfijimac a vysilat DUPLEX.

. —
. —| DUPLEX . MRPM
SERYAT 1 Pfijimag O senzor
%

/

DUP!‘ EVX JETIBOX
Vysilaé

3. Trivodi¢ovy kabel modulu MRPM s konektorem JR pfipojte do jednoho ze vstupl EXPANDERU. Expander
nabizi moznost pfipojeni vice telemetrickych Cidel na jeden pfijima¢. Modul MRPM je v tomto pfipadé napajen

z Expanderu a Expander je napajen z pfijimace.

-
= DUPLEX EXPANDER
% Piijimag @ E4
\_
(11
MRPM
) 1.senzor sSenzor
4.senzor
OUFLER JETIBOX

Vysilaé

Zaruka:
Na vyrobek se poskytuje zaruka 24 meésict ode dne prodeje za pfedpokladu, ze byl provozovan v souladu

s timto navodem, na pfedepsané napéti a neni mechanicky poSkozen. Zaru&ni i pozaruéni servis poskytuje

vyrobce.

PFijemné modelaiské zazitky Vam preje vyrobce: JETI model s.r.o. Pribor, www.jetimodel.cz
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Menu modulu MRPM zobrazované na LCD JETIBOXu
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OTACKY MIN/M

Vymazani zaznamu

Alarm Vys. Otac.

" Aktuilni ¢ Maximalniotadky » Manualni vymaza
6000 RPM = OTACKY 10000/20000 Minimalni otaéky Stiskni — — | ziznamu < Vypnuto
VYKON vrtule | Aktashni VYKON MIN/MAX | _ Maximslni vykon Zvuk Al. Vys. Ot |_ Alarm Niz. Otac.
100 W b VYKON vrtule 500/1000 Minimilni vykon < H > i Vypnuto >
——

{

Zvuk Al. Niz. Ot

A-Y
—

A-Y
——

< L >
n100W - od 1 do 65000W
< €800 > | skrokem 1W
ﬂ —
Pocet listu vrt. | od 1 -6 listi
< 2 > i skrokem 1 list
Spousteci uroven | 1,40 do 30000 RPA
< 5000 RPM > skrokem 100 RPM
Casove zpozdeni |_ od0do8s
< 28 > skrokemls
Prevodovy pomer | 1.0-20.0
< 1.0:1 s [T skrokem 0.1
T —

0d 0do 30000 RPM
skrokem 100 RPM

0d 0do 30000 RPN
skrokem 100 RPM|

Stiskem vyber——
VychoziNastaveni

!

MRPM1 v. XX.XX
1D 200000 XXX XX




