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Das MVario ist ein System zur Messung des atmasgdtien Druckes, aus welchem die
Hohe Uber dem Meeresspiegel, die Steiggeschwindigikavie die Sinkgeschwindigkeit
berechnet werden und deren Extremwerte aufgezdiotergen, das auRerdem Anderungen
der Steig- und Sinkgeschwindigkeit signalisiert urauf Uberschreitungen von
voreingestellten Grenzwerten aufmerksam macht. IBiermationen des Sensors werden
durch das Duplex-System an den User lbetragen.

Das Duplex-System benutzt fur die Kommunikatioe 8gGHz-Band, welches nicht nur
die Daten zur Steuerung des Modells zum Modelltidgt; sondern auch vom Modell zurtick
zum Sender. Wéahrend des Betriebs gewonnene telsohetrDaten werden in Realzeit als
aktueller Zustand der gemessenen Werte auf dem BiZi3ehirm der JETIBOX dargestellt.

Technische Parameter MVario
Abmessungen 20x11x5
Gewicht mit Kabeln 69
Messgenauigkeit der absoluten/relativen Hohe  +9m/+3m
Messbereich 300+1100hPa
Betriebstemperatur -10+85°C
Versorgungsspannung 3,5+ 8,4V
Stromverbrauch 6mA

Der Sensor ermoglicht die Einstellung eines akclsée Signals fur die
Steiggeschwindigkeit/Sinkgeschwindigkeit oder fig Oberschreitung eines voreingestellten
Grenzwertes. Das akustische Signal hat 4 versamedeten (Schritte) fir das Steigen und
ebensoviel Schritte fir das Sinken. Die Schrittevedtbnn der Benutzer einstellen. Das
Steigenwird durch kurze unterbrochene Tone, d&nken durchlange unterbrochene Tone
signalisiert.

Anordnung des MVario-Sensors:

Der MVario ist ein empfindlicher barometrischer Sen Jede Druck&nderung zieht eine
Anderung der Hohe tber dem Meeresspiegel, der gasafpwindigkeit 0. a. nach sich. Der
Sensor sollte nicht durch den Druck der durch dasdédl stromenden Luft beeinflusst
werden, sondern nur durch den statischen atmosgh&n Druck. Deswegen muss auf die
Anordnung des Sensors im Modell geachtet werdesizieten Sie den Sensor im Modell
waagerecht (Aufkleber mit dem Schriftzug MVario haaben) an einem Ort, wo auf den
Senzor nur der statische atmosphéarische Druck wikken.

Anschluss des MVariosiehe Abb. auf Seite 4.

Der MVario hat einen mit Ext. bezeichnet&usgang (schwarze Buch3eund einen
Eingang (rote Buchskg Uber denAusgang (schwarze Buchjedes Sensors werden die
Informationen zum Empfanger oder zur JETIBOX Ullzgn und er dient auch zur
Stromversorgung. Uber ddgingang (rote Buchsk kann die akustische Signalgebung des
MVario aktiviert/deaktiviert werden und er dient mu Anschluss an einen freien
Empfangerkanal.

1. Das dreiadrige Kabel mit JR-Steckactiwarze Buch3ekann direkt an die JETIBOX
angeschlossen werden (Buchse mit der Bezeichnupgl$m+ - ). Zur Stromversorgung
verwenden Sie den zweiten Eingang der JETIBOXnde(+ - ) bezeichnet ist, und legen Sie
eine Spannung von 5-8,4V an. Bei dieser Schaltuing keine drahtlose Dateniibertragung
genutzt und die gemessenen Daten werden direktdaof LCD-Schirm der JETIBOX
dargestellt. Diese Schaltung ermdglicht keine Genamg von Alarmsignalen und keine
akustischen Signale des Vario, weil die Sirene &eleil des Sendermoduls ist, welches in
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diesem Fall nicht angeschlossen ist. Alarmsignakerden nur auf dem LCD-Schirm
dargestellt.

2. Schliel3en Sie das dreiadrige Kabel des MVario-@snsiit dem JR-Steckesg¢hwarze
Buchs¢ an die Ruckseite des DUPLEX-Empfangers an (an mhénExt. bezeichneten
Anschluss). Den Eingang des MVario mit dem JR-Stedtote Buchsg schlieRen Sie an
einen freien Empfangerkanal an. Das MVario-Modukdwvom Empfanger mit Strom
versorgt. Zur Einstellung der Parameter des MVacblieRen Sie die JETIBOX an das
Sendermodul an und schalten Sie den Empfanger endes ein.

3. Das dreiadrige Kabel des MVario-Sensors mit JRI&te Gchwarze Buch$eschlieRen
Sie an einen der Eingdnge des EXPANDERS an. Degam des MVario mit dem JR-
Stecker fote Buchsg schlieBen Sie an einen freien Empfangerkanal Cer. Expander
ermoglicht den Anschluss mehrerer Telemetriesensaneeinen Empfanger. In diesem Fall
wird der MVario-Sensor vom Expander und der Expandem Empfanger mit Strom
versorgt.

Zur Parametereinstellung und zum Auslesen der Ddient das JETIBOX-Terminal.
Nach Anschluss an den MVario-Senserscheint das Einfuhrungsbild, welches in dereerst
Zeile die Identifikation des Sensors und die reatiohe Uber dem Meeresspiegel anzeigt. In
der zweiten Zeile steht der Indikator und der Waes Vario (Steiggeschwindigkeit/Sink-
geschwindigkeit in m pro 1s). Der Indikator des idawird aus acht Positionen gebildet.
Durch die Anzahl der aufgefillten Positionen desi&¥avird die Grol3e der Varioanzeige
gebildet. Das Symbol ,>* bedeutet einen Schritt @&eigens. Das Symbol <" bedeutet
einen Schritt des SinkenBurch Driicken der JETIBOX-Taste D (nach unten)etme$ie in
das Meni des MVario-Sensors ein.

Meni des MVARIO-Sensors:

SENSOR MENU: ACTUAL VAL — durch Dricken der Taste D (Pfeil nach unten) wdhle
Sie die Darstellung der aktuellen Messwerte

Rel/Abs Altitude- relative und absolute Hohe Uber dem Meeresshi®gch Einschalten
entsteht aus der absoluten Hohe eine Vergleichslfsillnohe) fur die relative Hohe. Die
relative Hohe ergibt sich als Differenz zwischerr dé&tuellen absoluten Hoéhe und der
Vergleichsbasis (Nullhéhe).

Vario — gibt die aktuelle Steiggeschwindigkeit/Sinkgesicidigkeit in Metern pro 1s an.
Abs. Pressure gibt den aktuellen atmospharischen Druck in &fRa
Temperature- gibt die aktuelle Temperatur des Sensors an.

SENSOR MENU: MIN/MAX - durch Driicken der Taste D (Pfeil nach unten) waliendie
Aufzeichnung der Extremwerte an, die wahrend desdveg aufgetreten sind.

Vario MIN/MAX — gibt die minimale Sinkgeschwindigkeit und die xmaale Steig-
geschwindigkeit an

Altitude MAX- gibt die maximal erreichte relative Héhe an

Temp MIN/MAX- gibt die minimale und maximale Temperatur dess8es an
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SENSOR MENU: SETTING - durch Drucken der Taste D (Pfeil nach unten) wdohSes
zur Grundeinstellung des MVario-Sensors.

Erase data- manuelle Léschung der Extreme. Durch gleichgestiDriicken der Pfeile R und
L (rechts und links) I6schen Sie die Aufzeichnungdler gemessenen Parameter (Minima
und Maxima).

Sensor sens- Einstellung der Sensorempfindlichkeit, die dehi&tweite des Indikators im
Einfuhrungsbild und die Schrittweite der akustistisgnale bestimmt. (Z. B. Einstellung der
Empfindlickeit 1m: Bei voller Auffillung des Varindikators im Einfuhrungsbild ist der
Betrag der Steig-/Sinkgeschwindigkeitist 4m und dsehrittweite der akustischen
Signalisation £1m)

Beep period- Einstellung der Zeit zwischen einer Tongruppe alstischen Signale des
Vario. Die Anzahl der Tone entspricht der Anderaieg Steig-/Sinkgeschwindigkeit, die sich
wahrend dieser eingestellten Zeit ergeben hat.

Trigger level — Einstellung des Langenwertes des Eingangsirapuldei dessen
Uberschreitung die Extreme geloscht werden undhbiestische Signalisation der GroRe der
Steig-/Sinkgeschwindigkeit beginnt. Solange der geilg des MVario nicht an den
Empfangerkanal angeschlossen ist, ist die akusti§ignalgebung dauerhaft eingeschaltet
und das LOschen der Extreme lauft nicht automatdch{\Wir empfehlen den Eingang an den
Empfangerkanal anzuschliel3en, der durch einen Usltecham Sender oder durch den
Motor-Gaskanal angesteuert wird.)

Reverse- Einstellung der Sinnumkehrung der Eingangsstguashertung. (Z. B. solange das
Triggerniveau ,Trigger level“ auf 1.50 ms und ,Rese’ auf OFF eingestellt ist). MVario
wertet aus, dass eine Uberschreitung eingetretefalls das Eingangssignal groRer ist als
1.50 ms, es wird eine automatische Léschung deefr durchgefihrt, es beginnt weiterhin
ihre Aufzeichnung und die akustische Signalgebues \darios wird eingeschaltet. Falls das
Eingangssignal kleiner ist, als das Triggerniveaurd keine Aufzeichnung der Extreme
durchgefuhrt und die Signalgebung ist abgeschhgltet.

Alti. above sea Einstellung der Referenzhdhe Gber dem Meeressipreg Kalibrierung des
Sensors. Zur genauen Messung der absoluten Hohe cthesbekannte Hohe Uber dem
Meeresspiegel an der Stelle eingestellt werdendevdsensor weiterhin in Betrieb sein wird.

Beep Vario Alarm— Einstellung des Buchstabens aus dem Morsealphaledcher die
Uberschreitung des eingestellten Alarms des Vadasch einen akustischen Ton des
DUPLEX Tx-Sendermoduls reprasentieren wird.

Beep Alti. Alarm— Einstellung des Buchstabens aus dem Morsealphatsdcher die
Uberschreitung des eingestellten Alarms der Holrehdeinen akustischen Ton des DUPLEX
Tx-Sendermoduls reprasentieren wird.

Vario beep- Einstellung eines der 4 Modi der akustischem&mgebung des VarigON* ist
die aktive Signalgebung des Steig- und Sinkflugd@N — DESCENT" ist die aktive
akustische Signalisation nur fur SinkflugON — CLIMB* ist die aktive akustische
Signalisation nur fur Steigflug. Im Mody®FF* ist die akustische Signalisation des Vario
abgeschaltet. Diese Einstellungen betreffen nighialustische Alarmsignalisation. Diese ist
immer eingeschaltet. (Im Falle, wenn Sie nur Ubier dberschreitung eines eingestellten
Alarms informiert werden wollen, muss die Signalgetp des Varios abgeschaltet werden.
Wir empfehlen nicht gleichzeitig Alarme sowie awdib Signalgebung des Varios eingestellt
zu haben.)

Factory setting- durch gleichzeitiges Driicken der Pfeile R un@dchts und links) wird auf
Werkseinstellung des Sensors resetted.

-3-



®

MVario (JETI Fodel]

SENSOR MENU: ALARMS —durch Driucken der Taste D (PFeil nach unten) weolSie

zu den Einstellungen einzelner Alarme. Falls eimgestellter Parameter Uberschritten wird,
erscheint auf dem LCD-Bildschirm der JETIBOX in de&vreiten Zeile des Einfiihrungsbildes
wechselnd die urspriingliche Darstellung mit demehdgigen Alarm und die Sirene des
Sendermoduls wird das Alarmsignal ertonen lassen.ebste Ton ist der Anzeigeton und der
zweite signalisiert den Buchstaben aus dem Morkabkt des entsprechenden Alarms. Falls
der Alarm auf OFF gestellt ist, ist dieser Alarngabchaltet.

Vario High Al.— Einstellung des Signals fir hohe Steiggeschwkait, falls der gemessene
Wert des Varios den eingestellten Wert Gbersteigt] der Alarm aktiviert.

Vario low Al - Einstellung des Signals fiir hohe Sinkgeschwikeiiy falls der gemessene
Wert des Varios den eingestellten Wert Gbersteigit] der Alarm aktiviert.

Alti. High Al. - Einstellung des Signals fur die Relativhbhelsfaler gemessene Wert der
Relativhohe den eingestellten Wert Gbersteigt, wedAlarm aktiviert.

Anschlussmoglichkeiten des MVARIO-Sensors:

1. direkt an die JETIBOX. In diesem Fall muss eine Spannungsquelle vors B 4V
benutzt werden, z. B. ein Empfangerakku. Das drgiadKabel mit JR-Stecker
(schwarze Buch3ewird an die JETIBOX angeschlossen (an den mituls\p+ -
bezeichneten Stecker ). Das dreiadrige Kabel miSti#gker (ote Buchsgist nicht
angeschlossen.

MVario ) ] i Strom-
Sensor [ “JETIBOX versorgung

2. direkt an den Empfangereingang(Ext.). Bei dieser Anordnung kann ein MVario-
Sensor angeschlossen werden, der vom EmpfangeStnat versorgt wird. Das
dreiadrige Kabel mit JR-Steckerofe Buchsg wird an den DUPLEX-Empfanger
angeschlossen (an den mit EXT. bezeichneten EingBag dreiadrige Kabel mit JR-
Stecker (ote Buchsgist an den freien Empfangerkanal angeschlossen.

. MVario
-l Sensor

input
Sender

Servos = DUPLEX ¢

Empféirlgerl'IJ
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3. Anschluss uber einen ExpanderuEx. In diesem Fall kbnnen Angaben mehrerer
Sensoren gleichzeitig verarbeitet werden (je nagpaBdertyp), die vom Expander
mit Strom versorgt werden. Das dreiadrige kabelJRi-Steckerqchwarze Buch3e
wird an den Expander angeschlossen. Das dreiadtappel mit JR-Steckerrdte
Buchsé wird am freien Empfangerkanal angeschlossen.

Servos | DUPLEX | | Expander
= Empfa‘ingerm E4
1 | ~ MVario
. 1.senso:r5 Sensor
g input

4.5e|€sor 'l

Sender

Fiur das Produkt wird eine Garantie von 24 MonatanohnVerkaufsdatum unter der
Voraussetzung gewahrt, dass es in Ubereinstimmunity dieser Anleitung mit
vorgeschriebener Spannung betrieben worden istlassl es mechanisch nicht beschadigt ist.
Der Kundendienst im Garantiefall und danach wirchudersteller durchgefihrt.

Angenehme Flugerfahrungen wiinscht Ihnele Tl model s.r.o. Fibor, www.jetimodel.cz
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Meni des MVARIA-Sensors wie es vom LCD-Bildschirm der JETIBOX abgebildet wird:

10m MVaric m/s
e ] 10.0
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*SENSOR MENU*
ACTUAL VAL —

f

¢

Rel/Abs Altitude

Fy

Relative Altitude

1 .EHuue m Ahsolute Altitude
Varic A ok
10 mis I i

!

Abs. Pressure
981.3 mbar

.

Temperature
221 °C

*SENSOR MENU~

*SENSOR MENU*

!

*SENSOR MENU*

Actual
Temperaturs

— MIN/MAX — — SETTING — — ALARMS
Vario MIN/MAX Minimal Vario Erase data i Vario High Al.
Maximal Vari Mannal eraze data) 0 to 50m'z
-0.6 / 10.0mis ximal Vario Press — — < OFF > step 1 mis
Altitude MAX Al ima] AbSimda Sensor sens. | 0.5- me.___m Vario Low Al. 5000 mis
150.0 m < 05m > step0.5mis < OFF > step 1 mls
Temp. MIN/MAX Maximal Temperature Beep period 1-E= Alti High Al 0 to 2000 m
22.2/284 *C Minimal Temperature < 1s » stepls < OFF > step 10 m
Trigger level T
< 11ms > step 100 uz
Reverse bde
< OFF » o
Alti. above sea | 0-8000'm
< 280m > steplm
Beep Vario Alarm| ALY Jotars wal
e ¥V = rezserved
Beep Alti. Alarm AV latters wit!
< A = reserved
H ON
Varic Beep ON-DESCENT
< ON = ON-CLIMB
H OFF
Factory setting Load factory
Press — — zetting



