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Senzor MRPM-AC je wen k nefeni ot&ek vyhrad BLDC motoiti (motott bez komutatoru).
Pripojuje se ke déma libovolnym fazim motoru a z elektrickéhailpthu na fazich vypgétava
aktualni otéky. Prostednictvim senzoru MRPM-AC Ize monitorovat aktuatéky, vykon vrtule
s jejich historii (minima, maxima) a dale je senmwmhopen upozornit obsluhu naekroieni
nastavenych paramétrProtoZe se senzoripojuje na buzeni motoru, musi uzivatel pro spravny
provoz nastavit v senzoru ¢t pohi motoru pop. prevodovy pondr prevodovky. Informace ze
senzoru jsouienaseny systémem Duplex k obsluze.

Systém Duplex vyuziva pro komunikaci pasmo 2,4GKeré umoi#uje prenasSet data nejen
do modelu k jehaizeni, ale i zgt do vysil&e. Telemetricka data ziskana za provozu iemasi
v realnémiase a aktudalni stavdienych veltin je mozné zobrazovat na LCD JETIBOXu.

Technické parametry MRPM-AC
Roznery 19x14 x4 mm
Hmotnost s vodi 69

Presnost nareni 10 ot. / min
Provozni teplota -10°Caz+85°C
Napéjeci nati 3,5-8,4V
Spoteba 10 mA

Zapojeni modulu MRPM-AC: viz. obrazky na stram.

1. Trivodicovy kabel s konektorem JR je mozné zapdjitn@® do JETIBOXu (konektor oztany
Impuls, + -). K napdjeni pouzijte druhy vstup JBDXu, ktery je oznéen (+ - ) a fived’te nagti
v rozsahu 5-8,4V. V tomto zapojeni neni vyuzit béamlvy genos dat a sfené hodnoty jsou
zobrazovany Pmo na LCD JETIBOXu. Toto zapojeni neumiaje generovani alanm protoze
sirénka je sotasti vysilaciho modulu, ktery neni vtomtdipadt piipojen. Alarmy jsou
zobrazovany pouze na LCD.

2. Trivodicovy kabel modulu MRPM-AC s konektorem JRipoejte do konektoru fijimace
DUPLEX na jeho zadni stran(ozna&en Ext.)). Modul MRPM-AC je napdjen Z#ijpmace. Pro
nastaveni paramétmodulu MRPM pipojte JETIBOX k vysilacimu modulu a zajte pijimac¢ a
vysilat DUPLEX.

3. Trivodicovy kabel modulu MRPM-AC s konektorem JRipejte do jednoho ze vstip
EXPANDERU. Expander nabizi moZnostipmjeni vice telemetrickyclidel na jeden fijimac.
Modul MRPM-AC je v tomto fipadt napajen z Expanderu a Expander je napajeijimpce.

Nastaveni parameti modulu MRPM-AC:

K nastaveni paraméta vy¢itani dat slouzi terminéal JETIBOX. Péigojeni k modulu MRPM-AC
se zobrazi identifikaceéidla a na druhéntadku aktualni rffené hodnoty otk a vykon vrtule.
Zmaknutim tlatitka D (dofi) na JETIBOXu vstoupite do menu modulu MRPM-AC.

MRPM-AC MENU: AKT. HODNOTY- stlatenim tl&itka D (Sipka dal) vyberete zobrazeni
aktualnich mifenych hodnot

OTACKY- zobrazuje aktualni &ené otéky za minutu

VYKON vrtule- zobrazuje aktualni vykon vrtule ve watech

MRPM-AC MENU : MIN / MAX - stla¢enim tl&itka D (Sipka dal) vyberete zobrazeni zaznamu
extrémi ot&ek a vykonu, které nastalghiem ngteni. Z&znam extréiinse maze automaticky nebo
je lze vymazat v menuNASTAVENI — Vymazani zaznamwiutomatické vymazani preéhne

v piipadt, pokud byl senzor MRPM-AC préwripojen k napdjecimu nap a dojde k pekraseni
nastavenych ot&k, které niZzete nastavit v menuNASTAVENI- Spousteci urovenPokud po
piipojeni senzoru nedojde kgkrateni tchto nastavenych aték, jsou zobrazovany hodnoty
z predchoziho provoztidla.
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OTACKY MIN/MAX- zobrazuje minimalni a maximalni okg
VYKON MIN/MAX- zobrazuje minimélni a maximalni hodnotu vykonu

MRPM-AC MENU: NASTAVENI - stla&enim tl&itka D (Sipka dal) piejdete do zakladniho
nastaveni senzoru

Vymazani zaznamua sodasnym stléenim Sipky R a L (vpravo a vlevo) vymaZzete zadznam
meienych parameir

Zvuk Al. Vys. ot nastaveni pismene z morseovy abecedy, které tmmlezentovat figkraceni
nastaveného alarmuysokych ot&ek zvukovym ténem vysilaciho modulu DUPLEX Tx.

Zvuk Al. Niz. ot- nastaveni pismene z morseovy abecedy, které tamtezentovat figkraceni
nastaveného alarrmizkych ot&ek zvukovym tonem vysilaciho modulu DUPLEX Tx.

n100W- nastaveni parametru pro vypo vykonu vrtule. Parametr je definovan jakocktavrtule

pii vykonu 100W a je udavarekterymi vyrobci vrtuli. Pro spravny vyget vykonu je nutné tento
parametr nastavit podle pouzité vrtule. Parame@OKL pro obvykle pouzivané vrtule najdete na
strankach www.jetimodel.com

Pocet polu mote- nastaveni piu poki motoru.

Spousteci urovers nastaveni hodnoty @&k, kdy po pipojeni senzoru Zae zaznam hodnot, jako
jsou minima a maxima. Pokud je nastavena hodnd®®Ml, dochazi k zaznamu hodnot okamzit
po @ipojeni senzoru k napajeni a neni mozné&tey data z fedchazejiciho provozu.

Casove zpozdeni nastaveni zpoZdi zdznamu minimalnich a maximalnich hodnotéekapo
piekrateni nastavené hodnoty v mersppusteci uroven

Prevodovy pomer nastaveniigvodového powru prevodovky.

MRPM-AC MENU: ALARMY - stla&enim tl&itka D (Sipka dal) prejdete do nastaveni
jednotlivych alarnd. Pokud dojde kikraieni rekterého nastaveného parametru, pak se na LCD
JETIBOXu v z&kladnim menu na druhéfddku bude s$tdaw zobrazovat fivodni zobrazeni

s pislusnym alarmem a sirénka vyst&ého modulu bude signalizovat alarm. Prvni ton je
upozonovaci a druhy signalizuje pismeno z morseovy abeq#tslusného alarmu. Pokud je
nastaven alarm na/ypnutd, je tento alarm vypnut.

Alarm Vys. otac.— nastaveni signalizace vysokych ¢ed§ pokud miiené otéky presahnou
nastavenou hodnotu je aktivovan alarm vysokychedta

Alarm Niz. otac— nastaveni signalizace nizkychdtig pokud ndiené otéky podkra@i nastavenou
hodnotu je aktivovan alarm nizkych &e&.

Jednotlivé faze gteni:
A - aktualni ngtené otéky nepesahly,Spousteci uroven: Mérené hodnoty(OTACKY MIN /
MAX, VYKON MIN / MAXddpovidaji narfenym hodnotdm zipdchazejiciho provozu.
B - aktualni ndfena otéky
C prekratily ,Spousteci uroven®
/— po dobu delsi nez jeCasove
zpozdeni® Predchazejici rrené
hodnoty OTACKY MIN / MAX,
VYKON MIN / MAX) jsou
B automaticky vymazany a
aktualizovany pravprobihajicim
metenim.
—— C - Mefené otéky poklesly pod
X D t nastavenou,Spousteci uroven®
————— 4 na dobu delsi nez jeCasove
zpozdeni® Zaznam min. a max.
se neprovadi.

Max. RPM

Spoustéci

Casove Casovée
zpoidéni zpoZdéni

Zaznam minim a maxim -2 -
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Pripojeni senzoru MRPM-AC k motoru BLDC
Senzor MRPM-AC seffpojuje na libovolné dva vode spojujici motor s regulatorem podle nize

uvedeného obrazku.
MRPM-AC |
senzor
( BLDC

— MOTOR Regulator

Zaruka:

Na vyrobek se poskytuje zaruka 24sim1 ode dne prodeje zagurpokladu, Ze byl provozovan
v souladu s timto navodem, ngegepsané nafl a neni mechanicky poskozen. Z&riui pozargni
servis poskytuje vyrobce.

Prijemné model&ké zazitky Vamieje vyrobceJETI model s.r.o. Fribor, www.jetimodel.cz
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MozZnosti zapojeni modulu MRPM-AC:

1. p¥imo k JETIBOXU. V tomto gipact je nutné pouzit zdroj n&p 5 az 8,4V, nap
prijimacové baterie.

MRPM-AC JETIBOX Napajeni
Senzor

2. primo do vstupu g@ijimade (Ext.). V tomto zapojeni je mozné&ipojit jeden modul
MRPM-AC. Modul MRPM-AC je napajen Zifimace.
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3. P¥ipojenim prostiednictvim Expanderu Ex. V tomto pipact je mozné zpracovavat udaje
z vice senzdrnajednou (dle typu Expanderu). Modul MRPM-AC @péjen z Expanderu.
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Menu modulu MRPM zobrazované na LCD JETIBOXu:

Senzor MRPM-AC

OTACKY MIN/MAX| Maximalni otatly Vymazani zaznamu Mannilnivymazéni Alarm Vys. Otac. od 0 do 30000 RPAM
10000/20000 Minimalm otacky Stiskni — — Taznamu < Vypnuto s krokem 100 RPM
VYKON MIN/MAX Maximalnivikon Zvuk Al. Vys. Ot | Alarm Niz. Otac. 2d 0 do 30000 RPM]

Minimalnivykon

pismeno A-Y

Vypnuto >

5001000 < H =
Zvuk Al. Niz. Ot . N
-+ pismens A- Y
= L =
n100W I 1-65000W
< GBOD > il s krokem 1W
PoZet polu moto. | 1-30 pola
c 2 = B s krokem 1 pol

Spousteci uroven

-

ad 0 do 30000 FEFM]

< E000 RPM > s krokem 100 RPM
Casove zpozdeni | od0dofs
< 23 lig skrokem1 s
Prevodovy pomer i 1.0-20.0
. skrokem 0.1

< 1.0:1 =

s krokam 100 RPA




