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Der Senzor MRPM dient zur Drehzahlmessung bei Medanit Luftschraube. Die Messung
selbst wird beim Modul MRPM durch einen optischean$r bewerkstelligt, der die Anzahl der
Unterbrechungen eines Lichtstrahls durch die Lbftsgbe pro Minute auswertet. Der Sensor
MRPM misst die aktuelle Drehzahl, die Luftschraubestung, zeichnet weiterhin Extreme auf und
warnt bei Uberschreitung voreingestellter Paramé@ar Informationen vom Sensor werden durch
das DUPLEX-System zum User Ubertragen.

Das Duplex-System benutzt zur Kommunikation dd<s2{z-Band, welches nicht nur Daten
zum Modell fur seine Steuerung sendet, aber audbaen vom Modell zurick im Sender
empfangt. Die wahrend des Betriebs gewonnenen édtemsthen Daten werden in Realzeit
Ubertragen und der aktuelle Stand der gemessenete Wann auf dem LCD-Bildschirm der
JETIBOX dargestellt werden.

Technische Parameter MRPM
Abmessungen 19 x 14 x 4 mm
Gewicht mit kabeln 64
Messgenauigkeit 10 U/ min
Betriebstemperatur - 10°C bis + 85° C
Versorgungsspannung 3,5-8,4V
Stromverbrauch 10 mA

Anschluss des MRPM-Moduls:siehe Abb. auf Seite 4.

1. Das dreiadrige Kabel mit JR-Stecker kann direkdenJETIBOX angeschlossen werden (an
die Buchse mit der Bezeichnung Impuls, + - ). Ztro®versorgung verwenden Sie den zweiten
Eingang der JETIBOX, der mit (+ - ) bezeichnetustl legen Sie eine Spannung von 5-8,4V an.
Bei dieser Schaltung wird keine drahtlose Datertiibbgung genutzt und die gemessenen Daten
werden direkt auf dem LCD-Bildschirm der JETIBOXrglestellt. Diese Schaltung ermdglicht
keine Generierung von Alarmsignalen, weil die Sir&sstandteil des Sendermoduls ist, welches in
diesem Fall nicht angeschlossen ist. Alarmsignaeden nur auf dem LCD-Bildschirm dargestellt.
2. Schliel3en Sie das dreiadrige Kabel des Moduls MRRiMdem JR-Stecker an der Ruckseite
des DUPLEX-Empféangers an (an den mit Ext. bezeigm@nschluss). Das MRPM-Modul wird
vom Empfanger mit Strom versorgt. Zur Einstellureg &@arameter des MRPM-Moduls schliel3en
Sie die JETIBOX an das Sendermodul an und sch8ieDUPLEX-Empfanger und -Sender ein

3. Schliel3en Sie das dreiadrige Kabel des MRPM-ModutsJR-Stecker an einen der Eingédnge
des EXPANDERS an. Der Expander ermdglicht den Almsshmehrerer Telemetriesensoren an
einen Empfanger. In diesem Fall wird das MRPM-Modom Expander und der Expander vom
Empfanger mit Strom versorgt

Befestigung des optischen Sensors:

Der eigentliche optische Sensor ist in einem Meihtchen angeordnet, welches zur Abschirmung
seitlicher Reflexionen dient. Befestigen Sie dieSensor moglichst nahe des rotierenden Teils der
Luftschraube, ein Kontakt zwischen Luftschraube 8edsor muss jedoch ausgeschlossen werden!
Die eigentliche Messung kann durch Lichtreflexe vgkinzenden Teilen, wie z. B. der
Luftschraubennabe oder Motorgehause, beeinflusstdeme Versuchen Sie daher bei der
Installation diese Mdglichkeiten auszuschlieRen ondnen Sie den Sensor an der gunstigsten
Stelle an. Das Modul MRPM enthalt sehr empfindli@ahaltkreise, vermeiden Sie deswegen eine
dauerhafte Berihrung der Empféangerantenne mit desiuMbder seinen Kabeln.

Parametereinstellung des MRPM-Moduls:

Zur Parametereinstellung und zum Auslesen der Dalient das JETIBOX-Terminal. Nach
Anschluss an das MRPM-Modul erscheint die Iderdiiitn des Sensors und in der zweiten Zeile
die aktuell gemessenen Werte der Drehzahl und désdhraubenleistung. Durch Dricken der
Taste D (nach unten) an der JETIBOX treten SieamMenli des MRPM-Moduls ein.
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SENSOR MENU: Actual Value — durch Driicken der Taste (Pfeil nach unten) wahlen Sie die
Anzeige der aktuell gemessenen Werte aus

Revolution — zeigt die aktuell gemessene Drehzahl pro Miaate

Power propeller — zeigt die aktuelle Luftschraubenleistung in Wit

SENSOR MENU: MIN / MAX - durch Dricken der Taste (Pfeil nach unten) wahlen Sie die
Aufzeichnung der wéhrend der Messung aufgetretéhgéreme von Drehzahl und Leistung aus.
Die Aufzeichnung der Extreme wird automatisch gefhdsoder man kann sie im Merggtting -
Erase Data |l6schen Die automatische Loschung erfolgt im Falle, ween 8ensor MRPM gerade
an die Versorgungsspannung angeschlossen wordemdstdie im MenUSetting-Trigger Level
eingestellte Drehzahl Uberschritten worden istlsFadch Anschluss des Sensors die eingestellte
Drehzahl nicht dberschritten wird, werden Werte alesn vorherigen Betrieb des Sensors
angezeigt.

MIN/MAX RPM — zeigt die minimale und maximale Drehzahl an

MIN/MAX Power — zeigt den minimalen und maximalen Leistungs\aart

SENSOR MENU: Setting — durch Drucken der Taste (Pfeil nach unten) wechseln Sie zur
Grundeinstellung des Sensors

Erase Data — durch gleichzeitiges Dricken der @fRilund L (rechts und links) I6schen Sie die
Aufzeichnung der gemessenen Parameter

Beep High Alarm — Einstellung des Buchstabens aus dem Morsealphddredie Uberschreitung
des eingestellten Alarms fimohe Drehzahlen durch die Aussendung eines akustistoes des
Moduls DUPLEX Tx reprasentieren wird.

Beep Low Alarm — Einstellung des Buchstabens aus dem Morsealphddedie Unterschreitung
des eingestellten Alarms faredrige Drehzahlen durch die Aussendung eines akustistbea des
Moduls DUPLEX Tx reprasentieren wird.

nl00W — Einstellung des Parameters flr die Berechnung Laddtschraubenleistung. Dieser
Parameter ist als Drehzahl der Luftschraube bei\l0Deistung definiert und wird von manchen
Luftschraubenherstellern angegeben. Fir eine gehteistungsberechnung muss dieser Parameter
der benutzten Luftschraube entsprechen. Den Paeam&dOW flr Ublich benutzte Luftschrauben
finden Sie auf den Seiten von_www.jetimodel.com

Number of blades — Einstellung der Anzahl von Luftschraubenblattern

Trigger level — Einstellung des Drehzahlwertes, bei dem naclscAlnss des Sensors die
Aufzeichnung von Werten wie Maxima und Minima beginSofern der Wert 0 RPM eingestellt
ist, beginnt die Aufzeichnung der Werte sofort naétmschluss des Sensors an die
Versorgungsspannung und Daten aus dem vorhergaiheBde&ieb konnen nicht ausgelesen
werden.

Time delay — Einstellung der Aufzeichnungsverzogerung der imnalen und maximalen
Drehzahlwerte nach Uberschreitung des eingestalitertes im Menii Trigger level.

SENSOR MENU: ALARMS — durch Dricken der Taste (Pfeil nach unten) wechseln Sie zur
Einstellung einzelner Alarme. Falls es zur Ubersithng eines der eingestellten Parameter kommt,
wird am LCD-Bildschirm der JETIBOX in der zweitereie des Grundmenus wechselweise die
ursprungliche Darstellung mit dem entsprechendemrml dargestellt und die Sirene des
Sendermoduls wird den Alarm ertbnen lassen. Dde €Fsn ist ein Ankindigungston und der
zweite signalisiert den Buchstaben aus dem Morkahkt des entsprechenden Alarms. Falls der
Alarm auf OFF steht, ist dieser Alarm abgeschaltet.

Revolution High Alarm — Einstellung des Signals zu hoher Drehzahl, fdiksgemessen Drehzahl
den eingestellten Wert tberschreitet, wird der ilaon zu hoher Drehzahl aktiviert.

Revolution Low Alarm — Einstellung des Signals zu niedriger Drehzatils idie gemessen Drehzahl
den eingestellten Wert unterschreitet, wird derdlaon zu niedriger Drehzahl aktiviert.
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Einzelne Messphasen:

A — der aktuell gemessene Drehzahlwert hat
GLLY § den Triggerlevel nicht (berschritten. Die
. gemessenen WerteRPM MIN / MAX,
POWER MIN / MAX) entsprechen den
gemessenen Werten aus der vorhergehenden
Messung.
B - der aktuell gemessene Drehzahlwert hat
Trigger Level den Triggerlevel fir eine Zeit grol3er als Time
A c delay Uberschritten. Die vorher gemessenen
0 » Werte (RPM MIN / MAX, POWER MIN /
t  MAX) werden automatisch geldscht und durch
delny oy die gerade ablaufende Messung aktualisiert.
Zéznam minim a maxim C — Die gemessene Drehzahl ist unter das
eingestellte Niveau des Start Triggers fur eine
Zeit langer als Time delay abgesunken. Die
Aufzeichnung von min. und max. wird nicht
durchgefuhrt.

VI

Hinweis! Messen Sie nicht bei schlechten Lichtverhaltnisséermeiden Sie Messungen im
Bereich von Lichtquellen, die aus dem Wechselstetmwersorgt werden, wie z. B. Gluhbirnen
oder Neonréhren. Dies kann beim Modul MRPM zu Fasisangen flhren.

Garantie:

Fur das Produkt wird eine Garantie von 24 Monatechn Verkaufsdatum unter der
Voraussetzung gewahrt, dass es in Ubereinstimmuigligser Anleitung mit vorgeschriebener
Spannung betrieben worden ist und dass es mechamigtt beschadigt ist. Der Kundendienst im
Garantiefall und danach wird vom Hersteller durdtige.

Angenehme Flugerfahrungen winscht IhnneleTl model s.r.0. Ribor, www.jetimodel.cz
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Anschlussmaoglichkeiten des Moduls MRPM:

1. Direkt an die JETIBOX. In diesem Fall muss eine Spannungsquelle vos B,BV benutzt
werden, z. B. ein Empfangerakku.

Strom-

B—
optischer

Sensor

> JETIBOX = versorgung

2. direkt an den Empfangereingang(Ext.). Bei dieser Anordnung kann ein MRPM-Modul
angeschlossen werden, das vom Empfanger mit Steosonrgt wird.

=

Se\r\ros § DUP_!'EX E'i . MRPM
' - Empfanger Sensor | optischer
Sensor

~
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3. Anschluss uber einen ExpandeiEx. In diesem Fall kénnen Angaben mehrerer MRPM-
Module gleichzeitig verarbeitet werden (je nach &ngbertyp), die vom Expander mit
Strom versorgt werden.
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Meni des MRPM-Moduls dargestellt auf dem LCD-Bildstirm der JETIBOX:

Sensor MRPM

SENSOR MRPM
GOOORPM 100W

H !

!

"SENSOR MENU" |
ACTUAL VAL = |
Revelutien o
cooorew ||| chulrevluton
Power propeller Acimal
PRSI power
100 W propeller —

!

| "SENSOR MENU' p | "SENSOR MENU" |
— MINMAX ~ ~ SETTING - |
MIN'MAX RPM Maximal revolution
1000020000 Minimal revolution
MINMAX Power Maximal power Beep High Alarm A-Y letters
£00/1000 Minimal power < H > step | latter

A-Yletters
step 1 letter

1-6000W
wep 1TV

1 -6 blades
step ] blade

0- 30000 RPM
step 100 RPM

[ 1) [1) 14 [

Time delay 0-83
< 2 > stepls

w

~ ALARMS

:

Rev. High Alarm

ﬁ

< OFF _.

Rev. Low Alarm
OFF >

OFF - 30000RPM
step 100 RPM

OFF - 30000RPM
step L0ORPM




