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cluplex

Em pfﬁnger exEended serie

JETI Duplex Empfanger werden in Kombination mit den
JETI DS/DC-Sendern oder den JETI Sendemodulen
verwendet und im 2,4GHz Band betrieben. Duplex
Empfanger werden in groBer Typenvielfalt angeboten und
decken alle Einsatzanforderungen ab - von den kleinen
Duplex R3L, R5L Empfangern fir kleine und mittelgroBe
Modelle bis hin zu den R9, R11EPC Empfiangern fir
groBere Modelle. Nicht zuletzt sind die R14 und R18
Empfanger fir den Einsatz in sehr gro3en und/oder
komplexen Modellen verfligbar. Zur Erhéhung der
Sicherheit und auch zur eigenen ,Gewissensberuhigung”
kénnen die Empfanger bei Bedarf durch zusatzliche
Satelliten- bzw Reservesysteme ergdnzt werden, dazu
stehen der Rsat2 (Anm: Nicht in den Vereinigten Staaten
verfligbar) bzw. die Duplex EX R5-R11 (in den Vereinigten
Staaten und Kanada) zurVerfiigung.
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Das urspriingliche Duplex System wurde mit dem Ziel der
maximalen Zuverlassigkeit entwickelt, eine Eigenschaft, die
sich in den mittlerweile vielen Betriebsjahren bestens
bewadhrt und bestatigt hat. Wahrend der Weiterentwicklung
des Systems wurden auch die Riickmeldungen der
Anwender beriicksichtigt, die Aktualisierungen kdnnen
mittels online verfligbarer Updates weltweit und
selbstandig durchgefiihrt werden. Bereits vom Anfang an
war die bidirektionale Ubertragung ein integraler
Bestandteil des Duplex-Systems, diese wird nicht nur zur
Ubertragung der Telemetriedaten sondern auch zur
Erhéhung der eigentlichen Ubertragungssicherheit
zwischen Sender und Empfangerverwendet.

Das Duplex EX Telemetriesystem verwendet ein offenes
Protokoll, wodurch die Kompatibilitdt zwischen einer
groflen Auswahl von JETI-Sensoren und auch
Fremdprodukten gewdhrleistet ist. Die Anzeige der
Telemetriedaten kann direkt auf den DS/DC-Sendern oder
auf speziellem Zubehor wie der JETIBOX profi erfolgen. Fiir
die Auswertung am PC steht das kostenlose Programm JETI
studio zurVerfiigung.

Trotz der raschen Weiterentwicklung des Duplex-Systems
haben wir uns besonders um die Abwartskompatibilitat mit
fritheren Versionen bemiiht. Durch dieses Systemdesign ist
kein Anwender gezwungen, permanent neue
Komponenten zu kaufen um von den aktuellen

4



Systemerweiterungen zu profitieren.

Das Gesamtangebot von JETI model s.r.o. beinhaltet eine
breite Palette an elektronischem Zubehor wie
Spannungsregler, Drehzalsteller, Zubehor zur
Telemetriedatenanzeige, Telemetriesensoren und nicht
zuletzt die DC/DS-Senderlinien. Die
Produktionsphilosophie von JETI model s.r.o ist es, die
hochstmogliche Produktqualitdt durchgehend zu
gewdihrleisten.




Abmessungen [mm] 40x22x7 | 47x20x7 | 30x18x5 [51x24x11
Gewicht [g] 8 54 2 13
Antennenldange [mm] 2x100 2x100 1x30 2x200
Zahl der Ausgangskanaéle 4 5 7 9

-10 bis zu|-10 bis zu|-10 bis zu|-10 bis zu

Betriebstemperatur [°C] +85 +85 +85 +85

Versorgungsspannung [V]| 3.5-84|35-84|35-84|35-84

mittlererer Strom [mA] 75 30 20 30

Ubertragung der Tele-

metriedaten in Realzeit NEIN A A A

JetiBox | JetiBox | JetiBox

Programmierung DC/DS bc/Ds | bo/ps | be/ps

Satelliten-Receiver NEIN NEIN NEIN A

Unterstutzung
Ausgangsleistung [dBm] 15 15 6 15
Empfindlichkeit [dBm] -106 -106 -98 -106
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Abmessungen [mm] 62x38x16 | 62x38x16 | 35x23x6

Gewicht [g] 30 30 12
Antennenldnge [mm] 2x400 2%400 2%200
Zahl der Ausgangskanile 14 18 Serial

communication

-10 biszu | -10 biszu | -10 bis zu
+85 +85 +85

Betriebstemperatur [°C]

Versorgungsspannung [V]| 3.5-8.4 35-84 3.5-84

mittlererer Strom [mA] 40 40 30

Ubertragung der Tele-

metriedaten in Realzeit A I A

JetiBox JetiBox JetiBox

Programmierung DC/DS | DC/DS | DC/DS
Satelliten-Receiver

Unterstutzung A A )
Ausgangsleistung [dBm] 15 15 15
Empfindlichkeit [dBm] -106 -106 -106

* External Power Connector
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3.1Spannungsversorgung

Beachten Sie beim Design der Bordverkabelung lhrer Projekte den
zuldssigen Spannungsbereich der verwendeten Empfanger und
Servos.

Siekonnen Ihre Duplex Empfiinger wie folgt versorgen:

- direktaus den Akkus (zuldssigen Spannungsbereich beachten)

- liber eine geregelte Spannungsversorgung mittels BEC des
Drehzahlstellers bzw. eigenstidndige BEC-Komponenten (zB. JETI
MaxBEC, SBEC....)

Der Anschluss der Spannungsversorgung an den Duplex
Empfingererfolgtan:

- den Gaskanal (bei Drehzahlstellern mit BEC)

- einen freien Empfdngerausgang.

- mittels Y-Kabel an einem beliebigem Empfédngerausgang
(jedoch nicht, Ext.”)

- den MPX-Stecker bei ,EPC”- oder R14/R18 Empfdngern, wenn
die Versorgung durch eine externe Stromversorgung (Akku, BEC)
undnichtdurch das Regler-BEC erfolgt

3.2Betrieb

Wir empfehlen, zuerst den Sender und danach den Empfanger
einzuschalten. Der Sender bestatigt die Inbetriebnahme des
Empféangers mit einem akustischem Signal. Als
Ausschaltreihenfolge empfehlen wir zuerst den Empfanger und
danach den Senderauszuschalten.
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3.3Bindevorgang

Bei Verwendung eines neuen Senders oder Empfangers muss
zuerst der Bindevorgang durchgefiihrt werden. Die
Datentibertragung zwischen Sender und Empfanger erfolgt
digital, daher ist es notwendig, die jeweils eindeutigen Adressen zu
identifizieren und zwischen den 2,4 Ghz Komponenten
auszutauschen.

Ablauf:

1. Stecken Sie den Bindestecker (Bestandteil des Lieferumfanges) in
den Empdnger aufden Steckplatz,,Ext.”

2. Schalten Sie den Empfiinger ein bzw. verbinden Sie diesen mit
einer geeigneten Spannungsquelle. Der Bindevorgang erfolgt
innerhalb von 60 Sekunden. Schldgt der Bindevorgang fehl kehrt
der Empfédnger nach 60 Sekunden in den Einstellmodus zuriick
und derVorgang muss wiederholt werden.

3. Schalten Sie den Sender ein - der Sender bestdtigt die
Verbindung mitdem neuen Empfdnger akustisch.

Der Bindevorgang kann auch ohne Bindestecker mit Hilfe der
JETIBOX durchgefiihrt werden:

Ablauf:

1. Verbinden Sie die JETIBOX mit dem Ausgang ,Ext.” des

Empfingers - das erforderliche Patchkabel ist im Lieferumfang der

JETIBOXenthalten

2. Schalten Sie den Empfinger ein bzw. verbinden Sie diesen mit

einer geeigneten Spannungsquelle.

3. Das Empfidngermentii wird an der JETIBOX angezeigt. Wdhlen Sie

den Menlipunkt ,,Pairing” (aus dem Hauptmen( einmal Taste
9



Lrechts” und dann ,aufwdirts” driicken). Danach kann innerhalb
von 60 Sekunden der Empfidnger gebunden werden. Schldgt der
Bindevorgang fehl kehrt der Empfdnger nach 60 Sekunden in den
Einstellmodus zuriick und der Vorgang muss wiederholt werden.

An jeden Sender/Sendemodul kann eine beliebige Anzahl von
Empfanger gebunden werden. Ein Empfanger kann zu einem
Zeitpunkt an genau einen Sender gebunden werden, d.h. die
aktuelle Bindung besteht jeweils zum letzten Sender, an den er
gebunden wurde.

Anderung nach FW Versionsupdate 3.10! So lange sich der
Bindestecker am im Steckplatz ,Ext.” befindet arbeitet der
Empfanger, unabhangig von seiner urspriinglichen Einstellung, in
der Betriebsart ,Normal“ Nach dem Entfernen des Bindesteckers
kehrt der Empfanger wieder in seine eingestellte Betriebsart
(Normal/Clone) zuriick.

3.4 EmpfangerR7nano

Wahrend dem Anl6ten der Kabel auf den Lotpads den Empfanger
unbedingt von der Stromversorgung abtrennen. Der Empféanger
ist sehr empfindlich Gerat (Elektrostatische Entladung). Bitte
nutzen Sie einen geeigneten und kleinen Létkolben fiir SMD-
Lotungen. Vermeiden Sie Kurzschliisse zwischen den Lotpads
und Verpolungen der Stromversorgung-/Servoanschliisse.
Verpolungen und Kurzschliisse konnen den Empfénger/die
Servos irreparabel beschdadigen und werden nicht von der
Garantie/Gewadhrleistung abgedeckt. Die Versorgung des
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Empfanger und Servos wahlen Sie nach benutzte Servos (5V oder
7.4V) und Spannungsbereich von Empfanger (3.5-8.4V). Die
Belegung der Servoanschlisse 1 -7 finden Sie in der beiliegenden
Zeichnung. Einen JETI Telemetriesensor oder auch einen Expanden
konnen Sie an dem EXT. Steckplatz aufschalten (bezeichnet mit,E”).
Servo- und Sensorkabel haben im allgemeinen eine
schwarze/braune Kennzeichnung des Minuspols (-). Das rote Kabel
verbinden Sie zum Pluspols(+). Gelb, weil oder orange anldten Sie
zum Impuls (M).

I -impuls JETIBOX
+ -plus =HE Sensor
— -minus Expander

A  ELECTROSTATIC SENSITIVE DEVICE
AZaN  OBSERVE HANDLING PRECAUTIONS




Jeder Empfanger kann die aktuelle Spannung der
Bordstromversorgung (Empfangerspannung) ubertragen, ohne
dass weitere Sensoren angeschlossen werden missen. Um von
weiteren Telemetriewerten zu profitieren muissen Sie den
gewinschten Sensor mit dem Eingang ,Ext.” am Empfanger
verbinden. Wollen Sie mehrere Sensoren gleichzeitig an einem
Empféanger verwenden mussen Sie ein Expander EX Modul
verwenden.Wenndieses an , Ext.” angeschlossen wird erhalten Sie
zusatzliche Steckplatze fiir die Sensoren.

Es gibt grundsétzlich zwei Méglichkeiten zur Verwendung der JETI-
Telemetrie: Die erweiterte EX-Telemetrie kann in Verbindung mit
den JETI DC/DS-Sendern oder der JETIBOX profi verwendet, die
Telemtrie der ersten Generation kann zusammen mit den TU-, TG-,
TF-, ... Sendemodulen verwendet werden.

4.1 EXTelemetrie

Die Telemetriedaten werden entsprechend den
Anwendereinstellungen am DC/DS-Sender und der JETIBOX profi
angezeigt. Detailinformationen entnehmen Sie den Anleitungen
der jeweiligen Duplex EXKomponenten.

4.2 Telemetrie der 1.Generation

Verbinden Sie die Jetibox mit dem Sendemodul. Schalten Sie den
Sender ein und danach den Empéanger (— Kapitel
Spannungsversorgung). Die Uberschrift,, Tx" erscheint am JETIBOX
Display, zweimal Tastendruck ,rechts” wechselt in das Mx-Men(i.
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Durch Driicken der ,Abwarts-" Taste D wird das Telemetriesensor-
oder Expanderment aufgerufen. Durch ldngeres Driicken der
LAufwarts”Taste U verlassen Sie dieses Men(i.

5.1 Empféangereinstellungen iiber die JETIBOX

Es gibt zwei Empfanger Einstell-Modi. Der Erste ist das Empfanger-
Setup mittels der JETIBOX, JETIBOX Profi oder JETIBOX Emulation
des DC/DS Senders, oder der zweite Einstellmode ist eine direkte
Einstellung des Empfangers aus dem Meni des DC/DS Senders
(Geratetbersicht).

5.1.1 Direktverbindung zwischen der JETIBOX und dem
Empfanger

Das Verbindungskabel wird in den mit Impuls + - beschrifteten
Eingang der Jetibox und am Empfanger in ,Ext.” gesteckt.
Versorgen Sie den Empfanger mit Spannung (-> Kapitel
Spannungsversorgung) oder schliessen sie die
Spannungsversorgung (am beschrifteten Eingang +-) direkt an der
JETIBOX an. Bei Verwendung der JETIBOX profi ist keine weitere
Spannungsversorgung erforderlich.
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5.1.2 Drahtlose Verbindung zwischen einer JETIBOX am
Sender oder einem DC/DS-Sender und dem
Empfanger.

In diesem Fall verbinden Sie die JETIBOX mit dem Sender. (Bei
Verwendung eines DC/DS-16 wahlen Sie die JETIBOX-Emulation).
Schalten Sie den Sender und danach den Empfanger ein. Das TX-
Men erscheint in der Anzeige der JETIBOX/JETIBOX-Emulation) in
Verbindung mit den ,Abwaérts” und ,Rechts” - Pfeilen. Um in das
Empfangermeni zu gelangen driicken Sie die Taste ,Rechts”, das
RX-Menu erscheint und durch mehrmaliges Driicken der Taste
~Abwaérts” gelangen Sie in das Empfangermeni (im Punkt A
beschrieben). Die drahtlose Verbindung ist nur méglich wenn der
Empfdanger im Modus ,Normal” betrieben wird
(MeasureOrSetting->Main Setting ->Rx mode: Normal).

Nach dem Entfernen der Empfdngerstromversorgung kann die
JETIBOX abgesteckt werden. Sie konnen den Betriebszustand des
Empfingers auch wihrend dem Betrieb beobachten und
kontrollieren. Nehmen Sie Anderungen der Einstellungen nur mit
besonderer Sorgfalt vor. Obwohl es méglich ist, empfehlen wir
wéihrend des (Flug-)Betriebes keine Anderungen der
Einstellungen durchzufiihren. Einstellungen diirfen nur
vorgenommen werden wenn dadurch keinerlei Gefahren fiir
Personen- oder Sachschdiden bestehen. Aus Sicherheitsgriinden
verhindern Sie ein unvorhergesehenes Anlaufen des Motors oder
nehmen Sie die Luftschraube ab!
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5.2.Empfingereinstellung mit DC/DS-Sender

Sie finden die Einstellungen im JETI DC/DS Sender unter Menii >
Modellwahl/-modifikation > Geratelibersicht und dort den
Empfanger anklicken. Die Voraussetzung dazu ist die aktuelleste
SW auf dem Sender und dem Empfanger. Sender und Empfanger
kénnen einfach tber das kostenlose JETI Studio aktualisiert
werden.

T4yl | pefautt W |1za0s (0 Xl |efaute CIEZE =5 |

Gerateiibersicht 2 Duplex R11-EX
RC Schalter >>
Haupteinstellungen >
Fail-5afe >>
Alternative Funktionen >
Servozuordnung >

Reset in den Lieferzustand...

Bl & ECEETE REFAEEEEETE




6.1 Ubersichtder Empfinger

Programmiermaoglichkeiten

Das einleitende Display zeigt den Typ des Empfangers. Durch
Druck auf die Taste D (Pfeil unten) werden detailliertere Daten des
Empfangers angezeigt. Das Pairing zum Sender kann durch Druck
einmal Taste R (rechts) und durch langeres Halten der Taste U (Pfeil
nach oben) ausgefiihrt werden. Dieses Binding sollte nur
durchgefiihrt werden, wenn die JETIBOX direkt mit dem
Empfanger verbunden ist (nicht drahtlos vom Sender aus!). Ein
weiterer Druck auf die Taste R (rechts) zeigt die Seriennummer des
Empfangers und des gebundenen Senders/Sendemoduls. Wird
dann die Tast R (rechts) nochmals betétigt, zeigt das Display die
Firmwarversion des Empfangers und nach einer weiteren
Betatigung der Taste R (rechts) die Antennenempfangsstarke (A1
und A2) und die Ubertragene Kanalzahl des Senders.

Mittels der Taste D (Pfeil nach unten) gelangen Sie zu einer
Auswahl der Programmiermdglichkeiten. Hier kdnnen zwischen
Auslesen der gespeicherten und aktuellen Messwerte (Measure)
oder Setup des Empfangers, mit den Haupteinstellungen (Main
Setting), Einstellungen der Ausgangssteckplatze (Out Pin Set) und
der Ruicksetzmoglichkeit (Auto Set), auswahlen.

6.2 Messen/Anzeigen (Measure)

Umin/Uact/Umax: Anzeige der minimalen/aktuellen/maximalen

im Betrieb aufgetretenenVersorgungsspannung des Empfangers

Ohne Einschalten des gebundenen Senders sind die Werte MAX
16



und MIN nicht zu andern, nur den Wert der tatsachlichen aktuellen
Spannung wird automatisch aktualisiert. Um die MIN/MAX Werte
zu l6schen, driicken Sie bitte die Tasten L und R (links + rechts)
gleichzeitig bis die Werte gel6scht sind.
RXSignal Level - Signalstarke von Tx zu Rx.

6.3 Main Setting

Fail Safe - aktiviert und deaktiviert die FailSafe-Funktion. Wird
Failsafe deaktiviert, werden im Fall des Signalverlustes keine
Ausgangssignaleam Empfanger generiert. Ist die FailSafe-Funktion
aktiviert, generiert der Empfanger Ausgangssignale entsprechend
Ihrer gewahlten Einstellungen bei Signalverlust. (,out off*,, hold“/"
fail safe”)

Signal Fault Delay - legt die Zeitspanne zwischen Signalverlust
und Aktivierung der FailSafe-Einstellungen fest. Nachdem diese
Zeitspanne abgelaufen ist werden die Ausgangssignale des
Empfangers entsprechend lhrer individuellen Kanaleinstellungen
ausgegeben.

Volt ACT/ALARM: der erste Wert beschreibt die aktuelle
Empfangerspannung, der zweite Wert die Einstellung, bei welcher
Spannung der Alarm ausgegeben wird. Wenn die
Empfangerspannung im Betrieb diese Alarmschwelle
unterschreitet wird durch den Sender ein akustisches Signal als
Warnton ausgegeben.

Diese Einstellung hat nur bei der Verwendung von Duplex-
Sendermodulen Auswirkungen. Bei den DC/DS-Sendern erfolgt
diese Einstellung direkt iiber die Sendersoftware.
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Output Period - beschreibt den Takt der Ausgabe der Signale am
Empfangerausgang (Initialsetup fur den
Autosynchronisierungsmodus mit dem Sender). Diese Einstellung
hat grundlegende Auswirkungen auf das Betriebsverhalten des
Servos. Durch eine kirzere Output Period wird das
Ansprechverhalten von Analogservos beschleunig, allerdings der
Stromverbrauch erh6ht. Manche Servos neigen bei zu geringen
Wertenzum Zittern.

Serielle Verbindung - Setupmoglichkeiten fur den Ext.-Steckplatz
desEmpfangers:

JETIBOX - Standardeinstellung (auBer beim Rsat2 Empfanger),
Servoimpulse werden von den Empfangerausgangen erzeugt
und der JETIBOX Anschluf3 ist auf dem Ext. Steckplatz verfligbar.

JETIBOX , PPM pos. - Ausgabe eines Standard PPM-Signals mit
positiver Logik (siehe Tabelle der Empfanger
Ausgangszuweisungen). Der PPM-Ruhezustand st logisch "0".

JETIBOX , PPM neg. - Ausgabe eines Standard PPM-Signals mit
negativer Logik (siehe Tabelle der Empfanger
Ausgangszuweisungen). Der PPM Ruhezustand st logisch"1".
Der Empfanger kann auch ein digitales Signal ausgeben, welches
dann durch weitere Geréte (wie z.B. CentralBox, Flybarless Systeme,
Multikoptersteuerungen) verarbeitet wird.
EX Bus - in diesem Setup werden alle Informationen im JETI EX-
Bus Protokoll erzeugt. Das JETI EX-Bus Protokoll stellt eine
bidirektionale digitale Kommunikation dar, die ihre Daten als
Paket (alle Servostellungen usw) sendet und Telemetrie- Daten
18



inkl. der Konfigurationsmdglichkeiten zu den angeschlossenen
EX-Bus tauglichen Gerdten (wie z.B. Central Box, MVario2...)
bidirektional tibertragt.

JETIBOX , UDI - serieller Datenausgang fuir den Anschluss von
geeigneten Geraten mit unidirektionaler UDI-Schnittstelle (z.B.
verschiedene Flybarless-Systeme, Servoboxen...).

OutputChannelCnt - Anzahl der generierten Empfangerkanale.
Wird der Empfanger auf weniger Kanéle als in ausgewdhlten
Sender-Setup programmiert, werden die restlichen Kanédle auf
einen bestimmten Wert (Fail-Safe- Wert) gesetzt.

PPM-UDI-Modus -die Daten konnen folgendermaRen ausgegeben
werden:
PPMMode, UDIMode - Direkt

- digitaler Ausgang fiir verschiedene Stabilisierungssysteme
(Universal Digital Interface)

- Ausgabe des PPM Signals direkt vom Sender ohne weitere
Verarbeitung durch den Empféanger (keine Failsafe-,
Wegeeinstellungen usw)

-mogliche Kanal/Steckplatzzuordnungen werden direkt
ausgegeben

- die verschiedene Kanéle konnen auf das PPM-Signal und die
Servoausgangssteckpldtze zugeordnet werden

PPM Mode, UDI Mode - Computed

- digitaler Ausgang fiir verschiedene Stabilisierungssysteme
(Universal Digital Interface)

- Ausgabe des PPM Signals inkl. weiterer Verarbeitung durch den
Empfanger (Failsafe-, Wegeeinstellungen usw.)
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- die verschiedene Kandle kénnen auf das PPM-Signal und die
Servoausgangssteckpldtze zugeordnet werden

- die Servoimpulse und das PPM Signal enthalten die gleichen
Informationen

Rx mode - der Betriebsmodus des Empfangers. Mogliche
Einstellungen:

Normal - bidirektionale Kommunikation zwischen Sender und
Empfanger. Wahlen Sie diese Einstellung fiir den Hauptempfanger
des Modells.Verwenden Sie diese Einstellung auch falls Sie in Ihrem
Modell lediglich einen Duplex-Empfénger fir die Steuerung
verwenden.

Clone - Unidirektionale Kommunikation. Falls Sie mehrere Duplex-
Empfanger in Threm Modell verwenden, z.B. in Verbindung mit
einem Sendemodul muss ein Empfanger im,Normal“-Modus und
alle anderen im ,Clone”-Modus arbeiten. Der Empfanger im
,Normal“-Modus ist als Hauptempfanger vorzusehen. Jedes
Sendemodul kann genau einen Empfanger im ,Normal“-Modus
ansprechen, alle weiteren, gleichzeitig in Betrieb befindlichen
Empfanger, sindinden,Clone“-Modus zu versetzen.

Bindevorgang im ,,Clone”-Modus (Achtung, Anderungen ab FW-
Version 3.10!):

1. Stellen Sie den Empfdanger aud ,Clone“-Modus
(MeasureOrSetting->Main Setting->RX mode:,,clone”).

2. Schalten Sie den Empfanger aus und stecken Sie den
Bindesteckerin, Ext."

3. Schalten Sie Empfanger und Sender ein. Der Sender bestatigt
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den neu aufgegefundenen Empfanger durch ein akustisches
Signal. Entfernen Sie den Bindestecker.

Telemetry* - diese unidirektionale Kommunikation ist
ausschlieBlich fiir Telemetrietibertragung zum Beispiel mit der US-
Version der JETIBOX profivorgesehen.

Die Einstellung erfordert ein Idngeres Driicken/Halten der ,Rechts
oder , Links“-Taste. Diese Empfingereinstellung ist nur lber die
JETIBOXméglich (->Kapitel Empfiingereinstellung)

Wenn Sie den Empféanger in den ,,Clone” oder ,Telemetry“-Modus
versetzen ist keine weitere drahtlose Kommunikation mehr
maoglich, da der Empfanger nur noch unidirektional kommuniziert
(,zuhort"). Um diesen Modus aufzurufen oder die Einstellungen zu
dndern mussen Sie die JETIBOX mit dem Empfanger verbinden -
oderden Empfangerin den Normalmodus zuriicksetzen.

1. Bindesteckerinden Anschluf3,EXT" stecken

2. Empféangereinschalten

3. Sendereinschalten

4. Anderungen durchfiithren (siehe Kapitel
+Empfangereinstellungen”)

*Einstellung nur bei Empfdingern in der US-Version méglich

u

6.4 OutPin Set

Einstellung der physikalischen Empfangerausgange.

Set Output pin - Auswahl des Empfangerausgangs fiir den die
nachfolgend getroffenen Einstellungen wirksam sind. Dieses Menu
zeigt in dezimaler Form die Steuerzeit (,Servoausschlag”) des
gewadhlten Ausgangs. Empfangerausgang 1 wird als,Y1” angezeigt.
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Bei den R9, R11EPC, R14 and R18 Empfangern kénnen manche
Ausgangskandle auch alternativen Funktionen zugewiesen
werden - beachten Sie die -> Zuordnungstabelle der
Empfingerausgdnge.

Die Beschreibung deralternativen Funktionen:

- standard servo output - Am Ausgang wir die Steuerzeit des
aktuellen Kanales ausgegeben, es wird das herkdmmliche Servo-
Signalformat verwendet und ist mit CHxx beschriftet.

- PPM off - An dem gewahlten Ausgang wird kein PPM Signal
generiertoderempfangen

- PPM input - An diesem Ausgang wird als Eingabe das PPM-
(Summen-)Signal eines angeschlossenen Empfangers erwartet.

- PPM output - An diesem Empfangerausgang wird ein PPM-
(Summen-)Signal ausgegeben

PPM error code- Fiir den Fall, dass einer der Sat 1/2 Ausgange auf
den Modus ,PPM-Input” gesetzt wurde kann eine akustische
Signalisierung fiir den Fall definiert werden, dass dieses
Eingangssignal nicht (mehr) vorhanden ist. Die Alarmierung kann
durch die Auswahls eines Zeichens aus dem Morsealphabet
definiert werden, die akustische Ausgabe dieses Zeichens/Alarmes
erfolgt durch den Sender. In der Werkseinstellung ist dieser
akustische Alarm deaktiviert.

SetInChannel - Zuordnung des gewahlten Empfangerausgans (als
Yx gekennzeichnet) zu einem Eingangs-(,Sender-/Geber-") kanal
(als Chx gekennzeichnet)
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Signal Fault - Einstellung des Verhaltens des Empfangerausgangs
bei Signalverlust, ,hold” behilt die letzte als korrekt Ubertragen
erkannte Servostellung bei, ,out off“ — am Ausgang werden keine
Steuersignale ausgegeben, ,FailSafe” - bewegt die Ruderfunktion
auf den im Menupunkt ,FS position” individuell eingestellten
Wert.

FS position - Festlegung der Steuerzeit am Empfangerausgang
(,Servostellung”) die im Fall von Signalverlust bei Eintreten von
nFailSafe”am Empfangerausgang ausgegeben wird

FS speed - legt die Geschwindigkeit fest, mit der die FailSafe-
Position im Fall von Signalverlust bei Eintreten von ,FailSafe” am
Empfangerausgangausgegeben wird.

Pin Config - alternative Funktionen der Servosteckplatze:
(Anderungen werden nach dem Verlassen des Meniis gliltig)
Servo
« Standardservosimpulse
e (-100%=1ms,0%=1,5ms/+100%=2ms)

Digitalausgang

« der Signalstift dieses Steckplatzes ist logisch “0, wenn der
Geberflrdiesen Kanal negative Werte ausgibt (unter 0% Weg)

« bei positiven Werten auf diesem Kanal (liber 0% Weg) wird auf
diesem Signalstiftlogisch“1”ausgegeben

Digitaleingang
» Verwendung des Signalstiftes des Empfangersteckplatzes als
Eingang fiir einfache Riickmeldungen tiber die Telemetrie
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ohne die Verwendung von Telemetriesensoren. Wenn Sie zum
Beispiel einen Endschalter an einem Einziehfahrwerk
befestigen, konnen Sie Riickmeldungen tUber dessen Zustand
wahrend des Fluges auswerten (unter Sensoren /
Aufzeichnung > Senderstatus).

« dieser Stift wird beschaltet mit der Masse (Minus der
Empfangerstromversorgung) fiir log.0 oder offen gelassen fiir
log.1. Fir einen Test einfach nur die Masseverbindung
herstellen.

« diesen Signalstift nicht mit einer Spannung beschalten!

Output Group - Zuordnung der Empfdangerausgiange zu einer
Gruppe, deren (Ansteuer-)iImpulse gleichzeit vom Empfénger
generiertund ausgegeben werden.




Zuordnungstabelle der Empfingerausgdnge:

Y1 . . 3 3 3
Y2 . 5 5 5 5
Y3 . R 3 3 3
Y4 . 5 5 5 5
Y5 9P o 5 5
Y6 5 5 5
Y7 o o o
Y8 5 5 5
Y9 o o o
Y10 . .
Yi . .
Y12 . .
Y13 . :
Y14 . .
Y15 .
Y16 .
Y17 P
Y18 of
SAT1 °f* *

SAT2 °f*

PPM °

«-Servo, ° - PPM Ausgang/UDI, ¥ - PPM Eingang
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6.5 Empfanger R4RES

Der R4 RES Empfdanger bietet einen Sensor zur
Flughdhenbestimmung (Abschaltehdhe fiir den Motor) und eine
spezielle Firmware fiir die Wettbewerbskategorie E-RES (elektrisch
angetriebene Segelflumodelle mit Seite/Hohe/Storklappe) . Die
Hohenberechnungen entsprechen den Spezifikationen der
Kategorie F5J. Die Einstellungen und Telemetriemdglichkeiten sind
streng nach den Anforderungen des E-RES Wettbewerbs begrenzt.

T’_‘.|||‘|Defau|t l‘13:43:03 T il | pefaule l‘13:43:09

R4 RES R4 RES Einstellungen
Grundeinstellungen >
Fail-safe >> Limitereinstellungen
ERES Einstellungen >> Motor AUS: 1.100ms
ERES Telemetri > -

elemetrie Abschalthdhe: 90m
Status: Bereit Drossel-Abschaltezeit: 30s
ERES max. Hohe 0.6m

Riicksetzen auf Lieferzustand...
FW Version 113

Limiter Einstellungen:

e Motor AUS Impuls (Voreinstellung 1.100ms)

e Hohefiir Motor AUS (Voreinstellung 90m)

e max.Motorlaufzeit (Voreinstellung 30 Sekunden)

Der Motorregler wird immer bei Steckplatz 1 eingesteckt. Diese
Kanalzuordnung zu den Steckplatzen kann nicht gedndert werden.

Angezeigte Daten vom R4 RES (werden nur im Ruhezustand,
nichtwahrend des Fluges angezeigt):

e momentaner Status (Bereit, Motor lduft, Messung, Fertig)

o Maximal erreichteHohe iber Start

e 10 Hohenwerte, gemessen eine Sekunde nach dem Abschalten

des Motors
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Die Einstellungen des Empfangers R4 RES kénnen nur
vorgenommen werden, wenn der "Drosselkanalimpuls fiir Motor
AUS" nach dem AnschlieBen der Stromversorgung nicht
Uberschritten wird (Standardeinstellung 1.100 ms = Motor AUS
Position). Sobald ein Drosselkanalimpuls héher als Motor AUS
erkannt wird, kann der Empfanger nicht mehr eingestellt werden.
Alle Einstellungen werden nur iiber die Gerateiibersicht der
JETIDuplexDC/DS Sender vorgenommen.

Zur korrekten Anzeige des R4 RES Empféangers in der
Gerételibersicht ist die Datei,R4RES.bin” im Ordner ,Device” des
Senderspeichers erforderlich.

Die gemessenen Daten kdnnen angezeigt werden, wenn sich der
R4 RES im Status ,Bereit” oder ,Fertig” befindet. Der Empfanger
speichert die Daten der letzten Messung und diese kénnen nach
dem erneuten AnschlieBen der Stromversorgung nochmals
gelesen werden. Im Ruhezustand kénnen Sie also die Daten der
letzten Messung anzeigen.

Die Messung der maximalen relativen Hohe bedeutet, dass sie 1
Sekunde nach Abschalten des Motors zehn Mal im
Einsekundentakt gemessen wird (z. B. nach 30 s Motorlaufzeit + 10
x eine Messung). Wenn der Motor stoppt, wird also 10x die Hohe
gemessen (ein Hohenwert pro Sekunde). So kann man die
maximale Steighche des Modells ermittelt werden.
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Der Empféanger R4 RES ist nach dem Einschalten der
Stromversorgung im Status ,Bereit’, wenn der Impuls des
Drosselkanal bei Motor AUS Position (1.100 ms) liegt.

Der Empfanger R4 RES istim Status ,Motor lauft” sobald derImpuls
des Drosselkanals die 1,1ms Uberschreitet. Wird dann der Motor
gestoppt, dann wechselt der R4 RES in den Status,Messen” fiir die
néchsten 10 Sekunden.

Der Motor wird abgeschaltetwenn:

o dieeingestellte Hohe erreicht wurde

e dieeingestellte Zeitabgelaufen st

e am Sender der Geber fiir die Drossel die,Motor AUS” Position
erreicht

Der Motor wird gestoppt, je nachdem, was zuerst eintritt (siehe
oben). Nach dem Stoppen des Motors kann der Motor erst wieder
gestartet werden, wenn die Stromversorgung unterbrochen und
wieder erneut angeschlossen wurde. Der Empfanger R4 RES kehrt
danninden Status,Bereit” zurtick.

Zur Berechnung der Hohe wird der Druck auf Meeresspiegelhdhe
1013,25 hPa - ISA (International Standard Atmosphere) verwendet.
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6.6 Resetinden Lieferzustand

Factory defaults - Hier wird der Empfanger komplett in den
Lieferzustand zurlick gesetzt. Die Bindung zum Sender bleibt
erhalten.

Die JETI Duplex Empfanger kénnen per Computer und dem JETI
USBa Adapter aktualisiert werden. Die Aktualisierung wird tiber das
kotenlose JETI Studio Programm vorgenommen. Dort sind immer
dieaktuellesten Updates bereitgestellt.

USB adapter www.jetimodel.de




A EMPFINDLICHE BAUELEMENTE, VOR
Aad  E|EKTROSTISCHE AUFLADUNGEN SCHUTZEN

Fiir unsere Empfanger gewdhren wir eine Garantie von 24
Monaten ab dem Tag des Kaufes in der Annahme, dass diese
Empfinger in Ubereinstimmung mit der in dieser Anleitung
empfohlenen Spannung betrieben wurden und nicht
mechanisch beschadigtsind.

Garantie und nach Garantie-Service nur durch den Hersteller
und seinen Servicestellen.

Wir wiinschen lhnen viel SpaB3 bei Betreiben unserer Produkte:
JETI model s.r.o. Pribor, www.jetimodel.com




duplEx« COMPLEX RADIO CONTROL SYSTEM de

DEUTSCH

Benutzerinformationen zur Entsorgung von elektrischen
und elektronischen Geréten (private Haushalte)

Entsprechend der grundlegenden Firmengrundsitzen
der -Gruppe wurde ihr Produkt aus
hochwertigen Materialien und Komponenten
entwickelt und hergestellt, die recycelbar und wieder
verwendbar sind.
Dieses Symbol auf Produkten und/oder begleitenden
Dokumenten bedeutet, dass elekirische und
elektranische Produkte am Ende ihrer Lebensdauer
vom Hausmill getrennt entsorgt werden mussen.
- Bringen Sie bitte diese Produkte fir die Behandlung,
Rohstoffriickgewinnung und Recycling zu den
eingerichteten kommunalen Sammeistellen bzw.
Wertstoffsarnmelhéfen, die diese Gerite kostenlos
entgegennehmen.
Die ordnungsgeméfie Entsorgung dieses Produkts
dient dem Umwaeltschutz und verhindert mbgliche
schadliche Auswirkungen auf Mensch und Umwelt,
die sich aus einer unsachgemsen Handhabung der
Geréte am Ende |hrer Lebensdauer ergeben kénnten.
Genauere Informationen zur néchstgelegenen
Sammelstelle bzw. Recyclinghof erhalten Sie bei Ihrer
Gemeindeverwaltung.

Fir Geschiftskunden in der Européischen Union

Bitte treten Sie mit hrem Héndler oder Lisferanten in Kontakt, wenn Sie
elektrische und elektronische Gerate entsorgen méchten. Er hilt weitere
Informationen fir sie bereit.

Informationen zur Entsorgung in Landern auBerhalb der

Europidischen Union
Dieses Symbol ist nur in der Europaischen Union gilltig.
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Duplex-System EX:
«Sendermodule

« Empfanger

« Telemetrische Sensoren

« Kompatibles Zubehor

« Abbildungseinheiten

Hauptvorteile des DUPLEX-Systems:
- digitale Dateniibertragung

« System ohne Quarze

« sicheres Betriebsverhalten

- Ubertragung von telemetrischen Daten in
Realzeit

«zwei Empfangerantennen

« ansprechen der Empfangerausgange ohne
Ieitverzogerung

« gleichzeitiger Betrieb mehrerer Empfanger
an einem Tx-Modul

« akustische Signale geben Auskunft iiber den
Zustand des Systems

« Parametereinstellung mit Hilfe des JETIBOX-
Terminals

JETI model s.r.o. www.jetimodel.com
Lomena 1530, 742 58 Pribor info@jetimodel.cz
Czech Republic-EU

ZCe0
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