Zobrazeni Telemetrie senzoru EX na
displeji vysilace Aurora 9
s vysilacim modulem Duplex TA EX

*pro FW verze Aurory 1.07 az 1.09, pro verze FW Konvertoru 0.01 az 0.04

Napéti prijimace
Napéti pfijimace se zobrazi vzdy po navazani komunikace systému Duplex mezi
pfijimacem a modulem vysilaCe.

MT125 a MT300
Zobrazeni teplot je na pozicich ,Temp-1“ a ,Temp-2“ v rozsahu -40 az +215°C

MUI 30, 50, 75, 150, 200
Napéti je na pozici ,VOLTS", proud na pozici ,CURRENT" a okamzity vykon na pozici
~SWATTAGE". Pro spravné zobrazeni proudu je tfeba pfepnout v nastaveni Aurory typ
proudového senzoru na C50 pro MUI 30 a MUI50, pro ostatni senzory na typ C200.




MU-3

Vario

Zobrazeni az 3 napéti na pozici ,VOLTS". Na pozici ,VOLTS" jsou postupné
zobrazovana vSechna pfipojena napéti, zaroven s ukazatelem jejich vstupu, na pozici
,CURRENT" (vstupy 1-3). Pro spravné zobrazeni ukazatele vstupu musi byt v Aurofe
nastaven proudovy senzor C200. Pozice ,WATTAGE" u tohoto €idla nezobrazuje
informaci o nékterém z jeho parametr(.

Rychlost stoupani/klesani je rozdélena na dvé pozice -> ,Temp-3“ kde je zobrazena
rychlost vm/s a ,Temp-4“ kde jsou zobrazeny desetiny rychlosti a znaménko
vypovida o stoupani+/klesani-. Rychlost je rovnéz zobrazena na pozici nadrze paliva,
kde dva dilky ze 4 vypovidaji ustadlenou hodnotu +0.3m/s. PIné palivo zobrazuje stav
stoupani a prazdné palivo stav klesani. Relativni vySka se zobrazuje na pozici
»VYSKA® v rozsahu od Om.

MaxBEC2d

Napéti pfipojenych vstupu je postupné zobrazovano na pozici ,VOLTS", pozice
CURRENT ukazuje pozici napéti, vstup A odpovida vstupu Cislo 1 a vstup B
odpovida vstupu Cislo 2. Pro spravné zobrazeni ukazatele vstupu musi byt v Aurofe
nastaven proudovy senzor C200. Teplota regulatoru MaxBEC je zobrazena na pozici
.1emp-2“. Pozice ,WATTAGE" u tohoto ¢idla nezobrazuje informaci o nékterém
z jeho parametra.




MSpeed
- Na pozici ,RYCHL" zobrazuje indikovanou vzdusnou rychlost v km/h

Muli 6s
- Zobrazuje na pozici ,VOLTS" nejniz§i méfené napéti a na pozici ,CURRENT*
zobrazuje Cislo vstupu s nejmenSim naméfenym napétim. Pro spravné zobrazeni
ukazatele vstupu musi byt v Aurofe nastaven proudovy senzor C200. Pozice
SWATTAGE" u tohoto ¢idla nezobrazuje informaci o nékterém z jeho parametr(.

MRPM, MRPM-AC
- Otacky jsou zobrazovany na pozicich ,Rpm-1* a ,Rpm-2“. Modul vysilaCe si pamatuje
pozici zobrazeni az 10 rdznych otackomeru.

MGPS
- Rychlost GPS je zobrazena na pozici ,RYCHL" a vySka na pozici ,VYSKA®, aktualni
¢as ve formatu UTC je na pozici ,00:00:00“ a datum na pozici ,,00/00/00“. Sila signalu
GPS je graficky signalizovana v levém hornim rohu obrazovky®. Pro rozbéh a korektni
chod GPS dat je potfeba dosah minimalné 5 druzic. DalSi zobrazované parametry
Cidla Ize najit v podrobném zobrazeni senzoru GPS.
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1: Pfi pfipojeni MSpeed a GPS soucasné, graficky symbol poc¢tu satelitd nezobrazuje skute¢ny pocet satelit(.



Priority zobrazeni

PFi zapojeni vice ¢idel sou¢asné fesi prioritu zobrazeni jednotlivych parametra
nasledujici diagram:
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Imény v novéjsi verzi FW konvertoru

*pro FW verze Aurory 1.07 az 1.09, pro verze FW Konvertoru 0.04

Sila signalu Rx
- Zobrazeni sily signalu antén je na pozicich ,Temp-1“ = Ant1 a ,Temp-2“ = Ant2
v rozsahu 0 az 9




MUI 30, 50, 75, 150, 200

Napéti je na pozici ,VOLTS*, proud na pozici ,CURRENT" a okamzity vykon na pozici
,WATTAGE". Cas je zobrazen na pozici ,00:00:00“ a kapacita na pozici ,Rpm-2°
v mAh. Pro spravné zobrazeni proudu je tfeba pfepnout v nastaveni Aurory typ
proudového senzoru na C50 pro MUI 30 a MUI50, pro ostatni senzory na typ C200.
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Priority zobrazeni

PFi zapojeni vice €idel souCasné fesi prioritu zobrazeni jednotlivych parametrd
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