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Rozméry

Outside dimensions
MaBe

Hmotnost
Weight
Gewicht

Trvaly proud / max. 30s (A)
Continuous current / max. 30s (A)
Dauerstrom / max. 30s (A)

ECO 12 (4-ParkFLY12) 32x23x6

109 12/14

ECO 18 (4-ParkFLY18) 32x23x7

219 18/20

ECO 25 (4-ParkFLY25) 32x23x8

28 g 25 /27

Max. pocet serv / Max. number of servos / Max. Servoanzahl

"‘EEEE,?;EE{TZZ&I‘ZP‘* (4-52%2312) (4-55%1313) (4-55%5?25)
4-6 NiXX, 2 LiXX 4 4 5
7-8 NiXX, 3 LiXX 4 4 4

10 NiXX 3 3 3

cZ Regulatory ECO 12, ECO 18, ECO 25

Vazeniprételé,

dostava se Vam do rukou nova fada regulétord pro bezkomutatorové motory. Nasi
snahou bylo zarugit plnou provozuschopnost s motory riiznych typd, pfi zachovani
jednoduchosti nastaveni.

Nastaveni regulatorGi se provadi zasunutim zkratovaci propojky (jumperu) do
pozice Mod 1azMaod 4.

Méd 1 NiXX = Br. OFF: — vypnuté brzda, pohonny akumulétor typu NiCd nebo
NiMh, vypinani postupnym ubiranim vykonu, min. napéti 5 V
nebo 0,7 V/¢lanek.

Mad 2 NiXX — Br. ON: — zapnuté brzda, pohonny akumulator typu NiCd nebo NilMh,
vypinani skokové, min. napéti5 V nebo 0,7 VV/¢lanek.

Méd 3 LiXX - Br. OFF: —vypnuté brzda, pohonny akumulator typu Li-Pol nebo
Li-lon, vypinani postupnym ubirdnim vykonu, vypinaci napéti
pro2-Clanekje 6V, pro 3-Clanek 9V

Mad 4 LiXX - Br. ON: —zapnuté brzda, pohonny akumulator typu Li-Pol nebo
Li-lon, vypindni postupnym ubiranim vykonu, vypinaci napéti
pro2-¢lanekje 6V, pro 3-Clanek 9V

Uvedeni do chodu:

1) Kvili bezpecnosti sejméte po dobu instalace nového regulatoru vrtuli
zmotoru.

2) Vyvody oznacené + Cerveny a — Cerny opatfete konektory, které jsou
dimenzovany na jmenovity proud. Vodi¢e musi byt do konektorl peclivé
zapajené! Po péjeni doporuCujeme odstranit zbytky tavidla nitrofedidlem.
Konektory se nesmi zaménit, reguldtory nemaji ochranu proti
prepdlovani.

3) Vodi¢e po pfipojeni motoru opatfete konektory nebo je pfipéjejte pfimo
kmotoru.

4) Zasuiite JR konektor do pfijimace — kanal fizeni motoru. Pfipojte nabity
pohonny akumulator. Je zakdzano pfipojovat regulator k jakémukoliv jinému
zdroji napéti.

5) Zapnéte vysilaé a dejte ovladad plynu do polohy ,brzda“ (respektive
vypnuto) — u pocitacovych souprav nastavte velikost vychylky plus, minus
100%.

6) Aktivujte regulator pfipojenim pohonného akumulatoru a zapnutim vypinace
(pokud je pouZity).

7) Po aktivaci se ozve jedno pipnuti (brzda aktivni) nebo dvé pipnuti (brzda
vypnutd). Polohu ,,pIny plyn* si reguldtor nastavi sam (za chodu motoru) po
prvnim presunuti paky ovladani motoru do polohy ,,plny plyn®.

Pohonné akumulatory pfipojte k regulatoru tésné pred letem a po ukondeni letu
rozpojte silové konektory akumulatoru.

DalSi funkce:

BEC - tento obvod stabilizuje napéti 5 V pro pfijima¢ a serva. NeprekraCujte
pocet serv uvedeny v tabulce.

PCO - systém odpojeni (redukce vykonu) pohonného motoru. Zaruduje
dostatecny zbytek kapacity akumuldtorli pro bezpecné pfistani a nevybiti
akumulatoru pod nastavenou mez.

Casovani — regulatory jsou vybaveny systémem automatického predstihu, ktery
nastavi optiméini predstih pro motory s riiznym poctem p6ld.

Tepelna ochrana — pfi narGstu teploty nad 100°C dojde k odpojeni pohonného
motoru. Je nutno stéhnout paku ovliddani motoru do polohy ,,vypnuto“ nebo ,brzda®,
a po 10 s zkusit funkci. Doporucujeme v tomto pfipadé zlepSit chlazeni reguldtoru
nebo zmensit proud pouZitim mensi vrtule, popfipadé sniZit pocet &lanki
vpohonném akumuldtoru.

Po aktivaci regulatoru (zapojeni pohonného akumulétoru) pracujte s modelem tak,
jako kdyby se vrtule mohla kdykoliv roztocit.

Na reguldtor je poskytovana zaruka 24 mésici. Regulator musi byt provozovan
v souladu s timto navodem a pfi uplatiiovani reklamace nesmi byt mechanicky
poSkozen.

JETI model s.r.o., Lomend 1530, 742 58 Pfibor, tel./fax 556 802 092,
http://www.jetimodel.cz



UK Controllers ECO 12, ECO 18, ECO 25

New line of economical brushless controllers.
We want to offer you more options but less directions. All requirements were
reduced into 4 modes simply selected by jumper.

Mode 1 NiXX - Br. OFF - non active brake, power pack type NiCd or NiMH, cut off
slow downto 5 Voltsor0,7 V percell.

Mode 2 NiXX - Br. ON —active brake, power pack type NiCd or NiMh, cut off hard
at5Voltsor 0,7 Vpercell.

Mode 3 LiXX - Br. OFF — non active brake, power pack type Lilon or Li-Polymer,
cut off slow down. Minimum voltage 6 V for 2 cell pack, 9 V for
3 cell power pack.

Mode 4 LiXX — Br. ON - active brake, power pack type Li-lon or Li-Polymer, cut
off slow, down, minimum voltage 6V for 2 cell pack, 9V for 3 cell
power pack..

Installation procedure

1) For Safety - Remove the Propeller from the motor prior to the setting up of
the controller.

2) The Red/Black Connection cables to the battery should be fitted with suitable
connectors. These should be polarised and must be rated for the expected
current. The cables must be soundly soldered into the connectors. NOTE:
Please pay particular attention to the correct polarity of the wires. The
controller has NO Wrong Polarity Protection.

3) The motor cables (which may be soldered or fitted with good quality
connectors) should be attached to the motor.

4) Plug the JR connector into the receiver using the designated motor control
channel. Ensure correct Polarity of the JR connector if using a make of
Receiver other than JR. Attach a fully charged pack of drive cells. The
guarantee will be voided by the use of any other power source.

5) Switch on the Transmitter and Set the throttle stick to the ,,Brake” position
(,closed”). With Computer Controlled Transmitters adjust the output setting
to+/-100%.

6) Switch on the controller. You should hear a 0,5 second audio tone which
indicates that the set-up is successful and the system is ready for use. If the
controller gives an interrupted beeping tone, check that the throttle stick is
fully closed. If it is, then switch off the system, reverse the throttle channel
direction in the transmitter, and repeat the set-up procedure. The ,full power*
position, is sets automatically with the first adjustment of the Throttle stick
into the position ,full power®.

Further functions:

BEC - This provides the receiver and servos with a 5 volt supply direct from the
drive battery and eliminates the need for separate battery. Please note the
limitations on the number of servos given in the table

Note:

When using economical class micro servos, it is necessary to reduce the number
servos by one. When using fast servos or digital servos, it is necessary to reduce
the number of servos by two.

PCO - The Power Cut-0ff system gives a safety margin during flights. As the drive
battery voltage falls with use of the motor during the flight the PCO checks the value
and cuts-out the motor at a point which leaves sufficient power to operate the
receiver and servos for a reasonable further period of time. It also provides a small
margin of power for emergency motor operation (e.g. in case of landing difficulties)
which can be obtained by fully closing the throttle for at least 1 second before slowly
re-openingit.

Timing - Jeti model use special system to set optimal timing for each motor.
Controlleris able to choose right timing independed on number of motor poles.

TOP - Temperature Overload Protection

The Temperature Overload Protection protects the drive system by cutting out the
power if the controller temperature rises to 100/110 degrees °C, the controller
automatically switches off the power to the motor .

Remedy of fault: Improve Cooling around the controller and/or reduce the Current
drawn.

All controllers will benefit from optimised cooling. DO NOT wrap the controller in
protective foam rubber. It is good practice to disconnect the drive battery after each
flight.

Warning: Once the Battery Pack is connected, handle the model with extreme
care - Ensure you are well clear of the propeller at all times. Rotating propellers are
extremely dangerous!

With best wishes for many pleasant flights, yours truly manufacturer:

JETImodels.r.o0., Lomena 1530, Pribor CZ
Tel./fax: 556 802 092, http://www.jetimodel.com

Brushless Regler ECO 12, ECO 18, ECO 25 (4-ParkFLY12, 4-ParkFLY18, 4-ParkFLY 25)

LieberModellbaufreund,

hier finden Sie eine neue Generation von Drehzahlstellern fir biirstenlose
Motoren. Diese biirstenlose Antriebe bieten eine hohe Leistung und hohen
Wirkungsgrad bei geringem Gewicht und kleinen Abmessungen. 4-ParkFLY Regler
so konstruiert, Dass sie mit verschiedenen brushless Motoren bei Einhaltung
unkomplizierter Bedienung gut laufen. Eine erfolgreiche Anwendung setzt aber die
Einhaltung bestimmter Grundsétze voraus :

Die Einstellung wird durch das Aufstecken einer Briicke (Jumper) auf ein von vier
Kontaktpaaren gemacht. (Modus 1 bis 4)

Modus 1: NiXX - Br. OFF — ausgeschaltete Bremse, Antriebsakku Typ NiCd oder
NiMh, Abschaltung durch sanfte Absenkung der Motordrehzahl,
min. Spannung 5V oder 0,7V / Zelle.

Modus 2: NiXX — Br. ON — eingeschaltete Bremse, Antriebsakku Typ NiCd oder
NiMh, Abschaltung durch abrupte Absenkung der
Motordrehzahl, min. Spannung 5V oder 0,7 V/Zelle.

Modus 3: LiXX — Br. OFF — ausgeschaltete Bremse, Antriebsakku Typ Li-Po oder
Li-lon, Abschaltung durch sanfte Absenkung der
Motordrehzahl, Abschaltspannung ist bei 2-Zellen Akku 6 V, bei
3-Zellen Akku 9 V.

Modus 4: LiXX - Br. ON — eingeschaltete Bremse, Antriebsakku Typ Li-Po oder
Li-lon, Abschaltung durch sanfte Absenkung der
Motordrehzahl, Abschaltspannung ist bei 2-Zellen Akku 6 V, bei
3-Zellen Akku 9 V.

Inbetriebnahme:

1) Wéhrend der Installation nehmen Sie aus Sicherheitsgrinden die
Luftschraube vom Antrieb ab.

2) Leitungen mit der Bezeichnung + rot und - schwarz sollten mit
Goldkonnektoren bestiickt werden, die fiir angegebenen Strom bestimmt
sind. Achten Sie auf sorgféltige Anldtung!. Die Konnektoren diirfen nicht
vertauschtwerden, da die Reglerkeinen Verpolschutz haben!

3) Leitungen fiir den Motoranschluss sollten genauso angeldtet werden oder der
Motor wird direkt angelotet.

4) Stecken Sie den JR Konnektor in den Empfanger am Motorkanal. Schliessen
Sie den vollgeladenen Antriebsakku an. Es ist strikt verboten, diese Regler an

anderen Stromversorgungen (z.B. externe Netzteile) anzuschliessen.

5) Schalten Sie den Sender ein und geben Sie den Gaskniippel in Minimal-
Stellung. Bei Computersendern stellen Sie den Gasservoweg auf plus, minus
100%.

6) Nach der Aktivierung héren Sie einen "beeb" (Bremse Ein) oder zwei "
beeps' (Bremse Aus). Die Stellung ,,Vollgas® stellt der Regler automatisch ein
(wéhrend des Motorlaufs), nach dem ersten “Vollgasgeben®.

Antriebsakkus werden zuerst kurz vor dem Flug angeschlossen. Nach dem
Flug trennen Sie den Antriebsakku vom Regler ab.

Weitere Funktionen :

BEC - diese Schaltung stabilisiert die Spannung 5V fiir den Empfénger und
Servo. Schliessen Sie nicht mehr Servos als in der Tabelle angegeben an.

PCO - System der Abschaltung (Reduktion der Leistung) des Motors. Dieses
System gewdhrleistet geniigend Restkapazitét der Akkus fiir sichere Landung und
schiitzt vor Unterspannung der Akkus..

Timing - Diese Regler sind ausgestattet mit Software, die die automatische
Timingeinstellung fiir verschiedene Motorentypen (verschiedene Polenzahlen)
selbsténdig einstellt. .

Thermischer Schutz - bei der Erhéhung der Regler-Temperatur tiber 100°C
kommt es zur Abschaltung des Antriebsmotors. Es ist erforderlich, den Gaskniippel
in die Stellung ,minimum*® zu geben und nach ca. 10 sec. wieder die Funktion zu
prifen. In diesem Fall empfehlen wir die Kiihlung des Reglers zu verbessern oder
den Durchmesser und die Steigung der Luftschraube zu senken. Evtl. die
Spannung (also die Zellenzahl) des Akkus senken.

Nach der Einschaltung des Reglers (Anschliessen des Antriebsakkus)
manipulieren (handhaben) Sie mit dem Modell immer hdchstvorsichtig in der
Art und Weise, dass Sie mit dem Losdrehen der Luftschraube jederzeit rechnen
miissen.

Fir dieses Produkt gewéhren wir eine Garantiezeit von 24 Monaten. Der Regler
muss in Einklang mit dieser Betriebsanleitung betrieben werden. Zur Wahrung von
Garantieanspriichen muss der Regler mechanisch unbeschédigt sein!

JETImodels.r.o., Lomena 1530, Pribor CZ
Tel./fax: 556 802 092, http://www.jetimodel.com
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