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1. Uvod

MAXBEC2D je linedrni stabilizator napéti uréeny pro napdjeni palubni sit€ modelu (napdjeni
piijimace, serv). Pro vyssi bezpecnost a spolehlivost je MAXBEC2D zapindn/vypinan magnetickym
spinaCem. MAXBEC2D je pIlné kompatibilni se syst¢mem JETI DUPLEX a ptes terminal JETIBOX
1ze pIn¢ konfigurovat a monitorovat jeho provozni stavy.

K linedrnimu stabilizatoru MAXBEC2D lze pfipojit 2 ¢lanky Lixx nebo 5 az 6 c¢lankt Nixx.
Stabilizator zajisti, ze napajeni serv bude po celou dobu konstantni a vysledkem bude stejna rychlost
pohybu serv nezavisle na stavu vybiti napajecich ¢lanki. MAXBEC2D nabizi moZnost soucasné
piipojit dva napajeci akumulatory, ¢imz je zajiSténa vySS$i bezpecCnost provozu. Pripojené
akumulatory jsou vybijeny soucasné a pomoci LED diod je signalizovan akumulator, ze které¢ho se
aktudln¢ odebira energie.

MAXBEC2D lze pfipojit ptimo k JETIBOXu nebo vyuzit bezdratového pienosu systému JETI
DUPLEX. MAXBEC2D je pln¢ konfigurovatelny JETIBOXem a zaroven pfes né&j umoziuje
sledovat vstupni napéti, teplotu a vystupni napéti. U MAXBEC2D lze nastavovat vystupni napéti,
alarmy vstupnich napéti, teplotni alarm a prahova napéti signalizacnich led.

Systétm DUPLEX vyuZzivad pro komunikaci pasmo 2,4GHz, které umoziuje pienadSet data nejen
do modelu k jeho ftizeni, ale i zpét do vysilace. Telemetricka data ziskana za provozu se pienasi
V realném Case a aktudlni stav méfenych veli¢in je mozné zobrazovat na displeji JETIBOXu.

Zapinani a vypinani MAXBEC2D je realizovano magnetickym spinacem. Po pfilozeni specialniho
magnetu diametralné polarizovaného k magnetickému spinaci dochazi k zapnuti nebo vypnuti celého
systému.
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2. Popis
2.1 MAXBEC2D

Napajeci akumulatory se kK MAXBEC2D piipojuji dvéma dvojicemi vodi&i o priméru 1,5mm?.
Standardné dodavané bez konektori. Stabilizované napéti je vyvedeno dvéma vodici o praiméru
1,5mm? zakoncené konektorem MPX. Vystupni napéti lze nastavovat pozici zkratovaci
propojky na kolikové 1isté. Pro nastavovani parametrii a monitorovani provoznich stavi lze
ptipojit MAXBEC2D k JETIBOXu nebo DUPLEXu prostfednictvim ,,rozsifujiciho vstupu‘
(Ext). LED indikator vizualné upozorfiuje na uroven vstupniho napéti. LED akumulatort
indikuji, z které baterie je odebirana energie.

LED
Indikator LED

vstupniho akumulatoru A
NN/ <)
SR — ~ A

— VST TIES.l
N’astave’nl <| 5.7V JETI O el Q\S\\ &, \{0§ & ACCU A
vystupniho —] Tsav] ) &

napeti | Sz MAX [O10|010 BEC2D

VystL.ij' ’I < OUT 20A (g Input voltage Indicator ACCU B 8 8
vodice —{  ||<onorr o< Pfivodni vodi¢e

. . 2012 - o

Magneticky < Ext. Voltage regulator — 2 Lixx, 5-6 Nixx 8|8 [ alxjcmcﬂﬁtg\ru

spinac

Z
Accum B
& /
Rozsifujici o LED o
akumulatoru B

vstup

2.2 Magneticky spinac

Magneticky spina¢ je uren K zapinani nebo vypinani MAXBEC2D a je snim spojen
tiivodi¢ovym kabelem. Pro zapnuti MAXBEC2D je nutné ptilozit dodavany magnet v nosici na
tercik tak, aby kli¢ nosi¢e a kli¢ na magnetickém spinaci byly stejn€ orientovany. Magneticky
spina¢ obsahuje 2 LED: ¢ervenou ,,LED vystraha“ a zelenou ,,LED zapnuto®.

LED zapnuto - blikédnim signalizuje dosah magnetu
- trvalym svitem je signalizovan zapnuty stav

LED vystraha — LED ma stejnou funkci jako WARN LED na samotném MAXBEC2D coz
znamena, ze pokud je hodnota vstupniho napéti niz$i nez nastavena mez rozsviti se WARN
LED spole¢né s ,,LED vystraha®.

KLIC MONT, \ ZAPNUTO

OTVOR &; @’ON
@ ®
N/OF AR
LED

VYSTRAHA
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3. Zapojeni

3.1 Napijeni MAXBEC2D

Napgjeci clanky se ptipoji k MAXBEC2D vodi¢i na stran¢ oznacené ACCU A a B.
MAXBEC2D umoznuje ptipojeni dvou napajecich akumulatort.. Z kterého akumulator se bude
odebirat energie, zavisi na velikosti jejich napéti a odebira se vzdy z toho akumulatoru, ktery
ma vyssi napéti (pokud je napéti akumuléatorti shodné, miize se odebirat proud z obou a sviti
LED akumulatoru A i B). Prostiednictvi LED ,,ACCU A*, ,ACCU B* nebo na terminalu
JETIBOX lze sledovat, ze kterého akumulatoru je aktudlné odebirany proud. Pfi rozdilném
napéti akumulatori, nedochdzi ke vzajemnému piedavani energie, a proto mohou byt
akumulatory rozdilné co do kapacity, po¢tu ¢lanka i typu. Pokud bude MAXBEC2D napéjet
pouze jednim akumulatorem, mtizete byt ptipojen do vstupu ACCU A nebo B.

N _/©O)

<[60v] [—] - Zaporny pol
— <[57V] " l‘Tl F#cl)’del A5 “} & “p“\. ACCU A O éerné
Vystupni vodite [— 2}% MAX Ol0|0|0 B ECZD | buZirky A_kum A
s <OUT 20A 8 Input voltage Indicator ACCUB O g g Akum B
R Vol | 2 Lixx, 5-6 Ni HE .
«EXL oltage regulator — IXX, 9 IXX § § T ]+
| | N\
+
\o/ \0/ Kladny pél
Cervené
buzirky

Na vystupni MPX konektor napdjejte vodic¢e (dle proudové zatiZitelnosti, prifez alespon 1
mm?) a opatfete je konektory pro pfipojeni k vasemu pfijimaci. Pokud pouzivate klasické JR
konektory, zapojte potiebny pocet téchto konektorti do pfijimace (2 a vice), dle vaSich
pozadavkl na odebirany proud (zvySite tim spolehlivost a snizi se proudové zatizeni JR
konektorli). Konektory se mohou zapojit do libovolného kanalového vystupu piijimace, nebo
do vstupll na vasem piijimaci urcenych k napajeni. Doporucujeme vyuzit ptijimace DUPLEX
EPC, piijimace R14,R18, které jiz maji pro napajeni konektor MPX nebo redukci MPX samec /
3x JR konektor.
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3.2 Komunikace MAXBEC2D

3.2.1 Pripojeni MAXBEC2D k JETIBOXu

Tiivodicovy kabel (Cerveny konektor) linearniho stabilizadtoru MAXBEC2D
s konektorem JR je mozné zapojit piimo do JETIBOXu (konektor oznaceny Impuls, + - ).
Piipojte k MAXBEC2D napijeci akumulator a zapnéte magnetickym spinacem.
JETIBOX je napigjen z MAXBEC2D. Nepripojujete k JETIBOXuU jiz jiny zdroj.
V tomto zapojeni neni vyuzit bezdratovy prenos dat a méiené hodnoty jsou zobrazovany
ptimo na displeji JETIBOXu. Toto zapojeni neumoziuje generovani alarmi, protoze
sirénka je soucasti vysilaciho modulu, ktery neni v tomto ptipad¢ pfipojen. Alarmy jsou
zobrazovany pouze na displeji.

( A e S
JETIBOX EXT. ceum. T
+ MAXBEC2D —.

Napajeni  _ UouT Accum. B ;
SERV ] J

\. J

MAG.
SPINAC

3.2.2 Pripojeni MAXBEC2D Kk prijima¢i DUPLEX

TtivodiCovy kabel (Cerveny konektor) linedrniho stabilizaitoru MAXBEC2D
s konektorem JR piipojte do konektoru piijimace DUPLEX na jeho zadni strané (oznacen
Ext.). Nezapomeite zapojit i vykonové vodice MAXBEC2D napajeci serva a
prijima¢ (konektor MPX). Ptipojte k MAXBEC2D napéjeci akumulator. Pro nastaveni
parametri MAXBEC2D pfipojte JETIBOX k vysilacimu modulu a zapnéte jej a posléze
zapnéte také MAXBEC2D magnetickym spinacem

MAG.
SPINAC

| —

r "
—| DuPLEX Aoum.A] =
SERVA[ — PFijimaé EXT, EXT. T
* L MAXBEC2D —.
Napéjeni- s Accum. B T
SERV uout J_——l_

/

[ DUP!‘E,X ]4 JETIBOX
Vysilaé
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3.2.3 Pripojeni MAXBEC?2D k prijima¢i DUPLEX pi‘es Expander

Ttivodicovy kabel (Cerveny konektor) linedrniho stabilizitoru MAXBEC2D
s konektorem JR pfipojte do jednoho ze vstupi EXPANDERU. Nezapomeiite zapojit i
vykonové vodice MAXBEC2D napajeci serva a prijimac (konektor MPX). Ptipojte k
MAXBEC2D napdjeci akumuldtor. Pro nastaveni parametri MAXBEC2D pfipojte
JETIBOX Kk vysilacimu modulu a zapnéte jej a posléze zapnéte také MAXBEC2D
magnetickym spinacem.

e ! L MAG.V
] DUPLEX EXPANDER ] SPINAC
SERVA — vesr + EXT.
. — Prijimac E4
N \
[ . —
Accum. A -
Napajeni 4.senzor ---- l.senzor EXT. MAXBEC2D J
-l |+ sErRV
uouT Accum. B __I_ ]—T
\ J

DUP!‘EvX JETIBOX
Vysila¢

4. Menu MAXBEC2D

K nastaveni parametrii a vyc¢itani dat slouzi terminal JETIBOX. Po pfipojeni k MAXBEC2D se
zobrazi ivodni obrazovka, ktera obsahuje v prvnim fadku displeje JETIBOXu identifikaci zafizeni a
teplotu MAXBEC2D. V druhém tadku se nachazi tdaje vstupnich napéti vstupu A a vstupu B.
Aktivni vstup je vstup, ze kterého je pravé odebirana energie a graficky je oznacen symbolem ,,**
pred popisem vstupu.

Zmacknutim tlacitka D (dolti) na JETIBOXu vstoupite do menu MAXBEC2D.

4.1 ACTUAL VALUE — Aktualni hodnoty

MAXBEC MENU: Actual Value — stlacenim tla¢itka D (Sipka dold) vyberete zobrazeni
aktualnich méfenych hodnot

Acc. Input Volt — zobrazuje aktualni napéti vstupu A a vstupu B.
Temperature — zobrazuje aktudlni teplotu MAXBEC2D.
Output voltage — zobrazuje aktualni vystupni napéti.

4.2 MIN / MAX — Minima / Maxima

MAXBEC MENU: MIN / MAX - stlacenim tlacitka D (Sipka dold) vyberete zobrazeni zdznamu
extrémii napéti a teploty, které nastaly v pribc¢hu provozu. Ziznam extrémil se maZe
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automaticky nebo jej 1ze vymazat ru¢né v menu Setting - Erase Data. Automatické vymazani
probéhne v ptipadé, pokud byl MAXBEC2D poprvé zapnut mag. spina¢em od pfipojeni
napajecich akumulatoru a dojde k pfekroceni napéti, které mizete nastavit v menu Setting-
Trigger level. Pokud po zapnuti MAXBEC2D nedojde k piekroceni nastaveného napéti ani
jednoho ze dvou vstupd, jsou zobrazovany hodnoty z pfedchoziho provozu.

Accum. A MIN/MAX — zobrazuje minimalni a maximalni napéti vstupu A
Accum. B MIN/MAX — zobrazuje minimalni a maximalni napéti vstupu B

Temp. MIN/MAX — zobrazuje minimalni a maximalni teplotu MAXBEC2D

4.3 SETTING - Nastaveni

MAXBEC MENU: SETTING - stlatenim tla¢itka D (Sipka doli) ptejdete do zakladniho
nastaveni zafizeni MAXBEC2D.

Erase Data — soucasnym stlacenim $ipky R a L (vpravo a vlevo) se vynuluji minima, maxima
viz kapitola 4.2.

Trigger level — nastaveni hodnoty napéti, pii jejimz prvnim piekroéeni od zapnuti
MAXBEC2D se vynuluji minima, maxima a za¢ne se novy zadznam Viz kapitola 4.2.

Output (x.X) Volt —nastaveni vystupniho napéti. Vystupni napéti lze nastavit zkratovaci
propojkou nebo JETIBOXem v menu Setting. Pokud je zvolena moZnost ,,set by jump.*, je
vystupni napéti nastaveno zkratovaci propojkou. Tla¢itkem doprava lze hodnotu napéti
nastavit pfimo JETIBOXem bez ohledu na nastaveni zkratovaci propojky. (Hodnota x.x je
meéfené vystupni napéti)

Beep Volt. Alarm — nastaveni pismene z morseovy abecedy, které bude reprezentovat
prekroceni nastaveného alarmu ,,nizké napéti zvukovym tonem vysilaciho modulu DUPLEX
TX.

Beep Temp. Alarm — nastaveni pismene z morseovy abecedy, které bude reprezentovat

pfekro¢eni nastaveného alarmu ,,vysokd teploty* zvukovym ténem vysilactho modulu
DUPLEX Tx.

Trig. Level for WARN LED <x.xV> — nastaveni prahového napéti, pti jehoz podkroceni se
rozsviti ¢ervend LED (ozn. WARN) a zhasne prvni zelend LED (ozn. Low).

Step Value — hodnota napéti kroku, s kterym se budou rozsvécovat dalsi LED po rozsviceni
WARN LED. Priklad nastaveni Step Value = 0,4V; Trig. Level = 6,6V; *- rozsvicena LED

Vstupni |LED |LED |LED |LED
napéti | Full Med. |Low |Warn.

> 7,4V * * *
7,4-7V * *
7-6,6V *

< 6,6V o
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4.4 ALARMS - Alarmy

MAXBEC MENU: ALARMS - stladenim tlacitka D (Sipka dold) piejdete do nastaveni
jednotlivych alarmii. Pokud dojde k ptekroCeni nékterého nastaveného parametru, pak se na
displeji JETIBOXu Vv tivodni obrazovce na druhém fadku bude stfidavé zobrazovat ptivodni
zobrazeni s piislusnym alarmem a sirénka vysilaciho modulu bude signalizovat alarm. Prvni
ton je upozoriiovaci a druhy signalizuje pismeno z morseovy abecedy ptislusného alarmu.
Pokud je nastaven alarm na OFF, je tento alarm vypnut.

Voltage Alarm A — nastaveni signalizace nizkého napéti pro vstup A. Pokud méfené napéti
vstupu A poklesne pod nastavenou hodnotu, je aktivovan alarm ,,nizké napéti* vstupu A.

Voltage Alarm B — nastaveni signalizace nizkého napéti pro vstup B. Pokud méfené napéti
vstupu B poklesne pod nastavenou hodnotu, je aktivovan alarm ,,nizké napéti* vstupu B.

Temp. Alarm — nastaveni signalizace vysoké teploty MAXBEC2D. Pokud méfena teplota
pfesahne nastavenou hodnotu, je aktivovéan alarm ,,vysoka teplota®.

5. Nastaveni vystupniho napéti

Vystupni napéti 1ze nastavovat dvéma zpisoby:

o Zkratovaci propojkou — ptimo na MAXBEC2D lIze pozici zkratovaci propojky nastavit
vystupni napéti Ugy Na 5; 5,4; 5,7; 6V. Pokud chceme vystupni napéti nastavovat zkratovaci
propojkou musi byt v menu ,,Setting -> Qutput (x.x) Volt*“ nastaveno ,,5et by jump.<.

—]
Uout=5.7V
Uout = 5.0V
] —
] — :
\Q/”
Uout = 5.4V Uout = 6.0V
—
e NG  i—
1 —
\Q/”

o Terminalem JETIBOX — v menu ,,Setting-> Output Volt“. Ize nastavit vystupni napéti od 5
do 6V s kroku 0,1V bez ohledu na nastaveni zkratovaci propojky.

MAXBEC2D je z v¥roby nastaven tak, Ze vystupni napéti se oviada zkratovaci propojkou.
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6. Zapinani

Systém se zapina externim magnetickym spinaem, ktery obsahuje obvody pro vyhodnoceni
magnetického pole vytvarejici magnet diametralné polarizovany. ProtoZze magnet je polarizovan,
zalezi pti prikladani magnetu na orientaci. Doddvany magnet je vlepen do duralového nosice
s oznacenim orientace magnetu, pro ktery plati bezpe¢nostni zasady pro manipulaci s magnetem viz.
kapitola 8. Magneticky spina¢ je uréen pro montdz na trup modelu a obsahuje dvé LED. Pokud je
magnet v dosahu spinace zacne blikat zelend LED a po ¢asovém intervalu Is se zelend LED rozsviti a
systém je zapnut. Stejny princip plati i pro vypinani. Kdyz je systém zapnuty, trvale sviti zelena LED
mag. spinace. Pro vypnuti systému piilozte op€t magnet ve spravné orientaci k mag. spinaci. Zacne
blikat zelena LED a po asovém intervalu 1s zelend LED zhasne a cely systém se vypne. Cervena
LED svoji funkci odpovida LED (WARN) na MAXBEC2D.

Cely systém si uchovava informaci o tom, jestli byl naposledy zapnut nebo vypnut. Pokud systém
zapnete mag. spinaCem a nasledn¢ odpojite napajeci akumulator a znovu ptipojite MAXBEC2D
akumulator automaticky se zapne. Z bezpe¢nostnich divodi vidy pied odpojenim napajecich
akumulatori vypnéte systém magnetickym spinacem.

Po pfipojeni akumulatoru a zapnuti systému magnetickym spina¢em se provede automaticka detekce
poctu piipojenych akumulatort. Akumulétor je detekovan, pokud vstupni napéti je vyssi nez 1V.
Jestlize po detekci akumulatoru dojde k poklesu vstupniho napéti pod 1V, bude generovana chyba
»X- input error, kde ,,X* je oznaceni pfislusného vstupu, na kterém doslo k chybé (A nebo B).
Chyba bude aktivni do té doby, nez systém vypnete magnetickym spinatem a odpojite od
akumulétora.

Pii zapinani MAXBEC2D pripojte vSechny akumuliatory a aZz poté zapnéte systém
magnetickym spinatem. Pro vypinani plati stejné princip. Nejprve systém vypnéte
magnetickym spinacem a aZ poté odpojte akumulatory.

7. Instalace

MAXBEC2D s magnetickym spinatem lze upevnit v modelu pomoci montaznich otvort. Pro
odvrtani otvoru magnetického spinafe pouzijte jako motiv vrchni kryt magnetického spinace. Vrchni
kryt mag. spinace je navrzen pro upevnéni zvenéi trupu modelu a mechanicky se zékladnou spoji
Srouby. To zajistuje jednoduché zapinani a zarovei lze v pribéhu provozu sledovat vystraznou LED
magnetického spinace. MAXBEC2D Ize upevnit v modelu pomoci montaznich otvord s gumovymi
prachodkami, které sniZuji pfenaSeni vibraci.

Pro spravnou funkci MAXBEC2D zajistéte dostatecné chlazeni chladice proudicim vzduchem.

8. Bezpecnostni zasady pro manipulaci s magnetem

Protoze zatizeni MAXBEC2D se uvadi do provozu magnetem, je nutné dodrzovat bezpecné zasady
pro manipulaci s magnetem. Magnet je uchycen v duralovém nosici.

-10-
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1. Udrzujte bezpecnou vzdalenost od vSech pfistroju, které by mohl magnet poskodit napf. televizory,
kreditni karty, pocitace, atd. Magnet muze narusit funkci kardiostimulatora!

2. Udrzujte magnet s dosahu déti kvtili nebezpeci polknuti nebo pohmozdéni!

9. Technické udaje MAXBEC2D

napajecich akumulatort

Technické udaje: MAX BEC 2D
Doporucené vstupni napéti | 5.5-8.4V
Max. vstupni napéti 16V

Pocet ptipojitelnych 1 nebo 2

Nastavitelné vystupni napéti

5.0 - 6.0 V (krok 0.1V)

Vystupni pulsni proud 20 A

Vystupni trvaly proud 12 A viz. tab. nize
Klidovy proud 240 pA

Max. vykonova ztrata 20 W

Pracovni teplota - 10°C az +130°C
Hmotnost 859

Rozm¢éry 100 x 29 x 16 mm

Tabulka zavislosti hodnoty trvalého proudového zatiZeni na vstupnim a vystupnim napéti

Pocet napajecich
¢lankd Vystupni napéti [V] / Trvaly proud [A] *
(vstupni napéti) 5V 54V 57V 6V
2 Lixx /6 NiXX 8,33 A 10,00 A 11,76 A 12,00 A
3 LiXX /10 NiXX 3,28 A 351 A 3,70 A 3,92 A
12 NiXX 2,44 A 2,56 A 3,70 A 3,92 A

* hodnoty trvalého proudu plati pti dostate¢ném chlazeni proudicim vzduchem

10. Zaruka

Na vyrobek se poskytuje zaruka 24 mésicti ode dne prodeje za piedpokladu, Ze byl provozovan
v souladu s timto navodem, na piedepsané napéti a neni mechanicky poSkozen. Zarucni i
pozaru¢ni servis poskytuje vyrobce.

Ptijemné modelafské zazitky Vam prieje

www.jetimodel.cz

vyrobce:

JETI model
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Navod k obsluze

MAXBEC2D T= 29°C]
A=8.4 *B=8.5V
A %
v t t
*MAXBEC MENU” | _| *maxBEC MENU- | _[*maxBEC MENU-| _[*maxBEC MENU-
ACTUAL VAL — | T~ mINMAX - | 7l ~seTTING - | |  — ALARMS
Acc. Input Volt Input Accum. A MIN/MAX Minimal voltage Erase data Voltage Alarm A =
< « : Manual dat 0t09.9V
A=8.4V B=8.5V voltages 8.2V 8.6V Maximal voltage Press — — AR < OFF € step0.1V
{ ! i ! -
Temperature Actual Accum. B MIN/MAX| Maximal voltage Trigger level 0.0-9.9V Voltage Alarm B 0¢09.9V
22°c Temperature 81V/85V | Minimalvoltage < 7.0V > step 0.1V < OFF |  step0.1V
! i i | !
2 Output voltage Output Temp. MIN/MAX i Maximal Temperature Output (6.0)Volt 5-6V Temp. Alarm 50 fo 120 °C
() Uout = 6.0V voltage 28°c/30°C Minimal Temperature < 60V > step 0.1V < OFF > step1°C
H e
B Beep Volt. Alarm A-Y letters
X < Vv - step 1 letter
9 L —
M Beep Temp. Alarm| A-Y letters
< T > step 1 letter
=) 1 —
w Trig. level for 58V
m WARN LED <7.5V> step0.1V
m Step value 0.1-2V
a < 10V > step 0.1V
T ——
&b
-
-
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